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" (64) Zaiizeni pro zapojovani desek plo3nych spoji izolovanym vodisem

Vynélez se tykd technologického za¥{zeni ¥izené- ‘ .

ho elektronickym obvodem. Na stojanu je ve spodni = 22 ZZZ77772% . -
~ Basti k¥iZovy stil s. upinaci deskou, na Kterou. se i : L
pripeviiuje zapojovand deska. Pohyb k¥iZového . E
stolu zajistuji servomotory Fizené elektronickymi
obvody. Nad zapojovanou deskou je svisle pre-
suvné elektroda uloZend v oto&né hlavici zpevnéné 5 ‘ 1
- v horni &%sti rdmu. Na jedné strand hlavice je - 4

civka s voditem a voditko, na protilehlé strand je
“upevndn svisle pohyblivy nuZ. Podle programu se Y
¥idi odpafovani izolace a pFipajeni vodide v jednot- £
7
3

livyeh péjecich mistech desky, pohyb kiiZového _
stolu i natd8eni hlavice pfi najizdéni stolu do dalgi- . Iz )@
ho péajeciho mista, pracovni pohyby elektrody | e e eSO ¥

i pracovni pohyb noZe p¥i odfezdvani vodide po ] '"TFE‘\LO_] T '
pripéjeni posledntho bodu prib&iného spoje. = g

Vynélezu se vyuzue pii automatickém 2apo jovani ‘

" desek plognych sp0]u v reguladni Fidici a vypodetni
technice. Vynélez je definovéin v jednom bodé
a popis je doplnén jednfm vykresem.
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Vynalez se tyks za¥izent pro zapojovéni desek

* ploénych spoji izolovanym vodigem, ktere je Yizeno
elektromckym obvodem.

Za¥izeni, kterd umozﬁup automatické zapojovani

desek ploénych Sp0]11 zévisi na zpusobu - pouZité,

' technologle Je zndmy drétovy systém ploinych
spoju, kde se vodis ukladé v presnych roztedich do
specialni adhezni vrstvy. Néslednou laminaci,

vrtdnim. a chemickogalvanickymi- procesy se do- .

géhne ¥4daného propojeni. Automatické za¥izeni,
které pracuje podle této technologie, je velmi slozité.
Néro&n4 na vyrobu i zajisteni funkce je Zejména
pokladaci hlava, kterd krom¥ presného vedeni
vodide musi zajistit i ultrazvukové p¥ipojeni vodite
k zapojované desce. SloZité je i technologie p¥ipravy
desky k zapojové,ni, z Seho¥ - vyplyvaji i vysoké
pofizovaci a provozni ndklady. Dalsi nevyhodou je,
Ze zmdny a opravy u takto zapOJovane desky lze
- provadst jen s nejvatdmi-obtiZemi. Dile Je Znam
zpusob zapojovani desek plosnych spoji podle
AO 190 701, u kterého se pouzivé deska s kresbou
standardniho obrazce pajecich bodu, kde kazdy

" pajeci bod umoiiiuje proves’o kroms zapéjeni-vyvo--

du souddsti dalif spoje. Propojeni se provadi

izolovanym vodi%em, jeho# izolace se v mistd spoje -

_ ‘bezprost¥ednd pred elektrickym zapojenim odpali

a po skon&eni kazdého spoje se vodi¥ od¥izne. .

K provédsni tohoto zpusobu slou¥i zafizeni pro

zaPOJové,m desek plosnych spojii izolovanym vodi-

Sem, Fizend elektromckjlm obvodem podle vyné-
lezu. Toto zatizeni mé na rdmu k¥iZovy stul s hna-
cfmi servomotory. Na stole je upinaci deska se stie-

dicimi koliky pro zapojovanou desku, nad kterou
. je v rAmu umistdna hlavice nesouci voditko, civku

.8 voditem, ni¥ a elektrodu ovlddanou tlatnou
pruzmou Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze
hlavice j jev rdmu uloZena ototn¥ kolem osy kolmé

na zapojovanou desku. V dutin® hlavice je- elektro-:

da, kterd dosedéd na pFesuvnou zaréiku spojenou

s prvnim vélcem. Piesuvné zarézka dr¥# elektrodu -

protl tlaku pruiny nad zapojovanou deskou. Mezi
zapojovanou deskou a spodnim Gelem elektrody je
1zolovany vodié, ktery prochézi voditkem z civky.

-Civka je spolu.s voditkem umist&na na jedné strans ;

oto&né hlavice. Na protllehle ‘stran® hlavice je ve
sméru kolmém na. zapojovanou desku piesuvnd

uloZen nii# spojeny se druhym valcem. Zvyseného -

tiinku vyndlezu se doséhne tim, %e na upinaci

o ‘desce jsou vodici koliky, které procha,zep otvory

v zapojované desce.

"Vyhodou usporaddéni podle vynédlezu je jedno- -

duché konstrukéni .uspordddni a -nizké vyrobni
cena ve srovnani s jinymi automaty i automaticka

kontrola provedeni = elektrického spojeni vodite -

s péjeci plogkou. Konstrukéni usporddéni umoZituje
#4dané vedeni zaPOJovaclho vodite pomoci vodicich
koliki, které piitom nejsou souddsti zapojené
‘desky. Dalgi vyhodou je velkd operatuvnost tedy
kratky &as potfebny k zhotoveni zapo;ene desky
pro vypracovani funk®niho schéma zapojeni a tim
i zkréceni pribshu vyvoje, vysoka flexibilita zapo-
jeni dans zm&nou vstupnich dat pfi zpracovéni
fidicitho média. Daldi vyhodou je snadné opravitel-

nost p¥i vypadku energie, pop¥ipadé hldgeni chyb-
ného spoje p¥i vlastnim zapojovani; dan zdznamem
posledniho zapojeného bodu a, snadnym naJetlm do
tohoto mista a pokra,éové,mm v zapojovani. Pod-
statnymi vyhodami rovnd% jsou vyloudeni operaci
jako chemicko-technologické pokovenx a laminace
pro dosaZeni elektrického propojent & tim podstatné
zvyseni spolehlivosti, pouZiti jen b&in¥ dostupnych
materidll a dosaZeni maximalni hustoty zapojeni.
Priklad za¥izeni pro zapojovéni desek plosnych
spoju izolovan}'rm voditem podle Vynaﬁlezu je zné-
zorndn na prlpOJenem vykrese v osovém Fezu

" v_narysu.

wow

Ve spodni &ésti rAmu 18 je ulozen k¥iZovy stil 5.
Ki‘lzovy stil 5 je umistén na kuligkovém vedeni
a je presuvny v podélném i p¥itném sm¥ru. Podélny -

pYesuv kifZového stolu 5 zajidtuje prvni servomotor
6 a presuv v pFi¢ném smdru zajistuje druhy servo-

‘motor 7. Na kiiZovém. stole 5 je upevnna upinaci -

deska 3, V. upinaci desce 3 jsou jednak st¥edici koli-
ky & pro presné uchyceni zapojované desky 1 a dale
jsou na upinaci desce 3 vodici koliky 4, které voln&
prochézeji otvory v zapojované desce 1 a kteréd
slou?{ k- vedeni vodite 19. V horni 84sti rdmu 18
je nad zapojovanou deskou 1 otoind uloZena hla-

-vice 9, kterd je prostFednictvim ozubeného pievodu - -

spojena 8 natélecim servomotorem. 16. Na ototné

“hlavici 9 je na jedné strans uloena civka 13, na
_které je mavinut izolovany vodi¥ 19 prochdzejict

voditkem 17 pod elektrodu 8. Elektroda 8 je uloZena

v osovém otyoru hlavice 9 a je pFesuvns ve svislém
sméru. Nav protllehle strang hlavice 7 vzhledem k civ--
ce 18 a voditku 17 je presuvné ve svislém smgru
uloZen nu% 14 spo;eny s - druhym vélcem 15.
Elektroda 8 je ve své poloze nad zapojovanou des-

"kou 1 drZena p¥esuvnou zard¥kou 11. Pokud je

elektroda 8 nad zapojovanou deskou 1, je ve své-
poloze drZena pfesuvnou zardZkou 11, na kterou
dosedd a na kterou ji dotladuje pruZina 10. Pfe-
suvné zardzka 11 je-spojena s prvnim vélcem 12.
Prvni vélec 12 i druhy valec 15 se p¥esouvé plso-
benim tlakového média nap¥iklad vzduchu. Elek-
troda 8 je dale spojena vodivé s tmnsforma.torem
20, ulo¥enym na horni &isti TAmu 18.

Za¥izeni pracuje takto. Ma-li se zadit zapojovat,

* nastavi se elektronickymi obvody, které nejsou
na vykrese znizorndny, zapojované deska 1 svym

prvnim. pajecim bodem pod-elektrodu 8. Elektro-
hické obvody piitom ovlddaji prvni servomotor 6.
1 druhy servomotor 7, které se otddeji a presouvaji
kitfovy stal 5 do poZadované polohy. KiiZovy
stul 5 se pohybuje na valivém vedeni, tak¥e pasivni

odpory jsou minimélni. PFesnost pojiZd¥ni, to je -

nastaveni zapojované desky 1 pod elektrodu 8,
se zajistuje presnymi kulitkovymi Zrouby a mati-
c.emi, kterymi se pfené3eji pohyby obou servomoto- .
ra 6, 7 na kifZovy stul 5. V prubshu zapojovini je
moZno presnost prub&ing kontrolovat obdasnym
najifd¥nim do nulové polohy a p¥ipadnym auto-

'ma/olckym doladenim. KdyZ je elektroda 8 nad -

pajecim bhodem, kiffovy stil 5 se zastavi. Z elek-
tronickych obvodi p¥ijde povel ke spuétém elek-

trody 8. Spoudtdni se provadi tak, Ze nejprve se

pPesune pist v pryvnim vélei 12 do své levé krajn



polohy. P¥i presouvéni und& zarédzku 11, o kterou
se opird elektroda 8. Po uvolndni zardzky 11 se pu-
sobenfm pruziny 10 pohybuje elektroda 8 smé&rem
" k zapojované desce 1. PFi svém pohybu dotlaéu]e
konec izolovaného vodite 19 k prvnimu péjecimu
bodu. Pritlak elektrody 8 na zapejoyanou desku 1
je moZno nastavit predp&tim pruZiny 10. Kdyz

) -elektroda 8 dotladi vodi¢ 19 k prvnimu péjecimu
. bodu, vydaji-elektronické obvody transformétoru

20 povel k vyslni ¥ iizeného elektrického pulsuy,
kterym se nejprve -odpafi izolace z -vodite 19
v mist¥ spoje a kterym se vodid 19 pripaji k pajeci

plosce na zapo;ovane desce 1. Po pFipdjeni vodite 19 -

- k prvnimu pajecimu mistu dotlaéu]e elektroda 8
jest& po stanovenou dobu pFipéjeny vodit 19
k zapojované desce 1. Po uplynuti této doby se vraci

elektroda-8 do své vychozi polohy, a to tak, %e na’

povel elektronickych obvodi se piesouva pist
v prvoim vélei 12 do pravé krajni polohy a zarazka
. 11 zvedd elektrodu 8 proti tlaku pruzZiny 10.
Zvednutim elektrody 8 je pracovm zdvih elektrody

8 ukonten. Pohyb zapojované desky 1 ke druhému
péjecimu bodu problha. podle predem stanoveného
~ programu, ktery je zaznamenidn na ddmé nebo
. magnetofonové pasce & jinym zndmym zpusobem.:
‘Ridici obvody nejprve daji povel natagecimu servo-
motoru 16, ktery pres ozubené prevody natééi
hlaviei 7. do pozadovaného smdru. PFi pohybu
kifZového stolu 5 se vodié 19 odviji z civky 183,
procham voditkem 17 pod elektrodou 8 a vede se
kolem vodicich koliku 4 ke druhému péjecimu bodu.

Vizdy, kdy# se dostane hlavice 9 za vodici kolik 4

uréeny programem, natadi se do nového sméru
pohybu. P¥i pohybu kiiZového stolu 5 v tomto
novém sméru se opdt-navadi a pritahuje vodi 19
kolem kazdého. vodiciho koliku 4 a poklads se v pre-
dem stanovené dréze a? ke druhému pa]eclmu‘
bodu. Tim se zarudf, %e se vodit.18 vede mimo
ostatni péjeci spoje a nemohou vzniknout nezddou-

~ ci spoje p¥i dalgich pracovnich cyklech elektrody 8.

Po piipdjeni vodite 19 ke druhému péjecimu bodu

prubdzného spoje. V jednom prib¥iném péjecim

spoji jsou nejmén& dva pdjeci body, ale muZe jich
byt i vice. Po pfipojeni vodite 19 k poslednimu
pajecimu bodu priubéZného spoje prichdzi povel

z ¥idicich obvodu k prestaveni pistu ve druhém
vélei 15 do spodni krajni polohy. Spolu s pistem
druhého valce 15 se pohybuje i niuZ% 14 smérem
k zapojované desce 1 a odfizne vodi¢ 19 za posled-
nim pajecim bodem prﬁbéi_ného spoje. Po odiiznuti
vodite 19 se op&t vraci pist druhého vilce 15 i nuz
14 do plvodni polohy ‘Odfiznuti ‘vodide 19 se’
provadi vidy za pajenym spojem, takie vodit 19
zustdva vidy pod elektrodou 8. Po odfiznuti vodite
19 se’ presouvé kiizovy stal 5 tak, Ze se prvni bod
dalztho. prubézného spoje dostane pod elektrodu 8.

Cinnost celého za¥izeni se opakuje a% do prlpOJem '
pos]edmho bodu posledniho prubéiného spoje.
Tim Je zapojovani ukondeno a zapojovana deska 1

* se sejme z upinaci desky 3.

Vynélezu se vyuZije pti automatickém zap0]ovan1
desek jednostrannych i dvoustrannych plo&nych
spoji v regulani, ¥idici a vypotetni technice.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥izeni pro zapojovéni desek plognych spoji
izolovanym voditem]iizené elektronicky,{které mé4

W

na ramu k¥fZovy stul s hnacimi servomotory, na -

ndm?% je upinaci deska se stfedicimi koliky pro
. zapojovanou desku, nad kterou je v rAmu umistdnd
hlavice, na ni% je upevndna civka s voditem, voditko
anuz a elektroda ovlddana tladnou pruZinou, vyzna-

Eujict se tim, Ze hlavice (9) je v rdmu (18) uloZena -

- oto¥n& kolem osy kolmé na zapojovanou desku-(1)

a v duting hlavice (9) je elektroda (8), kterd dosedd

na pf'esuvnou zardzku (11) spojenou prvmm vélcem
(12) a dr#ici elektrodu (8) proti tlaku pruzmy (10)

nad zapojovanou deskou (1), pfiem# mezi zapojo- .

~ vanou ‘deskou (1) a spodnim gelem elektrody (8)

jeizolovany vodit (19), ktery prochézi voditkem (17)
z civky (13) upevnné spolu s voditkem (17) na
jedné strané otodné hlavice (9), zatimco na jeji
protilehlé strang je ve sméru kolmém na zapojova-
nou desku (1) pFesuvnd uloZen ntz (14) spojeny
se druhym vélcem (15).

2. Zaiizeni pro zapojovéni desek ploinych spoji
izolovanym voditem podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze na upinaci desce (3) jsou vodici koliky (4),
které prochazeji otvory v zapojované desce (1).
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