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Vyndlez se t¥kd zapojeni elektrického systému volby'fychlosti
vicepro$lupniho tkaciho stroje.

V soudasné dob& se prepindni rychlosti vicepro3lupnich tkaeich
strojh provddi mechanickim pfepinénim ve vykonové &dsti étroJe, nej=
_Sastéji pdmoci reléovych soustav a prepinade.

Nevyhody dosavadnfho stavu technikﬁ spodivaji v pomalosti
prdce reléové soustavy. prepindni rychlosti, ve vysokich'pofizovgcich
‘ndkladech soustavy, v jeji fozmérnosti a zejména v jeji zna&né po-
ruchovosti. |

Uvedené nevyhody do znadiné miry odstranuje zapojeni elektrického
systému volby rychlosti vicéproélupniho tkaciho stroje, jehoZ podsta-

tou je, %Ze ovladalovd &4st stroje je svym prvnim, druhfmia tretim
vystupem spojena s prvnim, druhym a ffetim.vstupem spoleéného paméto-
-vého obvodu, §tvrti vstup spoledného pamétového obvodu.de‘spojen d

s druhym vystupem paméfového obvodu profoéni rychlosfi a prﬁnim
vstupem druhého ervnéﬁaciho obvodu, vystup spoleéného pamé¥ového
obvodu je spojen s prvnim vstupem pamdfového obvodu zatkévaéi'rychlbsti
druhy vstup'paméiového obvodu zatkévaci'rychlosti Je spojen s druhym
vstupem pam&%ového obvodu provozni rychlosti, prvni vistup pamé%ového
obvodu zatkdvaci rychlosti je spojen s prvnim vstupem paméfového

obvodu provozni rychlosti as druhjm vstupem druhého srovnévaciho

obvodu, druhy v#stup pamétového obvodu zatkévaci rychlosti Je spojen
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s prvnim vstupem prvniho srovndvaciho obvodu a prvni vystup pamé-
tového obvodu provozni rychlosti je spojen s druhym vstupem prvniho
srovndavaciho obvodu.

Vyhodou zapojeni elektrického systému volby rychlosti vicepro$lup-
niho tkaciho stroje podle vyndlezu je, Ze pracuje rychle, md nizké
pofizovaci ndklady, je rozmérové nendroéné a v provozu spolehlivé.

U prikladného provedeni zapojeni podle vyndlezu byla stfedni doba

bezporuchového provozu vypoétena na 10 000 provoznich hodin.

Zapojeni clektrického systému volby rychlosti vicepro$lupniho /
tkaciho stroje bude ddle popsano podle piriloZenych vékres&w kde na
obr. 1 je znééornéno blokové schéma zapojeni a na obr. 2 je zndzornén "
sled impulst p¥i &innosti zapojeni.

Na obr. 1 je zndzornéno blokové schéma zapojeni elektrického
systému volby rychlosti vicepro$lupniho tkaciho stroje. Ovliadadovd
4st 1 stroje je svym prvnim, druhym a tietim vystupem spojena
s prvnim; druhym a tidetim vstupem spoleéného pamé&fového obvodu 2.
V¥stup spoledného paméfového obvodu 2 je pfipojen k prvnimu vstupu
-pamétového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti, jehoZ prvni vystup je spo-
Jen s prvnim vstupem pam&fového obvodu 4 provozni rychlosti a s dru-
hym vstupem druhého srovndvaciho obvodu 5. Stvrty vstup spoledného
paméﬁového obvodu 2 je spojen s druhym vystupem pamé%ového obvodu 5
provozni rychlosti a s prvnim vstupem druhého srovndvaciho obvodu 5.
Druhy v¥stup paméfového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti je pripojen
k prvanimu VStupﬁ prvniho srovndvaciho obvodu 6, jéhoé druhy vstup

je pripojen k prvnimu vy¥stupu paméfového obvodu 4 provozni rychlosti.

Na obr. 2 je zndzorndn &asovy sled vystupnich signalda, a to

pod sebou na jedné dasové ose prvni, druhy a tretd
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vystupni signdl 7, 8 a 9 ovladedové &dsti 1 stroje, vystupni signé;
10 spoledného pamé%ového obvodu 2, prvni‘a druhj vigtuﬁni signéi
11 a 12 pamé%ového‘obvodu 2 zatkdvaci rychlosti,_prvni'a druhy’
“vystupni signdl lj a 14 pam&¥ového obvedu 4 provozni rychlosti,
vystupni signdl 15 prvniho srovndvaciho obvodu 6, vigtupni signdl 16
druhého srovndvaciho obvodu 5 a nastavovaci signdl 17.

P¥i rozbihdni stroje vy$le ovladadovd &dst l'stroje.prvni vistﬁpni

signdl 7 ovladadové &dsti 1 strojelpfichézejici na prvni vstup spo-

le&ného pam&fového obvodu 2

a soutasné i druhy vystupni signdl 8
ovladadové &¢dsti 1 stroje, pfichdzejici na druhy vstub‘spoleéného
pamé%ovéhblobvodu 2 v dobé zastaveni stroje tehdy, kdy soudasné je
nastavovaci signdl 17 na drovni iogické jednotky, p¥idéemz druhy vystup-
ni signdl 8 ovladadové &dsti 1 stroje zplsobi svou ndb&Znou hranou
zménu logické Urovnd signdlu 10 spole&ného paméfového obvodu 2. NEb&Z
nd hrana vystupniho signdlu 10 spoleéného paméfového obvodu g‘zpﬁsobi
skokovou zménu Urovn& prvniho vystupniho signdlu 11 pam&tového obvodu 3.
zatkdvaci rychlosti a viéi nému inversniho druhého vystupniho signalu
12 pamd¥ového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti. Prvni v¥stupni signdl i1
paméfového obvodu 3 zatkdvacd rychloéti Jje pak pPiveden na druhi

vstup druhého srovndvaciho obvodu 5 a na prvni vstup pam&¥ového obvoéu
4 provozni rychlosti, zatimco druhy vystupni signdl 12 paméfového
obvodu 3 zatkdvaci rychlosti je pfiveden na prvni vstup prvniho srovné-
vaciho obvodu 6. Skokovd zm&na logické drovné& prvniho vﬁstgphiho
signdlu 11 pam&fového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti zpisobi skokovou
zménu logické drovné vystupniho signdlu 16 druhého srovndvaciho obvodu
5 za pfedpokladu, Ye druhy vystupni signdl 14 pamétového obvodu 4
provozni rychlosti md \roven logické jednotky. V této fdzi stroj

pracuje zatkdvaci rychlosti.
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P¥i pPfechodu na provosni rychlost vySle oviadaéové:éést 1
stroje na prvni vstup spoleéného paméfového obvodu 2 prvni v¥stupni
signdl 7 ovladadové &4sti 1 stroje a soﬁéasné i na tieti vstup
spoleéného paméfového obvodu- 2 tfeti vystupni signdl 9 ovladadevé
&dsti 1 stroje. NdbéZnd hrana t¥etiho vystupniho signdlu 9 oviadadové
&dsti 1 stroje zplsobi skokovou zménu vystupniho signdlu 10 spoledného
pam&fového obvodu 2z urovné logické jednidky na droven logické nuly.
Ndb&%nd hrana vystupniho signdlu 10 spoledného pamé¥ového obvodu 2
zptisobi zménu logické drovné prvnihe vystupniho signalu 11 paméfo=
vého.obvodu 3 zatkdvaci rychlosti i vﬁéi nému inversniho druhého
vystupniho signdlu 12 pam&tového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti. Zména
logické Urovn& prvniho v¥stupniho signdlu 1l paméfového obvodu 3
zatkdvaci rychlosti md za ndsledek skokovou zménu‘logické drovnd
prvniho vystupniho signdlu 13 pamd¥ového obwodu 4 provozni rychlosti
i ‘druhého v¥stupniho signdlu 14 pam&fového obvedu 4 provozni rychlosti.
Soudasnd zména logické Urovnd druhého vystupniho signdlu 12 paméfo-
vého obvodu 3 zatkdvaci rychlosti a prvniho vystupniho signdlu 13
pamétového obvodu 4 provozni rychlosti md pak za ndslcdek skokovou
zménu logické drovné vystupniho signdlu 15 druhého srovndvaciho
obvodu 5. Soudasnd zména logické drovné prvniho vystupniho signilu 11
pamé¥ového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti a druhého vystupniho signdlu
;& pamé%ového obvodu & provozni rychlosti zpisobi skokovou zménu
logické drovné vystupniho signdlu 16 prvniho srovndvaciho obvodu 6.
Nulovd logickd droven druhého vystupniho signdlu 14 paméfového
obvodu 4 provozni rychlosti, ktery jq pPriveden na dtvrty vstun
spoleéného paméfového obvodu 2, zablokuje &innost tohoto obvocdu tals,
Zc jakékoliv zmény signdld na jeho prvnich tiech vstupech nemohou

zménit logickou droven vystupniho signdlu 10 spole&ného pamétového



J

obvodu 2, Z2 tohoto stavu pracuje stroj provozni rychlosti.

Zruseni volby rychlosti je moZno dosdhnout uvedenim paméto-
vého obvodu 3 zatkdvacdi rychlost! a pamdtového obvodu 4 provozni
rychlosti do vychoziho stavu nastavovacim signdlem 17. P¥ijde=-li
nastavovaci signdl, v dobé&, kdy stroj pracujec provozni rychlosti,
jsou prvni vystupni signdl 11 pam&¥ového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti
i druhy vysiupni signdl 12 paméfového obvodu 3 zatkavaci rychlostd
v pavodnim stavu a neméni se. Naopak prvni vystupni signdl 13
pamétového obvodu 4 provozni rychlosti i druhy vystupni signdl 14
pam&tového obvodu 4 provozni rychlosti zméni své logické Urovné na
vychozi stav. Zména logické drovn& prvniho vystupniho signdlu 13
paméfového obvodu 4 provozni rychlosti p¥i souéasné nezméndné
logické Urovni druhdého vystupniho signdlu 12 pam&fového obvodu 3
zatkdvaci rychlosti zpisobi zm¥nu logické uUrovné vystupniho signdlu
15 druhého srovndvaciho obvodu 5 na vychoz{ hodnotu. Zména logické
urovné druhého vystupniho signdlu 14 paméfového obvodu 4 provozni
rychlosti p¥i soudasnd nezménéné logické urovni prvniho vystupniho
signdlu 11 pamd¥ového obvodu 3 zatkdvaci rychlosti zphsobi zménu
logické drovnd vystupniho signdlu 16 prvniho srovndvacihe obvodu 6
na vychozi hodnotu. Vysledkem popsaného procesu je tedy vychozi
stav stroje, to je jeho zastaveni.

Vyndlez je s vyhodou moZno pouzit zejména v ovladacim zabi=

zeni vicepro$lupnich tkacich strojt.
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PRuouirT vYNALZZU

Zapojeni clektrického systému volby rychlosti viceproilupniho
tkaciho strojec, vyznadujici se tim, Zc ovladafovd &dst (1) stroje je
svym prvnim, druhym a tictim vystupem snojcna s prvnim, druhym
a tfefim vstupem spoledného pamétového obvodu (2), &tvrty vstup
spolcéného pamétového obvodu (2) je spojen s druhym vystupem pamd-
fového obvodu (%) provozni rychlosti a nrvnim vstunem druhého srovnd-
vaciho obvocdu (B), v¥stup spolcéného vamétového obvodu (2) je spo-
jen s prvnim vstupém paméfového obvodu (3) zatkdvaci rychlosti,
druhy vstun paméfového obvodu (3) zatkdvaci rychlosti j¢ spmojen
s druhym vstupcm naméfového obvodu (%) »rovozai rychlosti, nrvni
v¥stup naméfového obvocu (3) zatkdvaci rychlosti jeo spojen s prvnim
vstunem pamdtového obvodu (4) vrovozni rychlosti a s druhym vstu-
pem druhého srovnivaciho obvodu (3), cruhy vystuo namé¥o vého obvociu
(3) zatkdvaci rychlosti je¢ spojen s prvnim vstupem prvniho srovnid=-
vaciho obvodu (6) a prvni vystun pamélového obvodu {4) provozni

rychlosti je spojen s druhym vstunem prvniho srovnivaciho obvocdu (6).

. 1 Whres
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