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(54) Ze¥izeni k navdSovéni visalek na textilni virebky

Vynélez se tykéd za¥f{zen{ k naviSovdni visalek na textilni vyrobky pomoc{ syntetice
ké nitd navledené do jehly, zahrnujfciho pFendeci mechanismus niti,

U dosud znémfoh zplsobd navé¥ovéni visafek je pouiivéno riznfch druhid eplint, a¥
J1% kovovych nebo plastickych, které jsom bud rudnd nebe pomoci mechanickych splinto-
vacich kledt{ proviékény visadkou do textilnich vyrobkie

Kovové splinty jsou opat¥eny smy¥kou z niti, Tyto splinty se rudné provliéknou vi-
sadkon, vytvo¥i se smyke, a potom se splinta ji% opatFend visalkou provlékne do tex-
tilniho vfrobku.

Nevjhodou tohoto zpisobu je jednak velkd pracnost pii vyrobé apl:l.ht, jednak prac—
nost p¥i semotném pouZivéni splint,nobo¥ viastn{ navliékéni a provlékéni splinty se pro-
véd{ rudnd, cof je vzhledem k miniaturnim rozmérim splinty zna¥nd nemédhavé, Daldi ne-
vfhodou je mo¥nost mechanického podkozeni textilnich vjrobkd p#i manipuleci po navéfe-
nf visalek,. Krom§ toho vzniké nebezpedi korogze splint.. a t:f.n'i_ gnehodnoceni textilnich
v§robki, |

VyuZiti litfch plastikovych splint Je podminéno pou¥itim mechaniekyjch splintova-
cich klediti,
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Tyto plastikové splinty jsou vyrdbdny ve formd hifebinki, na kterych je 20 splint,
H¥ebinek se vlo¥{ do mechanickyjoh splintovacich kle&ti, které jsou opat¥eny poddvacim
za¥{zenim, dutou jehlou, jej{¥ pomoc{ je splinta vpichovéna spolednd s visadkou do tex-
tilniho vyrobku, a odY¥ezdvacim zaiizeniﬁ Jjednotlivych splint,

Nevfhoda je nutnost vyroby specidlnich plasiikovych splint, &im¥ se znednd zvysu-
je pracnost, krom$ toho mi¥e rovnd¥ doj{t k meshanickému podkozen{ textilnich vyrobki.

Nevyhody stavu techniky Jsou sni¥eny nebo zcela odsirandny za¥izenim podle vyndle-
zu, jeho¥ podstata spodivé v tom, Ze piendSeci mechanismus niti Je uloZfen rovaob&ind -
s mechanismem jehly, pFidem¥ jehle je pFiFazen poklédaci mistek, pod nim¥ je kolmo ke

smru osy jehly posuvnd ulo¥eno svafovaci t&lisko.

Vyhodou za¥izeni podle vynélezu je, e automatické vytvéd¥eni a svéifeni smylky ze
syntetické niti jJe pro vlestni navéSovdni visalky na textilni vyrobek produktivndjii a
zejména levndjsi, nebof poufité syntetické nité jsou proti kovovym splintédm nesrovna-
telnd levndjsi, &imZ dochéz{ k velké finandni dspofe & vzhledem ke zvyfeni produktivi-
ty a k dspofe Sasové.

Dald{ vfhody & vyznaky za¥{zeni podle vynélezu vyplyvajl z ndsledujiciho popisu
p¥ikladného provedenf, které je schematicky zndzorndno ne p¥ilo¥enfch vykresech, kde
znadis _
obr. 1 nérys za¥izen{,
obr. 2 axometricky pohled na za¥fzen{ ve vyochozi poloze,
obr. 3 axometrickj pohled na zaiizeni po nepichnut{ visaky a textilniho vyrobku jehlou,
obr. 4 axometricky pohled na zeF¥{zen{ po vykfvnuti vikyvného ramene a sevieni konce ni-

t1 mezi pYendfeci raménke
obre 5 axometricky pohled ne za¥{zen{ po vréceni vikyvného ramene do vodorovné polohy &
obr. 6 axometricky pohled na ze¥izeni p¥i spojovéni vzniklé amyfky niti.

Syntetickd nit 1, ddle jen nit, je vedena z negndzornéné odvijené oivky p¥es ni-
fovou bradu 2 spfaiehou 8 ovlddacim ¥lenem, nap¥{klad s elektromegnetem 3, do olka Jeh~-
ly 4 ulozené v jehelné tydi 5, kterd je pevnd spojens s pohyblivym jehelnim ramenem 6,
spra¥enfm s nezndzornénym valkovym mechanismem slouffcim k vyvozovdni vratného pohybu
jeheln{ho ramene § ve sméru rovaobd¥ném s osou Jehly 4. U pP{kladného provedeni Jje
elektromagnet 3 spolu s ni¥ovou brzdou 2 pevnd ulofen na pohyblivém jehelnim remeni 6.

Ve svislé rovind prolofené osou jehly % je rovnob¥iné se zmindnou osou nad jehlou
4 uloZeno vjkyvné rameno 7, ne jehoZ volném.konci je kolmo k ose vykyvného ramene J
upevndn p¥{infk 8, v n¥m¥ je rovnob¥ind s osou vikyvného ramene ] pevné uloZena piend-
Sec{ tyd 9 opat¥end na konci pevaym piendfecim reménkem 10 ulofenym napiikled kolmo k
ose prenéSeci ty¥e 9. V p¥idnfku 8 je utvofen otvor, v némi je rovnobdZné s osou vykyve
ného ramene 7 suvnd ulo¥eno pFendSeci tdhlo 11 spFafend se zed{zenim k vyvozovéni po-
hybu piendfeciho tédhla ]1 ve sméru Jeho osy.
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U zndzorndného pFikladného- provedeni je nap¥ikled p¥endSeci tdhlo 11 pevné spo-
jeno s kotvou ovlddaciho elektromagnetu 12, ktery je rovndZ uloZen rovnobdind s osou
vykyvného ramene J, popr1pad§ ulo¥en p¥imo na vykyvném rameni J. Ovliddaci elektromag-
net 12 a vykyvné rameno 7 jsou spolednd sprefeny s nezndzorndnym mechanismem glouzicim
k jejich vykyvovéni i k vyvozovéni Jejich soulasného dopFedného nebo zpdtného pohybu.

Na pi'-enééecim thle 11 je navledena tladné prufina 13 opfend jednim koncem o pFid-
‘nfk 8 a druhym koncem o osazeni 14 vytvolené na pPendsecim téhle 11, Na konci pi"e':néée-
cfho téhla 11 Je otodn¥ ulofeno pohyblivé piendSeci reménko 15 vytvorené jeko dvoura-
menné pdka, ulofend otolnd ve stPedu otéSen{ na Zepu, ktery je uloZen na konci prend-
Seci tyde 9.

Jehla 4 p¥i svém pohybu je vedena dréZkou 16 vytvoFenou v télese poklédac:.ho mﬁst-
ku 17, na ndm¥ je vytvoiena plocha 1]1, na ni% dosedd piidrZoval 18. Pod podkléddacim
mistkem 17, Jje ulozeno ga¥fzeni ke spojeni a souSasnému, nebo nésledujicimu preruéeni
spojené &dsti niti, které u p#{kladného provedeni zahrnuje svafovaci t&lisko 19 pevné

ulofené na vysuvné péce 20 sprafené s neznézorndénym ovlddacim mechanismem, i

Ne 3elni sténu 172 poklddaciho mistku 17 se prikl4dd textilnt vyrobek 21 a plii"islué-
né visadka 22, A ’

Punkce zarizeni ne nevédovéni visadek 22 na textilni vyrobek 21 pomoci syntétické
nit¥ 1 podle vyndlezu spolivéd v tom, Ze obsluha po uchopeni visedky 22 a textilnipo V-
robku 21 pFfile#{ tyto dva uvedené elementy na geln{ stranu 172 poklédaciho mistiu’ 17
p¥ed drd¥kou 16 vytvoienou v poklddacim mistku 17 pro prichod Jehly 4. Po seSlépnuti
neznézorniné ovliddaci Slapky se celé zaiizeni uvede do néeledujiciho pohybu. Neznédzor-
n¥ny vedkovy mechanismus zalne nejprve vysouvat jeheln{ rameno § & souSasnd i s nim spo-
jenou jehelni ty& 5 a Jehlu 4, které- je v n{ upnuta. Do olka jehly 4 je navledena nit
4 tak, %e volny konec 23 prednivd z olka jehly 4 o zvolenou délku a soudasné je uvede-
na v &innost nifovd brzde 2 prostrednictv:(m alektromagnetu 3. Jehla 4 prochézi p¥i do-
pPedném pohybu dré¥kou 16 a jeji pFedni Zést s ofkem, v n¥m¥ je navledena nit 1, pro-
nikd visedkou 22 a textilnim vyrobkem 21,

S nepatrnym zpo¥dénim vidi jehelnimu rameni 6 Jje do dopiedného poh&bu uvedeno vy~
kyvné rameno ] spolu s ovlddacim elektromagnetem 12. Po nepfchnuti textilnfho vyrobku
21 a visalky 22 na jehlu 4, jak Je gnégornéno ne obr. 3, se dopfedny pohyb Jehly 4 za~-
stav{, Soufasnd se zastavi také dop¥edny pohyb vykyvného ramene I, p¥idemf konec s nim
pevnd spojené pienéSeci tyle 3, na némZ jasou uloZena p¥enéSeci raménka 10 a 15, zaujme
polohu nad volnym koncem 23 niti 1 vydnivajicim z o¥ka jehly &£.

Déle, jak je schematicky zndzorn¥no na obre 4, dochéz{ k vyklondni vykyvného rame=
ne T a k sepnut{ ovlddaciho elekiromagnetu 12, a t{m k posunuti pFendSeciho tdhla 11
spojeného 8 kotvou ovlédaciho’ elektromﬁgnetu 12 cproti sméru piadbeni tla&né prufiny
13+ Po vyklondn{ vykyvného ramene ] se dostane pevné pFené¥eci raménko 10 za pFedniva-
jigi konec 23 niti 1. Pohyblivé piendfeci rem$nko 15 se sepnutim ovlddaciho elekiromag-
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netu 12 uvede pomoci prend¥eciho téhla 11 do otd&ivého pohybu kolem sti¥edu otdSen{, kte~
ry je vytvoien na konci prend¥eci tye 9, a po dokonSeni otd&ivého pohybu sevie jeho
volny konec spolu s pevaym prendfecim raménkem 10 pFednivajici konec 23 niti 1. V tom=
to okemZfiku je vypnut elektromagnet 3, a tim 1 nifovd brzde 2. Vykyvné rameno T se
vraci do vodorovné polohy, Jak je znézornéno na obr. 5, & tdhne s sebou ni¥ ] sevie-
nou mezi prendSecimi reménky 10 a 15,

Jehelnf rameno § se jehlou 4 a vikyvné rameno I s pi'lenééecimi reménky 10 & 15.
Jsou potom pFisludnymi nezndzorndnymi vedkovimi mechanismy uvedeny do zp&tného pohybu,
5{m% se % niti 1 vytvéPL smydke 24,

Po vrdoceni jehly 4 a piidr¥ovacich ramének 10 a 15 do vychozi polohy, dojde zno-
vu k vyklondni vikyvného remene ] s p¥idrfovacimi reménky 10 _a 15 a nif 1, jejf% ko-
nec 23 je sevien mezi piidriovacimi reménky 10 a 15, Jje polofena ne poklddaci mistek
11, kde je zajvi§t§na proti vyyunuti pFitisknutim pFidr¥ovade 18 na plochu 171. Vytvo-
Yend smy¥ka 24 je spojene sva¥enim niti ] pomooci svafoveciho t&liska 19 uloZfeného na
vysuvné péce 20, kterd je vysouvéna pomoci neznézornéného valkového mechanismu.

Po pretaveni a zéroven svaveni niti ] v pofadovanou smy¥ku 24 se vysuvnd péke 20
ge svafovacim t&liskem 19 méi do vychozi polohy, Sou¥asnd me do vychoz{ polohy vraci
také vykyvné rameno 7, piidemf se rozepne ovlddaci elekiromagnet 12 a tlalnd prufina
13 posune p¥endSeci téhlo 11, a tim 1 poofoéi pohyblivym p¥idriovacim raménkem 15,
&inZ se pi":i.driuvaci reménko 10 a 15 rozeviou & sevieny konec 23 nité 1 se uvolni a vy-
padne., Po odklopeni p¥idriovade 18 se uvolni vytvorend smySka 24 niti 1, za¥izeni Je
vréoeno do vychozi polohy & pomoci Sasového relé se vypind,

T{m je cely pracovai oyklus ukonden a zaiigen{ je piipraveno k zahdjeni nového
pracovatho cyklu,

PEEDMET? VYNLKLEZU

1, Zabizenf k navésovdn{ visalek na textilni vyrobky pomooci syntetické nitd navledend
do jehly, zehrnujfof p¥end¥eci mechanismus nitd, vyznadujici se tim, Ze pFendie~
of mechanismus nit¥ Je ulofen rovnob¥in¥ s mechanismem jenly (4), p¥ifemZ Jehls
v(4) je p¥iFazen poklddaci mistek (17), pod nim¥ je kolmo ke sméru osy jehly (4)

posuvnd ulofeno svaiovaci t&lisko (19).

2, Za¥{zeni podle bodu 1, vysznalujfc{ se tim, ¥e pFendSec{ mechanismus je tvoien pev-
nym prenéfecim raménkem (10) & pohyblivym pFendSecim raménkem (15) uloZenymi na
konci pi"cniiéci tySe (9) pevn¥ spojené s vykyvaym ramenem (7).

3. Za¥{zeni podle bodu 2, vyznadujiocl se tim, Ze pohyblivé p¥endfeci raménko (15) je
vytvoFeno ve tvaru dvouramenné péky, jeji¥ st¥ed otdZeni je uloZfen na konci piend-
Seci tyle (9) a jedno rameno spra¥eno s ovlddacim elektromagnetem (12).

6 vykresi
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Obr. 6
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