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(54) (57) ГРЕЙФЕР, содержащий раму,
кинематически связанные с рамой привод­
ные челюсти и подвеску для навешивания 
на крюк крана, отличающийся тем, что, с 
целью упрощения конструкции, подвеска 
для навешивания на крюк крана содержит 
шарнирный четырехзвенник, нижние звенья 
которого представляют собой рычаги вто­
рого рода, при этом грейфер снабжен ро­
ликами. установленными на челюстях для 
взаимодействия со свободными концами ры­
чагов.
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Изобретение относится к подъемно­
транспортной технике, а именно к грей­
ферам, и предназначено для планировки 
поверхности и экскавации сыпучих материа­
лов, например, для очистки желобов до- 5 
менных печей.

Известен грейфер, содержащий раму, 
кинематически связанные с рамой привод­
ные челюсти и подвеску для навешивания 
на крюк крана [1].

Недостатком известного грейфера яв- 10 
ляется сложность конструкции, связанная 
со значительным количеством звеньев и 
шарнирных соединений.

Цель изобретения — упрощение кон­
струкции грейфера. 15

Поставленная цель достигается тем, что 
в грейфере, содержащем раму, . кинемати­
чески связанные с рамой приводные челюс­
ти и подвеску для навешивания на крюк 
крана, последняя содержит шарнирный че- 
тырехзвенник, нижние звенья которого пред- 70 
ставляют собой рычаги второго рода, при 
этом грейфер снабжен роликами, установ­
ленными на челюстях для взаимодействия 
со свободными концами рычагов.

На фиг. 1 изображен предлагаемый грей- 25 
фер, общий вид; на фиг. 2 — то же, вид 
сбоку.

Грейфер содержит раму 1, челюсти 2, 
шарнирно закрепленные на раме 1 и кине­
матически связанные с гидроцилиндрами 3, 
шарнирно соединенный осью 4 с рамой 1 30 
шарнирный четырехзвенник, нижние звенья 
5 которого представляют собой рычаги вто­
рого рода, и ролики 6, установленные на 

челюстях 2. На верхней оси 7 четырехзвен- 
ника жестко укреплена седловина 8 для 
взаимодействия с крюком крана, а на ниж­
нюю его ось 4 насажена скоба 9.

Устройство работает следующим обра­
зом.

При планировке поверхности канаты 
крана натянуты, оси 7 и 4 четырехзвенника 
отдалены одна от другой, а его нижние 
звенья 5 соприкасаются с роликами 6. Грей­
фер с раскрытыми челюстями опускают на 
материал, включают гидроцилиндры 3, и 
челюсти 2 начинают смыкаться, зачерпывая 
материал. При этом взаимодействие свобод­
ных концов нижних звеньев 5 четырехзвен­
ника с роликами 6 обеспечивает сближение 
осей 7 и 4 и способствует тем самым по­
логой траектории зачерпывания.

В случае работы грейфера в режиме экс­
кавации материала канаты крана ослаблены, 
оси 7 и 4 четырехзвенника приближены одна 
к другой, а его нижние звенья 5 не взаимо­
действуют с роликами 6. При этом грейфер 
становится автономным механизмом и фор­
ма траектории движения кромок челюстей 
2 зависит только от сопротивления зачерпы­
ванию.

При работе в стесненных условиях для 
уменьшения рабочей высоты грейфера по­
следний навешивается на крюк кромок по­
средством скобы 9.

Предлагаемый грейфер, сохраняя широ­
кие функциональные возможности, по сравне­
нию с известным обладает более простой 
конструкцией.
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