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(564) Hydraulické Gstroji samohybnych pracovnich stroja

Vynélez se tyké hydraulického ustroji
a to jak hydraulickych obvodd pohonu pra-
covniho néstroje, tak i hydraulickych ob-
vodd servorizeni v¥etnd jejich ovlédéni,
samohybnych pracovnich strojd vybavenych
pomoci hydrostatického pfevodu pohénénym
setrvaénikem Jako zdroje energie pro nou-
zové Pizenl, kde re8i krédtkodobé zrychleni
funk&nich pohybd pracovniho néstroje bez
zvy8eni podtu a velikosti pouZitych hydro-
generétord.

Uvedeného se dosdhne tim, Ze spojova-
ci vdtev hydrogenerétoru hydrostatického
prevodu mezi motorem a setrvadnikem je vede-
na pres pridavny dvoupolohovy rozvadéd bu
do hydremotor-generétoru pohonu setrva&ni-
ku, nebo po krétkodobém prestaveni piidavné-
ho dvoupolohového rozvad&fe ovladadi zrych-
lenych pohybd pracovniho néstroje do rozva-
d¥¢e hydraulického obvodu pohonu mechanismu
pracovniho néstroje a funkci servoiizeni
krétkodobé zaji%fuje hydromotor-generstor,
pohéndny setrvadnikem jako v piipadé nouzo-
vého Pizeni.

Toto hydraulické udstrojl je vhodné
zejména pro kolové zemni a stavebni stroje
jako jsou kolové nakladale a dozery, moto-
rové skrejpry a podobné stroje.
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Vynédlez se tykd hydraulického udstrojt semohybnych pracovnich strojd, zejména pak zem-
nich a stavebnich vétiich typorozmérd, vybavengch hydrostatickym pohonem hnanym setrvadni-
kem jeko nghradnim energetickym zdrojem nouzového *izeni.

Dosud znémé a pouZivand hydraulické.ﬁstroji samohybnych pracovnich strojd byvaji pro-
vedena se semostatnymi hydrogenerdtory a to jak pro hydraulicky obvod pohonu mechani smu
funk&nich pohybd pracovniho nédstroje, tak i pro hydraulicky obvod servo¥izeni., Jsou znémé
i hydraulické ustrojfl s jednim spoleinym hydrogenerétorem pro hydraulicky obvod servofi-
zen{ i hydraulicky obvod pohonu mechenismu funkénich pohybd pracovniho ndstroje vybavend
priorttnim ventilem hydrasulického obvodu servofizeni.

Nevyhodou hydraulickych dstroji se samostatnymi hydrogenerdtory hydraulickyeh okruhl
servorizeni a pohonu mechanismu pracovniho néstroje je mald pohybovéd rychlost pracovniho
néstroje prodlufujfci pracovni cyklus stroje a kterd je ddna omezenym pritokovym mnoZistvim
kapaliny dodédvené jJednim hydrogenerétorem. Dal#f nevyhodou Je dosaZent pouze jedné pohybo-
vé rychlosti funk¥nich pohybi pracovniho néstroje, co? v n&kterych pripadech nasazeni t&ch-
to strojd z technologickych dvodd nepostai a nevyhovuje.

Poufiti vice hydrogenerétory se spojovénim jejich pritokd do hydraulického obvodu po-
honu mechanismu funk&nfch pohybi pracovniho nédstroje je &asto neproveditelnéd pro omezené
mo¥nosti mechenickych pohond prevodovich mechanismi co do mno¥stvi vyvodd pro pohon hydro-
generdtord, navic mofnost vyusitl soultovych pritokd vice hydrogenerdtord znaénd kompliku-
je provedeni celého hydraulického Ustrojf pou¥itim vEtdiho podtu rozvadéth a jejich ovlé-
déni.

Nevyhodou hydrasulickfch ustroji se spolednym hydrogenerdtorem a prioritnim ventilem
hydraulického obvodu servorizeni je skutednost, %e bdhem Zinnosti servorizeni klesdé, nebo
je zcela zastevena doddvka pracovni kapaliny do hydraﬁlického obvodu pohonu mechanismu
funkénich pohybd pracovnfho nédstroje, &imZ se pohyby pracovniho néstroje zpomeluji, prodlu-
¥uje se doba pracovnfho cyklu stroje a klesd vykon stroje.

Spole¥nou nevyhodou téchto popsanych hydraulickfch dstrojf je nutnost pouZiti dalitho
hydrogenerdtoru & pro ného nezbytného mechanického prevodového systému vietné néhradninho
zdrbje energie pro zaji¥téni funkce nouzového ¥izeni v pfipadech néhlého zastaveni hnaciho
motoru stroje 2 na ndm energeticky piimo zévislého hydrogenerdtoru hydraulického obvodu
sePvorizeni, prilem? jednim ze znémych a pouiivenych ndhradnich zdroju energie pro nouzové
¥izenf je rotujici setrvadnik, nej¥astdji pohénény z hnaciho motoru é%roje hydrostatickym
pohonenm.

Uvedené nedostatky odstranuje hydraulické ustroji podle vyndlezu, jehoZ podstata spo-
¢ivé v tom, Ze bihem ¥innosti piimolarych hydromotorﬁ mechenismu pohonu funkdnich pohybd
pracovniho néstroje v tdch pripadech, kdy je vy%adovéno krétkodobé zrychleni pracovnich
pohybd, napfiklad zvedéni ngloZené lopety Zelnfho nakladale, hydrogenerdtor hydrostatického
pohonu setrvadniku i hydrogenerdtor hydraulického obvodu mechenismu pohonu funkénich pohy~-
b4 pracovniho néstroje dodéveji kapalinu do hydraulického obvodu mechenismu pohonu funk&nich
pohybd pracovaifho néstroje, &im% se doeili v&t51i pohybové rychlost pracovniho néstroje, pfi-
dem? funkes, servobfzeni zajiZtuje hydromotor-generdtor setrvaednikustimto setrvainiker po-
héndny = pracujici ve funkei hydrogenerétoru po tuto dobu.

Pimtn uspoddddnim hydraulického ustrojil se s vyhodou dosdhne ze pou¥itf ji% na stroji
instalovanych a pouifvenych hydrogenerdtord posadovené krdtkodobé zrychleni funkdnich pohy-
bt pracovniho néstroje, napifiklad zveddni vylofniku &elniho naklada¥e, pfi zachovéni vBech
dosavadnicn Tuak@nich vlastnosii servofizeni vietnd moZnosti nouzového ¥izeni. Navic umélym
o véaomym mavorovéalm funkce nouzového Fizeni pii ka¥dém zrychlenén pohybu pracovaiho ndstro-
se, kdy Punkee servoriaeni Je zajidtovéna odbérem energie 2 rotujicthe setrvadnilu, Je za-
rulens atsld » pribé¥nd kontrola funlee aousového Pizenl, kterd u viech Jjinyeh systémd nou-
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zového. #{zent pribéin& neni moinéd 8 nemoZnost nebo obtiZnost kontroly funkini schopnosti
nouzového *izeni se mife projevit v selhéni jeho funkce.

Na priloZeném vykresu je schematicky znézornZno hydraulické ustroji samohybnyech pra-
covnich strojd podle vynélezu.

Hydrogenerétor | hydraulického obvodu mechenismu pohonu funk&nich pohybd pracovntho
néstroje dodévé kepalinu z nédrZe 8 pres rozvad&® 2, vybaveny smérovymi Soupdtkovjymi venti-
1y 22, 21 jednotlivych mechenicky nezévislych pohybd pracovniho néstroje 40, do p¥imo&arych
hydromotord 3, 4 rebo jejich soustav pri zapojeni vice hydromotord vedle sebe pro vyvozeni

jednoho mechanicky nezévislého pohybu pracovnfiho néstroje 40.

Pomelé, nezrychlené pohyby pracovnfho néstroje 40 jsou ¥izeny ovlddaci pdkou 18 mé-
nic{ funk&n{ polohy ovlada¥i 161 a 162 nezrychlenych pohybd pracovniho néstroje 40. Hydro-
generdtor 7 hydraulického obvodu servoffzeni dodédvé kepalinu pres pridavny rozved&® 6 s pre-
stavovénim svych funk¥nich poloh servoelementy 61, 62 do hydromotor-generdtoru 11, kinema-
ticky spojeného se setrvadnikem }2. Kapalina vystupujic¢i z hydromotor-generdtoru 11 je ve-
dena do rozvaddle 13 hydraulického obvodu servofizeni a odtud v pripadd.pootofeni volantu
20 do primolarych hydromotord 15 #izeni, pred hydromotor-generétor 11 je vloZen pojistny
ventil 14.

Ovlddaci obvod zehrnuje zdroj 50 pracovniho média, servoelementy 211, 212, 221, 222
smérovych Soup&tkovych ventild 21, 22 vestavinych v rozvadddi 2, servoelementy 61, 62 aéni~
ci funk¥ni polohu pridavného rozvaddle §, ovlddaci pdku 18, prestavujici funkini polohy
ovladadd 161, 162, 163, 164 nezrychlenych, mechanicky nezévislych, dvou pohybd pracovniho
néstroje 40, ovladade 171, 172 zrychlenych pohybd pracovniho néstroje 40, mechanické vaz-
by 181, 182 mezi ovladadi 161, 171 a 162, 172. V3echny uvedené ovladale 161, 162, 163,

164, 171, 172 jsou svojl vstupni streanou spojeny s v¥stupni -stranou zdroje 30.

Po souasném prestaveni funk¥nich poloh ovlada¥d 161 nebo 162 a ovlada&d 171 nebo 172
pomoci jedné z mechanickych vazeb 181, 182 v&t¥im vychylenim ovliddaci péky 18 dojde mimo
ji% popsané ¥innosti vyvolené zmdnou funk¥ni polohy n&kterého z ovladadd 161, 162 i k pre-
‘staveni pridavného rozvadfe 6§ pomoci nékterého ze servoelementd 61, 62 a tim k propojeni
vystupni stireny hydrogenerétoru 7 hydraulického okruhu servoiizeni pres pridavny rozvaddd
6, zpétny ventil 5 s v¥stupni stranou hydrogenerdtoru | k zvySeni dodédvky kapsliny do piimo-
Zaryeh hydromotord 3, 4 pohonu mechenismu funkénich pohybl pracovniho néstroje 40 a tim
k zvySeni rychlosti jeho pohybd. Cinnost servorizeni bEhem tohoto krétkodobého vyuZiti
hydrogenerdtoru 7 pro zrychleni pohybd pracovniho néstroje 40 zaji3fuje hydromotor-gene-
rétor 11 pracujici po tuto dobu jako hydrogenerétor pohénény setrvainikem 12, coZ je vlast-
n& pripad nouzového ¥*izeni jako pfi zastaveni hnaciho motoru 30 a je pro ridile stdlou
kontrolou funkdni schopnosti nouzového ¥izeni stroje, kdy kapalina je nasévéne pres zpdtny
ventil 9.

Pracovnim médiem ovliddaciho obvodu miZe byt elektricky proud, stlafeny vzduch, tlakové
kapalina nebo i jejich vzéjemné kombinace. Druhu pracovaiho média odpovidd i vlastni pro-
vedeni zdroje 50, servoelementd 211, 212, 221, 222, 61, 62, i ovladald 161, 162, 163, 164,

171, 172 i mechenickych vazeb 181, 182.

Popsané hydraulické ustroji je vhodné pro zemni a stavebni stroje vEtZfch typorozm&rd
s hydraulickym pohonem mechanismu pracovniho ndstroje jako jsou kolové nekledade a dozery,
motorové skrejpry a podobné stroje, poufivajici jako zdroj energie nouzového Fi{zeni setr-
va¥nik, pohén&ny od hnaciho motoru hydrostatickym prevodenm.
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Hydraulické dstroji samohybnych pracovnich strojd, sloZené jednak z hydraulického ob~
vodu pohonu mechanismu funkinich pohybd zékledniho i vyménnych pracovnich néstroji, vybave-
ného aslespoh jednim hydrogenerdtorem, spojenym s rozvad¥lem osazenym smérovymi, servoele-
menty, prestavovanymi goupédtkovymi ventily, spojenymi svymi vystupy & piimolarymi hydromoto-
ry pohonu mechenisuu jednotlivyeh mechani cky nezévislyeh pohybd pracovniho ndstroje, déle
pak z hydraulického obvodu servorizeni vybaveného hydrogenerdtorem, spojenym svym vystupem
pres pojistny ventil se vstupem hydromotor-generdtoru kinematicky spojeného se setrvaini-
kem & soudasnd svym vystupem spojeného pomoei v prichodném sméru izolovaného zp&iného ven-
tilu s nédrif, do které jsou vyistény jak odpady od p¥idevného, servoelementy prestavované-
ho rozvedd¥e, spojeného se zpétnym, ve smEru prichodu do p¥idavného rozveddie smérovanym
ventilem na své vstupni strend, tak i vBech dal3ich, v celém hydraulickém ustroj{ instelo-
vanych rozvadé¥d a pojistnych ventild, volantem ovldédanym rozvaed&lem servotrizeni, spojenym
svymi vystupy s jednim nebo vice vedle sebe zapojenych primodarych hydromotord a svym vstu-
pem spojenym s vystupem hydromotor-generdtoru, déle pak jedté z ovldgdaciho obvodu, vybave-
ného zdrojem pracovniho média ovlsdaciho obvodu, kde zdroj pracovniho média Je svoji vystup~
ni stranou spojen se vstupni stranou jednotlivyeh, ovlédaci pékou pres mechanické vazby
prestavovanych, ovladaZd nezrychlenjch i zrychlenych funkinich pohybd pracovniho néstroje,
kde ovlada&e nezrychlenych funk&nich pohybd pracovniho néstroje Jsou spojeny svoji vystupni
stranou se vstupni stranou servoelementd smdrovych Boupdtkovych ventild rozveddde hydreulic-
kého obvodu pohonu mechenismu funkinich pohybd pracovniho néstroje, vyznabujicl se tim, Ze
vystupni strana hydrogenerdtoru (7) hydraulického okruhu servorizent je spojena se vstupni
stranou ptidavného rozvads¥e (6), jehoZ jedna vystupni strana, pfislu¥né poloze rozpojenych
ovleda®d (171), (172) zrychlenych funkdnich pohybd pracovniho ndsiroje (40), ‘je spojena
se vstupni stranou hydromotor-generdtoru (11) a druhé vystupni strana pridavného rozvaddle
(6), prislusdnd sepnuté poloze alespoi jednoho z ovladadd (171), (172), Jje spojena ples
zpétny ventil (5) se vstupni stranou rozvad¥le (2) hydraulického obvodu pohonu mechenismu
funkénich pohybd pracovniho ndstroje (40), piidem? alespon jeden.z ovlada¥ld (171, (172)
je spojen svojil vystupni stranou se vgtupni strenou alespon jednoho ze servoelementd (61),
(62) pridavného rozvadd¥e (6). ~ :
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