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Uklad regulacji predkosci obrotowej tréjfazowego silnika indukcyjnego

Najbardziej rozpowszechniony w napedzie elektrycznym silnik indukcyjny klatkowy nie posiada ptynnej
regulacji predkosci obrotowej. Cenne zalety silnikéw klatkowych, takie jak niezawodno$¢ w dziataniu, prostota
budowy i niskie koszty wytwarzama powoduja, ze od dawna poszukiwano rozwigzan umozliwiajacych ich ptynng
regulacje.

Dotychczas ptynna regulacje predkosci obrotowej uzyskiwano poprzez zmiang czestotliwosci zasilania
silnika. Natomiast zmiang czestotliwosci osiagano przy zastosowaniu ukitadéw — przetwornic maszynowych,
a w ostatnich czasach — tyrystorowych uktadéw sterowania czestotliwosciowego. Plynng regulacje uzyskiwano
réwniez w specjalnych silnikach komutatorowych pradu przemiennego takich jak Schrage, Deri i inne.

Maszynowe przetwornice czestotliwosci sa drogie iwymagaja réwniez regulacji predkosci obrotowej
przetwornicy. Uktady tyrystorowe czestotliwosciowego sterowania silnikéw indukcyjnych s3 mimo swoich zalet,
uktadami ztozonymi, drogimi i niezbyt pewnymi w ruchu.

Celem wynalazku jest prosty i tani uktad ptynnej regulacji predkosci obrotowej indukcyjnych silnikéw
tréjfazowych klatkowych.

Powyzsze zagadniénie rozwiazuje ukiad, sktadajacy si¢ ztréjfazowego silnika klatkowego, pierécieni,
komutatora i wirujacych szczotek napedzanych silnikiem matej mocy. Energia elektryczna doplywa z sieci
"tréjfazowej oznaczonej na rysunku literami R:S T do nieruchomych pierscieni s, , s, 83, po ktérych powierzchni
wiruja szczotki b,, b,, b;, potaczone z trzema szczotkami c;, ¢,, ¢c3 ustawionymi symetrycznie na obwodzie
komutatora k i wirujacymi po jego powierzchni, skad energia doptywa do uzwojenia stojana u. Wycinki
komutatora sa potaczone symetrycznie z uzwojeniami stojana, ktérego fazy sq skojarzone w tréjkat, stanowigc
obwdd zamknigty. Szczotki a,, a,, a3 lezace na pier cxemach iszczotki by, b;, by lezace na powierzchni
komutatora k sa metalicznie potaczone ze sobg parami a, b; ;- a, by ; a3b;, zamocowane na izolacyjnym krazku d.
Krazek d umocowany koncentrycznie z komutatorem k moze si¢ obracaé razem z trzema parami szczotek b, ¢; ;
b, c;; bscs, taki zesp6t szczotek z pierscieniami i komutatorem moze by¢é napedzany w dowolny sposéb, rgcznie
badZ za pomoca silnika elektrycznego niewielkiej mocy; jest on niezalezny od silnika indukcyjnego i moze si¢
znajdowaé w pewnej odlegtosci od niego.

Wiadomo, ze wirnik w silniku indukcyjnym wiruje z prg¢dkoscia zblizong do predkosdci strumienia
wirujacego stojana. W normalnym silniku indukcyjnym predko$é wirowania strumienia magnetycznego jest stata
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uwarunkowana czgstotliwoscig i liczbg biegunéw. Jezeli wycinki nieruchomego komutatora potaczymy przewo-
dami z uzwojeniem stojana w miejscach réwnomiernie roztoZonych na obwodzie, oraz zasilimy to uzwojenie
z tréjfazowej sieci za posrednictwem zespolu wirujacych szczotek by ¢y, byc;, bycy, to strumieri stojana silnika
bedzie wirowaé z predkoscia uwarunkowana predkoscia ikierunkiem wirowania szczotek. Przy napedzaniu
zespolu szczotek wirujacych w kierunku zgodnym z kierunkiem wirowania strumienia stojana, pre¢dko$é
obrotowa wirnika bgdzie wzrastaé (regulacja obrotéw w gérg) przy przeciwnym pre¢dko$¢ wirnika bedzie male¢
regulacja w dé?). '

Predkos$¢ obrotows takiego silnika okredla zalezno$é:

Dy =ning

gdzie: ny — predko$é wirnika silnika rozpatrywanego,

n — predko$é znamionowa wirnika sﬂnika tradycyjliego
~ wynikajaca z czgstotliwosci i ilosci biegunéw,
ng — predkosé wirowania szczotek.

Opisany wyzej prosty technicznie uktad silnika pozwala w sposéb ekonomiczny regulowaé ptynnie
predko$é obrotows silnika indukcyjnego w szerokich granicach, pozwala takze bez przetaczer zmieniaé kierunek
wirowania. Silnik ten uzyskuje znacznie wigkszy moment rozruchowy niz tradycyjny 3-fazowy silnik
indukcyjny. Moze on znaleZé zastosowanie w warunkach, gdzie wystepuje cigzki rozruch istawiane sg
wymagania regulacji predkosci obrotowej w szerokich granicach.

Zastrzezenie patentowe

Uktad regulacji predkosci obrotowej tréjfazowego silnika indukcyjnego, pozwalajacy uzyskaé ptynng
regulacje obrotéw w szerokich granicach, znamienny tym, ze sktada si¢ on z tréjfazowego silnika klatkowego,
trzech nieruchomych pierécieni (a,, a;, a;) nieruchomego komutatora (k), ktérego wycinki potaczone s3
przewodami o dowolnej dlugosci z uzwojeniem (u) stojana tréjfazowego silnika klatkowego skojarzonego
w tréjkat i zespotu wirujacych szczotek (bycy, by c,, bscs), taczacego pierscienie z komutatorem, napgdzanego
przez silnik malej mocy, o regulowanej predkoéci obrotowej; zasilany z sieci tréjfazowej (RST) poprzez
nieruchome pierscienie (a;, a;, a3), umozliwia regulacj¢ predkosci obrotowej tréjfazowego silnika klatkowego
przez zmiane pre¢dkosci silnika matej mocy napedzajacego za posrednictwem kmzka izolacyjnego (d) zespél
trzech par sz¢zotek wirujacych.



K1 21d?,24/01 71483 MKP HO2k 27/20




	PL71483B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


