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{54) Zapojeni vstupni jednotky pro zpracovéni ptikazii vysiho
technqlogického programovaciho jazyka

ReSeni se tykd zapojeni vstupni jed-
notky pro zpracovéni p¥fkazd vy3s8{iho tech-
nologického programovaciho jazyka, urle-
ného k definovani sledu &innosti obrab&-
cfho stroje p¥i &islicovém ¥{fzeni. Podstata
teseni spodivd v propojeni blokli, zn&zor-~
n&nych na obr., tj. vstupni paméti, analy-
zdtoru, paméti p¥ipustnych zadénl, pamdti
transformovanych zaddni, geometrického
procesoru, pracovni paméti, kodéru a vy§-
stupni pam&ti. Struktura vstupni jednotky
podle ¥eSeni umoZhuje zpracovdni technolo-
gickych p¥ikazi, obsahujicich klidov4 slo=
va a jim p¥fslufné nepropodtené Iiselné
hodnoty.
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Vynidlez se tykd zapojenf vstupni jednotky pro zpracovédni p¥ikazl vyEZfho technologického
programovaciho jazyka ur&eného k definovéni sledu &innosti obrdb&ciho stroje p¥i &islicovém

¥izenf.

zékladnim po¥adavkem pri &fslicovém ¥fzen{ obréb&cich stroji je ur&eni pohybd a sledu
daldfich &innosti obrédbdcfho stroje pomoc{ technologického ¥fdicfho programu.

Dosud pouZivané zplsoby technologického programovédni Ffdicich systémi obrdb&cich stroju
definuj{ &innosti obréb&ciho stroje pomoci strojnfch blokd, tvo¥enych pismennymi adresami
a jim p¥isludnymi &iselnymi hodnotami. Tento zpisob tvorby ¥idicich programi mi urdité nevy-
hody.

Nevyhodou uvedeného zpiisobu programovdni je nutnost zapsat pfi urfovidni pohybu obréb&-
cfho stroje soufadnice koncového bodu bloku, je% musi byt asto dopolitédny technologem.
Nevyhodné je i poufivadni pismennych znakd jako adres v ¥fdicfm programu, nemajf{-1li pouZité
pismenné znaky v§znamovou souvislost s oznafenim skutenosti, kterou ur&ujf.

Uvedené nedostatky odstrahuje zapojeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spo&ivéd v tom,
¥e spoustéci vstup zapojeni je p¥ipojen na spoulté&ci vstup énaleétoru a programovy vstup
zapojeni je p¥ipojen na programovy vstup vstupn{ pam&ti. Datovy vystup vstupni pam&ti je
spojen & datovym vstupem analyzdtoru, jeho¥ informa¥ni vstup je spojen s informanim vystupem
pam&ti p¥fpustnych zadéni. Z4pisovy vystup analyzdtoru je p¥ipojen na zépisovy vstup paméti
transformovanych zaddnf, jeji# datovy vystup je pfipojen na datovy vstup geometrického pro-
cesoru. Poyelovy vstup geometrického procesoru je spojen s povelovym vystupem analyzdtoru,
jeho¥ chybovy vystup je spojen s prvnim chybovym vstupem vystupn{ paméti. Pracovni v§stup
geometrického procesoru je spojen s pracovnim vstupem pracovni pam&ti, jeji% pracovni vystub
je p¥ipojen na pracovni vstup geometrického procesoru. Datovy vystup geometrického procesoru
je pFipojen na datovy vstup kodéru, datovy vystup kodéru je spojen s datovym vstupem v§stupni
paméti, jejf% druhy chybovy vstup je spojen s chybovym vystupem geometrického procesoru.
Programovy v¢stup vystupni pam&ti je p¥ipojen na programovy v¢stup zapojeni.

Struktura vstupni jednotky p¥indZ{ vyhodu v moZnosti vyuZiti technologickych éfikazﬁ,
tvorenych kliovymi slovy a p¥fslufnymi dostupnymi &fselnymi ddaji p¥i tvorb& ifdicich progra-
mid. Vstupnf jednotka pro zpracovani vy%¥ich technologickych p¥ikazl pfedstavuje dopln&k
k modulim pro zpracovadn{ ¥idicho programu a vyznamn& zvy3uje komfort obsluhy ¥ifdiciho systému
obrédbé&ciho stroje.

P¥fklad zapojenfi jednotky pro zpracovani technologickych p¥fkazl je zndzornén v blokovém
schematu na p¥ipojeném vykresu, kde vstupni pamdf 1 je vytvofena z pam&tf typu RAM, které
umoZfiujl z4pis a &teni vstupnich informaci a dat programovanych v jednotlivych programov§ch
blocfch, analyzdtor 2 vyu?fvad aritmeticko-logickou jednotku s p¥isludnymi registry a rychlou
opera¥ni pam&t{ typu RAM. Analyz&tor provad{ kontrolu syntaktické bezchybnosti informaci
obsa¥enych ve vstupni pam&ti 1 a transformaci vstupnich dat do tvaru vhodného pro dalsfi
zpracovéni. Pam&f p¥ipustnych zaddni 3 je tvofena pam&tmi typu PROM a obsahuje ddaje pot¥ebné
pro syntaktickou kontrolu provadénou énalyzétorem 2. pam&t transformovaného zadéni 4 se
skl14d4 z pam&ti typu RAM a uchovdvé4 produkt analyzdtoru 2. Geometricky procesor 5 vyuZivd
aritmeticko-logickou jednotku s p¥isludnymi registry a rychlou opera&ni pam&t{ typu RAM.
Geometricky procesor 5 provdd{ vypodty ur&ené vstupnimi informacemi a vypo&tené hodnoty
uchovavad v pracovni pam&ti 6. Pracovni pam&f 6 je tvofena pam&tmi typu RAM a umofuje z4pis
a %teni udajd geometrickym procesorem 5. Kodér 7 je logickou sitf, jeZ vytvaii z vystupnich
informaci a dat geometrického procesoru 5 bloky standardnfho technologického #{dicfho progra-
mu. Vgstupni pamdf 8 se sklad4 z'pam&ti typu RAM a umoffuje zépis a &tenf blokl technologic-

kého ¥fdicfho programu vytvofenych geometrickym procesorem 5 a kodérem 7.

Spoudt&c{ vstup 10 zapojeni je spojen se spou¥tdcim vstupem 206 analyzdtoru 2. Programovy
vstup 11 zapojeni je spojen s programovym vstupem 101 vstupni pam&ti 1. Datovy vystup 102
vstupni pam&ti 1 je spojen s datovym vstupem 201 analyzdtoru 2. Informadni vstup 202 analyzé-
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toru 2 je spojen s informaénfm vystupem 301 pam&ti 3 p#ipustnych zadini. Zépisovy vystup

203 analyzdtoru 2 je spojen se zdpisovym vstupem 401 pam&ti 4 transformovanych zadani. _Chybovy
vy¥stup 205 analyzatoru 2 je spojen s prvnim chybovym vstupem 803 vystupnf{ pamdti 8. Povelovy
vgstup 204 analyzdtoru 2 je spojen s povelovym vstupem 506 geometrického procesoru 5. Datovy
vystup 402 pam&ti 4 transformovangch zadéni je spojen s datovym vstupem 501 geometrického
procesoru 5. Pracovni vystup 502 geometrického procesoru 5 je spojen s pracovnim vstupem

601 pracovni pam&ti 6. Pracovni vstup 503 geometrického procesoru 5 je spojen s pracovnim
vystupem 602 pracovni pam&ti 6. Chybovy v¥stup 505 geometrického procesoru 5 je spojen s dru-
hym chybovym vstupem 804 vystupn{ pam&ti 8. Datovy vystup 504 geometrického procesoru 5

je spojen s datovym vstupem 701 kodéru 7. Datovy vystup 702 kodéru 7 je spojen s datovym
vstupem 801 vystupni pam&ti 8. Programovy vystup 802 vystupn{ pamé&ti 8 je spcjen s progra-
movym vystupem 12 zapojeni.

Zapojeni pracuje takto:

P¥i procesu naditén{ se p¥fkaz technologického ¥idiciho programu zapiSe z programového vstu
vstupu 11 zapojen{ do programového vstupu 101 vstupnf pam&ti 1. Povelem ze spoudtdcfho vstupu
10 zapojenf se uvede do &innosti analyzdtor 2. Analyzdtor 2 nadte ddaje p¥fkazu uloZeného
ve vstupn{ pam&ti 1 pomocf datového vstupu 201. SloZen{ p¥ikazl analyzétor 2 porovndvd s p¥i-
pustnymi strukturami pfikazi. P¥{pustné struktury p¥ikazl zfskdv4d z pamdti 3 ptipustnych
zadéni pomoci informa&niho vstupu 202. Analyzator 2 ur&{ typ p¥fkazu, zkontroluje zadéni
vBech potfebngch hodnot a o zji¥t&ngch chyb&ch podd hldfenf do prvnfho chybového vstupu
803 vystupni pam&ti 8. Je-1i p¥fkaz p¥fpustny a plnd urdeny, analyzétor 2 informace obsaZené
v pfikazu vhodn& uspofdd4, zapife je pomocf zdpisového vystupu 203 do paméti 4 transformova-
ngch zaddni a podle typu p¥ikazu zapne povelovym v¢stupem 204 geometricky procesor 5. Geo-
metricky procesor 5 nafte prost¥fednictvim datového vstupu 501 obsah pam&ti 4 transformovanych
zadédnf. Ziskané informace o poZadovanych tvarech drihy néstroje, v rovinich danych programo-
vanymi vazbami stroje, geometricky procesor 5 pfevede do formy vhodné k vypoltim. T&mito
ddaji je aktualizovén obsah pracovni pam&ti 6 pracovnim vystupem 502 geometrického procesoru
3. Geometricky procesor 5 na z&klad® obsahu pracovni pam&ti 6 p¥fstupného pracovnim vstupem
503 provdd{ vypo¥ty velilin urdujicich jednotlivé &4sti poZadované drihy ndstroje. S vyuiitim
vypo&tenych hodnot geometricky procesor 5 sestavi Udaje pot¥ebné k vytvofenf blokl standard-
niho technologického ¥fdicfiho programu a p¥edd je prostfednictvim datového vystupu 504 kodéru
7. NeumoZhuji-1i informace ziskané geometrickym procesorem 5 vytvo¥eni blokt ¥fdicfho progra-
mu, je p¥edéno chybové hldfeni chybovym vstupem 505 do vystupni pam&ti 8. Kodér 7 Gdaje
na&tené datovym vystupem 701 éfevede do po%adované formy technologického ¥idiciho programu.
Sestavené bloky ¥fdicfho programu kodér 7 pfedd datovym vystupem 702 do vystupni paméti
8 spolu s informac{ o tvaru a délce preddvané &4sti ¥fdicfho programu. Ve vystupni paméti
8 se uchovdvajf informace na&tené datovym vstupem 801 a chybovd hldfeni p¥ijatd chybovymi
vstupy 803 a 804 pro dals{ zpracovdni ¥{dicim systémem stroje.

zZapojen{ je vyuZitelné p¥i &islicovém ¥izeni obrébécich'strojﬁ.

PREDMET VYNALEGZU

Zapojeni vstupni jednotky pro zpracovdni p¥ikazd vy33fho technologického programovacifho
jazyka, vyznalujlc{ se tim, %e spoust&c{ vstup (10) zapojenf je:pF¥ipojen na spoustéci vstup
(206) analyzdtoru (2) a programovy vstup (11) zapojeni je p¥ipojen na programovy vstup (101)
vstupn{ pam&ti (1), p¥i%em% datovy vystup (102) vstupnf pam&ti (1) je spojen s datovym vstupem
(201) analyzdtoru (2), jehoZ informa¥ni vstup (202) je spojen s informadnim vystupem (301}
pam&ti (3) p¥fpustnych zaddni{ a zdpisovy v¢stup (203) analyzdtoru (2) je p¥ipojen na zdpisovy
vstup (401) paméti (4) transformovanych zadéni, jejiZ datovy vystup (402) je pfipojen na
datovy vstup (501) geometrického procesoru (5), kde povelovy vstup (506) je spojen s povelo-
vym vystupem (204) analyzdtoru (2), jeho% chybovy vystup (205) je spojen s prvnim chybovym
vstupem (803) vystupn{ pam&ti (8), ddle pracovni vystup (502) geometrického procesoru (5)
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je spojen s pracovnim vstupem (601) pracovni pamé&ti (6), zatfmco jej{ pracovni v¢stup (602)
je ptipojen na pracovni vstup (503) geometrického procesoru (5), jeho%Z datovy vystup (504)
je p¥ipojen na datovy vstup (701) kodéru (7), ddle datovy v¢stup (702) kodéru (7) je spojen
s datovym vstupem'(801) vgstupni pam&ti (8), p¥ifem? druhy chybovy vstup (804) vystupni
pam&ti (8) je spojen s chybovym v¢stupem (505) geometrického procesoru (5) a programovy
vystup (802) vystupni pamdti (8) je p¥ipojen na programovy vystup (12) zapojeni.

1 vykres
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