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w grapic sypaalizacyjac) . a4 praode wszysthon wmodiess
ProZYaEs WYERMFAD ZEman POl w roadziclacrn rna-
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W wkiadze zgiosroaym w prrez NRF IEM Co (opis
patcstowy mr 1278298) podstawowym podzcspolom pest
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odpowiadajyce sobie trzecie wejscia kazdego z ukladow
sekwencyjnego przelaczania grupy sygnalizacyjng s3
wspélnie polgczone z blokiem generowania swiatla 261
tego migajacego, rOwnoczesnie wszystkie wejscia wymu-
szajgce swiatla z6hte w ukladach wykonawczych grup
sygnalizacyjnych s3 polaczone z blokiem generowania
$wiatla zOhego migajacego, natomiast wyjscia sygnaliza-
cyjne kazdego ukfadu wykonawczego grupy sygnaliza-
cymej polaczone jest z blokiem kontroli stanu grup
sygnalizacyjnych, ktory dalej polaczony jest z blokiem
generowania Swiatla z6ktego migajacego.

Na podstawie informacji otrzymanej z poziomu nad-
rzgdnego lub tez otrzymanej z bloku generatora impul-
sOw przetaczajgeych stany zadajnik przekazuje impulsy
sterujgce  blokiem programowania sckwencji stanow
grup sygnalizacyjnych. Kazdorazcwe wystapienie impul-
su sterujgcego powoduje zmiang stanu tego bloku. Kazdy
stan bloku programowania sekwencji stanéw poszcze-
goInych grup sygnalizacyjnych ma przypisang okreslona.
sckwencjg Swiatel na skrzyzowaniu. Na podstawie tej
informacji uktady sekwencyjnego przelaczania grup syg-
nalizacyjnych inicjuja lub nie inicjujg proces przelgczania
Swiatel danej grupy ze stanu czerwone na zielone lub
odwrotnie z zachowaniem prawidlowej sekwencji §wiatet
organizacyjnych.

W ukladzie wedlug wynalazku kazda grupa sygnaliza-
cyjna sterowana jest poprzez uklad wykonawczy. ktory z
jednej strony laczy si¢ z ukladem sekwencyjnego przety-
czania grupy sygnalizacyjne), a z drugiej strony ma pola-
czenie poprzez blok kontroli stanu grup svgnalizacyjnych
z blokiem generowania $wiatta z6htego migajacego.

Ukfad sterowania pozwala wykryé:  wystgpienie
$wiatla zielonego na kierunkach kolizyjnych, zawieszenie
Swiatla czerwonego w dowolnej grupie sygnalizacyjnej,
przepalenie wszystkich zaréwek w dowolnej grupie syg-
nalizacyjnej. Wystgpienie jednego z wymienionych sta-
néw awaryjnych wymusza $wiatlo z6hte migajace na
skrzyzowaniu. .

Rozwigzanie wedlug wynalazku odznacza sie mozli-
wosciami wspélpracy z poziomem nadrzgdnym oraz rea-
lizacjy sterowania koordynowanego w podobszarze lub
na ciggu komunikacyjnym, a dzi¢ki prostocie konstrukeji
zapewnia duzg niezawodnos¢ dzialania oraz proste pro-
gramowanie struktury organizacji ruchu.

Wynalazek w przykladzie wykonania uwidoczniono
na rysunku, ktéry przedstawia schemat blokowy.

Uktad zbudowany zostat z zadajnika 1, bloku progra-
mowania sekwencji stanéw 2 grup sygnalizacyjnych,
generatora impulséw zegarowych 3, bloku generatora
impulséw przelgczajacych stany 4, bloku generowania
Swiatla z6ltego migajgcego 5, bloku kontroli stanu 6 grup
sygnalizacyjnych, grup sygnalizacyjnych 7, ukladow
wykonawczych 8 dla grup sygnalizacyjnych 7 oraz ukia-
doéw sekwencyjnego przetaczania 9 grup sygnalizacyj-
nych 7.

Ukiad wedlug wynalazku ma zadajnik 1 poprzez ktdry
polaczone s3a ze soba blpk programowania sekwencji
stanow 2 grup sygnalizacyjnych i blok generowania
$wiatla z6ltego migajacego Soraz blok generatora impul-
sow przelaczajacych stany 4, ktory zasilany jest z genera-
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tora impulsow zegarowych 3., rownoczesnie blok
generowania swiatla zéltego migajgcego 5 polaczony jest
bezposrednio z blokicm generowania impulséw przela-
czajgcych stany 4 oraz 2 generatorem impulséw zegaro-
wych 3. Kazda grupa sygnalizacyjna 7 polaczona jest
poprzez uklad wykonawczy 8 z-ukladem sekwencyjnego
przeltaczania 9 grupy sygnalizacyjnej 7.

Blok programowania sekwencji stanéw 2 grup sygnali-
zacyjny ch jest polgczony niczaleznymi torami z wejSciem
sterujgcym kazdego z uktadow sckwencyjnego przelgcza-
nia 9.grupy sygnalizacyjnej 7. Wszystkie drugie wejscia
ukladu sekwencyjnego przelgczania 9 grupy sygnaliza-
cyjnej 7 s3 polaczone z generatorem impulséw zegaro-
wych 3. Wszystkic trzecie wejscia ukladu sekwencyjnego
przelaczania 9 grupy sygnalizacyjnej 7 sa polaczone 2z
blokiem gencrowania Swiatla zéltego migajycego S.
Wszystkic wejscia wymuszajgce Swiatla zohe w ukladach
wykonawczych 8 s3 potaczone z blokiem generowania
Swiatla zottego migajacego 5. Kazde wyjscie sygnaliza-
cyjne ukladu wykonawczego 8 grupy sygnalizacyjnej 7
polaczone jest z blokiem kontroli stanu 6 grup sygnaliza-
cyjnych 7 za$ ten blok kontroli stanu 6 potaczony jest z
blokiem gencrowania $wiatla zéttego migajacego §.

Po wiyczeniu uktadu sterowania do pracy blok 5 syg-
natem przesylanym do ukladu wykonawczego 8 zatacza
$wiatlo z6hte migajgce na grupach sygnalizacyjnych 7,
jednoczesnic z bloku 8 przestany zostaje impuls sterowa-
nia bloku 4 oraz impuls uruchamiajacy generator impul-
s6w zegarowych 3, ktory przesyla impulsy o czgstotliwos-
¢i | Hz do bloku 4 oraz do uktadu sekwencyjnego .
przelaczania 9. Wygenerowanie w bloku 4 sygnahu steru-
jacego, uwarunkowanego programem danego skrzyzo-
wania, przestanego do zadajnika 1 lub tez pojawienie si¢
takiego sygnalu z poziomu nadrz¢dnegp na wejsciu
zewngtrznym zadajnika 1. powoduje poprzez polaczenie
z blokiem 5 skasowanie Swiatla z6itego migajacego oraz
wymuszenie w ukfadach sekwencyjnego przetaczania 9
stanu Swiatla czerwonego wszystkich grup sygnalizacyj-
nych 7. .

Po uptywie zadanego czasu sygnal sterujacy zostaje z
zadajnika 1 przestany do bloku 2. na wyjéciach ktérego
pojawiaja si¢ wymuszenia kolejnego stanu grup sygnali-
zacyjnych 7 przekazywane do wejsc sterujacych ukladow
sekwencyjnego przelaczania 9, kiére realizujg proces
przelaczania $wiatet poszczegdlnych grup sygnalizacyj-
nych 7z zachowaniem zaprogramowanej sckwencji Swia-
tel organizacyjnych.

Wyrézniony stan w bloku 2 jest przesylany zwrotnie do
zadajnika 1, i ewentualnie na wyjscie zewngtrzne przy
sterowaniu z poziomu nadrzgdnego, skad ponownie na
wejscie zwenetrzne zadajnika 1i dalej do bloku 2 przesy-
fana jest informacja o strukturze organizacji ruchu.

Pojawienie si¢ kolejnych sygnatdw sterujacych genero-
wanych w bloku. 4, zgodnie z programem organizacji
ruchu lub tez przychodzacych z poziomu nadrz¢dnego
poprzez zadajnik 1 do bloku 2, powoduje kolejne zmiany
stanow bloku 2, co poprzez uklady sekwencyjnego prze-
faczania 9 i uklady wykonawcze 8 realizowane jest jako
kolejne sekwencje Swiatel na poszczeg6lnych grupach
sygnalizacyjnych 7. W kazdym momencie poprzez bez-
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posrednie poliyczenia ukladéw wykonawcezych 8 7 blo-
kiem kontroli stanu 6 grup sygnalizacyjnych 7
sprawdzana jest poprawnos¢ pracy ukladu sterowania.
Blok 6 pozwala wykry¢ wystapienie Swiatla zielonego na
kierunkach kolizyjnych, zawieszenie sSwiatla czerwonego
w dowolnej grupic sygnalizacyjnej, przepaleniec wszyst-
kich zarowek w dowolnej grupie sygnalizacyjnej.

Wystapienie kazdej z wymienionych sytuacji poprzez
polagczenie z blokiem S powoduje sygnal wymuszenia
swiatla zéltego migajacego na skrzyzowaniu. Stan
swiatla z6ltego migajacego jest przekazywany do zadaj-
nika 1 i dalej na wyjscie zewngtrzne jako informacja o
stanie pracy ukiadu przy sterowaniu z poziomu nadrz¢d-
ncgo. Przy pracy zsynchronizowanej na poziomie sterow-
nikow lokalnych sygnat synchronizacji zostaje przestany
na wejscie zewngtrzne zadajnika 1 a nastgpnie dalcj do
bloku 4. Zalaczanie i wylaczanie sygnalu wymuszajjcego
Swiatlo zotte migajgce moze odbywac si¢ rowniez recznie
i centralnie.

Zastrzcezenie patentowe

Uklad do sterowania sygnalizacja swietlng na we¢zfach
komunikacyjnych majacy zadajnik, poprzez ktéry pola-
czone sy ze soba blok programowania sekwencji stanow
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grup sygnalizacyjnych i blok generowania Swiatta 6ltego
migajacego oraz blok generatora impulséw przelaczajg-
cych stany. kions zasilany jest z generatora impulséw
zegarowych, a kazda grupa sygnalizacyjna polaczona jest
poprzez ukiad wykonawczy z ukkidem sekwencyjnego

. przelgczania grup sygnalizacyjnych, zsamienay tym. Ze

blok generowania Swiatla zéltego migajacego (5) pola-
czony jest ponadio bezposrednio z blokiem generatora
impulsow przelaczajacych stany (4) oraz z generatorem
impulséw zegarowych (3), zas blok programowania sck-
wengji stanéw (2) grup sygnalizacyjnych (7) jest polg-
czony z kazdym wejsciem sterujacym ukiadow sekwen-
cyjnego przelaczania (9) grupy sygnalizacyjnej (7). a
rownoczesnie odpowiadajgce sobie drugie wejscia ukla-
dow sckwencyjnego przelaczania (9) grupy sygnalizacyj-
ncj (7) potaczone sa z generatorem impulsow zegarowych
(3). natomiast odpowiadajace sobie trzecie wejscia ukia-
doéw sckwencyjnego przelaczania (9) polaczone s3 z blo-
kiem generowania Swiatla z6hego migajacego (5). za$
wszystkie wejScia wymuszajgce swiatlo zétte ukladow
wykonawczych (8) potaczone sg z blokiem generowania

* $wiatla z6ltego migajacego (5), natomiast wyjscie sygna-

lizacyjne ukladéw wykonawczych (8) kazdej grupy syg-
nalizacyjnej (7) polaczone jest z blokiem kontroli stanu
(6) grup sygnalizacyjnych, ktoéry dalej jest potaczony z
blokiem generowania Swiatla z6ltego migajacego (5).
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