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Bezptywakowe urzadzenie do samoczynnego wlaczania i wytaczania
pomp na przepompowaniach

. Przedmiotem wynalazku jest bezptywakowe urzadzenie do samoczyrinego wlaczania i wytaczania pomp
w przepompowniach réznych cieczy w zaleznosci od poziomu cieczy w zbiorniku. Urzadzenie to ma szczegélnie
korzystne zastosowanie w przepompowniach do pompowania cieczy o zmiennej temperaturze i chemicznie nie
obojetne;j.

Znane dotychczas urzadzenia do samoczynnego przetlaczania cieczy ze studzienek odwadniajacych,
stosowanych w celu utrzymania niskiego poziomu wéd gruntowych czesto chemicznie agresywnych, czy skroplin
pary nasyconej o zmieniajacej si¢ temperaturze, ze zbiornikow kondensatu do kottowni przemystowych
rozwigzywanie sa na zasadzie dzialania mechanicznego, fotoelektrycznego, elektromcznego magnetycznego lub
izotopowego,

Najczgsciej stosowane jest rozwigzanie mechaniczne ptywakowe, w ktérym hermetyczny zbiornik utrzy-
mujacy si¢ na powierzchni cieczy w zbiorniku polaczony jest z linka przebiegajaca przez odpowiednie rolki
prowadzace nadajace jej ksztalt odwréconej litery U, zakoriczona przeciwcigzarem. Na jednym pionowym
ramieniu linki zamocowane sa dwa zderzaki, ktdre sterujg taczniki drogowe elektryczne wtaczajace i wytaczajace
elektropompe w zaleznosci od poziomu cieczy w zbiorniku i ustawienia zderzakéw. Urzadzenia innego rodzaju
wymienione wyZej posiadaja zawsze dwie czujki, z ktérych jedna zamocowana jest na granicy gornego poziomu
cieczy, a druga dolnego i za posrednictwem odpowiednich uktadéw elektrycznych i przekaznikéw steruja pracg
pomp w zaleznosci od poziomu cieczy w zbiorniku.

Zasadniczg wadg znanych urzadzer najczedciej stosowanych z plywakami jest ich duZa zawodnos$é
dziatania z powodu skrecania si¢ ispadania linki zrolek prowadzacych, czeste uszkadzania si¢ plywaka
szczegolnie w uktadach przepompowywania kondensatu, gdzie temperatura cieczy ulega duZym wahaniom, co
powoduje pekanie zbiornika ptywaka najczesciej na jego spawach. Précz tego ukiad ten wymaga stosowania
dwdch tacznikéw elektrycznych drogowych, oraz spetnienia odpowiednich warunkéw montaZowych gwarantuja-
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cych swobodny pionowy ruch linki z przeciwcigZarem izabezpieczenie czesci metalowych przed korozja.
Wspomniane urzadzenia dzialajace na innej zasadzie sy drogie i z uwagi na znaczny stopiert skomplikowania
wykazuja duza zawodnos$é w dziataniu eksploatacyjno-ruchowym. = * .

Celem wynalazku jest usunigcie tych niedogodnosci wystepujacych w znanych urzadzeniach sterujacych
przepompowniami cieczy z regulowanym zakresem wtaczania i wylaczania pompy, przez opracowanie urzadze-
nia niezawodnego w pracy, prostego w dzialaniu, a réwnoczesnie spetniajacego wszystkie warunkl wymagane od
tych urzgdzen. -

Cel ten osiaga si¢ w urzadzeniach wedtug wynalazku sktadajacym si¢ ze znanych elementdw instalacji
przepompowni posiadajacych zbiornik potaczony z kréécem doprowadzajacym ciecz i przewodem odprowadza-
jacym za posrednictwem pompy sterowanej czujka elektropneumatyczna, z ktérej wyprowadzona rurka pilotuja-
ca czujke wchodzacg do cylindra, otwartego od gory, a zamknigtego dnem od dotu zamocowanego wewnatrz
zbiornika, zakoriczona lejkiem nad dnem cylindra, jest zamocowana do §cianki cylindra spornikiem. Druga rurka

-znajdujaca si¢ wewnatrz cylindra zamocowana podobnie jak poprzednia rurka z lejkiem do jego sScianki przebiega
tak, Ze jeden koniec znajduje si¢ nad powierzchnig dna, a drugi wyprowadzony powyz2ej gérnej krawedzi cylindra
potaczony jest elastyczna rurka w ksztatcie odwrdconej litery U z trzecia rurkg zamocowang wspornikiem do
zewngtrznej powierzchni $cianki cylindra, wzdtuz ktérej przebiega do dolnej przestrzeni zbiornika,

Zaletg urzadzenia jest wyeliminowanie ptywaka i wszystkich elementéw z nim wsp6tpracujacych ulegaja-
cych tatwo korozji, jak réwniez wielostykowych elektrycznych tacznikéw drogowych. Cate urzadzenie jest
proste zajmuje mniej miejsca, nie wymaga stalej konserwacji i moze by¢ wykonane z elementéw niekorodujg-
cych.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest przedstawwne w przyktadzie wykonania na rysunku ktéry przedstawia
schemat ogélny urzadzenia,

Jak uwidoczniono na schemacw,urzqdzenle zawiera zbiornik 1 z doptywowym kréécem 2 cieczy 3, oraz
odptywowy przewdd 4 potaczony z elektropompa 5. W zbiorniku 1 znajduje si¢ cylinder 6 w pozycji pionowej
zamkniety od dotu dnem 7, a u géry otwarty zamocowany uchwytem 8 do zbiornika 1, w ktérym przebiega
pionowo rurka 9 przytwierdzona do $cianki cylindra 6 wspornikiem 10 zakoriczona lejkiem 11 nad powierzchnig
dna 7. Wewnatrz cylindra 6 zamocowana jest na wsporniku 12 druga rurka 13 obok rurki 9 w ten sposéb, Ze
jeden koniec znajduje si¢ nad powierzchnig dna 7 cylindra 6, a przeciwny wyprowadzony powyZej gérnej
krawedzi cylindra 6 taczy sig elastyczng rurka 14 o ksztatcie odwréconej litery U z trzecig rurkg 15 wypetniong
cieczag 16 do takiego samego poziomu jaki zajmuje ciecz 3 w zbiorniku 1. Rurka 15 zamocowana jest
wspornikiem 17 do zewnetrznej powierzchni $cianki cylindra 6, wzdtuZ ktérej przebiega do dolnej przestrzeni
zbiornika 1. Rurka 9 tgczy si¢ z dolng komorg pneumatycznego przekazZnika 18 posiadajacego przepong 19, na
ktérej spoczywa kraZek 20 z przytwierdzonym do niego trzpieniem 21 przechodzacym na zewnatrz obudowy
przekaznika 18 przez otwdr 22, ktéry wspéipracuje z mikrotacznikiem 23.

" Dzialanie urzadzenia jest nastepujace: do zbiornika 1 wptywa kr6écem 2 ciecz 3 powodujac podnoszenie
shupa cieczy 3 w zbiorniku 1 istupa cieczy 16 w rurce 15 do réwnych pozioméw tak dtugo, az stup cieczy 3
przekroczy poziom gérnej krawedzi cylindra 6. W tym momencie ciecz 3 zacznie wptywaé do cylindra 6,
w ktérym podnoszacy si¢ stup cieczy spowoduje utworzenie poduszki hydrostatycznej nad powierzchnig cieczy 3
w lejku 11 potaczonym rurka 9 z elektropneumatyczng czujkg 18, gdzie podwyZszone cisnienie znajdujacego sig
tam powietrza spowoduje zadziatanie mikrotacznika 23 przez czujk¢ 18, ktéry uruchomi elektropompe.
Réwnoczesnie ciecz 3 znajdujaca si¢ w cylindrze 6 wplynie do rurki 13 na pewna wysokoié, powodujgc
chwilowe opadnigcie stupa cieczy 16 w rurce 15 do poziomu zblizonego w rurce 13. Pracujaca elektropompa 5
zacznie usuwa¢é ciecz 3 ze zbiornika 1, co z kolei wywola opadanie nie tylko stupa cieczy w zbiorniku 1, lecz
réwniez wrurce 15, a podnoszenie si¢ poziomu cieczy w rurce 13 na skutek wytwarzanego podcisnienia przez
opadajacy stup cieczy wrurce 15. Proces ten przebiega tak dtugo, az stup cieczy w rurce 13 przejdzie przez
elastyczng rurke 14 do rurki 15 poniZej linii poziomu cieczy w cylindrze 6, a wéwczas nastapi zalewarowanie
cieczy, ktdéra przeptynie z cylindra 6 do zbiornika 1 powodujac spadek cisnienia hydrostatycznego w rurce 9
i.powrét uktadu do stanu pierwotnego, to jest wytaczenie elektropompy 5 przez elektropneumatyczng czujke 18.
Moment zataczenia elektrompompy 5, czyli gérnego poziomu cieczy 3 w zbiorniku 1 ustala potoZenie gérnej
krawedzi cylindra 6, a wylgczenie pompy, czyli dolna granica poziomu cieczy 3 ustalana jest doborem
odpowiedniej dtugosci rurki 14.

Zastrzezenie patentowe

Bezptywakowe urzadzenie do samoczynnego wtaczania i wquczama pomp w przepompowmach sktadajg-
ce sie ze znanych elementéw instalacji przepompowni pOSladajqcyCh zbiornik z kréécem doprowadzajacym ciecz
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i odprowadzajacym za posrednictwem elektropompy, znamienny tym, Ze posiada elektropneumatyczng
czujke (13) sterujca elektropompe (5), z ktdrej to czujki (18) wyprowadzona pilotujaca rurka (9) wchodzaca do
cylindra (6) z dnem (7) zamocowanego w zbiorniku (1) uchwytem (8), zakoriczona lejkiem (11) nad dnem (7),
jest przytwierdzona do $cianki cylindra (6) wspornikiem (10), a znajdujaca si¢ wewnatrz cylindra (6) druga rurka
(13) zamocowana do $cianki cylindra (6) wspornikiem (12) przebiega tak, Ze jeden koniec tej rurki (13) znajduje
si¢ nad powierzchnig dna (7), a drugi wyprowadzony powyZej gérnej krawedzi cylindra (6) potaczony jest
elastyczng rurkg (14) z trzecig rurka (15) zamocowang wspornikiem (17) do zewngtrznej powierzchni $cianki
cylindra (6), wzdluz ktdrej przebiega do dolnej przestrzeni zbiornika (1).
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