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(54)实用新型名称

带隔离开关的断路器

(57)摘要

本实用新型涉及一种带隔离开关的断路器，

包括机构架、隔离开关组件、绝缘框架、断路器组

件，断路器组件包括主轴、三个真空灭弧室、凸轮

机构，凸轮机构包括凸轮片、插销、传动滚子，凸

轮片上设置有与传动滚子相配合的弧形导向孔，

所述的传动滚子设置在弧形导向孔内，且传动滚

子随凸轮片动作且可在弧形导向孔内往复动作，

所述的主轴上设置有与绝缘框架相连接的两个

支撑座，两个支撑座对称分布在凸轮片两侧，所

述的主轴上对应两个支撑座与凸轮片之间处分

别设置有一个限位轴套。本实用新型具有结构简

单、性能稳定可靠、装配便捷、高安全性的优点。
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1.一种带隔离开关的断路器，包括机构架、设置在机构架内的隔离开关组件、设置在机

构架的两个墙板上的绝缘框架、设置在绝缘框架内的断路器组件，所述的断路器组件包括

转动设置在绝缘框架上的主轴、分别设置在绝缘框架内的三个真空灭弧室、与主轴联动配

合且用于驱动三个真空灭弧室分闸或合闸的凸轮机构，其特征在于：所述的凸轮机构包括

联动设置在主轴上的凸轮片、设置在真空灭弧室的拉杆上的插销、转动设置在插销上的传

动滚子，所述的凸轮片上设置有与传动滚子相配合的弧形导向孔，所述的传动滚子设置在

弧形导向孔内，且传动滚子随凸轮片动作且可在弧形导向孔内往复动作，所述的主轴上设

置有与绝缘框架相连接的两个支撑座，两个支撑座对称分布在凸轮片两侧，所述的主轴上

对应两个支撑座与凸轮片之间处分别设置有一个限位轴套。

2.根据权利要求1所述的带隔离开关的断路器，其特征在于：所述的隔离开关组件包括

转动设置在机构架的两个墙板上的隔离轴、转动设置在机构架的固定座上的三个隔离刀、

与隔离轴联动配合且用于驱动三个隔离刀动作的三组绝缘拐臂组、分别设置在三个真空灭

弧室上的隔离触头，所述的两个墙板设置有与三个隔离刀的触点动作轨迹相匹配的弧形让

位槽。

3.根据权利要求1或2所述的带隔离开关的断路器，其特征在于：所述的两个墙板上对

应固定座一侧处设置有接地触头模块，所述的接地触头模块包括分别设置在两个墙板上的

两个支架、设置在两个支架之间的接地固定座、与三个隔离刀相配合的三个接地触头，所述

的固定座上设置有接地汇流排，所述的三个接地触头分别间隔排列设置在接地汇流排上。

4.根据权利要求1或2所述的带隔离开关的断路器，其特征在于：所述的三个真空灭弧

室上分别设置有三个软连接，所述的绝缘框架上对应三个软连接两端处分别设置有通孔，

所述的三个软连接的两端分别穿过通孔且延伸在绝缘框架外，所述的绝缘框架外壁上设置

有围合在通孔外的环形凸条。

5.根据权利要求2所述的带隔离开关的断路器，其特征在于：所述的固定座上对应三个

隔离刀之间分别设置有绝缘挡板，且固定座上对应隔离刀与两个墙板之间分别设置有伞

裙。

6.根据权利要求2所述的带隔离开关的断路器，其特征在于：所述的绝缘拐臂组包括轴

套、与轴套联动设置的拐臂、设置在隔离刀上且与拐臂联动配合的驱动凸轮，所述的隔离轴

的截面形状呈方框状，所述的轴套上设置有与隔离轴相配合的卡接孔，所述的隔离轴穿插

在卡接孔内，且构成轴套与隔离轴的卡接配合。
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带隔离开关的断路器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种真空断路器,具体涉及一种带隔离开关的断路器。

背景技术

[0002] 真空断路器因其灭弧介质和灭弧后触头间隙的绝缘介质都是高真空而得名；其具

有体积小、重量轻、适用于频繁操作、灭弧不用检修的优点，在配电网中应用较为普及。真空

断路器是3～10kV，50Hz三相交流系统中的户内配电装置，可供工矿企业、发电厂、变电站中

作为电器设备的保护和控制之用，特别适用于要求无油化、少检修及频繁操作的使用场所，

断路器可配置在中置柜、双层柜以及固定柜中作为控制和保护高压电气设备用。现有的带

隔离开关的断路器的是通过两个对称设置在主轴上的凸轮片驱动真空灭弧室的拉杆动作，

该的结构设计较为复杂，装配不便捷，当其中一个凸轮片出现磨损后，两个凸轮片不能平稳

驱动灭弧室的拉杆动作，导致该的传动不可靠。且现有的带隔离开关的真空断路器的隔离

刀的触点与墙板的电气间隙较小，导致其爬电距离过小，安全性能较低。且该带隔离开关的

真空断路器的接地触头组件不能集成模块化，不能实现接地触头组件与墙板的模块化装

配，不能根据用户的需求灵活装配三工位或二工位的功能的带隔离开关的真空断路器，生

产的灵活性不高。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于克服现有技术的缺陷，提供一种结构简单、性能稳定可靠、

装配便捷、高安全性的带隔离开关的断路器。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用一种带隔离开关的断路器，包括机构架、设置在

机构架内的隔离开关组件、设置在机构架的两个墙板上的绝缘框架、设置在绝缘框架内的

断路器组件，所述的断路器组件包括转动设置在绝缘框架上的主轴、分别设置在绝缘框架

内的三个真空灭弧室、与主轴联动配合且用于驱动三个真空灭弧室分闸或合闸的凸轮机

构，所述的凸轮机构包括联动设置在主轴上的凸轮片、设置在真空灭弧室的拉杆上的插销、

转动设置在插销上的传动滚子，所述的凸轮片上设置有与传动滚子相配合的弧形导向孔，

所述的传动滚子设置在弧形导向孔内，且传动滚子随凸轮片动作且可在弧形导向孔内往复

动作，所述的主轴上设置有与绝缘框架相连接的两个支撑座，两个支撑座对称分布在凸轮

片两侧，所述的主轴上对应两个支撑座与凸轮片之间处分别设置有一个限位轴套。

[0005] 上述结构的有益效果是：该凸轮机构采用单凸轮驱动结构设计，结构设计更简单，

成本更低，且两个支撑座、两个限位轴套可将凸轮片定位在中心位置，凸轮片的传动更平

稳、可靠。在工作时，凸轮片随主轴动作，传动滚子随凸轮片动作且可在弧形导向孔内往复

动作，插销随传动滚子动作且可带动拉杆动作，从而实现凸轮机构与真空灭弧室的拉杆的

联动配合。从而该带隔离开关的断路器具有结构简单、性能稳定可靠、装配便捷、高安全性

的优点。

[0006] 特别地，所述的隔离开关组件包括转动设置在机构架的两个墙板上的隔离轴、转
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动设置在机构架的固定座上的三个隔离刀、与隔离轴联动配合且用于驱动三个隔离刀动作

的三组绝缘拐臂组、分别设置在三个真空灭弧室上的隔离触头，所述的两个墙板设置有与

三个隔离刀的触点动作轨迹相匹配的弧形让位槽。在墙板上设置有弧形让位槽，在不增大

产品的体积的情况小，弧形让位槽可增大隔离刀的触点与墙板的电气间隙，从而可保证隔

离刀在转动过程中，始终保持隔离刀的触点与墙板的安全间距，从而有利于提高该带隔离

开关的断路器的安全性能。

[0007] 特别地，所述的两个墙板上对应固定座一侧处设置有接地触头模块，所述的接地

触头模块包括分别设置在两个墙板上的两个支架、设置在两个支架之间的接地固定座、与

三个隔离刀相配合的三个接地触头，所述的固定座上设置有接地汇流排，所述的三个接地

触头分别间隔排列设置在接地汇流排上。接地触头模块采用模块化结构设计，接地触头模

块的两个支架通过螺钉固定在两个墙板上，从而可实现接地触头模块与两个墙板的模块化

装配，装配更便捷，且可根据用户需求，灵活加装或不装接地触头模块，从而实现该带隔离

开关的断路器的三工位功能或二工位功能。

[0008] 特别地，所述的三个真空灭弧室上分别设置有三个软连接，所述的绝缘框架上对

应三个软连接两端处分别设置有通孔，所述的三个软连接的两端分别穿过通孔且延伸在绝

缘框架外，所述的绝缘框架外壁上设置有围合在通孔外的环形凸条。环形凸条可增大三个

软连接之间的爬电距离，从而有利于提高该带隔离开关的断路器的绝缘性能。

[0009] 特别地，所述的固定座上对应三个隔离刀之间分别设置有绝缘挡板，且固定座上

对应隔离刀与两个墙板之间分别设置有伞裙。绝缘挡板可增大三个隔离刀之间的爬电距

离，伞裙可增大隔离刀与墙板之间的爬电距离，从而有利于提高该带隔离开关的断路器的

绝缘性能。

[0010] 特别地，所述的绝缘拐臂组包括轴套、与轴套联动设置的拐臂、设置在隔离刀上且

与拐臂联动配合的驱动凸轮，所述的隔离轴的截面形状呈方框状，所述的轴套上设置有与

隔离轴相配合的卡接孔，所述的隔离轴穿插在卡接孔内，且构成轴套与隔离轴的卡接配合。

绝缘拐臂组的轴套与隔离轴采用卡接配合方式装配，从而可实现绝缘拐臂组与隔离轴的模

块化装配，装配效率更高，且可保证绝缘拐臂组与隔离轴的传动更可靠。

附图说明

[0011] 图1为本实用新型实施例立体图。

[0012] 图2为本实用新型实施例分解图。

[0013] 图3为本实用新型实施例凸轮机构的分解图。

具体实施方式

[0014] 如图1～3所示，本实用新型实施例是一种带隔离开关的断路器，包括机构架10、设

置在机构架10内的隔离开关组件20、设置在机构架10的两个墙板101上的绝缘框架11、设置

在绝缘框架11内的断路器组件30，所述的断路器组件30包括转动设置在绝缘框架11上的主

轴31、分别设置在绝缘框架11内的三个真空灭弧室32、与主轴31联动配合且用于驱动三个

真空灭弧室32分闸或合闸的凸轮机构50，所述的凸轮机构50包括联动设置在主轴31上的凸

轮片51、设置在真空灭弧室32的拉杆321上的插销52、转动设置在插销52上的传动滚子53，
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所述的凸轮片51上设置有与传动滚子53相配合的弧形导向孔511，所述的传动滚子53设置

在弧形导向孔511内，且传动滚子53随凸轮片51动作且可在弧形导向孔511内往复动作，所

述的主轴31上设置有与绝缘框架11相连接的两个支撑座54，两个支撑座54对称分布在凸轮

片51两侧，所述的主轴31上对应两个支撑座54与凸轮片51之间处分别设置有一个限位轴套

55。所述的隔离开关组件20包括转动设置在机构架10的两个墙板101上的隔离轴21、转动设

置在机构架10的固定座102上的三个隔离刀22、与隔离轴21联动配合且用于驱动三个隔离

刀22动作的三组绝缘拐臂组23、分别设置在三个真空灭弧室32上的隔离触头24，所述的两

个墙板101设置有与三个隔离刀22的触点221动作轨迹相匹配的弧形让位槽103。在墙板上

设置有弧形让位槽，在不增大产品的体积的情况小，弧形让位槽可增大隔离刀的触点与墙

板的电气间隙，从而可保证隔离刀在转动过程中，始终保持隔离刀的触点与墙板的安全间

距，从而有利于提高该带隔离开关的断路器的安全性能。所述的两个墙板101上对应固定座

102一侧处设置有接地触头模块40，所述的接地触头模块40包括分别设置在两个墙板101上

的两个支架41、设置在两个支架41之间的接地固定座42、与三个隔离刀22相配合的三个接

地触头43，所述的固定座42上设置有接地汇流排44，所述的三个接地触头43分别间隔排列

设置在接地汇流排44上。接地触头模块采用模块化结构设计，接地触头模块的两个支架通

过螺钉固定在两个墙板上，从而可实现接地触头模块与两个墙板的模块化装配，装配更便

捷，且可根据用户需求，灵活加装或不装接地触头模块，从而实现该带隔离开关的断路器的

三工位功能或二工位功能。所述的三个真空灭弧室32上分别设置有三个软连接34，所述的

绝缘框架11上对应三个软连接34两端处分别设置有通孔111，所述的三个软连接34的两端

分别穿过通孔111且延伸在绝缘框架11外，所述的绝缘框架11外壁上设置有围合在通孔111

外的环形凸条112。环形凸条可增大三个软连接之间的爬电距离，从而有利于提高该带隔离

开关的断路器的绝缘性能。所述的固定座102上对应三个隔离刀22之间分别设置有绝缘挡

板104，且固定座102上对应隔离刀22与两个墙板101之间分别设置有伞裙105。绝缘挡板可

增大三个隔离刀之间的爬电距离，伞裙可增大隔离刀与墙板之间的爬电距离，从而有利于

提高该带隔离开关的断路器的绝缘性能。

[0015] 如图2所示，所述的绝缘拐臂组23包括轴套231、与轴套231联动设置的拐臂232、设

置在隔离刀22上且与拐臂232联动配合的驱动凸轮233，所述的隔离轴21的截面形状呈方框

状，所述的轴套231上设置有与隔离轴21相配合的卡接孔2311，所述的隔离轴21穿插在卡接

孔2311内，且构成轴套231与隔离轴21的卡接配合。绝缘拐臂组的轴套与隔离轴采用卡接配

合方式装配，从而可实现绝缘拐臂组与隔离轴的模块化装配，装配效率更高，且可保证绝缘

拐臂组与隔离轴的传动更可靠。

[0016] 该凸轮机构采用单凸轮驱动结构设计，结构设计更简单，成本更低，且两个支撑

座、两个限位轴套可将凸轮片定位在中心位置，凸轮片的传动更平稳、可靠。在工作时，凸轮

片随主轴动作，传动滚子随凸轮片动作且可在弧形导向孔内往复动作，插销随传动滚子动

作且可带动拉杆动作，从而实现凸轮机构与真空灭弧室的拉杆的联动配合。从而该带隔离

开关的断路器具有结构简单、性能稳定可靠、装配便捷、高安全性的优点。
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图3
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