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(64) Vodici mechanismus induktoru pro kaleni rozmérnych ploch, zejména

vodicich ploch obrabécich stroji

Vynélez se tyké induk&nich kalicich
zar{zeni, urdenych zejméne pro xeleni roz-
mérnych ploch napfikled vodicich ploch
obrébécich stroji a fe3{ problém udrZeni
konstantni vzduchové mezery mezi kelenou
plochou & ektivni Zéstf vodie induktoru.

Problém je re¥en pomoci vodic{ho me-
chenismu induktoru vytvoreného tek, Ze
na sktivn{ ¥4sti vodiZe induktoru je ko-
vové pripojena nosné Yést vodiciho mechenis-
mu, opattend dréZkou, kterou voln& proché-
z{ nemagneticky Zep, zajiSt¥ny matici a
upevndny v zévitu posuvné desky se Sroubem,
dr¥ené dvime regulednimi meticemi, na
kterém¥to nemagnetickém Zepu je upravena
jzola&n{ kladka. PoSet vodicich mechenismd
ne jednom induktoru neni omezen a je ddén
velikost{ ektivni ¥ésti vodile induktoru.
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Vynélegz se tykd vodiciho mecherismu induktoru pro xslen{ rozmdrnych ploch. zejuéna
vodicich ploch obréb&cich strojd & podobné.

Pri sériovém keleni rozmdrnych plock, zejméne vodicich plesh oirdbelch atrojd Je
kladen dtraz na dodr¥ovéni vzddlenosti aktivni ¥dsti induktoru od kalend plochy. Je =znémo,
$eo vzduchovd mezera se v pribdhu kaleni m¥ni jednek tim, %e pfi zepnutl se induktor roz-
kmité pisobenim elektrodynemickfch sil v mezich pruZnosti privedd, jednak vlivem moZného
nepresného ustaveni lo¥f i tolerenci celého vedeni 8 zédv¥su irsmaformétoru.

Spolehlivé vymezen{ vzduchové mezery Je dileXité zejméne pri siledofrekveninim ohfevu,
kde rozméry lo%l sibedofrekvendnich ohFfvecich zatizeni i elekirodynsmické sily pPi zapnu-
t{ jsou velkd., K tomu dlelu je pouZivéna obvykle rozm¥rnd pomocnd vodicy refizeni, kilerd
maji kovové dily umist¥ny mimo intenz{vni elektromegnetické pole, anebo pomocnd vodici ze-
p{zeni, jejich® konstrukini dily jsou opatieny pridavnyn chlezenim. Mevfhodou t¥chto 2nd-
mych pomocnych vodicich zePizeni je jejich rozmdrnost # v druhém pPipedd natnost vyziuiové-
ni aktivafch ¥4st{ induktoru. :

Nevyhody znémych Fedeni odstirapuje pievéfnou mérou vodici mechsniemus induktoru podle
vyndlezu, pro keleni rozm&rnych ploch podle vynélezu, jehoi podstetou je, %e na aktivnd
tést vodide induktoru je kovovd pripojens nosné ¥ést vodiciho mecheniszu, opattend dréi-
kou, kterou voln& prochézi nemagneticky %ep, zajiitdny matici a upevndny v zdviiu posuvné
desky se Sroubem, drZené dvéme regulainimi maticemi, ne kterém¥ito nsmagnetickém Zepu je
uprevena izoladnl kladka. Podle vyndlezu mife byt na aktivni ¥dsti vodife induktoru p¥ipe-
jeno vice ne} jeden vodici mechanismus.

Hlavni thodou vodiciho mechenismu induktoru podle vynélezu je spolehlivé reprodukove-
telné nasteveni mktivn{ Z&sti vodi¥e induktoru vi&i kelend ploBe, bez nebezpedf jejiho
po¥kozen{. Dal¥{ vyhodou je, %e vodici mechenismus je na stejném elektrickém potencidlu
jako prilehlé &ést indukioru,s ni% je elektricky @ tepelnd vodiv¥ spojen. Vyhodou je rovndi
relativnd mely rozm&r vodiciho mechsnismu, ¥i{m¥ se zvEt3uje akéni schopnost induktoru phi
rozjezdech a dojezdech u postupného kalen{ vodicich ploch.

PPiklad provedeni vodiciho mechspismu induktorw podle vynélezu je znédzornén schematic-
kxy na pripojenén vykresu, kde

na obr. 1 je v &dste¥ném Pezu pohled ne aktivni Z4st vodife jednozdvitového induikto-
ru s jednim vodicim mechanismem, prostorové erientovanym viéi kalené ploSe e

na obr. 2 je pohled shora na vodici mechenismus, upevnény na aktivni Zdsti vodile
induktoru.

Vodic{ mechaniamus induktoru (oﬁr. 1 8 2) sestévé z nosné Zésti 1, kovové pripojend,
s vyhodou pifivefené nebo natvrdo pripdjené, k ektivni ¥ésti vodiZe 8 induktoru, kierd Je
zpravidle z wid¥né hrabky Ztvercového prifezu a chlazena vodou. Nosnd %dst | je n& stejném
elektrickém potencidlu jako aktivni Eést vodi%e 8 induktorn a odvodem tepla je vézéna na
pribézné vodni chlazeni aktivni ¥ésti vodile 8 induktoru. Nosnd Zdst 1 je opatiena dréfkou
10, kterou voln# prochézi nemagneticky Zep 2, s vyhodon z bronzi, upevnény v zévitu posuv-
né desky 3 se Zroubem 11. ) .

Na nemegnetickém &epu 2 je upravens igoladni kladka 6, vyrobenéd z elektricky izola¥ni-~
ho materiglu odolného proti opot¥ebeni. Nemegneticky Zep 2 je zajistdn matici J. Posuvné
deska 3 je dr¥ens dvime reguleinimi maticemi 48 5.

Funkce vodiciho mechanismu induktoru podle vynélezu je tato! Izolaiéni kladka £ se od-
valuje po kelené plode 3 (obr. 1) & jejim nastavenim je déna velikost vzduchové megery me-
zi kalenou plochou 9 @ aktivnf &dsti vodiZe 8 induktoru. Yelikost této vzduchové mezery
se upravuje prestavenim izola¥ni{ kladky & v nosné ¥ésti | tek, Ze se prestavi posumé
deske 3 v nif je uptesndn nemagneticky dep 2 nesouci izoladni kladku 6 @ v fadand poloze
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32 sajisti regulednimi maticemi 4 a 3. Nemegneticky Z%ep 2 se v nastavené poloze zajist{
weiici . Polet vodicich mechanismi podle vyndlezu na jednom induktoru nenf omezen a je
ddn velikost{ aktivni &dsti vodi¥e 8 induktoru.

PREDMET VYINALEGZU

Vodic{ mechenismus induktoru pro kalenf rozmérnych ploch zejména vodicfch ploch obré-
b¥cich atrojl, vyznedujici se tim, %e ne sktivnf ¥4st vodi¥e (8) induktoru je kovovd pri-
pojena nosnd %ést (1) vodicfho mechenismu, opatfend dréZkou (10), kterou voln¥ prochdézi
nemegneticky Zep (2) zajistény matici (7) & upevndny v zdvitu posuvné desky (3) se Sroubem
(11), drZené dvima reguleinimi maticemi (4, 5), na kterémfto nemagnetickém &epu (2) je
upravena izola¥ni klsdka (6).

1 list vykresd
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