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/(54) P¥fsuvovy mechsnismus .

VYnélez se tyké piisuvového mechsnismu brousicfho vireteniku, ovlédeného krokovym mo-

torem s 8 rychloposuvem, ovlédanym hydraulicky.

P¥i pouZit{ pifsuvu s hydrsulickym rychloposuvem a pevnym p¥isuvem krokovym motorem
%je nutno kroutic{ moment z prevodové sk¥in& nebo hsrmonického prevodu prenéSet na kulidko-
vy &roub bud d¥lenym dréikovym hifdelem, nebo Zirokym ozubenym kolem, event. jinym zplso-
;-bem, cof zpisobuje nepPesnost v prisuvovém mechanismu. ' ’
:'l‘yto nepfesnoti se pak projevujfl v necitlivosti brousiciho vieteniku s vilemi, které ne-

-‘[ p¥iznivé ovlivnuji vyslednou pfesnost p¥isuvu brousicrtho vie teniku.

Uvedené nedostatky Yes 1l zei‘izeni‘podle vynélezu, jehoZ podstata séoéivé v tom, Ze
- t&leso sk¥in¥, uloiené suvn& prostfednictvim posuvné objimky a prednfho vika s pistnicf
v t¥lese desky, Jje opati‘en,o Jednak pistem védlce hydrsulického rychlého prestaven{ a ddle
krokovym motorem, ktery je pres vykyvnou spojku a prevodové soukolf v z&b&ru s ne posuvnym
unélecim &lenem, pevn& spojenym prost¥ednictvim Sroubu s kulidkovym Sroubem. levd &dst ku~
1liZkového 3roubu je svou zévitovou 3éstf ulofena v kulidkové matici s pravd &dst ve vali-
vém loZisku, uloZeném ve vybréni posuvné objimky.

Predni poloha pfstu ve védlci je pfitom urlena dosednutim ela posuvné objimky na do-
sedsci plochu naklép¥ciho kroufku, uloZeného na kulilkovém Zroubu. Dalsfl vyznak vynélezu
spodivd v tom, %o t&leso sk¥in& je v dotyku s vodicim trnem t¥less desky prostrednictvim
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pevné kladky a prufinemi pfedepinsné p¥{tle&né kladky.

Popsané za¥izenf podle vynédlezu, které je Yeseno posuvovou prevodovou sk¥ini umoZnuje
ngsadit pevn¥® na kulidkovy Sroudb poslednit élen)ptavodové skfin&, tj. ozubené kolo. Pevné
spoJjeni tohoto ozubeného kola s kuli¥kovym Sroubem tak vyluduje mrtvy chod.

Dglsf vyhods spodfivéd v mo¥nosti umfstdn{ dridku kulidkové metice témsd pod osu brou-
sicfho vP¥eteniku. Tepelnd dilatace t&less brousiciho v¥etenfku, kterd je b&hem provozu
znadné, nemé pek na presnost pFisuvu vliv. Vyhodou Jje rovné&% moZnost umfsténi hydraulické;.
ho vélce i krokového motoru vn& mechanismu, takZe vznikasjfci teplo z obou pohonnych Jedno?
tek neovlivni vyslednou prFesnost pfisuvu.

Na pfipojeném schematickém vykresu je znézornéno pfikladné provedeni{ p¥fsuvného mecha-
‘ nismﬁ, kde obr. 1 znézornuje podélny Pez pflsuvovym mechenismem.a obr. 2 Edstedny pohled
Aa;uspofédéni detsilu pro zachyceni todivého momentu, vzniksjicfho otéfenim krokového mo~-
:ftoru.

", P¥{suvovy mechanismus sestévéd z t¥less ski'in& 4, uloZené suvn& prost¥ednictvim posuvné

~objfmky 9 a pfednfho viks 23 s pistnicf 24 v télese desky 13. T¥leso sk¥in& 4 je opatfeno

' . Jednak pistem 28 a ddle krokovym motorem 1, ktery je pres ﬁykyvnou spo jku 2 a'prevodové

" soukolf 3 v zéb&ru s neposuvnym unédlSecim &lenem 3, pevné spojenym prosti¥ednictvim Sroubu
§bs kulitkovym &roubem 11, Jjei je déle spojen s t&lesem brousicfho vietenfku 17 pfes ku-
li¢kovou matici }i,‘opatfenou nosnym pouzdrem 15 a t¥menem 16. T&leso brousictho vreteni-
ku 17 je uloZeno na vslivych elementsch 18. Iréha kulilkové matice 14 je na &inné, tj. zé-
vitové 3dsti kulilkového Sroubu 11 omezene naréiksmi 12. -

Vlastni kulidkovy éroub>;l je ulo%en svou levou, zévitovou &dsti v kulidkové matici

| 14, 8 jeho pravéd ¢ést Jje v redidlnim i axidlnim sméru gchycena ve valivém loZisku 8, jehoZ
axidln{ vile je sefizovéna matici 7. Valivé loZisko 8 Je uloZeno v posuvné objimce 9, kte-
ré ve své predn{ (pracovni) poloze dosedd vykyvnym nakldpdcim kroufkem 10 na dosedscf plo-
- chu 29 naklép¥ciho krouZku 10 urdujfciho pPedni polohu hydraulického rychlopdsuvu. Naklé-
p&ci kréuéek 10 je pi¥itom prostiednictvim piuiin 30 v trvalém kontaktu s posuvnou objim-
kou 9. T&leso sk¥in& 4, Jje% Je svou levou &dsti zavéSeno na posuvné ob jimce 2‘a svou pra- |
'vvou &4st{ ne pistni ty&i 24, s pfstem 28 tvo¥l jeden celek, pfilemf je suvn& uloieno v té-f
lese desky 13 a v pFednim viku gﬁ.'ffedni viko 25 Jje déle opaffeno véleem 27 se zadnim vi-

kem 26.

PF{tladnéd kladka 21, uloZend v tfmenu 22 kladky 21, ktery je pPfitladovén pruZinou 23,
a pevnéd kladks 20 se opirajf{ o vodief trn 19, uchyceny pevn¥& v t&lese desky 13.

Zatizeni podle vyndlezu funguje tsk, ¥e ns polétku pracovnfho cyklu, to znamend pfi
v-zednf poloze t&lesa brousicfho vieteniku 17 Je do prostoru za pist 28 p¥ivdd¥no tlakové ;
médium. T{m se ﬁist 28 s pistnici 24 zs®ne posouvat smérem k neznézorn&nému obroubku, pFi-
demt s sebdu unés{ t&leso ak¥in& 4 s posuvnou objimkou 9 a velivym lofiskem 8, které z4-
roven posouvé 8 kuli¥kovym Zroubem 11, kuliZkovou matic{ 14 a t¥menem 16 t&leso brousici-

~ho vietenfku 17, uloZené ns valivjch elementech 18.
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Posuv probfhé tak dlouho, a% posuvné objimka 9 narezi svou Selnf &4st{ na dosedsc
plochu 29 nskldp&ciho krouZku 10, odprufeného pruzinami 30. Tim je déns pfesné polohe pro
daléi pfisuv, proto¥e dosedaci plocha 29 naklépdciho krou¥ku 10 zsruduje p¥i opakovaném
najetf vZdy stejnou pfednf, tj. pracovni polohu.

"V dals{ fézi pracovnfiho cyklu, tj. pfi pristavovéni t&lesa brousiciho vieteniku 17

s neznézorndnym brousicim kotoulem, jakoZ i pri prestavovéni brousiciho vietenfku 17 podle

Jodnot119an a1t wmausiotho procesu otdt1 kfokoi 00 1 B8 WYRYVAGU GROJKN &) e

vodové soukolf 3 a neposuvny unddeci &len 3 kulidkovym Sroubem ll.
Otddenim kulidkového 3roubu 11 v kulitkové matici 14, uchycené ve trmenu 16, Jje pak dosa-
hovéno zmény polohy t&lesa brousiciho vie teniku 17.

Aby se t&leso skfin& 4 pisobenim reskénich momentd, vznikajicich pfi oté¥eni kruhového
motoru 1 nengtéfelo, Jje jeho poloha jist&na pfitlednou kladkou 21 @ pevnou kladkou 20,
které pojiZd&ji po trnu vod{cim 19, pfidemf pF{tladné kladke 21 je pfedepinéna pruiinami
23. P¥i névratu t&lesa brousiciho vieteniku 17 s brousicim kotoulem probdhéd d¥fve popsany
pochod opa&nym zpisobem, pricemZ dréha posuvu pistu 28, o kterou je soufasn& pfestavovéno
i t&leso brousictho vieteniku 17, je omezena dosednutim Cela pistu 28 na zadni viko 26.

P¥{fsuvny mechanismus podle vyndlezu je pouzitelny ze jména pro zaifzeni s pfesnym sta-

vénim polohy pfi soudasném spln&ni poZsdavku rychlého zp&tného prestavéni do zsdnf polohy.

pREDMET VYNKLEZU

1. Pfisuvovi mechanismus pro brousic{ stroje s elektricko-hydrsulickym pfisuvem, vyzna-
¥ujfci se tim, Ze t&leso sk¥in¥ (4), uloZené suvné prostiednictvim posuvné objimky (9)
a predniho vika (25) s pistnicf (24) v t&lese desky (13), je opatfeno Jjednak pistem
(28) 8 dé&le krokovym motorem (1), ktery je pies vykyvnou spojku (2) a pPevodové sou-
koli (3) v zébéru s neposuvnym undsecim Slenem (5), prostfednictvim EZroubu (6) pevn&
spojenym 8 kuli¢kovym Sroubem (11), pridem? levé &dst kuliZkového Sroubu (11) Jje svou
zévitovou $&stf uloZena v kuliZkové matici (14) a'pnavé g4st ve valivém loZisku (8) u-
loZeném ve vybréni posuvné objimky (9).

2. Pri{suvovy mechsnismus podle bodu 1, vyznaleny tim, %e predni poloha pistu (28) ve
: vélei (27) je urdens dosednutim &ela posuvné objimky (9) na dosedac{ plochu (29) na-
klépsciho krouzku (10), uloZeného na kulilkovém Sroubu (11).

3. P#fsuvovy mechanismus podle bodu 1, vyznafeny tim, Ze t&leso skiin& (4) je v dotyku
s vodicim trnem (19) t&lees desky (13) prost¥ednictvim pevné kladky (20) & pruZinami
(23) predepinané pFftla&né kladky (21).

2 vykresy
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