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Znane są ruszty schodkowe z dwoma
rodzajami rusztowin, lub płyt rusztowych,
z których jedne pozostają nieruchome,
drugie zaś są ruchome i paliwo stopniowo
przesuwa się przez powierzchnię rusztu.
Przy tych systemach ruch paliwa przez
cają powierzchnię rusztową jest równo¬
mierny, lub nierównomierny w zależności
od tego, czy ruchome części tych rusztów
wykonywają ruchy o jednakowym, czy
zmiennym skoku. Wielkość skoku zmie¬
nia się skutkiem tego, że w miarę tworze¬
nia się żużla1 na ruszcie konieczny jest
większy ruch napędiry.

Doświadczenie wyfeaziaiło że sanna zjmiia-
na wielkości skoku tiajkilego urządzenia nie
wystarcza nawet w tym wypadku, gdy ona
może mieć miejsce dla każdlej poszczegól¬
nej części rusiztu oddziiielniile. Szczegfrlnilej
chodzi o to, żdby w dolnej części rusztu
odbywało się też spalarnie, w celu zapobie¬
żenia tworzeniu się niepokrytych paliwem
przestrzeni na ruszcie przez które diopły-
wałby nadtniar powietrza. Ta okoliczność,
jak również i to, że gatunki węgla posia¬
dają niejednakowe własności, czyni ko¬
niecznem urządzenie zmiennej nietylko
samej wielkości skoku, lecz rówmfeż ilo-



ści ruchołnych części oddzielnych grup
rusztu.

W myśl wynalazku cały ruszt jest po-
dzielony na oddzielne grupy, przez które
węgiel przesuwa się, odpowiednio do jego
właściwości, w celu otrzymania ciągłego
spalania.

Istota wynalazku polega na tern, że
ruszt schodkowy ze stopniami ruchomemi
pomiędzy nieruchomemi stopniami ruszto-
wemi zawiera kilka ruchomych rusztowi1*,
łątóonych kolejno grupami. Wielkość ska¬
kał i ilość ruchomych rusztowin każdej
gS&ip*y; ^st izScricrLna, stopniowo wzrastając

*sW każdej na&tępnej grupie.
Rusztowiny każdej grupy są ułożone na

osobnym wózku, poruszanym przez od¬
dzielny mechanizm.

Da uniknięcia tego braku, że części ru¬
sztowe ulegają szybkiemu uszkodzeniu
przez działanie ognia, przyczem uszkodze¬
nie to naistępiuje tern pr^dzdj, itm lepszie jest
pailiwo i itau wyższa temperatura spalarnia,
stopnie rusztowin ruchomych biegną ści¬
śle pomiędzy stopniami nieruchomemi tak,
że nie posiadają między sobą żadnych
szczelin powietrznych, przez co nie może
się dostać pomiędzy nie węgiel.

Przy dotychczasowych urządzeniach
rusztów1 schodkowych ze stopniami rucho-
memil, pomiędzy oddzielnemi stopniami! by¬
ły urządzone szczeliny powietrzne o okre-
ślojoeji wysokości. Przy tern miało miejsce
to, że między oddzielnie ruslztolwiiny do szcze¬
lin dostawał się rozżarzony węgiel tak, że
każda płyta rusztowa znajdbwaiła się bez¬
pośrednio w ogniu i ulegała szybkiemu
uszkodzeniu. Przepalaniu rusztowin w tym
wypadku sprzyja to, że przy ruchu po¬
wrotnym ruchomych rusztowin, znajdują¬
cy się na nich rozżarzony węgiel przenosi
się do szczelin powietrznych, gdzie się in¬
tensywnie spala dzięki dopływowi powie¬
trza.

Przy wykonaniu w myśl wynalazku
brak ten zostaje usunięty. Dla doprowa¬

dzenia, pomimo szczelnego' przylegania ru¬
chomych stopni do nieruchomych, dbsta-
t«pznej ilaści niezbędnego do spalania po-
wietrzaf urządzone są szczeliny powietrz¬
ne 'wyłącznie w nieruchomych stopniach. •

Rysunek przedstawia przykład wyko¬
nania wynalazku, przyczem

fig. 1 wlskaizuje płomiowy przekrój ru¬
sztu z częściowym wildckiiem zboku;

fig. 2—widok czołowy: z przekrojem
przez skrzynkę przystawki;

fig, 3—przekrój przez przystawkę dla
doprowadzającego węgiel walca;

fig. 4—widok w perspektywie rucho¬
mej rusztowiny;

fig. 5—wtiidok w perspektywile części
podpory dla ruchomej rusztowiny.

Fig. 6 przedstawia w przekroju urzą¬
dzenie ruszto^win, poruszających się w od¬
wrotnym względem siebie kierunku w każ¬
dej grupie;

fig. 7—przekrój przez ruchome i nie¬
ruchome rusztolwiny, ułożone nie w kie¬
runku poprzecznym, lecz w kierunku po¬
dłużnym z oddzielną powierzchnią spala¬
nia według fig. 7ai;

fig. 8—przekrój przez ruszt;
fig. 9—widok układu rusztowin; nieru¬

chomych i ruchomych, przyczem ruchome
rusztowiny zachodzą za nieruchome, two-
rząjc rodzlaij szialchowlniilcy tiak, że niletylko w
kierunku podłużnym leićz rówmileż w kiie-
runku poprzecznym rusiztowiny zacho¬
dzą jedne za drugie.

Fig. 10 pokasuje przekrój poprzeczny
przez jedną grupę ruchomych i nierucho¬
mych1 rusztowin;

fig. 11—widok ztyłu tej części rusztu;
fig. 12—przekrój poprzeczny ramy do

rusztowin nieruchomych;
fig. 13—widok tej ramy zgóry;
fig. 14, 19 i 16 przedstawiają w widoku

bocznym rusztowinę nieruchomą oraz
przekrój poprzeczny i widok jej zgóry, a
fig. 17 i 18 przedstawiają przekrój po-
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pfrzecziiy i widok zgóry rusztowiny; rucho¬
mej.

Według przykładu ma £i|g. lk-3 ruszt
schodkowy jest podzielony na trzy grupy.

Powierzchnia slpalania każdej grupy
posiada nSeruichoime płyty a i ruchome 6.
Niierucholme płyty ułożone są w występach
pochyłych sztab c. Te pochyłe siztaby c
przymocowane są w górniej części do ru¬
sztowej płyty d, al mai dole do poprzecznego
dźwilgaru e1. W grupiie śnoidkolwej sztaby
c leżą w górnej części mai poprzecznym
dźw^garzie elf a wi ddknelj ma1 pofcHr^ecznym
drwśjgarze r*. W najtólźazej grupie sztaby
te w górnej częptci spoczywałją na poprzeczi-
nym dźwigarze e2* ai na dole nai ogniowym
przewalę A Wszystkie dźwigary e19 eg—
ułożone są w stałych bocznych ściankach
C1, C2.

Ruchome płyty 6 spoczywają na rucho¬
mych wózkach Dt, D21 Dy W tym celu ru-
chloim& wózki! Du D2, D$ posiiadają występy
/f służące j ako podpory dla płyt b. Płyty
b są zaopatrzone w! zęby g (fijg. 4), zaJchou
dzące w oddzielne zagłębiienila wózków Dl9
D2, D3, aby one nie mogły przesuwać silę w
kierunku pddłużhym rusizittL Aby ruszto¬
winy niie przesuwały się w kierunku po¬
przecznym rusztu, zęby g opierają się o
znajdujące silę W zagłębiieniiafch wózków D19
D2,D3 źdbrai x (fig. 5).

Wózki Dl9 D29 D3 utwtarzone są z po-
ptzecztiyełi dźwifealrów! Flt F2, F3, ZaJofpaU
trzonych w kółfcai H. Te kółka? poruszają
silę ipfc szynach /, umocowanych nai nileru-
chloimych ściankach' Clf C2.

Oprócz tego poprzeczne dlźwigalry F19
F2, F3 posiiadają czopy h9 za które zacho^
cteą napędine pręty Kl9 K2, K3.

Nalpęd wózków paleniska odbywa się
zaptamocą obsadzonego nai wale pasowego
kołaJ L. Na! tym wale jest osadzony mJmo-
śród M, zapomocą którego jest uruchau
milatna zaopatrzona w sworztnie i zapadkę
K19 Klf K3 dlźw5jgniiai.

Zalpadki zalchodzą w zapadkowa koła
01% 02, 03, które są luźno osadzone na

właie Z za&ilającego cylindra. Każde z&lpad~
kowe koło 0lt 02, 03 miatpędza! pairę kół
zębatych, z których koła dtoże są umoco-
walne nai wtałach llf 12, 13. Wały te są zlało-
ftoJtazone w korby T19 T2, T3, które natpędziai-
ją zalpomocą ciiągaldeł Sj, S2, S3, prz^z wa¬
hacze y1, y%9 y3 wajły Mlt M29 M3. Wały te
posiaJdiaiją oddzielne wahaićże Nl9 N21 N3\
fctore wprowadzają przy pomocy dąlgaddteł
klt k2, k3 wózki Dl9 D2f D3 w ruch tam i
zapowtrołieimi.

Do priźestalwiialn&ii wielkości! skoku korby
Tlt T2t r3, waihajcze ylf y2, y3 łub Nlt N2,
N3 zaiopafrzKMie są w przietsifelwilajsyce się
czopy.

Dlai umożlilwiieniaJ regulowania' szybko¬
ści) wózków na|d każdem zapadkowem ko-
łełnjl 019 02, 03 zaua]jduje się klajpaJ o1( o2, o3
do regulowania!, która może być przestajwilai-
na ptóez ręczne dźwilgnilei Pl9 P2, P3 ii prfcez
dźwignie tl9 ł2f t3 tak, że każde zialpadkoWe
koto 0lt 02, Os może przy każdytrt skoku
koła! mimośrodowegó, stosownie do potrze¬
by, niezależnie od dirugjBegó obracać się o lf
2, 3 lub 4 podziałkś zębów,

Zajsfflafjący cyl&idieir obraca się w po¬
dobny sposób zapomocą specjalnego koła
mimośrodowfego U, wahacza R, aapaidki s,
koła zapadkowego h i pary ru r2 kół zę¬
batych. Duże koło r2 tej palry kół jest o-
saullzone na zasilającytti cylindrze Z nieru¬
chomo. Posuw zasilającego cylindra może
być regulowany w taki sam sposób, jak
posuw wózków Dl9 D29 D3. Na przykła¬
dzie wykonania według fig. 6 znajdują się
na napędzanym odwrotnie do wózkal D±
wózku D1 nieruchotne j>łyty a. Nai przykład
dzile wykoniainia według fig. 7 ii 7a ru¬
chome rusztowany 6 jedinej lub kilka grup
rozciągają się nie wpoprzek wózków, lecz
w i!ch kierunku podłużnym i na tych ru-
sztcwitach mogą być ułożone oddzielne,
wymienialne powierzchnie fe spalania (fig*
7a). Na przykładzie wykonania według
fig. 8 i 9 nieruchome rusztowe płyty a i
ruchome 6 mają kształt zygzakowaty tak,
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ze jedne rusztowinyzachodzą w drugie^w
rodzaju szachownicy, zatem nietylko w
kierunku podłużnym, lecz również w kie¬
runku poprzecznym za każdą nieruchomą
częścią rusztową następuje ruchoma, skut¬
kiem czego zapobiega się tworzeniu nie¬
równomiernych podłużnych lub poprzecz-
nych pjalsni waitisitwy palilwia, względnie
ŻtlżllL

Na fig. 10 do 18 oznaczają: 1—sztaby
ruchomych stopni, 2—płyty stopni nieru¬
chomych, 3—listwę doi odgarniania pomię¬
dzy obydwoma stopniami, 4—boczne ścian¬
ki rusztowe, pomiędzy któremi są przy¬
śrubowanie dźwilgatrotwe raimy 5; 6—są to
osłony wózkowe z! lainfego żelaizia, osadzo¬
ne na kołowych osiach 7, do których przy¬
twierdzone są ruchome płyty 1 jednej
grupy.

Jak widać z rysunku, ramy 5 mogą być
odejmowane od1 wózków przez odkręcenie
śfrub, co jesti możlHlwe podiozals ruchu, gdyby
się okazała potrzeba zmiany rusztowin.
Rusztowiny 2 są jedynie zawieszone na ra¬
mach 5 i nie posiadają żadnego przymoco¬
wania przy pomocy śrub. Każda; dźwiga¬
rowi rama jest przytwierdzona do bocz¬
nych ścianek tylko jedną śrubą. Nierucho¬
me stopnie spoczywają na nieokrągłych
tarczach S. Te nieokrągłe tarcze są wy¬
wiercone mimośrodowo i przytwierdzone
śrulbą do bocznych ścianek.

Ruchome płyty / są zawieszane do o^-
słołny Wózkowej 6 przy pomocy dwóch
występów. Zatem nawet przy powrotnym
ruchu wózka płyty mogą być wymieniane
również podczas ruchu.

Wskutek nieznacznej swej wierzchniej
powiierzchnii specjalnego ksiztałfcu, jiak rów¬
nież sposobu pracy, ruchome płyty 1 są
dostatecznie chłodzone. Mogą one mieć
kształt płyt bez obawy że mogą się wy¬
giąć. Przy użyciu wysokowartościowego
paliwa płyty /, jak jest przedstawione na
rysunku 18, mogą posilajdać sizczelilny 9 w

celu zabezpieczenia szczególnie przedniej
części tych płyt od wyginania. Ruchome
rusztowiny mogą być również utworzone
ze ściśle ułożonych1 obok siebie pojedyn¬
czych człolników, sizczfeliny milędizy ktonemii
są tak małe, że nie przepuszczają powie¬
trza i węglat

Zalstrzeżeniial patentowe.

1. Ruszt schodkowy ze stopniatmi ru-
chomemi pomiędzy nieruchomemi stopnia¬
mi rusizitowemil,' iznamienny tern, że rucho¬
me rusztowiny łączą się w grupy, przy po¬
ruszaniu się których wielkość skoku oraz
ilość rusztolwin jest zmienna i różna od
wffiedfcośbil skoku ii ilości' w grupie sąjsiied!-
niej.

2. Ruszt schodkowy według zastrz. 1,
znamienny tern, że ruchome rusztowiny u-
łożone są na wózku, poruszanym przez
urządzenie napędne zapomocą wahaczy z
przestawiającemi się czopami.

3. Ruszt schodkowy według zaistrz. 1,
znaimienny tern, że obydwa rodiziaije płyt
rusztowych są poruszane w przeciwnych
kierunkach, przyczem ruchome i nieru¬
chome rusztowiny ułożone są na różnych
wózkach.

4. Ruszt schodkowy według zastrtz. 1,
znamienny tern, że rusztowiny mają kształt
zygzakowały, przyczem jedne rusztowiny
zachodzą w drugie zarównoi w kierunku
podłużnym, jak i w kierunku poprzecz¬
nym.

5. Ruszt schddkowy według zastrz. 1,
zimamienny tern, że ruchome płyty siWą gór¬
ną powierzchnią szczelnie przylegają do
wygilętych krawędzi płyt nieruchomych tak,
że niezbędne do spalania) powietrze do¬
prowadza) silę prtzez szczeliny, urządzone w
nieruchiomych stopniialch.

6. Rusizt schodkowy według zaJstrz. 1,
znamienny tern, że na dolnej krawędzil nie¬
ruchomych słiopmil znajdują si^ ślizgaj ą|ce sife



pod działanilean własnego ciężarni tm pły¬
tach ruchomych, poprzeczne listwy, które
przy ruchu ruchomej płyty zapobiegają
zbieraniu się rozżarzonego węgla między
stopniami.

7. Ruszt schodkowy według zaistrz. 1,
znamienny tern, że nieruchome rusztowiny

składają się z pojedynczych płyt, posiada¬
jących boczne skrzydła, tworzące uszczel-
niienie, niieprzepuszczające powietrza,

Seyboth & Co.
Zastępca: M. Brokmajn,

rziecznik patentowy.
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Do opisu patentowego Nr 3338.
Ark. i.

Pig.1. Fig.3. Fij.4. Fij.2.
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Ark. 2.
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Do opisu patentowego Nr 3338.
Ark. 3.
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