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(54)实用新型名称

胡柚采摘机

(57)摘要

胡柚采摘机器，包括设置在底部万向轮上的

机架，机架上设有多个采摘机构，采摘机构包括

可滑动地穿设在垂直的前板上的杆，杆的前端装

有刀具，杆、连杆、曲柄、第一同步带轮、第二同步

带轮、电机的输出轴依次连接；刀具具有向前的

倒角是，前板的下方装有接收机构；接收机构包

括安装在接收箱入口并前向倾斜的两个接收杆，

两个接收杆之间架设布料；分拣机构包括门、运

输班、滑台以及垂直方向上自上而下排列的三个

分拣箱，运输板沿滑台在垂直方向滑动，门设置

在运输板与接收箱之间，门上设有弹簧，运输板

下行过程中压迫门开启，接收箱的底板朝门一侧

倾斜，运输板的底板朝分拣箱一侧倾斜。
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1.胡柚采摘机，包括设置在底部万向轮上的机架，其特征在于：机架(7)上设有多个采

摘机构，采摘机构包括可滑动地穿设在垂直的前板(3)上的杆(2)，杆(2)的前端朝向机架

(7)的外部，杆(2)的前端装有刀具(1)，杆(2)的后端连接连杆(4)，连杆(4)连接曲柄(5)，曲

柄(5)的转轴连接第一同步带轮(8)，第一同步带轮(8)通过皮带连接第二同步带轮(9)，第

二同步带轮(9)连接电机(21)的输出轴；刀具(1)具有向前的倒角是，前板(3)的下方装有接

收机构；

所述的接收机构包括安装在接收箱(18)入口并前向倾斜的两个接收杆(20)，两个接收

杆(20)之间架设布料；

分拣机构包括门(16)、运输板(15)、滑台(10)以及垂直方向上自上而下排列的第一分

拣箱、第二分拣箱、第三分拣箱，运输板(15)沿滑台(10)在垂直方向滑动，门(16)设置在运

输板(15)与接收箱(18)之间，门(16)上设有弹簧(17)，运输板(15)下行过程中压迫门(16)

开启，接收箱(18)的底板朝门(16)一侧倾斜，运输板(15)的底板朝分拣箱一侧倾斜；第二分

拣箱与第三分拣箱的间距小于第一分拣箱与第二分拣箱的间距。
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胡柚采摘机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种胡柚采摘机。

技术背景

[0002] 常山胡柚种植历史悠久，已有上百年种植历史，近二十来年，常山胡柚开始快速的

发展，成为浙江省种植面积最大，产量最大的名品柚类。

[0003] 近十年来，随着政府的大力推广种植技术的不断完善，胡柚的种植面积和产量稳

定发展，鲜食市场饱和，果农大量鲜果囤积积，造成积压的果实腐烂、大量不适鲜食次果、裂

果任其腐烂，造成资源的大量浪费。因此，胡柚采摘技术的发展对胡柚产业综合发展具有重

要意义。

[0004] 现有的胡柚采摘方式以人工采摘为主。采摘时，工作人员一手抓住胡柚，另一只手

用专用的剪刀剪断胡柚的柄，使之与蒂平齐，方便后续的清洗、分拣与包装。如遇高处的果

子，则可在园中搭上一架梯子，工作人员爬上梯子后再进行采摘。

[0005] 现有采摘方式存在以下几点缺陷：

[0006] 1 .采摘效率较低。胡柚的成熟期为每年11、12月份，季节性强。人工采摘胡柚的方

式效率较低，劳动量大，人手不足时易造成果实滞留。

[0007] 2.人身安全没有保障。采摘高处的胡柚时需要工作人员爬上一架梯子，由于果园

的土地不平整以及梯子稳定性差等原因，这一举动存在巨大的安全隐患。且梯子搬运不便，

给采摘造成了很大的麻烦，采摘的效率更加低下。

[0008] 3.采摘与后续处理割裂。相比于国外采摘、分拣、运输一体化的机械采收方式，胡

柚的人工采摘方式与果实的后续处理流程割裂开来，不利于对其进行流水线生产式的处

理，大大限制了胡柚产业的发展。

[0009] 目前市场上的胡柚采摘机构多以长杆单只采摘为主，总的来说效率较低，不能切

实解决果农采摘时遇到的难题，因而实用价值并不高。

发明内容

[0010] 本实用新型要克服现有技术的上述问题，提供一种便携且易于操作的胡柚采摘

机。

[0011] 本实用新型的胡柚采摘机器包括设置在底部万向轮上的机架，其特征在于：机架7

上设有多个采摘机构，采摘机构包括可滑动地穿设在垂直的前板3上的杆2，杆2的前端朝向

机架7的外部，杆2的前端装有刀具1，杆2的后端连接连杆4，连杆4连接曲柄5，曲斌5的转轴

连接第一同步带轮8，第一同步带轮8通过皮带连接第二同步带轮9，第二同步带轮9连接电

机21的输出轴；刀具1具有向前的倒角是，前板3的下方装有接收机构；

[0012] 所述的接收机构包括安装在接收箱18入口并前向倾斜的两个接收杆20，两个接收

杆20 之间架设布料；

[0013] 分拣机构包括门16、运输板15、滑台10以及垂直方向上自上而下排列的第一分拣
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箱、第二分拣箱、第三分拣箱，运输板15沿滑台10在垂直方向滑动，门16设置在运输板15与

接收箱18之间，门16上设有弹簧17，运输板15下行过程中压迫门16开启，接收箱18的底板朝

门16一侧倾斜，运输板15的底板朝分拣箱一侧倾斜；第二分拣箱与第三分拣箱的间距小于

第一分拣箱与第二分拣箱的间距。

[0014] 本实用新型的胡柚采摘装置通过刀具的来回运动，可以高效率的将胡柚采下，并

进行收集，以及对其大小的要求来分拣。其便携性和易操作性能够满足单人操作的要求，针

对于果园中果农采摘时的难点问题，能够提供一种较为合理高效的采摘模式，满足市场需

求。

[0015] 本实用新型的胡柚采摘机构，其相比于市场上贩卖的采摘装置，创造性地提出了

一种伸缩杆的设计形式，依靠杆上的刀具，在运动的过程中，将胡柚的茎切断，采摘下来，面

向于辅助单人采摘，主要设计目的就是帮助果农进行高效率采摘。

[0016] 本实用新型不仅仅针对于单个水果的采摘，而是实现了对于一整片区域的范围性

高效率采摘。在保证高效率采摘和一定数量的接收储存能力的基础上，能够使整个装置便

于运输，且整个操作过程相对来说较为简单，能够符合单人操作携带的要求。

[0017] 本实用新型的技术原理和有益结果是：首先将胡柚采摘装置推到靠近胡柚树，依

靠执行机构上倒勾刃的前后运动，将一部分区域内的胡柚果实采摘下来，采摘下来的果实

顺着倾斜一定角度的布滑落到执行机构下面，并滚入分拣装置，通过滑台向上运动，利用三

个大小一次增大的通道实现胡柚的分拣装置。

[0018] 本实用新型的优点是：能够实现高效率的范围性采摘，且使用携带方便，机构设计

较为简单合理。

附图说明：

[0019] 图1是本实用新型的机构示意图。

[0020] 图2是本实用新型的正视图。

[0021] 图3是本实用新型的侧视图。

[0022] 图4是本实用新型的执行机构及接收机构的示意图。

[0023] 图5是本实用新型的分拣装置示意图。

具体实施方式

[0024] 下面结合附图进一步说明本实用新型的技术方案。

[0025] 附图中的部件标记如下：由1-刀具，2-杆，3-前板，4-连杆，5-曲轴，6-电动推杆，7-

机架，8-第一同步带轮，9-第二同步带轮，10-滑台，11-推车把手，12-第一分拣箱,13-第二

分拣箱,14-第三分拣箱，15-运输板，16-门，17-弹簧，18-接收箱，19-万向轮，20-接收杆组

成，21- 电机。

[0026] 本实用新型的胡柚采摘机器包括设置在底部万向轮上的机架，机架7上设有多个

采摘机构，采摘机构包括可滑动地穿设在垂直的前板3上的杆2，杆2的前端朝向机架7的外

部，杆2的前端装有刀具1，杆2的后端连接连杆4，连杆4连接曲柄5，曲斌5的转轴连接第一同

步带轮8，第一同步带轮8通过皮带连接第二同步带轮9，第二同步带轮9连接电机21的输出

轴；刀具1具有向前的倒角是，前板3的下方装有接收机构；

说　明　书 2/4 页

4

CN 211090711 U

4



[0027] 所述的接收机构包括安装在接收箱18入口并前向倾斜的两个接收杆20，两个接收

杆20 之间架设布料；

[0028] 分拣机构包括门16、运输板15、滑台10以及垂直方向上自上而下排列的第一分拣

箱、第二分拣箱、第三分拣箱，运输板15沿滑台10在垂直方向滑动，门16设置在运输板15与

接收箱18之间，门16上设有弹簧17，运输板15下行过程中压迫门16开启，接收箱18的底板朝

门16一侧倾斜，运输板15的底板朝分拣箱一侧倾斜；第二分拣箱与第三分拣箱的间距小于

第一分拣箱与第二分拣箱的间距。

[0029] 其中采摘执行机构主要由刀具1，杆2，连杆4，曲轴5，第一同步带轮8，第二同步带

轮9，电机21组成。

[0030] 其中接收机构主要由接收杆20，接收箱18组成。

[0031] 其中分拣装置主要由门16，运输板15，滑台10，第一分拣箱12，第二分拣箱13，第三

分拣箱14组成。

[0032] 采摘过程(参照图4)：

[0033] 采摘果实时，首先需要推动推车把手11，将车推到胡柚树旁，使执行机构靠近胡

柚。

[0034] 打开电机开关，使电机21开始工作，带动第二同步带轮9开始转动，通过皮带带动

上面的第一同步带轮8开始转动，使曲轴5开始转动。利用曲柄连杆机构的原理，曲轴5带动

连杆4运动，使得杆2在前板3的轨道方向上进行伸缩的反复运动，刀具1固定在杆2上。

[0035] 若执行机构前方有胡柚，刀具1在伸出去的过程中，胡柚或者胡柚的茎碰到刀具1

的前端，因前端不锋利，存在倒角，胡柚或者胡柚的茎会向刀具1的两侧移动，直至与刀具1

分离。在刀具1缩回过程中，若胡柚处在刀具1的伸缩路径上，因刀具后端存在一定的大小空

间以及倒角(胡柚的形状是圆形)，胡柚会被刀具拨向一旁，不会被伤到。若胡柚的茎处在伸

缩路径上，它会因刀具1的缩回运动，使得茎受刀具1上锋利刃的力逐渐增大，直至割断，果

实掉落。

[0036] 在前板3面上有10根杆2同时运动，在采摘面前的果实会在短时间内被大量采摘，

极大程度上提高了采摘效率。

[0037] 在采摘过程中，电动推杆6会推动整个执行机构在竖直平面上进行上下运动，使得

执行机构能够采摘高处的胡柚。

[0038] 收集过程(参照图4)：

[0039] 在左右两根接收杆20上固定有一定柔性的布，且倾斜一定角度。胡柚落下时，收到

布的减速作用，顺着布，滚入接收箱18中。

[0040] 分拣过程(参照图5)：

[0041] 接收箱18的底部存在一定的倾斜角度，使得胡柚在接收箱18中滚向门16所在的位

置。

[0042] 门16与弹簧17相连接，滑台10带动着运输板15上下移动。在运输板15向下运动的

过程中，它会触碰到弹簧17上端，使得弹簧17受力压缩，门16收到弹簧压缩的力，向下移动，

直至完全打开，胡柚顺着倾斜的底板，滚入运输板15上，直至运输板15上装不下胡柚，胡柚

停止滚向运输板15。在运输板15向上运动的过程中，门收到弹簧的力逐渐减小，直至关闭。

[0043] 运输板15也存在一定的倾斜角度，使得果实会有向分拣箱滚动的趋势。第一分拣
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箱12  与第二分拣箱13之间的距离d1比第二分拣箱13与第三分拣箱14之间的距离d2大。运输

板  15向上运动到第三分拣箱14上的上方，直径小于d2的胡柚，便会通过第二分拣箱13与第

三分拣箱14之间的间隙，滚入第三分拣箱14中。同理，中等大小的胡柚会进入第二分拣箱13 

中，最小的胡柚进入第一分拣箱12中。至此，完成一次分拣周期。

[0044] 本说明书实施例所述的内容仅仅是对实用新型构思的实现形式的列举，本实用新

型的保护范围不应当被视为仅限于实施例所陈述的具体形式，本实用新型的保护范围也及

于本领域技术人员根据本实用新型构思所能够想到的等同技术手段。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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