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(54) zZarizent pro drZeni bezvietenové spiddaci Jednotky v pracovni poloze a pro Jjeji

uvolnén{ z tohoto drZeni

Vynélez se tyké zaifzeni pro dr¥eni bezvietenovd spréddaci jednotky v precovni po-

loze a pro- jeji uvoln&ni z tohoto drfeni pii nastalém nestaciondrnim stavu,

Bezvretenové spifddaci jednotky, obsahujic{ zejména ozubeny ojednocovaci vélec a
spiddaci rotor uloZené na polohovd prestavitelny dil sprédaci jednotky, byvajl ve vel-
kém poltu umistdny na rédmu spiddaciho stroje tak, ¥e v pracovni poloze zaujinaji posta-
venf, pri kterém jsou ojednocovaci vélec a sprddac{ rotor v dotyku s hnacfm nekone&nym
Femenem, probihajicim po délce stroje. Kazds sptddact jednotka je v takovém postavent
drZena nejfast&ji pomoci trnu se stavdci plochou pripevn&ného na nehybnou &4st stroje
a pomoec{ zdmkového mechanismu a alespon Jednim zdpadkovym télesem, umfsténého na polo=-
hov¥ prestavitelny d{l spfddaci jednotky, nesouci ojednocovaci védlec nebo/a spiddact
rotor, prifem%Z zdpadkové t¥leso zdmkového mechanismu Je spraZeno se stav&ci plochou
trnu. Tak je drZena sprddac{ jednotka jak pii staciondrnim procesu piedenf, tak i pri
nastalém nestaciondrnim stavu, za ktery se oznaduji vedkeré zmdny na spiddaci Jednotce,

které naruduji nebo ohroZujfi bezvadny chod sprddaci jednotky, jako napifklad nekontro-
1ované nadmérné zneli¥t&ni sprddaciho rotoru textilnim prachem a jinymi pfimésemi, kte-
ré jsou do ndho privad¥ny spolu s jednotlivymi vlékny, porucha pirivdadsciho dstrojf vid-
kenné trédsn&, opot¥ebovéni loZiskovych df18 vysokootsdkového spiddactho rotoru apod,
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Pokud takovéd zm¥na vyvold prerudeni spiddacfho procesu, vné se projevujici jako tsk zve-
n¥ pretrh pfize, ktery je individudlné signalizovén svéteinym nebo jinym optickym név¥s-
t{m, pPivoleny obsluhovatel uvolni sp¥édaci jednotkﬁ 2z dr¥eni{ v pracovni poloze piresta-
venim zdpadkového t&lesa, popiipad¥ zdpadkovych téles zémkového mechanismu z dotyiu se
stavéci{ plochou trnu a uvede do népracovni‘polohy, p¥i které jsou ojednocovaci védlec a
sprédaci rotor odpojeny od hnaciho Femene. Na to odstrani zédvadu a opet uvede spirddaci
jednotku do pracovni polohy a provozu. V posledni dob& se k vykondvéni t&chto udkcnd pro-
sazuji samolinn& pracujici obsluind zaifzent, kterd poji¥déni podél stroje, kontroluji
chod spiéddacich jednotek a provdd¥j{ nezovytné idkony k uvedeni sprddacich jednotek do

normélnfiho provozu.

Je-1i potom u spiéddacich strojli daného druhu velky polet bezvietenovych sprédacich
jednotek, stdvd se bezvadnych chod sprddacich jednotek do zna&né miry zdvislym na pozor-
nosti a svddomitosti obsluhovatele, Také samo&inné obsluZnd za¥fizeni, pojiZdéjici podél
stroje od jedné spiddaci Jjednotky k druhé, jsou uvéddsna v &innost teprve po zji¥téni ne~
staciondrniho stavu na pFisludné spiddaci Jjednotce, k niZ po uriité dob& dosp&la a u ni%
zjistila zdvadu, MiZe se tak stét, Ze Jedna nebo n&kolik spiddacich jednotek zistane na
urditou dobu mimo Jjakoukoliv pozornost obsluhovatele nebo obsluZného zaffzeni., A protoZe
dosud trvé spojeni ojednocovaciho védlce a spiédaciho rotoru s b&Zicim hnac{m Femenem,
jsou zejména Jjejich loZiskové &dsti ddle intenzivné& a neideln& naméhdny. Nejvice trpi
IoZisko vysokootd&kového spiddaciho rotoru, coZ vede k jeho preddasnému opotifebovdni
zejména tehdy, Jjsou-li v ném ulp&lé nelistoty nerovnom&rné& rozloZeny, takife vznikajf

pridavné sily a vibrace vedouci ve svych koneénygch disledcich k poskozeni loZiska,

Signaelizované preruseni sp¥ddaciho procesu je vSak pov&tZin& disledkem zdévady, kte-
rd nebyvd ihned rozpoznatelnd. MiZe se tedy také stédt, Ze nap¥iklad pro poruchu p¥ivdd&-
ctho dstroji vidkenné tidsn& dojde k postupnému zaplnovént prostoru ojednocovaciho vdlce
anebo spréddaciho rotoru vldkennou t¥dsni, resp. jednotlivymi vldkny, a%Z do Jeho dplného
zahlcenf, které mé za ndsledek brzd&ni a zastaveni otédlenf se t&chto orgdni, aniZ by
byly odpojeny od hnacich rementi. BShem tohoto neZddouciho procesu pak dochdzf k zvyse-
nému tieni mezi pohybujicimi se a nehybnymi d{ly a tim k jejich poskozovénf. P¥i uplném
zastaveni ojednocovaciho vélce nebo/a spiddaciho rotoru, neni-1li vias p¥itomny zdsah
obsluhovatele, zpisobi trenf mezi b&%icim hnacim ¥emenem & nepohybujici se remenici{ n¥-
kterého nebo obou t&chto orgénd tak velké otepleni, Ze hrozi nebezpeli po%dru., Pokud by
za tdchto okolnosti byl zastaven stroj, dojde zpravidla k haruéeni:celistvosti hnaciho

femene plsobenim vysoké teploty Femenice nepohybujiciho se orgdnu.

Nestaciondrni stav na spiddaci jednotce vi3ak ne vZdy musi vést k pPerufeni spidde~
ciho procesu, co# zneamend, Ze jeho vliv na bezvadny chod spréddaci jednotky neni patrny
Je&td po'deléi dobu, ne% kterd vyplyvd z okamZiku signdlu o pirerudeni spiddaciho proce-
su a mo¥né pFitomnosti obsluhovatele. Tek nelze v&as zabrénit napiiklad poZkozeni lo-
2iskovych d{118 v disledku vibracf, zplsobenych by¥ jen malym mno¥stvim nerovnomerns



rozloéenybh nedistot ve sprddacim rotoru.

2 vy3e popsanych skutednosti vyplyvéd poZadavek, apby v pripadd, Ze u bezvietenové
sprddaci Jednotky néstane nestaciondrni stav, tj. pferuseni sprddaciho procesu, zvySeni
teploty nebo chvéﬁi apod., byla sprddaci jednotka dfive, neZ je moZnéd pF{tomnost obslu-
hovatele nebo obslu¥ného zai{zeni, uvolnéne z drZeni v pracovni poloze, uvedena do ne-

pracovni polohy a tim odpojeny ojednocovaci vdlec a spiddaci rotor od hnacfho Femene.

Tento po¥adavek nyni splnuje zafizeni k dr¥eni pezvietenové sprddaci jednotky v
pracovni poloze a pro jejf{ uvolneni z tohoto drZeni, které pozistdvd z trnu se stavécl
plochou pripevnéného na nehybnou &4st stroje a ze zdmkového mechanismu s alespon Jednim
zépadkovym t&lesem, umisténého na polohové prestavitelny dfl sprddaci jednotky, nesouct
ojédnocovaci vélec nebo/a spiréddaci rotor, philemZ zdépadkové téleso zdmkového mechanismu
je spraZeno se stavdci plochou trnu, podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze
zdmkovému mechenismu je piirazen vybavovad zdvisly na zmé&n& vyvolané nestaciondrnim
stavem sprddaci jednotky, pridem? jeho vykonovy orgén je kinematicky spojen se zdpadko-

vym t&lesem, popripadé& zdpadkovymi t&lesy zdmkového mechanismu.

Zaiizeni podle vynélezu umoZnuje spolehlivé driend sprddaci jednotky v pracovni. po-
loze a jejl semo&inné uvolnéni z tohoto dr¥eni, kdy? nastane nestaciondrni stav, &im¥

prispivéd ke kvalit& a bezpelnosti jejtho provozu,

Podrobnosti zarizeni podle vyndlezu budou ddle popsédny na zdkladd prikladného pro-
vedeni se zretelem na pripojené vykresy, kde znad{
obr. 1 bokorysny pohled na schematicky zndzorndnou bezvietenovou spridaci jednotku v
pracovni poloze se zal{zenim podle vyndlezu;
obr. 2 stejny pohled jako v obr. 1, avSak se spiédaci jednotkou v nepracovni poloze;
obr. 3 podélny rez zarfzenim podle vyndlezu p¥i dr¥eni spirédact jednotky v pracovni
poloze a
obr. 4 stejny Fez jako v obr. 3, aviak pfi uvoln&né spi¥ddaci jednotce z drZeni v pra-

covni poloze,

U Jjednoho ze zndmych druhd spiddacich strojd rotorového typu, ktery je zvolen pro
pouZiti prikladného provedeni za¥fzeni podle vyndlezu, jsou sprddaci jednotky usporddd-
ny zrcadlovit® na obou strandch stroje. ProtoZe spréddaci jednotky jsou identické, ome-
zuje se popis pouze na jednu, ‘raké na vykresu je k tomuto ddelu schematicky zndzorn&na

pouze jedna sprddaci jednotka a prisludné &4sti stroje.

Sprédaci jednotku 1 tvoii t&leso ojednocovactho ustrojf 2 s ojednocovacim védlcem 18
a k n&mu ve vertikélni rovind vykywné, zdvésem 1l pripojené teleso spiddaciho dsiroji 10
se spréddacim rotorem 2+ T&leso ojednocovactho ustrojf 2 je ve spodni &&sti uloZeno vy=-
kyvn& na prib&Zném h¥ideli 16, ktery je pripewndn prostiednictvim drZsku 15 k svislé
st&n& rdmu stroje 13. V horni &4sti rdmu stroje 13 Jje podélné uspordddn - zndzornéno
v prilném Pezu - centrdlni hnacf{ femen 8 pro pohon sp¥édacich rotord 3, neseny podp&rny-
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mi kladkemi 7 s vodorownou osou otéleni. Na pfedni svislé st&n& rému stroje 13, bliZe
k hi{deli 16, na n&m# je uloZeno t&leso ojednocovaciho distrojf 2, je podéln& uspoidddn
- zndzorndno v piriiném Yezu - centrdlni hnaci Femen 14 pro pohon ojednocovacich vdled

18, neseny podp&rnymi kladkemi 12 se svislou osou otéeni.

V pracovni poloze /obr. 1/ zaujiméd sprddaci jednotka ) postaveni, p¥i kterém t&leso
ojednocovaciho ustroji 2 a t&leso sprédactho Ustrojf 10 tvoi{ jeden celek, prilemZ osy
oqééeni ojednocovaciho vdlce 18 a sprddaciho rotoru 3 jsou na sebe kolmé a osa otédeni
spréddaciho rotoru 3 le%{ we vodorovné rovind, V této poloze je hiidel Q spiddaciho roto-
ru 3, prochdzejfci spolu s t¥lesem spiddaciho dstrojf 10 otvorem § provedenym ve sviglé

st&n& rému stroje 13, popripad¥ opatfeny remenict, pritladovén k hnacimu Femenu 8 a feme-
nice 17 ojednocovaciho védlce 18 k hnacimu remenu l14. '

v nepracovni poloze /obr. 2/ je tdleso ojednocovactho ustrojf 2, jakoZ i t&leso
sprédaciho rotoru 10, odklon¥no od svislé stény rému stroje 13 a hiidel Q9 sprdédaciho ro-
toru 3 a Fremenice 17 ojednocovaciho vélce 18 jsou odpojeny z dotyku s hnacimi Femeny 8
a l4.

Sprédeci jednotka 1 je v pracovni poloze driena zalfzenim podle vyndlezu 4 um{sté&~
nym v oblasti horni &dsti sprdédaci jednotky 1. Toto za¥{zeni je tvoreno trnem 5, ktery
je na jednom konci opatfen zdvitem 27, jimZ Je ve3roubovédn do zdvitové vloZky 28 upevné-
né ve svislé st&nd rému stroje 13. Délka volného konce trnu 5 je seriditelnd pomoci Te-
geného zdvitu 27 a zajis¥ovact matice 29. Na volném konci trnu 5 je vytvorena dvojice
v dhlu k jeho ose provedenych stav&cich ploch 35 a 35°. Na sprddaci jednotce 1 je umistdn
zémkovy mechenismus, ktery je tvoren pouzdrem 30 s dnem 33 a radidlnimi otvory 23, v nich%
jsou ulo¥ena zédpadkovd t&lesa 31, v deném piipadé& kulilky. Uvnit# pouzdra 30 je pruZné
rozpéra, které pozistdvd z clony 32 a tlakové pruZiny 34. Clona 32 mé tvar dutého véledl-
ku s dnem, obrécenym k trnu 5. Tlakovd pruZina 34 je vloZena mezi dno 33 pouzdra 30 a
clonu 32, kterou vytlaluje ven z pouzdra 30 proti trnu 5. Proti uUplnému vysunuti clony
32 z pouzdra 30 slouZi piirubs, upravené na clon& 32, a protilehlé osazeni na strané& dna
33 pouzdra 30. Na pouzdru 30 je nasunuta piesuvnd objimka 24, kterd mé na &ele radidlng
odsazenou vnit¥n{ rotaini plochu 26, kterdé bréni vypadnutf zdpadkovych té&les 31 z radidl-
nich otvord 25. Na opedném konci presuvné objimky 24 je upravena priruba 22, na niZ pi-
sobi tlednd pruZina 21, opirajici se o t&leso spFddaci jednotky l. Proti pisobeni pruZi~
ny 21 je presuvnéd objimka 24 zaji¥téna vidlici 23, kterd je spojena s vykonovym orgénem
20 vybavovade 19 upevnéného rown&% na sprédaci jednotce 1. Vybavova 19, ktery miZe byt
elektromagneticky, pneumaticky, hydraulicky, popripad® kombinoveny, podle toho, které
prvky jsou u stroje k dispozici, je zndémym a tudiZ nezndzorninym zplisobem spojen s de=
tektorem nestacionérnfho stavu, kterym miZe byt napf, &idlo pretrhu prize, detektor urov-
né chvén{i sprddaciho rotoru, &idlo pr{tomnosti samodinného obluZného zaiizeni, detektor

Yrovnd teploty spiédaci jednotky apod., jehoZ impulsy je uvdd®n v &innost.

V nepracovn{ poloze je spiddac{ jednotka 1l drZena zalizenim podle vyndlezu tekto
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/obr, 3/: trn 5 je koncem se stavécimi plochemi 35 a 35 zasunut do pouzdra 30. Zépadko-
vé té&lesa 31 dosedaﬁi na stav&ci plochy 35 a 35’ a jsou proti uvolnéni zajidténa wnitini
plochou piesuvné objimky 24. Vybavoval 19 je bez impulsu, tj. mimo &innost. Clona 32 je

koncem trnu 5 zatlalena ke dnu 33 pouzdra J0.

Nastane-1i u sprédaci jednotky nestaciondrni stav, nap’. preruSeni procesu predent,
vySle &idlo pietrhu prize impuls k vybavova&i 19 a uvede jej v &innost: vykonovy orgén
20, napi. kotva elektromagnetu, prestavi vidlic{ 23 piesuvnou objimku 24 do polohy, kdy
jeji radidln¥ odsazend vnit¥ni plocha 26 zaujme misto nad radidinimi otvory 25 pouzdra
30. Tim se uvolni prostor pro zdpadkovéd t&lesa 31. Pdsobenim prufiny 34 vytlali clona
32 trn 5 z pouzdra 30. Soufasn® s tim se zdpadkovd t&lesa 31 premistf Cdsteln& do volné-
ho prostoru, vymezeného plochou 26 pouzdra 30. Misto stav&cich ploch 35 a 35’ irnu 5 za-
ujme clona 32, kterd bréni vypadnuti zépadkovych t&les 31, V téZe dob& je i zruSen impuls,
ktery uvedl vybavovad 19 v &innost, a jeho vfkonovy orgén 20 se vrdti, popripad& pisobe-
nim pruZiny 21 pPes objimku 24 a vidliei 23, do plvodnfho postaveni, Spiddaci jednotkae
je uvoln&na z dr¥eni v pracovni poloze a uvedena do nepracovni polohy, pri které jsou re-
" menice 17 ojednocovacihio védlce 18 a h¥idel Q sprddaciho rotoru 3 odpojeny od hnacich Fe-

mend 14 a 8.

Po provedeni UdrZby se spiPddaci jednotka 1 uvede do pracovni polohy piiklopenim
t&lesa ojednocovaciho dstrojf 2 k svislé stén& rému stroje 13, prilemZ se trn 5 zasune
do pouzdra 30 a zatla¥i clonu 32 proti pisobenf prufiny 34 k jeho dnu 33. Pisobenim pru-
‘Zinou 21 ovlédané piesuvné objimky 24 se zdpadkovd t&lesa 31 premisti k stavdcim plochém

35 a 35 trnu 5 a dosednou na n&, Spojeni se zajisti vnit¥n{ plochou piesuvné objimky 24.

Popsané prikladné proveden{i za¥izeni podle vyndlezu miZe byt je3t& obmén&no tak, Ze
se trn 5 upevni na sprddaci Jjednotku a naopek zdmkovy mechanismus na svislou sténu rédmu
stroje 13. Ddle v obou piipadech miZe byt vybavoval 19 umistén jek na spfédéci Jjednotce
1, tek i na svislé sténd rdmu stroje 13.

PREDMET VYNLKLEZU

Zair{zeni pro dr¥feni bezvietenové spiddaci{ jednotky v pracovni poloze a pro jeji
uvolnén{ z tohoto drZeni, které poztstdvd z trnmu se stavdeci plochou pripevn&ného na ne-
hybnou &4st stroje a ze zdmkového mechanismu s alespon jednim zdpedkovym t&lesem, umist¥-
ného na polohovd prestavitelny d{l sprddaci jednotky, nesouci ojednocovaci vélec nebo/a
sprddaci rotor, pridem? zdpadkové t¥leso zémkového mechenismu je spraZeno se stav&ci plo-
chou trnu, vyznadujici se tim, Ze zdmkovému mechanismu je prifazen vybavovad /19/ zévisly
ne zménd vyvolané nestaciondrnim stavem spiddaci jednotky /1/, pridem% jeho vykonovy or-
gén /20/ je kinematicky spojen se zépadkovym t¥lesem /31/, p¥ip. zépadkovymi t&lesy /31/

'zédmkového mechanismu.

4 vykresy
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