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(54) Rozmélihovaci stroj, zejména drti¢ zmetkovych
dili nebe zlomki ve stavebni virobé

(57) Rozméliiovaci stroj se sklddd z drtice (B), ktery je tvofen ro-
torem s kyvné zavéSenymi kladivy (29) a podévacim zafi-
zenim (C), které obsahuje dva nekoneéné obihajici pasy, a
to tfesi pds (1) a podavaci pas (7). Vzdalenost mezi drtigem

(B) a podivacim zafizenim (C) je proménni, pficemz drtié i ?

(B) je pfestavitelng ve sméru (A) pfisunu rozméliovaného 20

materidlu. Tieci pds (1) je uloZen ve smétu (A) pfisunu ma- \ [ j /

teridlu vzhledem k podivacimu pasu (7) Sikmo smérem 8 B 26 739% 59 15346 I RN W
dold, pfi¢emz oba konce tfeciho pasu (1) jsou viskové pre- I Do

staviteiné.




Rozméliiovaci straij, Zejmena drtid zmetkovych dild nebo

zlowkd ve stavebn{ vyrobe

Oblast techniky.

Vynalez se tykd rozmé&liiovaciho stroje, zeiména drtice
zmetkovych dild neba zlomki ve stavebni vyrob&, ktery je
tvofen jednak drticim rotorem. uleZenym v t&lese drtice, vy-
hodné& opatfenym vykyvné& zavéSenymi kladivy a je pohandn hna-
ci h¥ideli, jednak poddvacim zafizenim, které privad{ drceny

materidl k drticimu rotoru.

Dosavadni stawv techniky.

Stroje uvedendho typu jsou znamy kupfikladu podle pred-
métu US patentu 3,825.192 a4 Jsou tvoreny &elistovym drtiden
a ret&zovym poaddvacin zarfizenim. Nevyhodou takovvch stroiji
isou fasta se vyskytujict mechanické poruchy, pficdemZ navic
neni konedny produkt uspokojuijici a neni zarudena moFnost

bezprostifedniho noveého zhadnoceni ziskangho materialu.

Podstata technickeho regeni .

Ukolem vynalezu je vytvofit stroj. ktery rozloZi zejména
betonové panely na minerilni a feriticke Casti. pFifem3 mij-
neralni fasti je moZno ziskat zpé&t jako sypky material pdg-

vodni zrnitosti k noveénu Zpracovani .

Tento kol ¥edi ptedmét vynalezu, kterym je rozmeélfovac |
stroj. zeijmeéna drtid zmetkovych dilfi, nebo zlomkil ve staveh-
ni vyrob&, tvofeny jednak viastnim drtifem, uloZenym v t&le-
se stroje a vyhodné opatfenyn vykyvné zavédenymi kladivy
a pohanénym hnaci hfideli{, Jednak podavacim zaifizenim, ktere

privadi Jdrceny materigl k drtici.
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Podstatou vynalezu je. Ze vzalenost mezi drtidem a poda-
vacim zafFizenim je promé&nna. Daldi podstatou vynalezu je, Ze
podavaci zatfizeni je tvofeno nejiméné dvoiici nad sebou ulo-
Zenveh vadicich kladek., z nichZ horni je opasana nekonecnym
tfecim pasem a dolni je opdasana podavacim péasen, piidemZ
t.feci pas je wvzhledem k podavacimu pasu upraven Sikmo se
spadem ve sméru posuvu drceného materialu a s pPfestavitelnym
ihlem sklonu, pfidemZ rychlost tfeciho pasu a podavaciho pa-
su je plynule proménna a Ze obé& vodici kladky tifeciho pasu
jsou vzajemnd nezavisle vyikové prestavitelng. Podle vynale-
zu Je dale dolni vodici kladka treciho pasu vedena v oblou-
kové drdZce jeijiZ stfed kfivosti 1eZi v ose hnaci hfidele
drtice.

Predmé&tem vynalezu také je. Ze hnaci hiidel drtide je
uloZena na kulisdch, kter€ jsou uloZeny pod drticem v té&lese
rozmé&liiovaciho stroje, Ze hnaci hridel je vedena v oblouko-
vych draZkach, upravenych ve sté&né té&lesa rozméliiovaciho
stroje, a 2Ze rozmé&litovaci stroj Jje podle vyndlezu opatien
hydraulickym, nebo pneumatickym valcem s pistem a pistnict,
kteryZto vidlec ije upraven vykyvné kolem ¢epidl a jehoZ pistni-

ce je vykyvné spfaZena alespoil s jednou kulisou.

Draha pistu hydraulického, nebo pneumatickéhc wvalce je
podle vynalezu vvhodnd nastavitelna prostifednictvim matice,
ktera je nafroubovdna na =zavitoveém konci pistnice, vycéniva-

jicim z hydraulickeého, nebo pneumatickeho valce.

Konefné je podle vynalezu na konci podavaciho zatizeni
drcenéha materidlu. ktery je pifivracen ke kladivim drticde
v t&lese rozméliiovaciho stroje uloZen naraznik vyhodné pra-
vouihleho prifezu. ktery je upraven pro vysunut{ =z télesa
rozméliiovaciho stroje a v ném udhiové pfestavitené a vnitrni
stény télesa rozméliiovaciho stroje jsou alespoi v oblasti

narazit dlomkl drcendho materialu vyloZeny ocelovymi deskanmi.




Uvedené konstrukéni prvky umoZiujl jednoduché nastaveni
rozmélfiovaciha stroje pro ziskani libovolné zvalens velikos-
L1 vytvoreného zrna, cos je docileno zeijména stalym prisunem
rozbijeneho materialu, zvlasts betonovych paneld, ktery je
Spojen s minimalizyci prokluzovani materialu, dopravovanéha
k drti¢i. Mimoto se moZnost nastaveni vzajemné koncove polo-
hy obfhajicich pasii projevi také na sile, kterou pasy pilsobi
na dopravovany materiil a tedy na moZnosti prizpisobit zafi-

zeni potFeban individudlniho zachiazeni = drcenym materidlem.

Pfehled obrazkil na vykresech.

P¥ikladné provedenf{ rozmélhiovaciho stroje podle vynalezu
Jje schematicky zndzornéno na piipojenych wvykresech. kde je
na obr. 1 zndzornén rozméliiavac{ stroj v boénim pohledu. na
obr. 2 je Fez II-II podle obr. 1, na obr. 3 je Fez TII-III
podle obr. 1, na obr. 4 a 5 Je znazornén rotor drtide v na-
rysu a pldorysu, na obr. 6 je znazornéno uspofdddani kladiv
rotoru drtide, na obr. 7 je detail segmentu rotoru drti&e
podle obr. 4 a na obr. 8 je hydraulické ov1adan{ polchy ra-
toru drtide.

Priklad provedeni.

Rozm&liiovaci strai je vpodstaté tvoFen drtiden B a poda-

vacim zarizenim C, kterd Jsou uloZeny v t&lese D.

Poddvaci zaiizenit C Je tvofeno dolnim nekonednym horj-
zontdlnim podavacim pisen 7 a nekonednym t¥ecim pasen 1.
ktery je uloZen vzhledem ke sméru A podavani dreenych dila
Sikmo smérem dold a ktery ije uloZen na dvojicich vodicich
kladek 13.14. Podavaci pas 7 Je podobné uloZen na dvoijici
vaodicich kladek 8,9 pricemZ vadic{ kladky 9, privracens
k drti¢i B. isou uloZeny na hnaci hi¥ideli 15. Jak je zFeijmé
Z obr. 2, jsou na vnitfni stran€ trfeciho pasu 1. jakoZ i na

neznazornéné vniténi{ strané podavaciho pasu 7 upraveny




vzhledem k jejich podélné ose zrcadlové dva podavacl Fetézy
16, které jsou v zabéru s odpovidajicimi dvoijicemi pohonnych
azubenych kol 17. Ta jsou pak unéddena hnac{ h¥{deli 5. pri-
padné 15. Hnaci hfidel 5 vodici kladky 14 tfeciho pasu 1 je
vedena v =zakPFivené draZce 11, jeiiZ polomn&r zakPivent
prochdzi osou hnaci hftidele 27 drtice B. takZe poloha vodi-
cich kladek 14 miZe byt prizplisobena tloustice desky, nebo
jinéhao dilu, pfivadéng k drtidi B. V pfedioZeném prikladnéen
provedeni je urden rozméliiovaci stroj podle vynalezu k roz-

biti panelu 39 podle obr. 1 a 2.

K vySkovénu pfestaveni vodicich kladek 13,14 jsou urdeny
hydraulicke valce 18,22, jejichZ pistnice 19.23 jsou s hna-
cimi hfideli 5,26 spfaZeny pomoc{ trojihelnikovych lomenych
pak 20.24 a tdhel 4.5. Jak je zifeimé z obr. 2. jsou hydrau-
lické vdlce 1B,22 s pistnicemi 19,23, jakoZ i lomeneé paky
20,24 a tidhla 25 uspofadany péarové a piipojeny ke koncim
hnacich hitideld 5.26. které vyc&nivaiji z télesa D. Lomené pa-

ky 20,24 jsou uloZeny vvkyvné na osach 3.21.

Drtid B. detailnd zndzornény na obr. 3 a 4, je tvofen
rotoren., ktery zahrnuje i hnaci h¥idel 27. Jak je znazornéno
na obr. 3, jsou cba konce hnaci hi*idele 27. ktere vycnivaijil
z t&lesa D, uloZeny v kulisach 30, ktere jsou uloZeny vykyv-
n&g na Sepech 38. upevnénych na zakladni desce télesa D. Na
hnaci hifideli 27 jsou podle obr. 4 v pravidelnych vzdalenos-
tech od sebe uloZeny segmentové disky 28. které jsou s hnaci
h¥ideli 27 spojeny pro pfenos krouticiho momentu. Na koncich
segmentovych diskil 28 jsou pak prostfednictvim os 31 vykyvné
uloZena kladiva 29, ktera jsou vyrobena z vysoce otéruvzdor-
né litiny a ijsou tedy silné odolnd proti nerozbitnym cizim
t2lesdm, aobsaZenym v rozméliovaném materialu. Soustava kla-
div 29 a segmentovych diskd 28 je na obou koncich uzaviena
kruhovymi okrajovymi disky gg;. které soucasn® nahrazuiji

posledni segmentove disky 28.




Jak je zfeime z obr. 5. Jsou vZdy dvojice segmentovych
diskdl 28 vzdjemnd iihlove Plfesazeny o 909, pijdens vZdy mezi
vzajemné si odpovidajici dvojici segmentovych diskd 28 je
zavéseno kladivo 29. U predloZené konstrukce ijsou uplatnény
skupiny troiic za sebou nasledujicich kladiv 29, které jsou
uhlavé presazeny o zminénych 909, p¥idems kladiva 29, kterai
PEislus{ ke stejné skupin&, jsou uspofdddna za sebou v jedne
Fadé. Kladiva 29 maji v tomto prikladném provedeni S$itku asi
120 mm. Mezi sob& odpovidajici dvoijici segnentovych diski
2B jsou pak v prostoru Sirky kladiva 29 na hnaci hiftideli 27
uloZeny dvé& distancni podloZky 33. Pfesazeni naslednych sku-
Pin kladiv 29 v podélnénm sméru na hnaci hi¥fdeli 27 drtice
B je v rozvinutém tvaruy zndzornéno na obr. 6. V prib&hu oti-
€eni hnaci hiidele 27 drtice B tedy udefi na rozméliiovany
materidl vZdy t¥i vedle sebe leZici kladiva 29, takZe b&hen
jeho jedné otadky dojde Postupngé k ulomeni jedné Fadu mate-
rialu postupn& ve &ty¥ dfl&{ch Uisecich, tejich¥ Sirka odpo-
vida Sifce kladiv 29.

V oblasti kladiv 29 leZi panel 39 na ndrazniku 6. ktery
maé8 v piikladneém provedeni c¢tvercovy priifez a ie uloZen na
osazeni 34 t&lesa D tak. Je 2 néj midZe byt vytaZen v podél-
nem sméru a pootoden kolem své podélns osy. takZe miiZe byt
nasazen do pracovni polohy nejméns svymi dvéma protilehlymi
hranami. To umoZfiuje PO opotiebovani hrany narazniku 6,
Privracené k drti&i B po  jeho vyimuti = télesa D. pootodeni
0 180° a zp&tnen nasazeni vyuZit jeho protilehlou, dosud ne-
opot.febovanou hranu. Podobné opatfeni je noZne u kladiv 29,
kde v pripad&, Ze je jeho dderova hrana opot¥ebovana, jak je
naznaceno ¢arkovang na obr. 1. miZe byt kladivo 29 zavéseno

mezi segmentové disky 28 pootofend o 1800

Pohon drtice B 3e realizovan elektromotorem 35 prostied-
nictvinm neékolikanasobnych klinovych femeni 36 pres klinovou
Femenici 32. ktera Je pohybové sp¥aZena s hnaei hideli 27.

Ta 1e uloZena v obloukovyeh  draskach 37 télesa B. Jjejich3




stifed zakfFiveni teZ2i na ose Jepil 38, djak je zleiné
z obr. 1. K pFestaveni drti¢e B s jeho hnaci hrideli 27
v obloukovych draZkach 37 sliouZi hydraulicky wvalec 10, ktery
je vykyvng uloZen kolen ¢epd 12 a je opatfen pistem 45, je-
ho¥ pistnice 44 je vykyvné spfaZena s jednou kulisou 30. ijak
je znazornéno na obr. 1. Druhd kulisa 30 je upravena k ulo-
Yeni elektromotoru 35, ktery se pfi zm&né polohy drtice
B pohybuie souhlasné s nim. Tlak pistu 45 Je zavisly na
stupni opotf¥ebeni kladiva 29, takZe na pofatku je pist 43 ve
sve zadni koncové poloze a s narlistajicim opotrfebenim kladiv
29 se pifesouva smérem $ipky E podle obr. 8B, pfifenZ pFi ma-
ximalnim p¥ipustném opotfebeni kladiv 29 se posune o drahu,
ktera ie vymezena matic{ 42, nasroubovanou na zavitovou &ast
43 pistnice 44, ktera vy¢nivad z té&lesa hydraul ického valce
10. Matice 42 je kupfikladu pFivafena k pauzdru 46, ktere je
ddle pifivafeno k prstenci 47. To pak pfiléha k ¢elu hydrau-
lického valce 10. Vychozi poloha ob&Zné drahy kladiv 29 je
na obr. 1 zndzorndna ¢arkovanou kruZnici U. P¥ipustny stupefi
opoti¥ebeni kladiv 29 je tedy moZno nastavit pfestavenim ma-
tice 42.

Rozmélfiovaci stroi podle popsaného pifikladného provedeni
vynalezu pracuje pfi drceni paneld 39 takto: Panely 39 jsou
pfivad&ny neznazorndnym transportnim zatizenim k poddvacinu
pasu 7, ktery Jje pFisouva k tifecimu pasu 1. Ten je svym
pfednim koncem nastaven tak. Ze v tomto misté& odpovida meze-
ra mezi tfecim pdsem 1 a podavacim pasem 7 tloudtce panelu
39. ktery je po pfisunuti do této draZky pfiveden k drtici
B. TFeci pés 1 je, jak bylo uvedeno, nastavitelny plynule
a obihd steinou rychlosti., jako podavaci pas 7. Uvedeny pa-
nel 39, ktery je takto upnut. Jje pfiveden pfes naraznik 6 do
oblast.i zabéru s kladivy 29 drtide B. Kladiva 29 pak vytvari
diky popsaneému usporadani nepferudené Fezy zakladni Sitky.,
které odpovidaji zakladni Fifce kladiv 29, coZ je u pPOpPlsSO-

vaného prikladu 120 mm.




Prestavenim drtice B tak., aby ijeho poloha odpaovidala
opotiebeni kladiv 29, mohou byt nastaveny optimalni zabdrouve
pomeéry v ablasti pnarazniku 6. Tim je umaZnéno kladiviim pra-

[y

covat v jejich souhrnné FiFce 1440 mm. P¥itom odboura drtic
B pri kaZdé obrdatce jeden pruh o celkove Sifce panelu 39.
takZe se v disledku presazensgho uspor'ddani kladiv 29 reali-
Zuje ubirdni panel@ 39 Sroubovits. PoZadovanou velikost vy-
tvoreneho zrna oddé&lovaného materidalu lze pak docilit jak
odpovidajicim nastavenim obvodové rychlosti drticde B, tak

volbou rychliosti pFisunu drcengho dilu.

Primyslovd vyuZitelnost.

Rozmé&lifiovaci stroj podle vynialezu miZe byt pouZit tam,
kde se vyskytuje vetsi nnoZstvi vzajenns podobnych staveb-
nich di14. kupfikladu betonovvch krycich panelfl, které jsou
vzhledem k rfznym vaddm pro pivodn{ el nepouZitelné. Zej-
ména vyhodné je ieho pou¥iti Pr'i vyrobé takovych panelll, kde
se vZdy nachdazi zmetky =z vyroby, pripadné nmanipulaci posko-
zené kusy. Nasazenim rozméliiovaciho stroje se rychle a s ve-
likou vyt&Znosti ziska drt a pdvodni mineralni plnivao, ktere

lze v ramci recyklizace vratit do vyrobniho procesu.




Patentove naroky.

1> Rozméliiovaci stroij, zeijména drtic¢ zmetkovych dild. nebo
zlomkil ve stavebni vyrobé, tvofeny jednak viastnim drticem,
uloZenym v tBlese stroje a vvhodné opatienym vykyvné zavése-
nymi kladivy a pohdnénym hnaci hfideli, jednak paodavacim za-
Ffizenim, ktere pifivadi drceny materidal k drtidi, vyznaduijici
se tim, Ze vzilenost mezi drtifem (B) a podavacim zarizenim

(CY 1e proménna.

2) Rozméliiovaci stroj podle bodu 1, jehoZ podavaci zafizeni
je tvolfeno neijméné dvoiici{ nad sebou uloZenych vodicich kla-
dek, z nichZ horni je opdsdna nekoneénym t¥ecim pasen a dol-
ni je opasana podavacim pasem, prifemZ tfeci pas je vzhledem
k podévacimu pasu upraven sSikmo se spadem ve sméru posuvu
drceného materidlu a s pfestavitelnym i1ihlem sklonu, vyznacu-
jici se tim, Ze rychlost treciho pasu (1) a poddavaciho pasu

(7) je plynule proménna.

3) Rozmélfiovaci straoj podle bodu 2, vyznaduijici se tim, Ze
ob& vodici kladky (13,14) tfeciho pasu (1) jsou vziaiemné& ne-

zavisle vyskové plrestavitelné.

4) Rozmélhovaci stroj podle bodu 2 nebo 3. vyznacuijici se
tim, Ze doln{i vodici kladka (14) t¥eciho péasu (1) je vedena
v obloukové draZce (37), jejiZ stfed krivosti leZi v ose
hnaci hfidele (27) drtife (B).

5) Rozméliovaci stroj podle nékterého z bodil 1 aZ 4, vyzna-
Cujici se tim, Ze hnaci hfidel (27) drtide (B) je uloZena na
kulisach (30). které jsou uloZeny pod drticdem (B) v té&lese

(D) rozmelnovaciho stroije.




6) Rozmélhovaci stroj podle bodu 5, vyznacujici se tim, Ze
hnaci hoidel (27) je vedena v obloukovych draZkach (37), u-

Pravenych ve sténé tdlesa (D) rozmélfiovaciho stroje.

7> Rozm&€lfiovaci straj podle bodu 6, vyznaduiici se tim. e
je opatfen hydraulickym, nebo pneumatickym wvalcem (10D
s pistem (45) a pistnicy (44), kteryZto vilec je upraven vy-
kyvng kalem &epil (12) a jehoZ  pistnice je vykyvns splfaZena

alespoii s jednou kulisou (30).

8) Rozmélhovac{ stroj podle bodu 6 nebo 7, vyznadujfci se
tim, Z2Ze dridha pistu (45) valce (10) je nastavitelna pro-
stfednictvim matice (42), kteri Jje nasroubovéana na zavitoveén
konci (43) pistnice (44), vyé&nivajicin z hydraul ickeha, nebo

pneumat.ickgho valce ¢(10).

9) Rozméliiovaci stroi podle nékterého z bnodd 1 a% 7, vyz-
nacuiici se tim, Ze na konci podavacfho zafizeni (C) drcens-
ho materidlu, ktery ije Privracen ke kladivim (29) drtice (B)
je v télese (D) rozmé&liiovaciho stroje uloZen ndraznik (&)
vyhodné pravoiihlého prifezu, ktery je upraven pra vysunut i
z t&lesa (D) rozm&lfiovaciha stroje a v nén hloveé pifestavi-

tené.

10) Rozm&lfiovaci stroj podle néktereho z badi 1 aZ 9, vyzna-
Cujicf{ se tim, e vnitfni st&ny tdlesa (D) rozme lfiovaciho
stroje jsou alespoii v oblasti ndrazfi {lomkf drceného materi-

alu vyloZeny ocelovymi deskami (40).
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