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" saDispozitiv pneumatic, de razuire

7 Rezumat

Inventia se referd la un depozxtlv pnémnatlc de
razuire, destinat ptclucraru suprafe;clor dxfcntelor
piese metalice.

Dispozitivul pneumauo de rizuire, * éoriform

- inventiei, este alcatuit dintr-o supapi rotativi (1)

conectatd cu o supapa de impuls (2); montate
intr-un corp (3).
Corpul (3) prezintd ni§tc canale (b si ¢) 5i este
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introdus mtr—o carcasi (5). Prin mstc canale (d §1
1 €), agentul de lucru acfioneaza asupra unui plston -
(7), solidar cu o uja (8). Tija (8) are un canal (g),

axial, ce comunici cu niste canale (k, i, J) radiale,

ce pot fi obturate de niste inele de distributie (10,

11). Capitul tijei (8) este prevazut cu o porfiune

" filetatid (I) in care se monteazi scula respectiva.
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Inventia: se referi la un dispozitiv
pneumatic de razuire, destinat prelucrarii
suprafetelor diferitelor piese metalice.

In scopul prelucririi, prin rizuire, a
_suprafetelor diferitelor piese metalice, este
- cunoscut un dlspozmv pneumatic, alcatuit
- din doud cotpuri solidarizate intre ele cu
suruburi, avind la interior doud camere de

lucru, in care se deplaseaza nigte pistoa- -

ne, ale cdror tije sint previzute cu niste

cremaliere, ‘ce antreneazi un - pinion,

permitind actionarea unei-scule. =

; Dezavantajele dispozitivului constau in
- aceea' ¢d are ‘0 constructie: complicats,
< utilizind  doud .camere. :de  lucru,  doud

pistoarie, iar reglarea curselor de lucru se

efectueazi prin reglarea presiunii aerului .

ce ac;ioncazé asupra pistoanelor la curse
~-mici de lucru, reducmdu-se productm-
tatea.

Scopul mvcnpcl cste de ‘a simplifica
constructiv- dispozitivul. .» =

Problema pe care o reiolvé;invcn;ia de
fatd este realizarea unui :dispozitiv pneu-
matic, de rizuire, la care cursa de lucru

sau de retragere se obfine prin modifica-

rea preslunn agentului de lucru, exercitati

asupra unui piston cu suprafefe de mari-

mi diferite.

Dispozitivul pneumatic,
conform invengiei, inliturd dezavantajele
de mai sus prin aceea ca este prevazut cu
o supapa de impuls, actionati de o supa-
pd rotativd, montate intr-un corp, agentul
de lucru pitrunzind prin nigte canale si
deplasind pistonul care, fiind solidar cu o
tija, avind un canal axial §i nigte canale
~ radiale, ce pot fi obturate de niste inele de
" distributie, permite realizarea cursei de
*lucru sau de retragere a unei scule.

Se di, in continuare, un excmplu de
‘realizare a invenfiei in legaturd §i cu
fig.1...6, care reprezinti:

- fig.1, sectiunc longitudinaldi prin

.. dispozitiv;

- fig.2, vedere longitudinald a dispoziti-
“vului cu scula de razuit;
- - fig.3, vedere longitudinali a dispoziti-
vului cu scula de nituit;
- fig.4, vedere longitudinald a dispoziti-

de rézuire, ‘
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vulm cu plla,
- fig.5, vedere longitudinali a dlspozm-
vu]_m cu banda adeziva;

- fig.6, vedere longitudinali a dispoziti-
vului cu pinzi de ferastrau. v
Dispozitivul pneumatic de rizuire, con-
form inventiei, este alcatuit dintr-o supapa
rotativa 1, in sine cunoscuti, ce permite
reglarea frecventei curselor de lucru ale
sculei, prin reglarea debitului de aer, conec-

tatd la o supapa de impuls 2, prevazuti cu -
“un canal a, ce se monteazi intr-un cotp 3.

Corpul 3 prezintd nigte canale b si c,-f;‘
precum §i un gtift 4 ce limiteazd cursa

supapei de impuls 2. Corpul 3 este montat

intr-o carcasd 5, pozifionat printr-un surub
de blocare 6, permitindu-se astfel stablhrca
cursei de Jucru.

Prin niste canale d si e, agentul de lucru
pitrunde intr-o camerd de lucru f, actio-
nind asupra unui piston 7 cu suprafete de
lucru de marimi diferite. Pistonul 7 este
solidar cu o tiji 8, printr-un stift 9. Tija 8
este prevazuta cu un canal g axial, ce
comunici cu nigte canale h, i, j, radiale,
dispuse linga pistonul 7, in zona mediani
a tijei 8 si respectiv in zona de montare a
sculei.

Lingi plstonul 7 si in zona de montate a
sculei se afld nigte inele de distribufie 10, .
11, ce se pot deplasa liber pe o anumiti
portiune a tijei 8, inchizind sau deschizind
canalele h si j. Tija 8 este ghidati intr-o
fantd k, practicati in carcasa S, printr-un

_bolt 12. Canalul g este obturat in zona de

montare a sculei, de un stift 13, iar cursa
inelului de distribugie 11 este blocata de un
inel elastic 14. Capatul tijei 8 este prevazut
cu.o porfiune filetatd 1 unde se monteaza
scula t&spectxva

fn afara unei scule de rizuire 15 fixatd -
cu un suport 16 de tija 8, se mai pot monta:
un cdprior 17 i un contracaprior 18, susfi- -
nute de un suport 19, executindu-se operatii
de nituire. De asemenea, se pot executa
operatii de diltuire, pilire §i taiere, mon-
tindu-se sccesiv o dalti 20, o bandi abrazi-
vi 21, o pinzi de ferdstriu 22 pe un
suport 23.

Disporitivul functioneazi astfcl la ince-
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put, inelul de distributie 10 obtureazi
canalul h, iar inelul de distributie 11 lasi
deschis canalul j. Prin actionarea supapei
rotative 1, agentul de lucru pitrunde prin
canalele b, c, ale corpului 3, i, in conti-
nuare, prin canalele d si e in camera de
lucru f, deplasind pistonul 7 spre supapa
de impuls 2. Agentul de lucru este evacu-
at, ptin canalul g, axial, §i canalul radial j,
deplasarea avind loc pind la capitul tijei
8 care tamponeazi §i deschide supapa de
- impuls 2. In acest moment, inelul de
~ distribufie 10 deschide canalul h, iar
. inelul de distribugie 11 inchide canalul j,

-, oprind comunicarea cu astmosfera. .Con-
- comitent agentul de lucru pitrunde prin

~ canalul h §i prin canalul a al supapei de
. impuls 2, realizindu-se astfel egalizarea
 presiunii pe cele dou suprafete de’lucru
. ale pistonului 7. Presiunea agentului de

lucru creste pe suprafata mai mare §i are ’
_ loc deplasarea pistonului 7 in sens opus

., pin# cind inclul de distribugie 10 vine in
* contact cu suprafata interioard a carcasei
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§, iar canalul i comunici cu atmosfera.
Inelul de distribugie 10 se deplaseazi obtu-
rind canalul h, sub actiunea agentului de
lucru din camera de lucru f§i ciclul se reia.

Prin aplicarea inventiei se obtin urmi-
toarele avantaje:

- simplitate constructiva;

- productivitate imbunatatita.

Revendicare

Dispozitiv pneumatic, de rizuire, format
dintr-o carcasi, in care se deplaseazi,
intr-o camera de lucru, un piston, caracte-
rizat prin aceea cd, in scopul simplificirii
constructive, este previzut cu o supapi de
impuls (2) actionatd de o supapi rotativa
(1), montate intr-un corp (3), agentul de
lucru patrunzind prin nigte canale (b, ¢) si
deplasind pistonul (7) care, fiind solidar cu

. otiji (8), avind un canal (g), axial, si nigte

" canale (h, i, j) radiale, ce pot fi obturate de -
* nigte inele de distribugie (10, 11).
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