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Menetelmd ja laite kaksisuuntaisten radiockanavien nimedmisti
ja kaksisuuntaisten, kulkuneuvo- ja kannettaville radiopu-
helimille alueittaisessa radiopuhelinliikennejirjestelmissid

nimettyjen radiokanavien pyyhkdisyéd varten

Liittyvdt patenttihakemukset
Esilld oleva keksintd liittyy samanaikaiseen US-pa-

tenttihakemukseen, asiamiehen viitenumero CM-54HD, otsikol-
taan "Method and Apparatus for Measuring the Strength of a
Radio Frequency Signal", keksijéhé Michael F. McLaughlin

ja siirrettynd samalle hakijalle ja jdtettynd saman pdivénd
kuin esilld oleva keksintd. Viittauksena siihen edelld mai-
nittu liittyva US-patenttihakemus sisdllytetddn kokonaisuu-
dessaan esilld olevan keksinndn selitykseen.

Keksinn®dn tausta

Esilld oleva keksintd liittyy yleisesti radiopuhe-
linliikennejdrjestelmiin ja erityisesti parannettuun mene-
telmddn ja laitteeseen kaksisuuntaisten radiokanavien nimed-
mistid ja kaksisuuntaisten, kulkuneuvo- ja kannettaville ra-
diopuhelimille alueittaisessa radiopuhelinliikennejédrjes-—
telmelmdssd nimettyjen radiokanavien pyyhkdisyd varten.

Tekniikan tason mukaisiin radiopuhelinliikennejérjes-
telmiin sisdltyy tyypillisesti yksi ainoa suuritehoinen tu-
kiasema laajan maantieteellisen palvelualueen kattamiseksi,
esimerkiksi suuren kaupungin ja sen ympdristdalueen kattami-
miseksi. Tukiasema oli keskisesti sijoitettu ja sisdlsi
useita kaksisuuntaisia radiokanavia liikennevidylien muodos-
tamiseksi radiopuhelimille kaikkialla jdrjestelmdssd. Radio-
kanavien valvonta oli suhteellisen yksinkertaista ja se suo-
ritettiin tyypillisesti keskeisesti sijoitetulla valvonta-
pddtteelld. Kuitenkin palvelun laajentaminen t&dllaisissa ra-
diopuhelinliikennejdrjestelmissd oli rajoitettua, koska li-
sdd radiopuhelimia voitiin sijoittaa vain lisddmdllid kaksi-
suuntaisia radiokanavia, Jjoiden saatavuus on rajoitettu ja

joita sddtelevdt hallinnolliset sddddkset.
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Radiopuhelinliikennejdrjestelmien kapasiteetin lis&d&-
miseksi joidenkin radiopuhelinliikennejédrjestelmien maan-
tieteellinen palvelualue jaettiin useisiin alueisiin, jotka
kukin sis8lsivdt tukiaseman, jolla oli useita kaksisuuntai-
sia radiokanavia. Koska t4llaisten tukiasemien lihettimid
kdytettiin suhteellisen alhaisella teholla, kaksisuuntaisia
radiokanavia voitiin k&ytti3 uudelleen maantieteellisesti
erill&én oleviila alueilla sallien siten rajoitetun luku-
mddrédn kaksisuuntaisia radiokanavia palvella useampia radio-
puhelimia kuin oli mahdollista aikaisempien radiopuhelin-
liikennejédrjestelmien yhteydessd, joilla oli vain yksi kes-
keisesti sijoitettu tukiasema.

Radiokanavien valvonta tdllaisessa alueittaisessa
radiopuhelinliikennejdrjestelmidssd on kuitenkin monimut-
kaista ja vaatii sofistikoitunutta valvontapiirist®&, koska
tukiasemia on useita ja on tarpeen muodostaa kyky siirtdi
radiopuhelin yhdeltd kaksisuuntaiselta radiokanavalta toi-
selle, kun radiopuhelin siirtyy alueesta toiseen. Tdmdn mu-
kaisesti on olemassa parempien tekniikoiden ja prosessien
tarve radiopuhelimien liikennevdylien valvomiseksi alueittai-
sissa radiopuhelinliikennejdrjestelmissé.

Keksinndn kohteet ja yhteenveto

Tdten esilld olevan keksinndn yksi kohde on muodos-
taa parannettu menetelmd ja laite radiokanavien nopeaa ja
tehokasta nimedmistid varten ja_kaksisuuntaisten, kulkuneu-
vo—- tai kannettaville radiopuhelimille alueittaisissa ra-
diopuhelinliikennejdrjestelmissd nimettyjen radiokanavien
pyyhkdisyd varten.

Esilld olevan keksinndn toinen kohde on muodostaa
parannettu menetelmd ja laite kaksisuuntaisten radiokana-
vien nimedmistd ja kaksisuuntaisten, kulkuneuvo~ tai kannet-
taville radiopuhelimille alueittaisissa radiopuhelinliiken-
nejidrjestelmissd nimettyjen radiokanavien pyyhkdisya varten,
joka sdilyttdd toimivien kulkuneuvo- tai kannettavien radio-

puhelimien liikennevidylien laadun seuraamalla tarkasti
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kunkin toimivan kulkuneuvo- tai kannettavan radiopuhelimen
signaalin voimakkuutta ja suorittamalla korjaavan toimen-
piteen, kun havaitaan toimivan kulkuneuvo- tai kannettavan
radiopuhelimen signaalin voimakkuuden heikkenemistd.
Lyvhyesti kuvattuna esilld oleva keksint$ kdsittdad
sekd menetelmédn ettd laitteen liikennejédrjestelmien radio-
taajuisten (RF) signaalien liikennevidylien valvomiseksi
etdisasemille, kuten kulkuneuvo- tai kannettaville radio-
puhelimille, jotka jdrjestelmidt sisdltdvdt useita osa-aluei-
ta, jotka on jaettu maantieteellisestd alueesta. Kullekin

osa-alueelle on varattu ennalta madrédtty mddrd kaksisuun-

. taisia RF-signaalikanavia ja ne sisdltdvdt alueohjauspii-

ristén, RF-signaalien ldhetyspiiristdn RF-signaalien ldhet-
tdmiseksi useilla signaalitaajuuksilla., Alueohjauspiiristd
sisdltdd laitteen esilld olevan keksinnén kanavien nimed-
mis~ ja pyyhkdisymenetelmien toteuttamiseksi.

Tapauksessa, jossa ensimmiiselle ja toiselle, ei
vierekkdiselle alueelle on varattu sama ensimmdinen ja toi-
nen kaksisuuntaisten RF-signaalikanavien ryhmd ensimmédisen
ja toisen alueen aluepiiristdn suorittama ainutlaatuinen
menetelmd kdsittdd vaiheet: ensimmdiselld alueella yhden
ensimmdisen RF-signaalikanavaryhmin kanavan nimedminen kut-
suvalle etdisasemalle ja vhden toisen RF-signaalikanavaryh-
médn kanavan nimedminen kutsuvalle etdisasemalle, kun kaikki
ensimmidisen ryhmdn RF-signaalikanavat on nimetty, ja toi-
sella alueella yhden toisen RF-signaalikanavaryhmdn kanavan
nimedminen kutsuvalle etdisasemalle ja yhden ensimmiisen
RF-signaalikanavaryhmidn kanavan nimedminen kutsuvalle etdis-
asemalle, kun toisen ryhmdn kaikki RF-signaalikanavat on
nimetty. Tdmd keksinndllinen menetelmd minimoi samakanavai-
sen interferenssin alueiden v&dlilld, jotka kAyttdvit saman
taajuisia kanavia vaatimalla, ettd molemmat alueet nimeid-
vidt eri taajuiset kanavat ennen saman taajuisten kanavien ,
nimedmistd. Siten samakanavaisen interferenssin todenndkoi-
syys minimoidaan niin pitk&ddn kuin jdrjestelmdn kdyttd ndis-

si kahdessa alueessa on alhainen.
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Toinen alueohjauspiiristdn suorittama ainutlaatuinen
menetelmd kdsittdd vaiheet: yvhden RF-signaalikanavan nimed-
minen kullekin kutsuvalle etdisasemalle, ndytteen ottaminen
N kertaa Kkunkin antennin kultakin etdisasemalta, jolle on
nimetty RF-signaalikanava, vastaanottamasta RF-signaalista,
missd N on yhtd suurempi kokonaisluku; sen antennin valit-
seminen kullekin tdllaiselle etdisasemalle, jolle ainakin
yhdelld sen N:Sta signaalivoimakkuusndytteestd on taso, jo-
ka on korkeampi kuin mik&dn muu N:std signaalivoimakkuus-
ndytteestd kaikille muille antenneille; kullekin tdllaiselle
etiisasemalle valitun antennin suurimman signaalivoimakkus-
niytteen vertaaminen ennalta mddrdttyyn tasoon ja joko yh-
den toisen aluechjauspiiristdn kutsuminen ndytteiden ottami-
seksi etdisaseman signaalin voimakkuudesta, kun valitun an-

tennin suurimman ndytesignaalin voimakkuus on pienempi kuin

ennalta mddrdtty taso tai ohjaussignaalin l&hettdminen etdis-

asemalle mainitun etdisaseman saamiseksi lis&ddmddn tai va-
hentdmiddn ldhettdmdnsd RF-signaalin voimakkuutta, kun vali-
tun antennin suurimman ndytesignaalin taso on alhaisempi
kuin ennalta middrdtty minimitaso tai vastaavasti suurempi
kuin ennalta mddrdtty maksimitaso. Tdmd keksinndllinen me-
netelmd varmistaa, ettd kunkin toimivan etdisaseman signaa-
livoimakkuus sdilytetdadn riittdvilld tasolla hyvédn laatuis-
ta liikennettd varten.

Vield erds alueohjauspiiriston suorittama ainutlaa-
tuinen menetelmd k&sittdd vaiheet: yhden RF-signaalikanavan
ja yhden useista RF-signaalien vastaanottovdlineistd nimed-
minen kullekin kutsuvalle etdisasemalle; jaksoittainen N:n
nidytteen ottaminen kunkin antennin kultakin etdisasemalta,
jolle on nimetty RF-signaalikanava, vastaanottaman RF-sig-
naalin voimakkuudesta, missd N on vhtd suurempi kokonaislu-
ku; ja kullekin téllaiselle etdisasemalle nimetyn R¥-sig-
naalin vastaanottovdlineen kytkeminen antenniin, jolle ai-
nakin yhdelld sen N:std signaalivoimakkuusndytteestd on ta-
so, joka on suurempi kuin mink&dn muun N:n signaalivoimak=-

kuusndytteen taso kaikille muille antenneille. T&mi
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keksinndllinen menetelmd varmistaa, ettd kullekin etdisase-
malle nimetty RF-signaalivastaanotin on aina kytketty anten-
niin, joka vastaanottaa parhaan signaalin t#dlt3 etdisase-
malta.

Vield erds alueohjauspiiristdn suorittama ainutlaa-
tuinen menetelmd koostuu vaiheista: yhden RF-signaalikanavan
ja yhden useista RF-signaalien vastaanottovdlineistd nimed-
minen kullekin kutsuvalle etdisasemalle; ajastinten lisdi-
minen kullekin etdisasemalle, jolle on nimetty RF-signaali-
kanava, ennalta mddrdtylld m8&drdlld perdkkdisind aikavidlei-
nd; RF-signaalikanavien uudelleennimedminen, jotka oli aiem-

min nimetty etdisasemille, joiden ajastimen taso on suurempi

‘kuin ennalta mddrédtty maksimitaso; etdisaseman valitseminen,

jonka lZhettdmd RF-signaali vastaanotetaan ja jonka ajasti-
mella on taso, joka on suurempi kuin ennalta mddrdtty mini-
mitaso; N:n ndytteen ottaminen kunkin antennin mainitulta
valitulta etdisasemalta vastaanottaman RF-signaalin voimak-
kuudesta, missd N on yhtd suurempi kokonaisluku; ja mainitun
valitun etdisaseman ajastimen palauttaminen ennalta md&rd-
tylle alkutasolle. Tamid keksinndllinen menetelmi varmistaa,
ettd kutakin toimivaa et#isasemaa varten N:n ndytesignaali-
voimakkuuden eri ryhmien ottamisen v&lilli on ainakin minimi-
aikavdli,

Lyhyt piirustusten selitys

Kuvio 1 on lohkokaavio radiopuhelinliikennejédrjes-
telmistd, joka voi edullisesti hyddyntdd esillid olevan kek-
sinndn kanavan nimeidmis- ja pyyhkdisymenetelmdd ja laitet-
ta.

Kuvio 2 on lohkokaavio yhdestd tukiasemaradiosta ja
siihen liittyvistd kuviossa 1 esitetyisté‘tukiasemaohjaimis—
ta.

Kuviot 3A, 3B, 3C ja 3D jdrjestettyind kuviossa 4
esitetylld tavalla ovat vuokaavioita, jotka havainnollista-
vat esilld olevan keksinndn kanavan nimedmis- ja pyyhkdisy-

menetelmad.
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Edullisen suoritusmuodon yksityiskohtainen kuvaus

Viitaten kuvioon 1 siind on esitetty alueittainen
radiopuhelinliikennejidrjestelmd, joka on tyyppid, jota on
kuvattu US-patenttijulkaisuissa 3 663 762, 3 906 166, ko-
keellisen alueittaisen radiopuhelinjérjestelmidn hakemukses-
sa, joka on jdtetty numerclla 18 262 Federal Communications
Commissionille Motorolan ja American Radio-Telephone Service
Inc.:n toimesta helmikuussa 1977 ja nyttemmin jirjestelmi-
kuvauksessa otsikoltaan "Motorola DYNATAS Cellular Radio-
telephone Systems" julkaistu Motorola, Inc.:n, Schaumburg,
Illinois, toimesta 1982. Tdllaiset alueittaiset jdrjestel-
mdt muodostavat puhelinkatteen sekd kulkuneuvo- ettd kannet-
taville radiopuhelimille, jotka sijaitsevat laajalla maan-
tieteelliselld alueella. Kannettavat radiopuhelimet voivat

olla tyyppid, jota on kuvattu US-patenttijulkaisuissa

3 962 553 ja 3 906 166 ja US-patenttihakemuksessa nro 187 304,

jdtetty 15. syyskuuta 1980 keksijdind Larry C. Puhl ja muut
otsikoltaan "Microprocessor Controlled Radiotelephone
Transceiver" ja joka on siirretty tdmdn hakemuksen hakijal-
le ja kulkuneuvoradiopuhelimet voivat olla tyyppi&, jota on
kuvattu Motorolan ohjekirjassa nro 68P81039E25, jonka on
julkaissut Motorola Service Publications, Schaumburg,
Illinois, 1979. Maantieteellinen alue voi olla jaettu osa-
alueisiin 10, 20 ja 30, jotka kukin voivat sisdltd3 tuki-
asemaradion 111, 121 ja 131 ja siihen liittyvin tukiasema-
ohjaimen 112, 122 ja 132. Tukiasemaohjaimet 112, 122 ja 132
on kukin kytketty data- ja &4nilinkeilld radiopuhelinvalvon-
tapddtteeseen 140, joka voi olla samanlainen kuin US-pa-
tenttijulkaisuissa 3 663 762, 3 764 915, 3 819 872,

3 906 166 ja 4 268 722 kuvatut pddtteet. NSm3 data- ja H&ni-
linkit voivat olla muodostetut nimetyilld johdinlinjoille,
pulssikoodimoduloiduilla kantoaaltolinjoille, mikroaaltora-
diokanavilla tai muilla sopivilla liikennelinkeilld. Ohjaus-
pddte 140 on puolestaan kytketty tavanomaiseen puhelinkes-
kukseen 150 puheluiden kytkemiseksi kulkuneuvo- ja kannetta-

vien radiopuhelimien ja kiinteiden puhelimien vilille.
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Kukin tukiasemaradio 111, 121 ja 131 kuviossa 1 sisdl-
tdd useita ldhettimid ja vastaanottimia kdytettdvdksi aina-
kin yhdella kaksisuuntaisella signalointikanavalla ja useil-
la kaksisuuntaisilla &d&nikanavilla. Tukiasemaradiot 111, 121
ja 131 voivat olla tyyppid, jota on kuvattu Motorolan ohje-
kirjassa nro 68P81060E30, jonka on julkaissut Motorola
Service Publications Motorola Inc., Schaumburg, Illinois,
1982, Tukiasemaradiot 111, 121 ja 131 on sijoitettu oleel-
lisesti kunkin vastaavan osa-alueen 10, 20 ja 30 keskustaan.
Tukiasemaldhettimet voi olla yhdistetty yhdelle ympdrisd-
teilevdlle antennille, kun taas tukiasemavastaanottimet voi-
vat olla kytketyt kahteen tai useampaan suunnattuun tai suun-
taamattomaan sektoriantenniin. Kuviossa 1 tukiasemaradiot
111, 121 ja 131 sisdltdvdt kukin kuusi 60° sektoriantennia.
Kukin sektoriantenni kattaa ensisijaisesti osan alueesta,
kuten osan 21 alueesta 20 ja silld on tyypillisesti peitto-:
alue, joka limittyy viereisten sektoriantennien peittoalu-
eiden kanssa. Koska signalointikanava vaatii ympdrisédtei-
levdn vastaanottokuvion kuuden sektoriantennin vastaanotta-
mata signaalit voidaan yhdistdd maksimisuhteessa ennalta-
ilmaisevalla monitieyhdistimelld.

Kuten on esitetty ja kuvattu tdmd&n hakemuksen haki-
jan samanaikaisissa US-patenttihakemuksissa, sarjanumero
22 757, jdtetty 22.3,1979 otsikoltaan "Instantaneously
Acquiring Sector Antenna System", keksij®ind Frank J. Cerny,
Jr. ja James J. Mikulskl ja sarjanumero 268 613, jdtetty
1.7.1981 otsikoltaan "Large Dynamic Range Multiplier for a
Maximal~Ratio Civersity Combiner", keksij&nd Frank J. Cerny,
Jr. Lisdksi alueen osan peitto voidaan muodostaa vhdistdmidl-
14 vastaanotetut signaalit kahdella tai useammalla sektori-~
antennilla. Sektoriantennit ja niihin liittyvdt vastaanotto-
laitteet voivat olla tyyppid, jota on kuvattu US-patentti-
julkaisuissa 4 101 836 ja 4 317 229,

Sen mddrittdmiseksi jdttddksé kulkuneuvo- tai kannet-
tava radiopuhelin yhden alueen esim. 20 vai ei ja saapuu

toiseen, esim. 10 tai 30, kulkuneuvo- tai kannettavan
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radiopuhelimen signaalivoimakkuutta tdytyy tarkkailla tuki-
asemaohjaimella 122. Kun kulkuneuvo- tai kannettavan radio-
puhelimen signaalivoimakkuus tulee liian heikoksi, vastaan-
ottavaa sektoriantennia voidaan vaihtaa tai sen l&hettdmén
signaalin voimakkuutta voidaan lisdtd ohjaussignaalilla,
joka l&dhetetddn tukiasemaohjaimelta 122 tai kulkuneuvo- tai
kannettava radiopuhelin voidaan luovuttaa toisen alueen tu-
kiasemaohjaimelle 112 tai 132. Luovutus sisdltdd kyseisen
kulkuneuvo- tai kannettavan radiopuhelimen siirron yhden
alueen kaksisuuntaiselta ddnikanavalta toisen alueen kaksi-

suuntaiselle &ddnikanavalle. Kunkin toimiwvan kulkuneuvo- ja

- kannettavan radiopuhelimen signaalivoimakkuus voidaan no-

peasti ja tarkasti mitata kdyttamdllsd y118 mainitussa US-
patenttihakemuksessa asiamiehen viitenumero CM-54HD, kuvat-
tua keksintdd, niin ettd korjaava toimenpide voidaan suorit-
taa ennen kuin yhteydet ovat heikenneet tai katkenneet heik-
kojen signaaliolosuhteiden johdosta. Lisdksi kun kulkuneu-
vo- tai kannettava radiopuhelin siirtyy ldhemmdksi tukiase-
maradiota 111, 121 tai 131, tukiasemaradion kulkuneuvo- tai
kannettavalta radiopuhelimelta vastaanottaman RF-signaalin
voimakkuus kasvaa ja voi aiheuttaa h&diri6itd toisiin yhteyk-
siin. Tdten kun kulkuneuvo- tai kannettavan radion signaali-
voimakkuus tulee lijian suureksi, tukiasemaohjain voi ldhet-
tdd ohjaussignaalin kyseiselle kulkuneuvo- tai kannettavalle
radiopuhelimelle saaden sen vdhentdmddn ldhettédmidnsd signaa-
lin voimakkuutta. Valvontasignalointimenettely ja laite, jo-
ka muodostaa tdllaisia ohjaussignaaleja, on kuvattu US-pa-
tenttijulkaisuissa 3 906 166, 4 025 853, 4 029 900, 4 302 845
ja 4 312 074 ja niissd mainituissa viitejulkaisuissa.

Viitaten kuvioon 2 siind on esitetty lohkokaavio
laitteistosta, joka soveltuu kdytettdvdksi tukiasemaradiois-
sa 111, 121 ja 1371 ja niihin lijittyvissd tukiasemaohjaimis-
sa 112, 122 ja 132, jotka on esitetty kuviossa 1. Tukiradio-
laitteisto on identifioitu viitenumeroilla valillad 200 ja
300 ja tukiasemaohjainlaitteisto viitenumeroilla v&lilld

300 ja 400. Esimerkiksi tukiasemaradiot voivat sisdltdid
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pyyhkdisyvastaanottimen 240, signalointil&dhetin-vastaanotti-
men 250, useita &d&nildhetin-vastaanottimia 220 ja 230,

jotka kukin on kytketty yksisuuntaisesti ldhettdmddn ja
vastaanottamaan signaaleja ohjauspddtteeltd 140 kuviossa 1,
ldhetinyhdistimen 210 &&nildhetin-vastaanottimien ja signa-
lointildhetin-vastaanottimen l&hettimien yhdistdmiseksi ja
yhdistetyn signaalin kytkemiseksi ympdrisdteilevddn ldhetys-
antenniin 212 ja useita sektoriantenneita 214, jotka on kyt-
ketty pyyhkdisyvastaanottimeen 240 ja d&dnildhetin-vastaan-
ottimien 220 ja 230 ja signalointildhetin-vastaanottimien
250 vastaanottimiin. Kuten on aiemmin selitetty, ldhetys-

ja vastaanottosignaalit voidaan kytked 44nildhetin-vastaan-
ottimilta 220 ja 230 modeemien ja varattujen johdinlinjojen
avulla kuvion 1 ohjauspéddtteelle 140. Signalointildhetin-
vastaanotin 250, ééniléhetin—vastaanottimet 220 ja 230 ja
pyyhkdisyvastaanotin 240 voidaan muodostaa laitteistoilla,
joita on kuvattu ylld mainitussa Motorolan ohjekirjassa

nro 68P81060E30.

Signalointilidhetin-vastaanottimen 250, &&nildhetin-
vastaanottimien 220 ja 230 ja pyyhkdisyvastaanottimen 240
toimintaa ohjaa tukiasemaohjain, joka voi sisdltdd yhden
tali useampia mikroprosessoreija 358 ympdrysliitdntdsovitti-
met (PIA:t) 352, 354 ja 356, analogiadigitaalimuuntimen
(ADC) 346 ja siihen liittyvdn oskillaattorin 348, lukumuis-
tin (ROM) 362, suorasaantimuistin (RAM) 364 ja dataliitdnnin
366, joka kytkee mikroprosessorin 358 modeemin ja varatun
johdinlinjan kautta ohjauspddtteelle 140 kuviossa 1. Kun
ddnikanavien mddrd kasvaa, ylimddrdisid mikroprosessoreja
ja niihin liittyvdd liitadntdpiirist8d voidaan lisdtd tuki-
asemachjaimeen valvontakuormituksen jakamiseksi. Kuormituk-
sen jakaminen useille mikroprosessoreille voi muodostaa ajan-
sddst84d, koska eri mikroprosessorit voivat samanaikaisesti
suorittaa tehtdvin eri osia.

Adnil8hetin-vastaanottimet 220 ja 230 kuviossa 2 voi-

vat molemmat sisdltdd lihettimen 236, vastaanottimen 234 ja
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antennivalitsimen 232 yhden tai useamman sektoriantennin
214 kytkemiseksi vastaanottimeen 234. Mikroprosessori 358
ohjaa d@&nil&dhetin-vastaanottimien 220 ja 230 toimintaa
PIA:n 352 muodostamien ohjaussignaalien avulla. Yhden kuudes-
ta sektoriantennista 214 valitsemista varten kytketdin kol-
me ohjaussignaalia PIA:sta 352 antennivalitsimeen 232. Muut
PIA:n 352 muodostamat ohjaussignaalit avaintavat l&hetin-
vastaanottimen 236 ohjaussignaalien tai ddnisignaaleilla mo-
duloitujen RF-signaalien ldhettdmiseksi ja mykistdvdt vas-
taanottimen 234 ulostulon, kun RF-signaalia ei vastaanoteta.
Esimerkiksi jos kdytetddn valvontaddntd ilmaisemaan, ettd
haluttu RF-signaali on l&dsnd, vastaanotin 234 voidaan mykis-
td3 aina kun valvontadints ei ole ilmaistu. RF-signaali l&-
hettimeltd 235 kytketddn ldhetinyhdistimeen 210, jossa se
vhdistetddn muiden &ddnildhetin-vastaanottimien RF-signaa-
leihin syotettdvdksi ympédristésdteilevdlle antennille 212,
Lihetinyhdistin 210 voi olla mikd tahansa tavanomainen RF-
signaaliyhdistin, kuten esimerkiksi yhdistin, jota on ku-
vattu td@midn hakemuksen hakijan samanaikaisessa US-patentti-
hakemuksessa 255 408, jatetty 20.4.19871 otsikoltaan "Multi-
Port Radio Frequency Signal Combiner", keksijdind Allen H.
Hollingsworth ja Alan G. Deustchle. Joissakin radiopuhelin-
liikennejirjestelmissd voi olla suotavaa kytked RF-signaali
ddnildhetin-vastaanottimien 220 ja 230 l&hettimiltd erilli-
sille suunnatuille tai ympdrisidteileville antenneille 212
siten eliminoiden ldhetinyhdistimen 210 tarpeen.
Pyyhkdisyvastaanotin 240 kuviossa 2 sisdltdi anten-
nivalitsimen 242, joka on kytketty kuuteen sektoriantenniin
214 ja vastaanottimen 240, joka on kytketty ulostuloanten-
nivalitsimeen 242. Kolme ohjaussignaalia PIA:lta 354 saa-
vat antennivalitsimen 242 kytkem&ddn yhden kuudesta anten-
nista 214 vastaanottimeen 244. Vastaanotin 244 voi olla ta-
vanomainen syntetisoitu vastaanotin (kuten kulkuneuvoradio-
puhelimen vastaanotin, jota on kuvattu ylld mainitussa
Motorolan ohjekirjassa nro 68P81039E25), jonka vastaanotto-

taajuus voidaan mddrittdd 11-bittisells, PIA:n 354 vastaan-
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ottimella 244 syUttdmdlld datasignaalilla. Ulostulo vastaan-
ottimelta 244, joka on verrannollinen vastaanotetun RF-sig-
naalin voimakkuuteen (esim. kuten verhokdyrdilmaisimen suo-
datettu ulostulo), kytketddn ADC:1lle 346, joka muuttaa vas-
taanottimen ulostulon tason kahdeksanbittiseksi datasignaa-
liksi. ADC:ta 346 ohjataan PIA:1la 356, joka syottdd kdyn-
nistyssignaalin ADC:1lle 346 analogia-digitaalimuunnospro-
sessin kdynnistdmiseksi. ADC 346 on kytketty myds 600 kHz
oskillaattoriin 348 ja suorittaa muunnoksen noin 120 mikro-

sekunnissa. Kun analogia-digitaalimuunnos on valmis, t&ydel-

linen signaali sydtetddn PIA:lle 356 ADC:118 346. ADC 346

voi olla mikd tahansa tavanomainen analogia-digitaalimuunnin,
kuten esimerkiksi National Semiconductor Corporationin val-
mistamassa ADC 0803.

Signalointildhetin-vastaanotin 250 saman sisadltdd
ldhettimen ja vastaanottimen (ei esitetty), jotka ovat vi-
ritettdvissd mille tahansa halutulle signalointikanavalle
kyseisessd radiopuhelinliikennejdrjestelmdssd. Signalointi-
lidhetin~-vastaanottimen 250 l&hetin voi olla kytketty l&he-
tinyhdistimeen 210 ja signalointildhetin-vastaanottimen 250
vastaanotin voi olla kytketty maksimisuhteiseen ennakkoil-
maisumoniyhdist}meen, joka on tyyppid, jota on kuvattu ylld
mainituissa US-patenttihakemuksissa 22 757 ja 268 613 sig-
naalien yhdistdmiseksi sektoriantenneilta 214 suuntaamatto-
man vastaanottokuvion muodostamiseksi. Signalointildhetin-
vastaanotin 250 muodostaa digitaalisen valvontasignalointi-
ldhetyksen mikroprosessorin 358 ja sen alueen kulkuneuvo-
ja kannettavien radiopuhelimien vdlille. Ohjaussignaalit
sybtetddn ja datasignaalit'vastaanotetaan gsignalointildhe-
tin-vastaanottimelta 250 PIA:n 352 avulla. Kun puhelu on
kdynnissd, mikroprosessori 358 voi ldhettdd ohjaussignaale-
ja toimivalle kulkuneuvo- tai kannettavalle radiopuhelimel-
le ddnildhetin-vastaanottimien 220 ja 240 ldhettimien avul-
la. Sopivaa valvontasignalointimenettelyd on kuvattu ylli
mainituissa US—-patenttijulkaisuissa 3 906 166, 4 025 853,

4 029 900, 4 302 845 ja 4 312 074.
I |
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Kuten ylld on selitetty, &d&dnildhetin-vastaanottimien
220 ja 230 ja pyyhkéiszastaanottimen 240 toimintaa ohja-
taan mikroprosessorilla 358. Mikroprosessori 358 voi olla
mikd tahanasa sopiva tavanomainen mikroprosessori, kuten
esimerkiksi Motorolan tyypin MC6800, MC6801 tai MC6802 mik-
roprosessori. Mikroprosessori 358 voi olla sopivasti ohjel-
moitu suorittamaan vuokaavio kuvioissa 3, 4, 5 ja 6 kaksi-
suuntaisten ééhikanavien nimedmiseksi ja kulkuneuvo- tai
kannettaville radiopuhelimille nimettyjen kaksisuuntaisten
ddnikanavien pyyhkdisemiseksi alueessaan.

Viitaten kuvioihin 3A, 3B, 3C ja 3D jdrjestettyind,
kuten on esitetty kuviossa 4, missd on esitetty vuokaavio,
joka luonnehtii esilld olevan keksinndn kanavien nimedmis-
ja pyyhkdisymenetelmid. Aloitettuaan vuokaavion kanavan-
nimedmisosan ALKU lohkosta 402 kuviossa 3A ohjelmachjaus
jatkaa lohkoon 404, jossa kuvion 2 mikroprosessori 358 val-
voo signalointikanavaa kanavakutsusignaaleja varten kulku-
neuvo- tai kannettavilta radiopuhelinasemilta. Jos mik&ddn
asema ei kutsu kanavaa, otetaan EI-haara pddtdslohkosta 406
lohkoon 414. Muutoin otetaan KYLLA-haara pi&t®&slohkosta 406
péétéslohkoon 408, jossa mddritetddn, onko tdl1i alueella
taajuusuudelleenkdyttdd vai ei. Alueet, jotka ovat riittd-
vdsti maantieteellisesti erillddn, voivat molemmat hyddyn-
t3d3 samantaajuisia radiokanavia. Jos tdlld alueella on taa-
juusuudelleenkdyttdd, otetaan KYLLA-haara lohkoon 412, jossa
ensimmdisen radiokanavaryhmdn kanava nimetdin kutsuvalle
asemalle. Jos kaikki kanavat ensimmdisessd ryhmdss&d on ni-
metty kutsuvalle asemalle, nimetddn toisen ryhmidn kanava.
Esimerkiksi olettaen, ettd kullakin uudelleenkdyttdalueella
on sama kanavaryhmd, joilla kullakin on eri RF-signaalitaa-
juudet ja joille kullekin on nimetty sama numero kussakin
uudelleenkdyttbalueessa, ensimmdinen kanavaryhmd vhdessi
uudelleenkdyttdalueessa voi olla parillisen numeroiset ka-
navat kun taas ensimmdinen kanavaryhmi toisessa uudelleen-
kdyttdalueessa voi olla parittoman numeroiset kanavat. Si-

ten samakanavainen hdirid uudelleenkdyttdkanavien vidlillid
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minimoituu olosuhteissa, joissa vain ensimmdisen ryhmén
kanavia kdytetddn puheluiden vdlittdmiseen uudelleenkdyttd-
alueissa, koska molemmat uudelleenkdyttdalueet kdyttdvdt
eritaajuisia kanavia. Jotta varmistetaan, ettd kaikkia kana-
via kdytetddn jaksoittaisesti parillinen/pariton kanava-
kuvio voidaan vaihtaa kerran tunnissa uudelleenkdyttdalueis-
sa. Jos alueella ei ole uudelleenkdyttdd, otetaan EI-haara
pddtdslohkosta 408 lohkoon 410, jossa kanavat nimetdédn
kiertovuorottelun pohjalta kutsuville asemille.

Seuraavaksi kuvion 3A lohkossa 414 kuhunkin toimivaan
asemaan liittyvid ajastimia lisdtd&n yhdelld aina ennalta
madrdtyn aikavdlin jdlkeen, kuten esimerkiksi joka viides-
kymmenes millisekunti. Asema-ajastimet ilmaisevat kuinka
kauan on siitd, kun vastaava asema viimeksi pyyhkdistiin sen
signaalivoimakkuuden mddrittadmiseksi. Siten asema-ajastimia
voidaan tarkkailla sen mddrittdmiseksi, onko suoritettava
mitddn toimenpiteitd heikkenemisen tdltt&miseksi yhteyksis-
sd toimivien asemien kanssa. Seuraavaksi pddtdslohkossa 410
mddritetddn,.onko aika pyyhkdistd toimivat asemat vai ei.
Toimivat asemat tdytyy pyyhkdistid jaksoittaisin aikavdlein,
jotta varmistetaan, ettd kullakin toimivalla asemalla on
riittdvad signaaliveoimakkuus hyvdn ddniyhteyden muodostami-
seksi. Toimivien asemien pyyhkédisyn vdlinen aikavdli riip-
puu useista seikoista mukaan lukien aika, joka kuvion 2
pyyhkdisyvastaanottimelta 240 kuluu valitun aseman taajuu-
delle virittymiseen, aika, joka kuluu pyyhkdisyvastaanotti-
melta kytkeytyd toiselle sektoriantennille, signaalindyt-
teiden lukumddr&d, joka otetaan kutakin sektoriantennia var-
ten ja aika kunkin signaalivoimakkuusndytteen ottamisen vi-
1il1l4. Olettaen, ettd kunkin toimivan aseman pyyhkdisy joka
neljdstoista sekunta on riittdvd alueelle, jolla on 10 mai-
lin halkaisija, niin pyyhkdisyt tulisi suorittaa likimain
kolme kertaa sekunnissa alueen k&dsittelemiseksi, jossa on
32 ddnikanavaa. Toisin sanoen 42 asemaa kisittiden 32 toimi-
vaa asemaa ja 10 luovutuskanavaa, voitaisiin pyyhkdistd 14

sekunnin aikavdlissd. Edelld mainitulla pohjalla pyyhkdisyjen
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védlinen aika voidaan valita olemaan likimain 350 millise-
kuntia kutakin aluetta varten useimmissa radiopuhelinlii-
kennejdrjestelmissd. Jos ei ole kulunut 350 millisekuntia
viimeisestd pyyhkdisystd, otetaan EI-haara pdidtdslohkosta
416 takaisin lohkoon 404 signalointikanavan valvonnan suo-
rittamiseksi uudelleen kanavakutsusignaaleja varten. Olet-
taen, ettd on kulunut 350 millisekuntia tail enemmén viimei-
gsestéd pyyhkéisYsté, otetaan KYLLA-haara lohkoon 418, jossa
siirrytdin vuokaavion pyyhkdisyosuuteen.

Esilld olevan keksinndn pyyhkdisymenetelmd ottaa no-
peasti ja tehokkaasti signaalivoimakkuusmittaukset kultakin
sektoriantennilta valittua asemaa varten ja mitatun signaa-
livoimakkuuden perusteella joko ei suorita muita toimen-
piteitd tai vaihtaa sektoriantennia tai nostoa tai laskee
valitulta asemalta l&dhetetyn signaalin voimakkuutta tai
luovuttaa valitun aseman toiselle alueelle, niin ettd opti-
moidaan sen signaalivoimakkuus hyvdd ddniyhteyttd varten.
Pyyhkdisymenetelmissd kdytettyjd parametrejd voidaan muut-
taa kussakin alueessa ddniyhteyksien optimoimiseksi tietyssad

radiopuhelinliikennejdrjestelmdssd. Esimerkiksi voidaan k&dyt-

t44 parametrejd asettamaan suurin ja pienin sallittu sig-
naalivoimakkuus kutakin aluetta varten tai alueen kutakin
sektoria varten. Toisin sanoen eri alueilla tai jopa alueen
eri sektoreilla voi olla erilaiset pienimmdt ja suurimmat
sallitut signaalivoimakkuusparametrit. Voidaan vaihtaa myds
parametrejd sen mddrittdmiseksi, kuinka monta poissa alueel-

ta olevaa signaalivoimakkuuslukemaa on tdytynyt ottaa ennen

sgktoriantennin vaihtoa tai aseman ulostulotehon muuttamis-

ta tai aseman luovuttamista toiselle alueelle, Esimerkiksi
esilld olevan keksinndn yhden piirteen mukaan, kun valitun
aseman signaalivoimakkuus on pienimmédn sallitun tason ala-
puolella, voidaan ensin tehdd yritys vaihtaa sektorianten-
nia, jota on kdytetty &ddnildhetin-vastaanottimen valitulle
asemalle nimetyssd vastaanottimessa. Jos mikd&n muu sektori-

antenni ei vastaanota voimakkaampaa signaalia valitulta

asemalta tai sektoriantennin vaihtaminen ei johtanut pienint3



10

15

20

25

30

35

15

sallittua signaalivoimakkuutta suurempaan signaalivoimak-
kuuteen, niin voidaan tehdd yritys valitun aseman ulostulo-
tehon lisHdmiseksi. Valitun aseman ulostulotehoa voidaan
lisdtd yhtend tai useampana portaana minimitason ja maksimi-
tason vililld., Jos valittu asema lihettdd jo tdydelld te-
holla ja sen signaalivoimakkuus on yhd pienimmdn sallitun
signaalivoimakkuuden alapuolella, voidaan tehdd yritys luo-
vuttaa Valittu'asema toiselle alueelle. Vastaavasti kun va-
litun aseman signaalivoimakkuus ylittdd suurimman sallitun
signaalivoimakkuuden, valitun aseman ulostulotehoa voidaan
vihentdd yhtend tai useampana portaana tdlle asemalle nime-
tyn ddnildhetin-vastaanottimen vastaanottimen ylikuormituk-
sen estdmiseksi.

Joka kerta kun kuvion 3A vuokaavion pyyhkdisyosuus
aloitetaan lohkosta 418, kdsitellddn yhtd toimivaa asemaa.
Luovutusasemille annetaan prioriteetti kaikkien muiden toi-
mivien asemien ohi, koska luovutusasemat ovat todenndkdi-
simmin jo niitd palvelevan alueen ulkopuolella. Siten p&dd-
tdslohkossa 418 tarkistetaan sen mddrittdmiseksi, onko vas-
taanotettu kutsu toiselta alueelta luovutusaseman pyyhkdi-
semiseksi. Jos ndin on, otetaan KYLLA-haara kuvion 3C loh-
koon 454 luovutusaseman signaalivoimakkuuden mittaamiseksi.
Luovutusasemalta voimakkaimman signaalin vastaanottava sek-
toriantenni identifioidaan lohkoissa 454, 456 ja 458. Seu-
raavaksi pddtdslohkossa 460 otetaan KYLLA-haara paatdsloh-
koon 468, jossa suurinta signaalivoimakkuusndytettd verra-
taan kutsuvalta alueelta vastaanotettuun ndytteeseen. Jos
suurin signaalivoimakkuusnédyte on suurempi kuin kutsuvan
alueen ndyte plus sivuunasetus, otetaan KYLLX-haara lohkoon
470, jossa luovutusasema hyvdksytddn ja sille sen jdlkeen
nimetddn kanava. Sivuunasetuksen arvo voi vaihdella nollas-
ta mihin tahansa haluttuun arvoon, joka voidaan mddrittdi
tallennetulla parametrilla. Jos suurin signaalivoimakkuus-
ndyte el ole suurempi kuin kutsuvan alueen ndyte plus sivuun-
asetus, otetaan EI-haara pddtdslohkosta 468 lohkoon 472, jos-

sa luovutusasema hyldtdan. Hyvdksymisen tai hylkdidmisen
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ilmaisussa sanoma palautetaan kuvion 1 ohjauspddtteen 140
kautta kutsuvalle alueelle., Vaihtoehtoinen tapa luovutus-
asemien kdsittelemiseksi on tehdd suora vertailu suurimman
signaalivoimakkuusnidytteen ja kynnysarvon valilld, joka voi-
daan mdidrittdd tallennetulla parametrill&d. Lohkoista 470 ja
472 ohjelmaohjaus palaa signalointikanavan tarkkailuun.
Palaten kuvion 3A pddtdslohkoon 418, jos ei ole luo-
vutuskutsuja, otetaan EI-haara lohkoon 420, jossa ensimmdi-
sen toimivan aseman ajastinta haetaan. Seuraavaksi kuviossa
3B lohkosta 422 alkava vuokaavion osa pddasiallisesti valit-
see aseman, jolla on suurin ajastin, joka ilmaisee, ettd ai-
ka siitd, kun se viimeksi pyyhkdistiin, on suurempi kuin mil-
144n muulla toimivalla asemalla. Edeten pddtdslohkoon 422
haettua ajastinta verrataan SCANSU:ksi nimetettyyn paramet-

riin, joka on aikajakso, jonka aikana seuraava pyyhkdisy on

vaimennettuna. Esilld olevan keksinndn edullisessa suoritus-—

muodossa SCANSU:n on valittu olevan seitsemin sekuntia. Jos
haettu ajastin on vdhdisempi kuin SCANSU, otetaan KYLLA-haa-
ra pddtdslohkoon 428, jossa mddritetddn, onko kaikkien toi-
mivien asemien ajastimet haettu ja tarkigtettu vai ei. Jos
ei, otetaan EI-haara lohkoon 430, jossa haetaan seuraavan
toimivan aseman ajastin ja prosessi toistetaan pdidtdsloh-
kosta 422.

Jos haettu ajastin on suurempi kuin SCANSU, otetaan
EI-haara pd&dtSslohkosta 422 kuviossa 3B pddtdslohkoon 424,
jossa haettua ajastinta verrataan SCANPL:ksi nimettyyn para-
metriin. SCANPL on suurin sallittu aika valitun aseman ai-
kaisemmasta pyyhkdisystd. Esilld olevan keksinndn edulli-
sessa suoritusmuodossa SCANPL:n on valittu olevan 14 sekun-
tia. Jos haettu ajastin on pienempi kuin SCANPL, otetaan EI-
haara lohkoon 426, jossa, jos vastaava asema on yhd toi-
minnassa ja ldhettdd RF-signaalia, sen haettua ajastinta
yerrataan aiemmin valittuun ajastimeen ja valitaan suurem-
pi ndistd kahdesta. Kun kaikki toimivat asemat on haettu ja

tarkistettu lohkossa 426, valittu asema ldhettdd parasta
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aikaa RF-signaalia ja silld on ajastin, joka on suurempi
kuin SCANSU, mutta pienempi kuin SCANPL.

Jos aseman ajastin on suurempi kin SCANPL, otetaan
KYLLA~haara pddtoslohkosta 424 kuviossa 3B pddtdslohkoon
232, jossa mddritetdidn, onko vastaava asema kannettava vai-
ko kulkuneuvoradiopuhelin. Jos vastaava asema on kulkuneu-
voradiopuhelin, otetaan EI-haara lohkoon 343, jossa kulku-
neuvoasema puddtetaan toimivien asemien listalta ja sen
ajastin palautetaan. Koska kulkuneuvoasemat ldhettdvit jat-
kuvasti kdytdssd ollessaan, todenndkdisin syy sille, ettd
kulkuneuvoaseman ajastin ylittdd SCANPL:n on, ettd kulku-
neuvoaseman lihetin on tullut liian heikoksi vastaanotetta-
vaksi tal ettd kulkuneuvoasema on hukannut puhelun, koska
tukiasemaldhetin on tullut liian heikoksi.

Jos vastaava asema on kannettava asema, otetaan
KYLLA-haara pddtdslohkosta 432 kuviossa 3B piddtdslohkoon
436, jossa mdidritetddn, onko kannettava asema ldhettidnyt
tutkintasignaalin vai ei. Kannettavat asemat, joilla on &d&-
ritoiminen ldhetys (VOX) aiheuttavat ylimi&drdisen ongelman
radiopuhelinliikennejdrjestelmdlle, koska kannettavat ase-
mat voivat vaikuttaa olevan toimimattomia, kun itse asiassa
kannettavan aseman kdyttdjd vain kuuntelee, Siten esilléd
olevan keksinndn piirteen mukaan, kun kannettavan aseman
ajastin ylittd8 SCANPL:n, voidaan kannettavalle lihett3i
tutkintasignaali sen saamiseksi avaintumaan ennalta mAdri-
tyksi aikavdliksi, kuten esimerkiksi kolmeksi sekunniksi.
Siten kun kannettavaa asemaa avainnetaan sen signaalivoimak-
kuus voidaan mitata sen mddrittdmiseksi, onko mikd&n toi-
menpide tarpeen liikennelaadun sdilytt&miseksi.

Jos ensimmdistd tutkintasignaalia ei ole lihetetty,
otetaan EI-haara kuvion 3B p&d&t8slohkosta 436 pddtdslohkoon
438, jossa mddaritetddn, toimiiko vastaava kannettava asema
tdydelld teholla vai ei. Jos toimii, niin otetaan KYLLZA-
haara lohkoon 442, jossa lahetetdin tutkintasignaali kuvion
2 mikroprosessorilla 358 nimetyn d#nilihetin-vastaanottimen
220 tai 240 kautta vastaavalle kannettavalle asemalle
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komentaen sen avaintumaan kolmen sekunnin aikavdliksi. Jos
kannettava yksikkd ei ollut tdydelld teholla, otetaan EI-
haara pddtdslohkosta 438 lohkoon 440, jossa vastaavan kan-
nettavan aseman ajastin asetetaan samaksi kuin SCANSU. Kan=-
nettavan aseman ajastin asetetaan takaisin SCANSU:ksi sen
varmistamiseksi, ettd kannettava asema pyyhkdistddn jonkin
seuraavan pyyhkdisyn aikana. Sen jdlkeen kun kannettavan
aseman ajastin on asetettu SCANSU:ksi, lohkossa 440 ldhe-
tetddn tutkintasignaali kannettavalle asemalle lohkossa 442
kannettavan aseman saamiseksi avaintumaan kolmeksi sekun-
niksi, niin ettd& kannettavan aseman lidhetin tulee olemaan
pddlla arviolta seuraavien yhdeks&n pyyhkdisyn ajan.

Jos ensimmdinen tutkintosignaali on l&hetetty vas=
taavalle kannettavalle asemalle, otetaan KYLLA-haara pda-
toslohkosta 436 kuviossa 3B pddtdslohkoon 444, jossa mddri-
tetddn, onko kannettava asema tdydelld teholla vai ei. Jos
kannettava asema ei ole t&dydelld teholla, otetaan EI-haara
lohkoon 450, jossa ldhetetddn tutkintasignaali kannettaval-
le asemalle, joka saa. sen lisddmddn ulostulotehoaan ja avain-
tumaan kolmen sekunnin aikavéliksi. Tutkintasignaali voi
saada kannettavan aseman lisd&mddn ulostulotehoaan yhtend
tai useampana portaana, kunnes saavutetaan féysi teho., Por-
taiden kokoa ja lukumddrdid voidaan muuttaa riippuen tietyn
radiopuhelinliikennejdrjestelmdn vaatimuksista.

Jos kannettava asema on jo tdydelld teholla, otetaan
KYLLA-haara kuvion 3B pddtdslohkosta 444 pdadtdslohkoon 446,
jossa mddritetddn, onko kannettavan aseman ajastin suurempi
kuin parametri SCANDP. SCANDP on suurin sallittava aika aiem-
masta pyyhkdisystd kannettavien asemien ajastimille. Esilli
olevan keksinndn edullisessa suoritusmucdossa SCANDP:n on
valittu olemaan 2171 sekuntia. Jos kannettavan aseman ajastin
on suurempi kuin SCANDP, otetaan KYLLA-haara lohkoon 448,
jossa tdmd tietty kannettava asema pudotetaan toimivien
asemien listalta ja sen ajastus palautetaan. Siten kannetta-
vat asemat, jotka eivdt ole ldhettdneet SCANDP:n ylittdvin

aikavdlin kuluessa, katsotaan hukatuiksi ja niiden puhelu
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pddtetddn. Jos kannettavan aseman ajastin ei ole suurempi
kuin SCANDP, otetaan EI-haara pddtOslohkosta 446 takaisin
lohkoon 426, jossa kannettavan aseman ajastimelle valitaan,
onko se suurempi kuin aiemmin lohkossa 426 valitun aseman
ajastin ja kannettava asema parhaillaan lihettdd. Tamd vuo-
kaavion piste saavutetaan vain, jos tdm& tietty kannettava
asema on tutkittu ainakin kerran ja se ldhettdd tdydelld
teholla.

Jos saavdtetaan PALUU-lohko ennen kuin kaikkien ase-
mien ajastimet on jaettu ja kdsitelty kuvion 3B lohkoissa
422, 424, 426, 428 ja 430, ohjelmaohjaus palautetaan signa-
lointikanavan tarkkailemiseen kanavakutsuja varten kulku-
neuvo- ja kannettavilta radiopuhelinasemilta. Jos saavute-
taan pddtSslohko 428 ja kaikki asema-~ajastimet on tutkittu
ja tarkistettu, otetaan KYLLA-haara pd&dtdslohkoon 452 ku-
viossa 3C, jossa mddritetddn, onko lohkossa 426 valittu toi-
miva, ldhettdvd asema. Jos asemaa ei oltu valittu, otetaan
EI-haara ja ohjelmacohjaus palaa signalointikanavan tarkkai-
luun. Jos asema on valittu, otetaan KYLLA-haara pddtdsloh-
kosta 452 lohkoon 454 valitun aseman signaalivoimakkuuden
mittausprosessin aloittamiseksi. Kuten on aiemmin selitet-
ty, lohko 454 voidaan saavuttaa myds pidtdslohkosta 418
kuviossa 34, jos on vastaanotettu luovutuskutsu.

Seuraavaksi kuvion 3C lohkossa 454 kuvion 2 pyyhkdi-
syvastaanotin 240 ladataan sen kanavan taajuudella, jolla
valittu asema toimii. Edeten lohkoon 456 kullakin sektori-
antennilla vastaanotetun signaalin signaalivoimakkuus mita-
taan N kertaa, missd N on yhtd suurempi parametri. Edulli-
sessa suoritusmuodossa N on asetettu 32 niin, ettd otetaan
32 signaalivoimakkuusnédytettd kutakin kuutta sektorianten-
nia varten. Siten lohkossa 458 kuvion 2 mikroprosessori 358
tallentaa suurimman signaalivoimakkuusndytteen, joka on
otettu lohkossa 456 ja sitd vastaavan sektoriantennin nume-
ron ja muille sektoriantenneille tallentaa seuraavaksi suu-
rimman signaalivoimakkuusndytteen ja sitd vastaavan sektori-
antennin numeron. Seuraavaksi pddtdslohkosgssa 460 midritetdin
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onko kdsiteltdvd asema luovutusasema vai ei. Jos on, ote-
taan KYLLA-haara lohkoon 468, jossa madritetddn hyvidksy=-
t&ddnkd luovutusasema vai ei. Jos asema ei ole luovutusase-
ma, otetaan EI-haara pddtdslohkosta 460 pddtdslohkoon 462,
jossa mddritetddn, kdyttddkd valitulle asemalle nimetty d&-
nilihetin~vastaanotin voimakkaimman signaalin vastaanotta-
vaa antennia vai ei. Toisin sanoen, jos tdlldin valitulle
kulkuneuvoasemalle nimetyn kuvion 2 &&nildhetin-vastaanot-
timen 220 tai 230 kdyttdmd sektoriantenni ei vastaanota
voimakkainta signaalia, &d&dnildhetin-vastaanottimeen kytketty
valittu antenni voidaan vaihtaa #&niliikennelaadun paranta-
miseksi. Jos valitulle asemalle nimetty ldhetin-vastaanotin
ei kdytd antennia, jolla on suurin signaalivoimakkuusnédyte,
otetaan EI-haara pddtOslohkoon 464, jossa mddritetddn, onko
t8md tilanne sattunut J tai useampia kertoja, missd J on
yvhtd suurempi parametri. Jos ndin on, otetaan KYLLA-haara
lohkoon 466, jossa valitulle asemalle nimetty &d&dnildhetin-
vastaanotin kytketddn sektoriantenniin, jolla on suurin
signaalivoimakkuusndyte. Vaatimalla, ettd tdmd tila esiin-
tyy J tai useampia kertoja, vdltetddn liiallinen kytkeminen
sektoriantennien vd1illd. Ohjelmaochjaus etenee pddtdslohkon
464 EI-haarasta ja lohkosta 466 kuvion 3D lohkoon 494, jos=-
sa valitun aseman ajastin palautetaan nollaan. Valitun ase-
man ajastin palautetaan lohkossa 494 niin, ettd tdtd tiet-
tyd asemaa ei pyyhkdistd uudelleen vasta kuin SCANSU:n pi-
tuisen aikavidlin jidlkeen. Jos pyyhkdisyjd voisi esiintyi
liian usein, kehitettdisiin sekd tarpeetonta ylitystd ettd
perdkkdiset signaalivoimakkuuslukemat voisivat olla liiaksi
korreloituneita. Siten pyyhkdisytaajuuden tulisi olla kyl-
lin korkea sen varmistamiseksi, ettd mik8 tahansa asema,
joka kulkisi alueiden vdlisen siirtymdalueen 1&pi huippu-
nopeudella, pyyhkdistdisiin vdhintd8n M kertaa, joka vaadi-
taan luovutukseen kuvion 3D lohkossa 486. Siten esilli ole-
van keksinnén t&rkedn piirteen mukaan vidltetddn liiallinen

pyyhkdisy kayttd&mdlls viivdstysprametria SCANSU, joka
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aikaansaa minimiaikamddrédn, joka tdytyy kulua ennen kuin
asema on sopiva pyyhkdistdvidksi uudelleen,

Jos valittu asema jo kdyttdd antennia, jolla on suu-
rin signaalivoimakkuusndyte, otetaan KYLLA-haara kuvion 3C
péﬁtéslohkosta‘462 kuvion 3D pd&dtdslohkoon 474, jossa mddri-
tetddn, onko suurin signaalivoimakkuusndyte suurempi kuin
suurin sallittu signaalivoimakkuus. Jos ndin on, otetaan
KYLLA-haara pddt&slohkoon 480, jossa miiritetdin, onko t&mid
tilanne esiintynyt N kertaa tai useammin vai ei, missd N on
yhtd suurempi parametri. Jos ndin on, otetaan KYLLA-haara
pddtdslohkoon 482, jossa mddritetddn, onko valittu asema jo
minimiulostuloteholla vai ei. Jos ei, otetaan EI-haara loh-
koon 484, missd ldhetetddn ohjaussiqgnaali kuvion 2 mikro-
prosessorilla valitulle asemalle komentaen sen vihent&mdidn
ulostulotehoaan. Ulostulotehon lasku voidaan suorittaa yh-
dessd tai useammassa portaassa, kunnes saavutetaan minimi-
ulostuloteho. Ohjelmaohjaus jatkaa pd&tdslohkon 480 EI-haa-
rasta, pddtdslohkon 482 KYLLA-haarasta ja lohkosta 484 loh-
koon 494, jossa valitun aseman ajastin palautetaan nollaan.

Jos suurin signaalivoimakkuusndyte ei ole suurempi
kuin suurin sallittu signaalivoimakkuus, otetaan EI-haara
kuvion 3D pddtSslohkosta 474 pd&dtbslohkoon 476, jossa suu-
rinta signaalivoimakkuusndytettd verrataan pienimpddn sal-
littuun signaalivoimakkuuteen. Jos signaalivoimakkuusndyte
on suurempi kuin tai yhtd suuri kuin pienin sallittu signaa-
livoimakkuus, otetaan EI-haara lohkoon 494, jossa valitun
aseman ajastin palautetaan. Muutoin otetaan KYLLA-haara

padtdslohkosta 476 pddtOslohkoon 478, jossa misdritetdin

- 1lahettddkd valittu asema maksimiteholla vai ei. Jos valittu

asema jo ldhettdd maksimiteholla, otetaan KYLLX-haara p&i-
tdslohkoon 486, jossa mddritetddn, onko témi tila esiinty-
nyt M kertaa tal useammin, missd M on yhtd suurempi para-
metri. Jos ndin on, otetaan KYLLA-haara lohkoon 488, jossa
ldhetetddn luovutuskutsu kuvion 1 ohjauspiditteen 140 kautta
muille viereisille tukiasemaohjaimille. Kuten ylli on seli-

tetty, muut viereiset tukiasemaohjaimet pyyhkidisevit
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luovutusaseman sen middrittdmiseksi, hyvdksyvdtkd ne luovu-
tusaseman. Ohjelmachjaus jatkaa pdidtéslohkon 486 EI-haaras-
ta ja lohkosta 488 lohkoon 494, jossa valitun aseman ajas-
tin palautetaan. '

Jos valittu asema ei jo ldhetd maksimiulostulote-
holla, otetaan EI-haara kuvion 3D pd&dtdslohkosta 478 piid-
t&6slohkoon 490, jossa mddritetd3n, onko tdmi¥ tilanne esiin-—
tynyt K kertaaitai useammin vai ei, missd on yhtd suurempi
parametri. Jos ndin on, otetaan KYLLA-haara lohkoon 492,
jossa kuvion 2 mikroprosessori 358 l&hettdd ohjaussignaa-
lin valitulle asemalle komentaen sen lisddmdidn ulostulote-
hoaan. Ulostuletehoa voidaan lis&td yhtend tai useampana
portaana, kunnes saavutetaan maksimiulostuloteho. Ohjelma-
ohjaus etenee pHadtdslohkon 490 EI-haarasta lohkosta 492
lohkoon 494, jossa valittu asema palautetaan. Sen jilkeen
ohjelmaohjaus palaa signalointikanavan pyvhkiisemiseen.

Vuokaavio kuvioissa 3A, 3B, 3C ja 3D jirjestettyni
kuvion 4 mukaisesti, muodostaa niiden prosessivaiheiden yk-
sityiskohtaisen kuvauksen, jotka tarvitaan esilld olevan
keksinndn kanavien nimedmis- ja pyyhkdisymenetelmin toteut-
tamiseen ohjelmoitavassa ohjauspiirist&ssid, kuten mikropro-
sessori 358 ja siihen liittyvd piiristd kuviossa 2. Ana-
logian kautta sé&hkdiseen piirikaavioon kuvioiden 3A, 3B,
3C ja 3D yksityiskohtainen vuokaavio on ekvivalentti s&h-
kdisen piirin yksityiskohtaisen kaavion kanssa, jossa tark-
kojen osa-arvojen muodostaminen sdhkbisen piirin sihkoi-
sille komponenteille vastaa mikroprosessorikidskyjen muodos-
tamista vuokaavion lohkoille. Siten kuvioiden 3A, 3B, 3C
ja 3D yksityiskohtaisen vuokaavion lohkojen prosessiaskel-
ten koodaaminen sopivan konventionaalisen mikroprosessorin
asianomaisiksi kdskyiksi on vain mekaaninen toimenpide alan
asiantuntijalle. Jos kdytetddn Motorolan MC6800 sarjan mik-
roprosessoreja kuvion 2 mikroprosessoriksi 358, ohjelmointi-
tekniikoita Motorolan MC6800 sarjan mikroprosessoreille on
kuvattu useissa nykyisin saatavissa olevissa lihteissd mu-

kaan lukien Ron Bishopin "Basic Microprocessors And The
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6800", jonka on julkaissut Hayden Book Company Inc.
1979, Bob Southernin "Programming The 6800 Microprocessor",
jonka on julkaisseet Motorola Semiconductor Products Inc.
Literature Distribution Center, Phoenix, Arizone 1977 ja
"MC6801 8-Bit Signal-Chip Microcomputer Reference Manual",
jonka on julkaissut Microprocessor Operations, Motorola Inc.
Austin, Texas 1980.

Yhteenvetona on kuvattu ainutlaatuista menetelmdd
ja laitetta kaksisuuntaisten radiokanavien nimedmiseksi
ja kulkuneuvo- ja kannettaville radiopuhelimille nimetty-
jen kaksisuuntaisten radiokanavien pyyhkdisemiseksi. alueit-
taisessa liikennejdrjestelmissd. Ainutlaatuinen kanavan
nimedmis- ja pyyhkdisymenetelmd ja laite sitd varten ylli-
pitdvdt korkealaatuisia liikennevdylid kulkuneuvo- ja kan-
nettaviin radiopuhelimiin tarkkailemalla jaksoittaisesti
niiden signaalivoimakkuutta ja joko vaihtamalla &d&nil&hetin-
vastaanottimen kytketty&d sektoriantennia, lisddamdllid tai
vihentdmdlld radiopuhelimen ulostulotehoa tai luovuttamal-
la radiopuhelimet toiselle alueelle, kun havaitaan signaa-
livoimakkuuden heikkenemistd. Tarpeettoman vaihtamisen vdlt-
tdmiseksi sektoriantennien ja ulostulotehotasojen vdlillid
kdytetddn muuttuvia parametrejid sen heikentyneiden signaali-
voimakkuuslukemien lukumddrdn mddrittidmiseksi, joka tiytyy
esiintyd ennen kuin korjaava toimenpide suoritetaan. Esilli
olevan keksinndn kanavan nime&dmis- ja pyyhk&isymenetelmii
voidaan edullisesti kdyttdd missd tahansa liikennejdrjes-
telmdssd, jossa on useita tukiasemia, joista kukin ohjaa
joukkoa liikennevdylid kulkuneuvo- tai kannettaville ra-

dicille.
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Patenttivaatimukset:

1. Menetelmd ohjata radiotaajuisten (RF) signaalien
liikennevdylid liikennejdrjestelmdn etdisasemille, joka
liikennejdrjestelmd sisdltdd useita alueita, jotka on jaet-
tu maantieteellisesti alueesta, kullekin alueelle on annet-
tu ennalta midrdtty lukumddrsd kaksisuuntaisia RF-signaali-
kanavia ja kukin alue sisilt#i alueohjausvilineet, RF-sig~-
naalin ldhetysvdlineet RP-signaalien lihettdmiseksi useilla
signaalitaajuuksilla ja RF~signa$lin vastaanottovdlineet,
jotka on kytketty useisiin antenneihin RF~signaalien vas-
taanottamiseksi useilla signaalitaajuuksilla, tunnet -
t u siitd, ettd kunkin mainitun alueohjausvdlineen suorit-
tama menetelmd k&sittdd vaiheet:

a) yhden RF-signaalikanavan nime&minen kullekin kut-
suvalle etdisasemalle,

b) N:n nidytteen ottaminen kunkin antennin kultakin
etdisasemalta, jolle on nimetty RF-signaalikanava, vastaan-
ottamasta RF-signaalista, missd N on yhtd suurempi kokonais-
luku,

c) sen antennin valitseminen kullekin t&dllaiselle
etdisasemalle, jolle ainakin yhdelld sen N:sti signaali-
voimakkuusndytteestd on taso, joka on korkeampi kuin rikdin
muu N:std signaalivoimakkuusnédytteestd kaikille muille an-
tenneille,

d) kullekin t&dllaiselle etdisasemalle valitun anten-
nin suurimman signaalivoimakkuusndytteen vertaaminen epnnal-
ta middrdttyyn tasoon ja ‘

e) ainakin yhden muun alueohjausvdlineen kutsuminen
ottamaan ndytteet etdisaseman signaalivoimakkuudesta, kun
mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurin signaali-
voimakkuusndyte on pienempi kuin ennalta mddritty taso.

2.  Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi,

tunnettu siitd, ettd se edelleen kidsittii vaiheet:
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f) ensimmidisessd alueohijausvidlineessd suurimman etdis-
asemalta valitulla antennilla vastaanotetun signaalivoimak-
kuusndytteen tason lidhettdminen ainakin yhdelle toiselle
alueohjausvdlineelle,

g) mainitussa yhdessd muussa alueohjausvdlineesséa
M:n ndytteen ottaminen kullakin antennilla mainitulta etdis-
asemalta vastaanotetun RF-signaalin voimakkuudesta, missd
M on yhtd suurempi kokonaisiuku,

h) mainitussa yhdessd muussa alueohjausvdlineessd
sen antennin valitseminen mainitulle etdisasemalle, jonka
M:std signaalivoimakkuusndytteestd yhden taso on suurempi
kuin mink3ddn muun M:std signaalivoimakkuusndytteestd kaikil-
le muille antennividlineille,

i) mainitussa yhdessd muussa alueohjausvidlineessi
mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurimman signaa-
livoimakkuusndytteen tason vertaaminen mainituista ensim-
miisistd alueohjausvdlineistd ldhetetyn suurimman signaali=-
voimakkuusndytteen tasoon, ja

j) mainitussa yhdessd muussa alueohjausvdlineessd
RF-signaalikanavan nimedminen mainitulle etdisasemalle, jos
mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurin signaali-
voimakkuusndyte on ainakin ennalta mddrdtyn m&drdn suurempi
kuin mainituista ensimmiisistd alueohjausvidlineistd lihe-
tetty suurin signaalivoimakkuusndyte.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmd, t un -
nettu siiti, ettd mainittu vaihe i edelleen sisdltdd
ennalta mddrdtyn luvun summausvaiheen signaalivoimakkuus-
nidytteeseen, joka on ldhetetty mainituista ensimmdisista
alueohjausvdlineistd, mainitun vaiheen i verratessa vali~
tun antennin suurimman signaalivoimakkuusndytteen tasoa
ennalta mid3rdtyn luvun ja suurimman mainittujen ensimmidis-
ten alueohjausvdlineiden ldhettdmdn signaalivoimakkuusndyt-
teen summan tasoon.

4 . Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, t un -
nettu siitd, ettd se edelleen kdsittdd vaiheet:
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f) ensimmdisessid alueohjausvdlineessd suurimman
etiisasemalta valitulla antennilla vastaanotetun signaali-
voimakkuusnidytteen tason lihettiminen ainakin yhdelle toi-
selle alueohjausvdlineelle,

g) mainitussa yhdessd muussa alueohjausvdlineessad
M:n ndytteen ottaminen kullakin antennilla mainitulta etdis~
asemalta vastaanotetun RF-signaalin voimakkuudesta, missd M
on yhtd suurempi kokonaisluku,

h) mainitussa yhdessd muussa alueohijausvidlineessi
sen antennin valitseminen mainitulle etdisasemalle, jonka
M:std signaalivoimakkuusndytteestd vhden taso on suurempi
kuin minkdan muun M:std signaalivoimakkuusndytteestd kai-
kille muille antennivdlineille.

i) mainitussa yhdessi muussa alueohjausvidlineessi
mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurimman signaa-
livoimakkuusndytteen tason vertaaminen ennalta mddrdttyyn
tasoon, ja

j) mainitussa yhdessd muussa alueohjausvidlineessd
RF-signaalikanavan nime&minen mainitulle etiisasemalle
jos mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurimman
signaalivoimakkuusnidytteen taso on vihint#in ennalta miiri-
tyn mddrdn suurempi kuin ennalta midrdtty taso.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi,
tunnettu siitd, ettd ohjaussignaali lihetetiin
etdisasemalle etdisaseman saamiseksi lisd#miin lihettimidnsi
RF-signaalin voimakkuutta, kun mainitulle etiisasemalle va-
litun antennin suurimman signaalivoimakkuusniytteen taso on
Pienempi kuin ennalta mdidrdtty taso.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmi,
tunnettu siitd, ettd ohjaussignaali léhetetiin etdis-
asemalle etdisaseman saamiseksi vihentdmdsn lihettiminsi RF-
signaalin voimakkuutta, kun mainitulle etdisasemalle valitun
antennin suurimman signaalivoimakkuusnaytteen taso on suu-
rempi kuin ennalta mddritty taso.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, jossa
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kullekin alueelle on annettu ensimmdinen ja toinen ryhmd kaksi-
suuntaisia RF-signaalikanavia ja ainakin ensimmdiselle ja toi-
selle ei vierekkdiselle alueelle on annettu samat ensimmdinen
ja toinen kaksisuuntaisten RF-signaalikanavien ryhmd, joka
mainitun ensimmdisen ja toisen alueen mainitun alueohjausvidli-
neen suorittama menetelmd on tunnettu siitd, ettd

se kdsittdd vaiheet:

f) mainitussa ensimmdisessd alueessa yhden mainitun
ensimmidisen RFP-signaalikanavaryhmdn kanavan nimed3minen kut-
suvalle etiisasemalle ja yhden mainitun toisen RF-signaali-
kanavaryhmdn kanavan nimedminen kutsuvalle etdisasemalle, kun
mainiﬁun ensimmidisen ryhmdn kaikki RF-signaalikanavat on
nimetty, Jja

g) mainitussa toisessa alueessa yhden mainitun toisen
RF-signaalikanavaryhmdn kanavan nimedminen kutsuvalle etdis-
asemalle ja yvhden mainitun ensimmidisen RF-signaalikanavaryhmén
kanavan nimedminen kutsuvalle etdisasemalle, kun mainitun toi-
sen ryhmdn kaikki RF-signaalikanavat on nimetty.

8. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmda, +t u n -
nettu siitd, ettd menectelmd edelleen kdsittdd vaiheet:

f) yhden RF-signaalikanavan ja vhden useista RF-sig-
naalien vastaanottovdlineistd nimedminen kullekin kutsuvalle
etdisasemalle,

g) jaksoittainen N:n ndytteen ottaminen kunkin antennin
kultakin etdisasemalta, jolle on nimetty RF-signaalikanava,
vastaanottaman RF-~signaalin voimakkuudesta, missd N on yhtd
suurempi kokonaisluku, ja

h) kullekin tdllaiselle etdisasemalle nimetyn RF=-
signaalin vastaanottovidlineen kytkeminen antenniin, jolle ai-
nakin yhdelld sen N:std signaalivoimakkuusniytteesti on taso,
joka on suurempi kuin mink&&n muun N:n signaalivoimakkuusndyt-
teen taso kaikille muille antenneille.

9. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmdi, t u n -
nettu siitd, ettd menetelmd edelleen kidsittii vaiheet:

f) yhden useista RF-signaalien vastaanottovilineistd
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nimedminen kullekin kutsuvalle etdisasemalle,

g) ajastinten lisddminen kullekin etiisasemalle, jol-
le on nimetty RF-signaalikanava, ennalta md33rdtyllid mddrdlld
perdkkdisingd aikavidleind,

h) RF-signaalikanavien uudelleennimedminen, jotka oli
aiemmin nimetty etdisasemille, joiden ajastimen taso on suu-
rempi kuin ennalta mddrdtty maksimitaso,

i) etdisaseman valitseminen, jonka l&hettdmid RF-sig-
naali vastaanotetaan ja jonka ajastimella on taso, joka on
suurempi kuin ennalta mddrdtty minimitaso,

j) N:n ndytteen ottaminen kunkin antennin mainitulta
valitulta etdisasemalta vastaanottaman RF-signaalin voimak-
kuudesta, missd N on yhtd suurempi kokonaisluku, ja

k) mainitun valitun etdisaseman ajastimen palauttami-
nen ennalta mddrdtylle alkutasolle.

10. Ohjausvdline radiotaajuisen (RF) signaaliliiken-
nejdrjestelmdn tukiasemaa varten, joka muodostaa yhteydet
etdisasemille, joka liikennejidrjestelmd sisdltdd useita aluei-
ta, jotka on jaettu maantieteellisestd alueesta, kullekin
alueelle on annettu ennalta mddrdtty mddrd kaksisuuntaisia
RF-signaalikanavia ja kukin alue sis&ltd3 alueohjausvidlineet
ja tukiaseman kunkin tukiaseman sisdltdessd RF-signaalin ldhe-
tysvidlineet RF-signaalien l&hett&miseksi useilla signaalitaa-
juuksilla ja RF-signaalien vastaanottovilineet, jotka on kyt-
ketty useisiin antenneihin RF-signaalien vastaanottamiseksi
useilla signaalitaajuuksilla, tunnettu siiti, ettid
alueohjausvdlineet kdsittdvat:

vdlineet yhden RF-signaalikanavan nime8miseksi kullekin
kutsuvalle asemalle,

Vdlineet N:n ndytteen ottamiseksi RF-signaalin voimak-
kuudesta, joka on vastaanotettu kullakin antennilla kultakin
etdisasemalta, plle on nimetty RF-signaalikanava, missd N on
vhtd suurempi kokonaisluku,

vdlineet sen antennin valitsemiseksi kullekin tdllai-

selle etdisasemalle, jolle ainakin yhdellid sen N:std signaali-
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voimakkuusndytteestd on taso, joka on suurempi kuin minkddn
muun N:n signaalivoimakkuusndytteen taso kaikille muille an-
tenneille,

vdlineet kullekin tdllaiselle etdisasemalle valitun
antennin suurimman signaalivoimakkuuden tason vertaamiseksi
ennalta mddrdttyyn tasoon ja

vdlineet ainakin yvhden muun alueen alueohjausvdlinei-

-den kutsumiseksi ottamaan ndytteet etdisaseman signaalivoi-

makkuudesta, kun valitun antennin suurimman signaalivoimakkuus-
ndytteen taso on pienempi kuin ennalta mddrdtty taso.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen alueohjausvi-
line, tunnettu siitd, ettd se edelleen sisdltdi
vdlineet signaalivoimakkuusnaytﬁeiden valittdmiseksi ensim-
mdisen alueohjausvdlineen ja toisen alueohjausvdlineen vi-
1illd ja edelleen k&sittda:

mainitussa ensimmdisessd alueohjausvidlineessid vali-
neet suurimman etdisasemalta valitulla antennille vastaan-
otetun signaalivoimakkuusndytteen lihettimiseksi mainitul-
le toiselle alueohjausvidlineelle,

mainitussa toisessa alueohjausvdlineessi vilineet
M:n ndytteen ottamiseksi mainitulta etiisasemalta kulla-
kin antennilla vastaanotetun RF~signaalin voimakkuudesta,
missd M on yhtd suurempi kokonaisluku,

mainitussa toisessa alueohjausvidlineessd vidlineet
sen antennin valitsemiseksi mainitulle etXisasemalle, jolle
yhdelld on M:stéd signaalivoimakkuusndytteestd on taso,
joka on sudrempi kuin mink&in muun M:n signaalivoimakkuus-
ndytteen taso kaikille muille antenneille,

mainitussa toisessa alueohjausvdlineessd vdlineet
suurimman mainitulle etdisasemalle valitun antennin sig-
naalivoimakkuusndytteen tason vertaamiseksi suurimman, mai-
nitusta ensimmdisestd alueohjausvidlineestd lihetetyn sig-
naalivoimakkuusndytteen tasoon, ja

mainitussa toisessa alueohjausvilineessi vidlineet

RF-signaalikanavan nimedmiseksi mainitulle etdisasemalle,
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jos mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurin signaa-
livoimakkuusndyte on vdhint&dn ennalta mididrdtyn middrin suu-
rempi kuin suurin signaalivoimakkuusniyte, joka on lihetetty
mainitusta ensimmiisestd alueohjausvidlineesti.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen alueohjausvdline,
tunnettu siitd, ettd toisen alueohjausvdlineen mainit-
tu vertailuviline edelleen sisdlt#i vdlineet ennalta mi&rdtyn
luvun summaamiseksi signaalivoimakkuusniytteeseen, joka on 1ld-
hetetty mainitusta ensimmdisestd alueohjausvidlineestd, joka
mainitun toisen alueohjausvdlineen vertailuvdline vertaa vali-
tun antennin suurimman signaalivoimakkuusndytteen tasoa ennal-
ta mddrdtyn luvun ja mainitusta ensimmiisestd alueohjausvdli-
neestd ldhetetyn suurimman signaalivoimakkuusndytteen summan
tasoon.

13. Patenttivaatimuksen 10 mukainen alueohjausvdline,
joka edelleen sis&lt3i vdlineet signaalivoimakkuusnidytteiden
vdlittdmiseksi ensimmdisen alueohjausvédlineen ja toisen alue-
ohjausvdlineen vdlilld, tunne t tu siitd, ettd

mainitussa ensimmdisessd alueohjausvdlineessd vidli-
neet suurimman etdisasemalta valitulla antennilla vastaan-
otetun signaalivoimakkuusndytteen l&hettimiseksi mainitulle
toiselle alueohjausvidlineelle,

mainitussa toisessa alueohjausvdlineessd vdlineet
M:n ndytteen ottamiseksi mainitulta etdisasemalta kullakin
antennilla vastaanotetun RF-signaalin voimakkuudesta, missd
M on yhtd suurempi kokonaisluku,

mainitussa toisessa alueohjausvdlineessd vdlineet sen
antennin valitsemiseksi mainitulle etdisasemalle, jolle yh-
delld sen M:std signaalivoimakkuusndytteesti on taso, joka
on suurempi kuin mink&&n muun. M:n signaalivoimakkuusnidyt-
teen taso kaikille muille antenneille,

mainitussa toisessa aluechjausvdlineessid vidlineet
suurimman mainitulle etdisasemalle valitun antennin signaa-
livoimakkuusndytteen tason vertaamiseksi ennalta mddrdttyyn
tasoon, ja
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mainitussa toisessa aluechjausvdlineessid vdlineet RF-
signaalikanavan nimedmiseksi mainitulle etdisasemalle, jos

s

mainitulle etdisasemalle valitun antennin suurimman signaa-
livoimakkuusnidytteen taso on vdhintd8n ennalta mididrityn mii-
rdn suurempi kuin ennalta mddrdtty taso.

14, Patenttivaatimuksen 10 mukainen ohjausviline,
tunnettu siitd, ettd se kdsittdd vidlineet ohjaussig-
naalin ldhettimiseksi etdisasemalle mainitun etdisaseman saa-
miseksi lisdidmddn ldhettdmidnsd RF-signaalin voimakkuutta, kun
etdisasemalle valitun antannin suurimman signaalivoimakkuus-—
ndytteen taso on pienempi kuin ennalta middritty taso.

15. Patenttivaatimuksen 10 mukainen ohjausvidline,
tunnettu siitd, ettd se kdsittdd vdlineet ohjaussig-
naalin lihettimiseksi etdisasemalle mainitun etdisaseman saa-
miseksi lisddmddn ldhettdmdnsd RF-signaalin voimakkuutta, kun
etdisasemalle valitun antannin suurimman signaalivoimakkuus-
ndytteen taso on suurempi kuin ennalta miiritty taso.

16. Patenttivaatimuksen 10 mukainen ohjausviline, jossa
kullekin alueelle on annettu ensimmidinen ja toinen ryhmid kak~-
sisuuntaisia RF-signaalikanavia ja ainakin ensimmiiselle ja
toiselle ei vierekkdiselle alueelle on annettu samat ensimmiinen
ja toinen ryhmd kaksisuuntaisia RF-signaalikanavia, t u n -
nettu siitd, ettd mainitut ensimmiisen ja toisen alueen
ensimmdinen ja toinen alueohjausvdline vastaavasti kdsittidvit:

mainittu ensimmdinen alueohjausvidline sisdltidi vili-
neet yhden mainitun ensimmdisen RF~signaalikanavien ryhmdn
kanavan nimedmiseksi kutsuvalle etiisasemalle ja vdlineet
yhden mainitun toisen RF-signaalikanavien ryhmin kanavan
nimeidmiseksi kutsuvalle etdisasemalle, kun mainitun ensim-
mdisen ryhmédn kaikki RF-signaalikanavat on nimetty ja

mainittu toinen alueohjausvdline sis3iltii vélineét
yhden, mainitun toisen RF-signaalikanavien ryhmdn kanavan
nimedmiseksi kutsuvalle etiisasemalle ja vilineet vhden maini-
tun ensimmdisen RF-signaalikanavien ryhmdn kanavan nimedmiseksi

kutsuvalle etdisasemalle, kun mainitun toisen ryhmin kaikki
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RF-signaalikanavat on nimetty.

17. Patenttivaatimuksen 10 mukainen ohjausvidline,
tunnettu siiti, ettd se kidsittii:

vdlineet yhden useista RF-signaalien vastaanottovdli-
neistd nimedmiseksi kullekin kutsuvalle etdisasemalle,

' vdlineet ottamaan jaksoittaisesti N ndytettd kunkin
antennin kultakin etdisasemalta, jolle on nimetty RF-sig=-
naalikanava, RF-signaalin voimakkuudesta, missd N on yhtd
suurempi kokonaisluku, ja

vdlineet kullekin t&llaiselle etiisasemalle nimetyn
RF-signaalien vastaanottovédlineen kytkemiseksi antenniin,
jolle ainakin yhdelld sen N:std signaalivoimakkuusniyttees-
td on taso, joka on suurempi kuin mink#in muun N:n signaa-
livoimakkuusndytteen taso kaikille muille antenneille.

18. Patenttivaatimuksen 10 mukainen ohjausvidline,
tunnettu siitd, ettd se kdsittdd:

vidlineet yhden useista RPF-signaalien vastaanottovdli-
neisti nimedmiseksi kullekin kutsuvalle etidisasemalle,

vidlineet kunkin etdisaseman, jolle'on nimetty RF-sig-
naalikanava, ajastimen lisddmiseksi ennalta mddrdtylli mHd-
rdlld perdkkdisind aikavidleind,

vdlineet kunkin etdisaseman, jolle on nimetty RE-sig-
naalikanava, ajastimen lisddmiseksi ennalta middrdtylld mia-
rdlls perdkkdisind aikavdleind,

vdlineet RF-signaalikanavien uudelleennime&dmiseksi,
jotka ©0li aiemmin nimetty etdisasemalle, jbnka ajastimella
on taso, joka on suurempi kuin ennalta mdsrdtty maksimitaso,

vdlineet etdisaseman valitsemiseksi, jonka lihetti-
mdd RF-signaalia vastaanotetaan ja jonka ajastimella on
taso, joka on suurempi kuin ennalta m#drdtty minimitaso,

vdlineet N:n ndytteen ottamiseksi kunkin antennin
mainitulta valitulta etdisasemalta vastaanottaman RF-sig-
naalin voimakkuudesta, missd N on yhti suurempi kokonais-
luku, ja

vdlineet mainitun valitun etiisaseman ajastimen pa-
lauttamiseksi ennalta midridtylle ldhtotasolle.
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Patentkrav:

1. Forfarande fdr styrning av radiofrekventa (RF)
signaloverfdringsbanor till fjdrrstvrda stationer i ett
kommunikationssystem, varvid ndmnda kommunikationssystem
inkluderar ett flertal celler, vilka avdelats frin en geo-
grafisk area; varje cell har tilldelats ett i f6rvdg bestdmt
antal duplex-RF-signalkanaler, och varje cell inkluderar ett
cellstyrmedel, RF-signalsdndarmedel fdr sdndande av RF-sig-
naler vid ett flertal signalfrekvenser, och RF-signalmot-
tagningsmedel, vilka kollpats till ett flertal antennmedel
f&r mottagning av RF-signaler vid ett flertal signalfrek-
venser; varvid fOrfarandet som utgdrs av vart och ett cell-
styrmedel k &nnetecknas av steg for

a) tilldelande av varje anmodande, fjdrrstyrd station
en av RF=-signalkanalerna; :

b) N ganger sampling av styrkan hos RF-signalen, son
av vart och ett antennmedel mottagits fran varje fijdrrstyvrd
station, som tilldelats en RF-signalkanal, varvid N &r ett
heltal som &verstiger 1;

c) £f8r varje dylik fjdrrstyrd station, vidljande av
antennmedlet, vilket bland de N gi&nger samplade signalstyrk-
orna har &tminstone en med en storlek som dr stdrre &n stor-
leken pd ndgon av de N gdnger samplade signalstyrkorna hos
alla andra antennmedel;

d) jidmidrande av storleken pa den stdrsta samplade
signalstyrkan hos det valda antennmedel f&r varje dylik
fjdrrstyrd station med en i forvig bestdmd storlek: och

e) anmodande av atminstone ett annat cellstyrmedel
att sampla signalstyrkan hos en fjdrrstyrd station da stor-
leken pd den stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda
antennmedlet f£06r den ndmnda fjdrrstyrda stationen &r mindre

dn den i fb6rvdg bestdmda storleken,
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2., Fdrfarande enligt patentkravet 1, k d nne =~
tecknat didrav, att det ytterligare omfattar steg fir;

f) vid ett fdrsta cellstyrmedel, sdndande av stor-
leken pa den stdrsta samplade signalstyrkan, vilken mottag-
its frdn en fjdrrstyrd station genom det valda antennmedlet,
till Atminstone ett annat cellstyrmedel;

g) vid ndmnda andra cellstyrmedel, M ganger samplade
av sryrkan hos RF-signalen som mottagits via varje antenn-
medel fran den ndmnda fjdrrstyrka stationen, varvid M &r
ett heltal stérre &n 1;

h) vid ndmnda andra cellstyrmedel, vdljande f&r den
ndmnda fjdrrstyrda stationen det antennmedel som bland de
M ganger samplade signalstyrkorna har en med en storlek som
dr stdrre &dn storleken pa ndgot av de M ganger samplade
signalstyrkorna hos alla andra antennmedel;

i) vid ndmnda andra cellstyrmedel, j&mférande av
storleken pa den stdrsta samplade signalstyrkan hos det
valda antennmedel f8r den ndmnda fjérrstyrda stationen med
storleken pa den stdrsta samplade signalstyrkan som &ver-
forts fran det fOrsta cellstyrmedlet; och

j) vid ndmnda andra cellstyrmedel, tilldelande av
den ndmnda fjdrrstyrda stationen en RF-signalkanal ifall
den stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda antenn-
medel for den ndmnda fjidrrstyrda stationen &r atminstone
en i fOrvdg bestdmd méngd stdrre &n den stdrsta samplade
signalstyrkan som &verfdrts fran det fdrsta cellstyrmedlet.

3. Foérfarande enligt patentkravet 2, k 4 nn e -
tecknat ddrav, att steget i) ytterligare inkluderar
ett steg f&r annerande av ett i forvdg bestidmt tal till
den samplade signalstyrkan som sdnts fr&n det fdrsta cell-
styrmedlet, varvid steget i) jd4mfor storleken p& den
stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda antennmedlet
med storleken av summan av det i fdrvdg bestidmda talet och
den stdrsta samplade signalstyrkan som sints frin det
forsta cellstyrmedlet.
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4, Pbrfarande enligt patentkravet 1, ytterligare
k Ennetecknat av steg for:

f) vid ett fdrsta cellstyrmedel, sdndande av stor-
leken pa den storsta samplade signalstyrkan, vilken mottag-
its fran en fjdrrstyrd station genom det valda antennmedlet,
till atminstone ett annat cellstyrmedel;

g) vid ndmnda andra cellstyrmedel, M ganger samplade
av sryrkan hos RF-signalen som mottagits via varje antenn-

medel fran den némnda fjdrrstyrka stationen, varvid M ar

ett heltal stbrre dn 1:;

h) vid ndmnda andra cellstyrmedel, vdljande £6r den
ndmnda fjdrrstyrda stationen det antennmedel som bland de
M ganger samplade signalstyrkorna har en med en storlek som
dr stOrre &n storleken pa nagot av de M ganger samplade
signalstyrkorna hos alla andra antennmedel;

1) vid ndmnda andra cellstyrmedel, jdmférande av
storleken pa den stdrsta samplade signalstyrkan hos det
valda antennmedel f£8r den ndmnda fjérrstyrda stationen med
en i fbrvdg bestdmd storlek; 6ch

j) vid nd@mnda andra cellstyrmedel, tilldelande av
den ndmnda fjdrrstyrda stationen en RF-signalkanal ifall
storleken pd den stérsta samplade signalstyrkan hos det
valda antennmedlet f&r den ndmnda fjdrrstyrda stationen
dtminstone en i £6rvig bestdmd grad stdrre &n den i forvig
bestdmda storleken.

5. F6rfarande enligt patentkravet 1, k d nn e -
tecknat ddrav, att steget e) ytterligare inkluderar
ett steg fOr s&ndande av en styrsignal till en fjdrrstvrd
station f&r fdrorsakende av att den fjdrrstyrda stationen
$kar styrkan p& sin sédnda RF-signal d& storleken pa den
stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda antennmedlet
for den ndmnda fjdrrstyrda stationen dr mindre #n den i
férvdg bestdmda storleken.

6. Forfarande enligtpatentkravet 1, k § n n e -
tecknat didrav, att steget e) ytterligare inkluderar



10

15

20

25

30

35

36

ett steg f6r sidndande av en styrsignal till en fjdrrstyrd
station f8r férorsakande av att den fjdrrstyrda stationen
minskar styrkan p& sen sinda RF-signal d& storleken pa den
stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda antennmedlet
f6r den ndmnda fjdrrstyrda stationen &r stdrre dn den i
férvdg bestédmda storleken.

7. Férfarande enligt patentkravet 1, vari varje cell
tilldelas f8rsta och andra grupper av duplex-RF-signaler,
och atminstone fdrsta och andra ecke-ndrliggande celler
tilldelas samma forsta och andra grupper av duplex-RF-
signalkanaler; varvid férfarandet som utfdres av ndmnda
cellstyrmedel i den fdrsta och den andra cellen ytterliga-
re kdnnetecknas av steg for:

f) vid ndamnda f6rsta cellen, tilldelande av en an-
modande fjdrrstvrd station en kanal ur den nZmnda fbrsta
gruppen av RF-signaler, och tilldelande av en anmodande
fjdrrstyrd station en kanal ur den ndmnda andra gruppen
av RF-signalkalaner da samtliga RF-signaler ur den fdrsta
gruppen tilldelats; och

g) vid den andra cellen, tilldelande av en anmodande
fjdrrstyrd station en kanal ur den ndmnda andra gruppen RF-
signalkanaler, och tilldelande av en anmodande fjdrrstyrd
station en kanal ur den ndmnda fdrsta gruppen av RF-signal-
kanaler sd samtliga RF-signalkanaler i den andra gruppen
tilldelats.

8. FPorfarande enligt patentkravet 1, ytterligare
kdnnetecknat av steg for:

f) tilldelande av varje anmodande fjdrrstyrd station
var sitt RF-signalmottagande medel;

g) periodiskt upprepande av steget b); och

h) kopplande av det ti-ldelade RF-signalmottagnings-
medlet fOr varje dylik fjdrrstyrd station till ett antenn-
medel, i vilket Atminstone en av dess N ganger samplade
signalstyrkor har en storlek som 6verstiger storleken pd
nagon av de N géanger samplade signalstyrkorna hos alla andra

antennmedel.
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9. Forfarande enligt patentkravet 1, ytterligare
kdnnetecknat av steg for:

f) tilldelande av varje anmodande fjdrrstvrd station
var sitt RF-gsignalmottagande medel; '

g) &kande av instdllningen i en kontroller f6r varje
fjdrrstyrd station som tilldelats en RF-signalkanal, med en
i f£6rvdg bastdmd mdngd vid successiva tidsintervaller;

h) &terti-ldelning av RF-signalkanaler, vilke tidig-
are tilldelats fjdrrstyrda stationer, vilka kontroller har
en instdllning som dr stdrre &dn ett i fdrvdg bestidmt maxi- .
mum;

i) vdljande av en fjdrrstyrd station, vars sinda RF-
signal mottages och vars kontroller har en instdllning som
dr stdrre dn ett i f6rvdag bestdmt minimum;

j) upprepande av steget b); och

k) aterinstdllning av kontrollern hos den valda fjidrr-
styrda stationen till en i f8rvédg bestdmd utgdngsstorlek.

10. Styrmedel f&r en basstation i ett radiofrekvent
(RF) signalkommunikationssystem, vilket tillhandah&ller
férbindelse med fjdrrstyrda stationer, varvid kommunika-
tionssystemet inkluderar ett flertal celler som avdelats
fran en geografisk area; varje cell har tilldelats ett i
forvdg bestdmt antal duplex-RF-signalkanaler och varije
cell inkluderar ett cellstyrmedel och en basstation, varvid
varje basstation inkluderar RF-signalsindarmedel f&8r sin-
dande av RF-signaler vid ett flertal signalfrekvenser och
RF-signalmottagarmedel, vilka kopplats till ett flertal
antennmedel f&8r mottagande av RF-signaler vid ett flertal
signalfrekvenser, varvid cellstyrmedlet Xk & nne t e c k -
nas av;

medel f6r tilldelande av en av RF-signalkanalerna
&t varje anmodande fjirrstyrd station;

medel f&r N ganger sampling av styrkan hos RF-sig-
nalen som av vart och ett antennmedel mottagits frin varje
fjarrstyrd station som tilldelats en RF-signalkanal, var-
vid N dr ett heltal som dverstiger 1:
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medel, vilka f&r varje dylik fjdrrstyrd station
vdljer antennmedlet, vilket bland de N gdnger samplade
signalstyrkorna har atminstone en med en storlek som &r
stdrre &n storleken pd ndgon av de N ganger samplade
Signalstyrkorna hos alla andra antennmedel;

medel f&r jidmfdrande av storleken pd den stdrsta
samplade signalstyrkan hos det valda antennmedlet f&r varje
dylik fjdrrstyrd station, med en i fbrvdg bestdmd storlek;
och

medel f&r anmodande av atminstone ett annat cell-
styrsmedel att sampla signalstyrkan hos en fjdrrstyrd sta-
tion d& storleken pd den fOrsta samplade signalstyrkan hos
det valda antennmedlet dr mindre &n en i £8rvdg bestdmd
storlek.

11. Cellstyrmedel enligt patentkravet 10 och ytter-
ligare inkluderande medel f&r s&ndande av samplade signal-
styrkor mellan ett fdrsta cellstyrmedel och ett andra cell-
styrmedel, k da nnetecknat av,

vid ndmnda f&rsta cellstyrmedel, medel f6r sdndande
av storleken pa den stOrsta samplade signalstyrkan, vilken
mottagits frdn en fjdrrstyrd station genom det valda antenn-
medlet, till det ndmnda andra cellstyrmedlet;

vid ndmnda andra cellstyrmedel, medel for M ganger
samplade av styrkan hos RF-signalen som mottagits via wvarije
antennmedel fran den ndmnda fjdrrstvrda stationen, varvid
M dr ett heltal som Overstiger 1;

vid ndmnda andra cellstyrmedel, ett medel, vilket
fér den ndamnda fjdrrstyrda stationen vdljer det antenn-
medel som bland de M ganger samplade signalstyrkorna har
en med en storlek som dr stdrre &n storleken pa ndgon av
de M ganger samplade signalstyrkorna hos alla antennmedel;

vid ndmnda andra cellstyrmedel, medel £f6r jimfdran-
de av storleken pa den stdrsta samplade signalstyrkan hos
det valda antennmedlet f6r den ndmnda fjdrrstyrda sta-
tionen med storleken pd den stdrsta samplade signalstyr-
kan som overfdrts fran det fdrsta cellstyrmedlet, och
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vid nimnda andra styrmedel, medel f6r tilldelande
av den niamnda fjdrrstyrda stationen en RF-signalkanal ifall
den stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda antenn-
medlet f&r den n&mnda fjdrrstyrda stationen dr atminstone
en i férvig bestdmd mdngd stbrre dn den stbrsta samplade
signalstyrkan som sints fran det férsta cellstyrmedlet.

12, Cellstyrmedel enlgit patentkravet 11, Xk & nn e -
tecknat ddrav, att'jémférelsemedlet i det andra cell-
styrmedlet ytterligare inkluderar medel for adderande av
ett i f6rvdg bestdmt tal till den samplade signalstyrkan
som éénts fran det ndmnda forsta cellstyrmedlet, varvid
jamftrelsemedlet i det andra cellstyrmedlet jamfdér stor-
leken pd den stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda
antennmedlet med storleken av summan av det i f&rvdg be-
stdmda talet och den stdrsta samplade signalstyrkan som
sdnts fran det fbrsta cellstyrmedlet.

13. Cellstyrmedel enligt patentkravet 10 och ytter-
ligare inkluderande medel f6r dverfdring av samplade signal-
styrkor mellan ett f6rsta cellstyrmedel och ett andra cell-
styrmedel, k d nnetecknat av,

vid ndmnda férsta cellstyrmedel, medel f&r sindande
av storleken pa den stdrsta samplade signalstyrkan, vilken
mottagits fran en fjadrrstyrd station genom det valda antenn-
medlet, till det nimnda andra cellstyrmedlet;

vid ndmnda andra cellstyrmedel, medel f6r M ganger
samplade av styrkan hos RF-signalen som mottagits via varije
antennmedel fran den ndmnda fjdrrstyrda stationen, varvid
M ar ett heltal som Sverstiger 1;

vid ndmnda andra cellstyrmedel, ett medel, vilket
f6r den ndmnda fjdrrstyrda stationen vdljer det antenn-
medel som bland de M ginger samplade signalstyrkorna har
en med en storlek som dr stdrre &n storleken pa ndgon av
de M ganger samplade signalstyrkorna hos alla antennmedel;

vid ndmnda andra cellstyrmedel, medel f&r jamfdran-
de av storleken pd den stdrsta samplade signalstyrkan hos

det valda antennmedlet f6r den ndmnda fjdrrstyrda sta-
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tionen med en i f&rvdg bestdmd storlek; och

vid ndmnda andra cellstyrmedel, medel f6r tilldelande
av den ndmnda fjdrrstyrda stationen en RF-signalkanal ifall
den stdrsta samplade signalstyrkan hos det valda antenn-
medlet f&8r den ndmnda fjiArrstyrda stationen ir Atminstone
en i foérvidg bestdmd midngd stbrre &n den i f&rvaq bestdmda
storleken.

14. Styrmedel enligt patentkravet 10, k d n n e -
tecknat av medel f6r sdndande av en styrsignal
till en fjdrrstyrd station fOr fb6rorsakande av att den
fijdrrstyrda stationen Skar styrkan pad sin sédnda RF-signal
dad storleken pad den stdrsta samplade signalstyrkan hos det
valda antennmedlet f6r den ndmnda fijdrrstyrda stationen &r
mindre dn den i1 f6rvdg bestdmda storleken.

15. Styrmedel enligt patentkravet 10, k E nn e -
tecknat av medel f6r sidndande av en styrsignal till
en fjérrstyrd station f&r fdrorsakande av att den fjdrr-
styrda stationen minskar styrkan pa den sidnda RF-signal sé&
storleken p& den stOrsta samplade signalstyrkan hos det
valda antennmedlet f&r den ndmnda fjdrrstyrda stationen
dr stdrre &n den 1 férvig bestimda storleken.

16. Styrmedel enligt patentkravet 10, vari varje
cell tilldelas fdrsta och andra grupper av duplex-RF-sig-

. halkanaler och atminstone f6rsta och andra icke-nérliggande

celler tilldelas samma f&rsta och andra grupper av duplex-
RF-signalkanaler, varvid de ndmnda f&rsta och andra cell-
styrmedlen i respektive fdrsta och andra celler ytterliga-
rekdnnetecknas av att

det forsta cellstyrmedlet inkluderar medel f&r till-
delande av en anmodande fj&drrstyrd station en kanal ur den
ndmnda f8rsta gruppen av RF-signalkanaler, och medel f&r
tilldelande av en anmodande fjdrrstyrd station en kanal
ur den ndmnda andra gruppen av RF-signalkanaler d& samt-

liga RF-signaler ur den fdrsta gruppen tilldelats; och att
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det andra cellstyrmedlet inkluderar medel fér till-
delande av en anmodande fjdrrstyrd station en kanal ur den
namnda andra gruppen av RF-signalkanaler, och med f&r till-
delande av en anmodande fjdrrstyrd station en kanal ur den
nimnda fdrsta gruppen av RF-signalkanaler 43 samtliga RF-
signalkanaler ur den andra gruppen tilldelats.

17. Styrmedel enligt patentkravet 10, k 8 nn e -
tecknat av

medel f6r tilldelande av varje anmodande fjdrrstyrd
station var sitt RF-signalmottagande medel;

varvid ndmnda samplingsmedel periodiskt samplar
N génger styrkan hos RF-signalen som mottagits av varje
antennmedel fran varje fjdrrstyrd station som tilldelats
en RF-signalkanal, wvarvid N &r ett heltal som &verstiger
1; och

medel fOr kopplande av det tilldelade RF-signalmot-
tagningsmedlet f8r varje dylik fjdrrstyrd station till ett
antennmedel, i vilket a&tminstone en av dess N gdnger samp-
lade signalstyrkor har en storlek som &verstiger storleken
P& nagon av de N ganger samplade signalstyrkorna hos alla
andra antennmedel.

18. Styrmedel enligt patentkravet 10, ytterligare
kdnnetecknat av _

medel f&6r tilldelande av varje anmodande fjdrrstyrd
station var sitt RF-signalmottagande medel;

medel fdr dkande av instdllningen i en kontroller
fér varje fjdrrstyrd station som tilldelats en RF-signal-
kanal, med en i f&rvdg bestdmd mingd vid successiva tids-
intervaller;

medel f&6r omtilldelning av RF-signalkanaler, vilka
tidigare tilldelats fjdrrstyrda stationer, vilkas kontroller
har en instdllning som &dr stbrre 4n en i fdrvig bestimd
maximistorlek:

medel f86r vdljande av en fjdrrstyrd station, vars
sdnda RF-signal mottages och vars kontroller har en in-

stidllning som dr stdrre &n en i forvdg bestdmd minimistorlek;
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varvid samplingsmedlet N gdnger samplar styrkan péa
RF-signalen som av varje antennmedel mottagits fran den
ndmnda valda fjidrrstyrda stationen, varvid N &dr ett heltal

som Overstiger 1; och
medel f6r ateringstdllning av kontrollern i den

valda fjdrrstyrda stationen till en ursprunglig, i fdrvig

bestéimd storlek.
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