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MECHANIZM DOSUWU DO SZLIFIEREK BEZKLOWYCH

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm dosuwu do szlifierek bezklowych wmajgcy zastoso-
wanie przy szlifowaniu przedmiotéw o przekroju kolowym o wydluzonym ksztalcie.

Obecnie trzpienie walcownicze, rury i prety po umiejscowieniu wad na ioh powierz-
chniach zewnetrznyoh poddawane sq wiejscowemu szlifowaniu przy pomocy szlifierek reoz~
nych napedzanyoh pneumatyoznie lub elektrycznie. Sposéb ten jest mato wydajny i nieopla-
calny, co prowadzi do wybrakowania trzpieni waloowniozych, rur lub pretéw. Stosowane sg
réwniez szlifierki bezklowe, w ktérych mechanizm dosuwu uwmieszozony jest na tozu i skla-
da si¢ z rolek napedowych usytuowanych ukosnie w stosunku do osi przedmiotu obrabianego
oraz rolek prowadzgoych nienapedzanych, ktérych o$ obrotu jest prostojpidia do osl przed-
wiotu obrabianego. Rolki ukosne wykonujg ruch obrotowy, ktéry przenoszony zostaje na
przedmiot obrabiany w wyniku ozego otrzymuje on ruoch obrotowo posuwowy. Tego typu mecha-
nizm dosuwowy nie spelnia swojego zadania przy szlifowaniu przedmiotdw obrotowych o znacz-
nej masie, jak trzpienie waloownicze, poniewaz w ozasie przesuwu wyst¢puje poslizg mie~
dzy przedwmiotem obrabianym a rolkami nap¢dowymi. Brak réwnomiernego ruchu obrotowo posu-
wowego prowadzi do nieréwnomiernego szlifowania powierzohni, a tym samym nie osigga sie¢
zadanego oelu.

Celem wynalazku jest opracowanie takiej konstrukeji mechanizmu dosuwu aby przedmiot
obrabiany przemiesmozal si¢ w ozasie operacji szlifowania ze stata predkoscig obrotowa
przy stalym ruchu posuwistym tak, aby dowolny punkt obrany na powilerzchni przedmiotu
obrabianego kreélit droge w postaci 1linii sSruhowej o statym skoku.

Zostalo to rozwigzane w ten sposdb, 2e na lo2u z rolkami prowadzgcymi i rolkami obro-
towo posuwowyml umieszozono prowadnice, na ktérej znajduje si¢ uklad napedowy popycha-
cza, ktéry jest polaczony za powmoca zlgaoza rozlgoznego z wézkiem, Wézek polaczony jest
z 1ina bez konca, ktéra zamocowana jest mig¢dzy kolem linowym i bgbnem, przy czym behen
linowy potgozony jest z silnikiem, przekiadnig zg¢hatg 1 przekladnisa pasowg. Popychacz
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w8 ksztalt wydluzonego trapienila i1 zakoliczony jest koricéwks obrotows najkorzystniej ku-
lista lub stozkowa i znajduje sie¢ w osi przedmiotu obrabianego oraz posiada mozliwos¢é
wykonania ruchu prostopadlego do prowadnioy.

Przedmiot wynalazku jest uwidoozniony w przykladzie wykeonania na rysunku, na ktoé-
rym fig, 1 przedstawia mechanizm w rzucie plonowym wzdiuz osi przedmiotu obrabianego,
fig. 2 -~ mechanizm w rzucie poziowmyu, a8 fig. 3 - mechanizm w przekroju poprzecznyn
zaznaczonym na fig. 1.

NaIIOZu i % rolkami prowadzacymi 2 i rolkami obrotowo posuwowymi 3 otrzymujgcymi
ruch obrotowy od napedu 4 umieszozona jest prowadnica 5, na ktdérej znajduje sie uktlad
napedowy popychecza 6, ktéry polaczony jest za pomocs zlacza rozlgcznego 7 z wézkiem 8,
Wézek 8 polgozony jest w znany sposéb z ling bez korca 9, ktdra zamocowana jest miedzy
kolami linowymi 10 i hebnem 11, przy czym b¢ben linowy 11 polgozony jest z silnikiem 12,
sprzegtem 13, przekladnia z¢batg 14 i przekladnig pasowa 15. Popychacz 6 ma ksztalt
wydiuzonego trzpienia 1 zakolozony jest korncowkg obrotows 16 najkorzystniej kulistg
lub stozkowg 1 znajduje si¢ w 091 przedmiotu obrabianego 17 oraz posiada mozliwos¢ wy-
konania ruchu prostopadiego do prowadnicy 5.

Dzialanie wechanizmu jest nastepujfgce. W momencie utozenia przedmiotu 17 na rolach
obrotowo posuwowych 3 nastepuje jednoozesne zalaczenie napedu 4 i1 silnika 12, ktdry
poprzez przekladni¢ zehatg 14 i przeklagnie pasowg 15 przenosi naped na beben 11, na
ktérym zamocowana jest lina bez korica 9, ktéra przemieszozajac si¢ przesuwa woézek 8
z popychaczem 6, ktdry dosuwa przedmiot ohrablany 17 do szlifierki 18, przy ozym przed-
miot obrabiany 17 otrzymuje ruch obrotowo posuwowy od napedu 4 w taki sposéb, ze dowol-
ny punkt obrany na jego powierzchni kresli droge w postaci linii $rubowej o stalym
skoku.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm dosuwu do szlifierek bezklowych do szlifowania przedmiotéw o przekro-
ju kolowym o wydiuzonym ksztatcie skiadajgoy sie 2z loza z rolkami prowadzgoymi i rolka-
mi obrotowo posuwowyml oraz prowadnicy napgdu, znamienny t yw, 2%e na pro-
wadnicy /5/ znajduje sie uklad napedowy popychacza /6/, ktéry polaczony jest za pomoca
ztgcza rozlgoznego /7/ z wézkiem /8/.

2, Mechanizm wedlug zastrz, 1, zne mienny t y m, 2e wézek /8/ polgozony
jest z ling bez kornoa /9/, ktéra zamocowana jest mig¢dzy kolem linowym /10/ i bebnem /11/,
przy czym beben linowy /11/ polgczony jest z silnikiem /12/, przeklad: .y zehatg /14/

i przektadnig pasowsg /15/.

3, Mechanizm wedtug zastrz, 1, zZznamienny t y m, ze popychacz /G6/ ma
ksztalt wydluzonego trzpienia zakoriczonego koricéwkg obrotowa /16/ najkorzystniej kulis-—
ta 1lub stozkowa 1 znajduje si¢ w osi przedmiotu obrabianego.
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