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Nosny a otoény modul zemé&délskeé univerzalni jednotky jefdbové

(57) Nosny a otoény modul zemédélské u-
niverzadlni jednotky je charakterizovdn tim,
Ze zékladni rdam je spojen s kruhovym nos-
nikem pomoci stfedového &epu a pojezdo-
vych kol, které s timto stfedovym ¢&epem
sviraji Ghel 45°, pohyb modulu je zabezpe-
¢en pohybovou jednotkou pomoci hnaciho
kola, které tvofi tfeti bod otoéné roviny.
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Vynélez se tyk4 nosného a oto&ného mo-
dulu zemé&dé&lské univerzdlni jednotky jefa-
bové.

V zeméd8&lstvi se nepouZivajl ototné a
nosné moduly, mostové jefdby, které se po-
uZivaji vykondvaji pouze pravoidhly pohyb,
obsluha je provddé&na vyhradn& z kabiny
mostového jefdbu, pouZivang zarizeni jsou
velmi nédkladnd a hmotnostnd t&Zka.

Nevyhody pouZivanych zafizen{ jsou pfe-
vaZn& v hmotnosti, ndro&ncsti na obslu-
hujici persongl, ddle je nutno vyuZivat né-
ro¢né technické ovlddaci zarizeni.

Vy3e uvedené nevyhody jsou wodstrandny
pfedmé&tem vynédlezu, jehoZ podstata spodi-
vd v tom, Ze zdkladn{ rdm je spojen s kru-
hovym nosnikem pomoci stfedového ¢Eepu
a pojezdovych kol, které s timto stfedovym
§

Nosny a otofny modul zemédé&lské uni-
verzdlni jednotky vyznadeny tim, Ze sesté-
vd ze zékladniho rdmu (1), jenZ je spojen
s kruhovym nosnikem (2) pomoci st¥edové-
ho depu (3) a pojezdovych kol (4), které

2

¢epem sviraji thel 45°, pohyb modulu je za-
bezpeten pohybovou jednotkou pomoci hna-
ciho kola, které tvofi ti¥eti bod otofné ro-
viny.

Nového nebo vySsiho ifinku je dosaZeno
predevdim tim, Ze minimédlni polet oto&-
nych prvkl p¥i soufasném zachovidni dyna-
mické a statické roviny pii dosaZeni opti-
mélnich silovych pomé&rt.

Konkrétni provedeni vyndlezu je znézor-
néno na p¥ipojeném vykrese, z néhoZ je pa-
trné, Ze zdkladni rdm 1 je spojen s kruho-
vym nosnikem 2 pomoci st¥edového &epu 3
a pojezdovych kol 4, které s timto stiedo-
vym Cepem 3 sviraji thel 45°, pohyb modu-
lu je zabezpefen pohybovou jednotkou 5
pomoci hnaciho kola 6, které tvori tieti bod
oto&né roviny.

PREDMET VYYNALEZU

s timto stfedovym &epem (3) sviraji tthel
45°, pohyb modulu je zabezpeten pohybo-
vou jednotkou (5) pomoci hnaciho kola (6),
které tvori tfeti bod otofné roviny.
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