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(54) Za¥izeni pro automatické a ruéni ovladani hrzdéni vietena
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Vynédlez se tyka oboru obrdbécich strojd,
zejména nastrojarskych frézek. Resi pro- -
blém automatického a rudéniho ovlddani
brzdéni vietena malych nédstrojarskych fré-
zek, u nichZ jsou dvojice brzdovych seg-
mentil, opatfené tfecim obloZenim, uloZeny
v t8lese femenice, 2
Podstata vyndlezu spociva v tom, Ze brzdo-
vé segmenty, uloZené na jedné strané na
ototném C¢epu a navzdjem spojené tazZnou ‘f
pruZinou, jsou na protilehlé strané opatie-
ny vybrdanim, ve kterém je uloZena tlaCna d
pruZina, nasunutd na dvojici rozpé&rnych cCe-
pfl, mezi nimi% je uloZena hlavice ovlddaci e
péky, pantograficky spojend s ob&ma brzdo-

vymi segmenty, pfiemZ oviadaci paka je C g

opatfena na svém volném konci manipu- 3 -

la¢ni a stahovaci matici ruéniho ovladéani a7

a je v alternativnim styku s dhlovou pakou,

napojenou na prodlouZené jadro elektromag- %

netu a opatfenou pomocnou pruZinou na 1
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Vynélez se tyka zatizen{ pro automatické
a ruéni oviddéni brzdé&ni vietena, zejména
malych néstrojafskych frézek, u nichZ jsou
dvojice brzdovych segmentfi, opatfené tre-
cim obloZenim, uloZeny v télese Femenice.

U malych néstrojdfskych frézek se aZ do-
sud pouZivd pouze zafizeni pro ruéni brzdé-
ni v¥etena. Toto zarizenI pFedstavuje ve-
smés rucni paka, kterd plisobi na dva brzdo-
vé segmenty, umisténé v Femenici, které
nahédni vieteno. Pdku je moZné v brzdové

poloze fixovat, aby bylo moZné upnout do .

vietena ndstroj.

U n&kterych strojii se pouZivd zafizeni
pro automatické brzdéni, které vyuZivd e-
lektromotoru s vestavénou brzdou. Toto za-
fizeni vSak neni vhodné pro malé néastro-
jaFské frézky, protoZe trvale zabrzdéné vre-
tenco neumoZiiuje zménu nastaven! pfevodu
rucnim presunutim klinovych femend mezi
jednotlivymi dvojicemi klinovych Ffemenic.
‘Kromé toho uvedeny typ elektromotoru ne-
zarutuje klidny chod vietena ve vysokych
otéCkach vietena pro svou tfidu nevyvaze-
nosti. '

Pro malé néastrojaiské frézky nejsou vhod-

né z hlediska jejich otd¢kového rozsahu a
vysoké pofizovaci ceny ani jind konstrukdé-
ni feSeni, vyuZivajici sloZité elektromagne-
tické brzdy, vhodné neni ani brzd&ni proti-
proudem.

Uvedeny nedostatek odstraifiuje zarizeni
pro automatické a ruéni ovlddani brzddni
vietena, provedené podle vyndlezu, jehoZ
podstata spocivad v tom, Ze brzdové segmen-
ty, uloZené na jedné strané na otofném
Cepu a navzajem spojené taZmou pruZinou,
jsou na protilehlé stran& opatfeny vybré-
nim, ve Kkterém je uloZena tlatna pruZina,
nasunutéd na dvojici rozpérnych ¢epl, mezi
nimiZ je uloZena hlavice ovlddaci pédky, pan-
tograficky spojend s ob&ma brzdovymi seg-
menty, pfiCemZ ovlddaci pdka je wopatfena
na svém volném konci manipuladni a sta-
hovaci matici{ ruéniho ovladéani a je v alter-
nativnim- styku s uhlovou pdkou, napojenou
na prodlouZené jédro elektromagnetu a o-
patfenou pomocnou pruZinou na strané ome-
zovaciho dorazu.

Zatizeni, provedené podle vyndlezu, je
jednoduché, umoZiiuje jak ruéni, tak i auto-
matické ovladéani brzdéni a v piipad& zmé-
ny pfevodu nejsou potiZe s uvolnénim vie-
tena. MoZnost dodate¢ného rufniho zvyse-
ni a€inku automatického brzdéni usnadiiu-
je vyménu néastrojii. Pofizovaci cena je vel-
mi nizkd a plng odpovidd nizkému cenové-
mu zafazeni uvedeného typu strojd.

Prikladné provedeni za¥izeni pro automa-
tické a ruéni ovladédni brzdé&ni vietena je
schematicky znédzorn&no na vykresech, kde
na obr. 1 je zafizeni v pficném iezu a obr.
2 predstavuje napojeni Ghlové pdky na e-
lektromagnet.

Brzdové segmenty 1, opatiené tfecim ob-
loZenim 21 jsou prostfednicivim spoleéné-
ho ototného €epu 2 uloZeny uvnitf té&lesa

4

3 Femenice. Brzdové segmenty 1 jsou k so-
b& trvale pritahovdny taZnou pruZinou 4,
upravenou na strané otoéného fepu 2. Na
protilehlé strané& jsou oba brzdové segmen-
ty T opatfeny vybrdnim 17, ve kterém je
vytvofen slepy otvor pro rozpérny cep 18,
uloZeny suvné. Na k sobé& pFivrdcenych kon-
cich rozpérnych cepli 18 je uloZena tla¢ni
pruZina 5, kterd pfitladuje oba brzdové seg-

- menty 1 na vnit¥ni obvod télesa 3 Femeni-

ce, pevné spojené s vietenem B. Vzidjemny
silovy pomér obou pruZin 4, 5 je takovy,
Ze v klidové poloze je vieteno B zabrzdé&no
rozepnutim obou ramen brzdovych segmen-
td 1 na strané vybrdni 17. Mezi rozpérny-
mi Cepy 18 je uloZena hlavice 19 ovladaci
pdky 9, napojend pantograficky uspoféda-
nou dvojici tdhel 11 na brzdové segmenty
1. Na protilehlém, volném konci ovladaci
paky 9 je upravena manipulaéni a stahova-
ci matice 168 pro ru¢ni ovidadani brzdéni, po-
prfipad& pro zesileni d€inku automatického
brzdéni. Manipulaéni a stahovaci matice 16
slouZi rovnéZ k zajisténi nastaveni polohy
ovladaci paky 9. Ovladaci pdka 9 je déle
opatfena ndkruZkem 12, proti kterému je
smérovan dotyk 22 tdhlové péaky 8, jejiZz dru-
hy konec je voiln& spojen s prodlouZenym
jddrem 20 elektromagnetu 7 a je opatien
pomocnou pruZinou 18, kterda pfi vypnutém
elektromagnetu 7 pfitlatuje dhlovou pédku
8 na omezovaci doraz 14. V této poloze je
ovladaci pédka 9 uvolnéna a vieteno 6 za-
brzdéno. Soudasné je blokovan piivod prou-
du do nghonu vretena 6, ktery je blokovan
koncovym spinaem 13, ovladdany dhlovou
pdkou 8 a napindn prPi jejim pfFitaZeni elek-
tromagnetem 7. Mezi ovladaci pdkou 9 a
dotykem 22 uhlové pdky 8 je pfi vypnutém
elektromagnetu 7 mezera 2 aZz 3 mm, kte-
rd umoZtiuje rufni ovladédni brzdé&ni ovla-
daci pakou 9.

V nakreslené poloze, kdy je elektromag-
net 7 bez proudu a manipuladni a stahova-
ci matice 16 je uvolnéna, tieci obloZeni 21
brzdovych segmentlt 1 je pfitladeno k vnitf-
nimu obvodu Femenice 3 a vieteno 6 je
zabrzdéno. PFi zavedeni proudu do elektro-
magnetu 7 vychyli thlovd pdka 8 ovladaci
péku 9 kolem c¢epu 10 a uvolni brzdové
segmenty 1. SouCasné& sepne koncovy spi-
na¢ 13 a uvolni tak pi¥ivod proudu k niho-
nu vietena 6. PFi navoleni ,stop” vietena
6 se pferusi privod proudu k elektromag-
netu 7 a pomocnd pruZina 15 vrati tihlovou
pdku 8 do polohy, dané omezovacim dora-
zem 14, CImZ se uvolni i ovladdaci péka 9
a tla¢néd pruZina 5 pfitlafi brzdové segmen-
ty 1 na vnitini obvod PFemenice 3 a zabrzdi
tak vreteno 6. Soucasné dojde k uvolnéni
koncového spinade 13, a tim i k pierudeni
pfivodu proudu k ndhonu vietena 6.

Ruéni ovlddani ovladaci pdky 9 je nezé-
vislé na stavu automatického ovladdni a
umoZiiuje uvolnéni automaticky zabrzdéné-
ho vietena 6 pfi ru¢nim pFesouvédni naho-
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novéhp Femenu za ulelem zmény pFevodo-
vého poméru. Rovn&Z umoZiluje zesileni
tufinku automatického brzdéni, popiipadé
silné zabrzd&ni vietena 6 pfi upinani nebo

uvolitovdni nastroje. Ruéné nastavenou po-
lohu lze fixovat pfitaZenim manipuladni a
stahovaci matice 16.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro automatické a rudni ovl4ada-
ni brzdsni vietena, zejména malych nastro-
jarskych frézek, u nichZ jsou dvojice brzdo-
vych segmentdl, opatfené tfecim obloZenim,

uloZeny v t8lese fPemenice, vyznacujici se

tim, Ze brzdové segmenty (1), uloZené na
jedné strang na otofném Cepu (2] a navza-
jem spojené taZnou pruZinou (4], jsou na
protilehlé strané opatieny vybranim (17],
ve kterém je uloZena tlacnd pruZina (5),
nasunutd na dvojici rozpérnych cepll (18},

mezi nimiZ je uloZena hlavice (19) ovlada-
ci paky (9), pantograficky spojend s ob&ma
brzdovymi segmenty (1), pfi¢emZ ovladaci
pdka (2) je opatfena na svém volném konci
manipulaéni a stahovaci matic¢i (16) ruéni-
ho ovldddni a je v alternativnim styku s
thlovou pakou {8), napojenou na prodlou-
Zené jadro (20) elektromagnetu (7] a
opatfenou pomocnou pruZinou {15) na stra-
né omezovaciho dorazu (14}.
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