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DrZ4k obuvi

O%elem Fedeni je vytvofit takovy drZdk
obuvi nasazené na kopyté&, aby byla zajisté-

na jednotnd odebfirac{ poloha pro manipulédtor,
pEi soufasném rozliZeni obsazeného nebo vol-
ného drZdku.. Uvedendho d¥elu se doséhne za¥i-
zenim podle vyndlezu tvo¥fenym podp&rou ulo-
%Yenou v podstavci p¥estavitelné uchyceném na
propojovacich ty&ich dvoufadého fetézu,
ptidem# v podp&fe je posuvn& uloZen op&rny
kolik s pohybem omezenym nad podpé&rou nd-
kruZkem a pod podpdrou pojistnym krouZkem.

Ke spodni &4sti opérného koliku jsou uchy-
ceny dvé dvojramenné paky, z nichZ jedna

je opat¥ena p¥estavitelnym zivaZim a vy&-
nivajfici{ rameno druhé je kontaktem pro
bezdotykovy snima& polohy.
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Vyndlez se tyka drZdku obuvi napnute na obuvnickem kopyté&
a umisténém na krokovacim mnezioperadnim dopravniku zajistuilcim
mezioperadn{ dopravu zejména v automatické vyrobni lince nebo
v jej{ Casti.

Soufasng automatizovanég vvrobni iseky, pouZivaiici automa-
tické stroje ¥izené napi. programovatelnymi automaty. musi byt
dopln&ny zarizenimi. kterd provadi automaticky manipulaci a pro-
ces mezioperadn{ dopravy mezi stroji. V praxi se Jjednd o plfesn&
krokuifcif dopravniky a manipuldtory oboji fizene od funkci jed-
notlivych strojd. Tzn., Ze mezioperadni dopravnik zdsobuje vyrob-
ni{ linku rozpracovanvymi vyrobky a manipuldtor tyto z dopravniku
vyiimd a zaji¥tuje jeiich manipulaci ze stroje do stroije. pripad-
n& mezi stroiji. K. zajigténi spalehlivého automatickeého chodu ta-
koveého vwyrobnfho idseku mnus{ byt polohy manipulovanych vyrobkil
pfesng, aby mohly byt spolehlivé uchopeny a uloZeny a to v pods-
tatng ¢4astil bez cohledu na velikost a typ.

U dosud znamych dopravnikQl pro mezioperacdni plfepravu se vyu-
Z{va riznych zplisobll uloZeni{ kopyta s nasazenou botou nebo jejimi
Gastmi. U n&kterych Fefen{ je kopyto pouze poloZeno na dopravni-
kovy pas, Jjind FeZfeni 3Jsou s nasazenim kopyta na vodic{ kolik,
ktery je pevny a Splcova €4st - kopyta je pouze opi‘fena o opérky.
Tyto systémy pFfepravy musi byt obsluhovdny vyhradn& ruéné€ a nej-
sou tedy vhodné pro mezioperadni{ piepravu v automatizovanych vy-
robnich Udsecich. Je znam i systém, ktery JjiZ pouZiva manipulatori
pro manipulaci s kopyty a pFed nasazovanim na kol{ky dopravniku
kopyto s botou projde oblasti sledovanou fotoelektrickym snima-
“em. Nevvhodou tohoto ¥eXeni{ je, Ze zde neni rozlifeno automatic-
ky. zda pifslu¥ny drZik obuvi je obsazZeny nebo volny a také pifi
manipulaci s celou $kdlou velikosti tzn. pdnské aZ d&tské miZe
dojit u zv1aZt& malvch velikost{ k nezaznamenanému prilchadu kopy-
ta s botou.

Uvedendé nevvhody odstrafiuje zafzeni podle wvyn&lezu, JehoZ
podstatou je, Ze pifestavitelny stojanek drZdku obuvi, ktery Je
tvoi‘en podp&rou vsazenou do vidlice podstavce, ktery doseda svou
spodni ~upravenou ¢dstfi na propojovaci tyde dvouXadého Fetézu,
pPifenZ je k t&mto ty&im upevn&n pomoc{ pif{loZky., mé v podp&ie
vytvoren otvor, jim¥ prochaz{ vertikdin& posuvny op&rny kolik.
Tento op&rny kolfk je na své €4asti vy&nivajic{ z podp&ry. opatien
nikruZXkem JjehoZ hornf{ plocha Jje dorazem pro dosednutf kopyta
a spodni plocha je dorazem pro spodnf polohu op&rného koliku. Na
své Gdstl vyénivaifci{ z podpé&ry do vidlice podstavce ' je op&rny
kolfk opat¥en pojistnym krouZkem, ktery je dorazem horni polohy
kalfku, pXidenZ pod pojistnym krouZkem jsou k op&rnému koliku
pifes spojovac{ kolfk vykyvnZ upevnény levd a pravd dvouramennd
pdka, u nichZ pravd dvouramennd pdka md rameno vy&nfivaijici z pod-
stavce upraveno Jjako nosi& na n&m nasazeného piesuvného zdvaZi
a levd dvouramennd pdka md rameno vyénivajic{ z podstavce vytvo-
¥eno jako kontakt pro na bofnici situovany bezdotykovy snima&.

Pokrok dosaZeny zaffzenim podle vyndlezu spofivd ve vytvole-
n{ takového drZdku obuvi, ktery jednoduchym sestavenim zajistuie
jednotnou odebfracf{ 1 nasazovaci polohu pro manipuldtor, pfifemZ
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tato stabilizovand poloha umoZiiuje automaticky plfecist velikost
a paritu obuvi. Pokrokem je i to, Ze zarfizeni pfi své jedno-
duchosti a vvrobni i montdZni nenarocnosti umoZiiuje pres bezdoty-
kovy snimad spolehlivé rozlifeni obsazeného nebo volného drZaku
obuvi.

Na vvkresech je zndzornéno piffkladnég provedeni zarizeni pod-
le wvynalezu, kde na obr. 1 je zndazornén pohled na zarizeni
i s nasazenym kopytem a polcohovacim vaoditkem a na obr. 2 je osavy
ez drZaku obuvi.

T8leso stojdnku Jje sestaveno ze ti'i hlavnich dild:; podpéry
1, podstavce 2 a piriloZky 3. Podpéra 1 ma ¢ast upravenou proc za-
sunuti do wvidlice podstavce 2. Pevné spoieni t&chto dveou &asti
zajigtuii svorniky 4. Podstavec 2 ma spodni ¢ast upravenou jako
upeviiovac{ plochu na propojovaci tyfe 5 dvoufadého Feté&zu 6. Pod-
péSra 1 je ve svislé ose opatifena kruhovym vedenim pro op&€rny ko-
1ik 7. ktery je v horni &asti opatifen ndkruZkem 15 omezujicim za-
padnuti koliku 7 do t&lesa podstavce 2, tij. =z jedné strany nak-
ruZku 15 a =z druhé strany nakruZek 15 vymezuje hloubku zasunuti
op&rného koliku 7 do otvoru zdifky kopyta K. Ve spadni &asti je
opdrny kolik 7 opatfen zdpichem pro vloZeni pojistného krouZku
14, ktery vymezuije axidln{ pohyb opé&rngho koliku 7 sm&rem nahoru.
Op&rny kolik 7 md pomoci vodiciho koliku 13 spodni &ast upravenou
pro zavéseni do vidlic levé a pravé dvouramenné paky 8, 9. KaZda
pidka ma otodny bod vytvoileny zavésy v podstavci 2. Zavésy tvoiri
vadlcove koliky 10. Vy&nivajic{ rameno levé dvouramenneé paky 8 ie
kontaktem pro bezdotykovy snimad 12 a pravé dvouramenna pdka 9 ma
vy&nivajic{ rameno upraveno pro zavéfeni zavaZi 11. Na propojova-
cich ty&ich 5 je mimo drZdk obuvi samostatng& upevnéno pifesuvnég
polohovaci voditko 16.

Upevnény stojanek na tydich 5§ v nezatiZeneg poloze, tzn. bez
kopyta K s botou, s pFfevaZujic{ hmotnost{ vy&nivajf{cich ramen pak
8, 9 a zavaZ{ 11 ma& vertik&ln& posuvny opérny kolik 7 vysunuty
nahoru a levd 1 prava dvouramennd pdka 8, 9 ma ramena ve vodorov-
ng poloze. Tato nefunk&ni poloha neni bezdotykovym snimacdem 12
snimdana. Je-11i na op&rném kolfku 7 nasazeno kopyto K s botou, ije
pfevaZujfic{ hmotnosti kopyta K a boty op&rny kolfk 7 zatlafen aZ
na d¢elo ndkruZku 15. Pohyben op&rného koliku 7 dolll se leva
a pravd dvojramennsd pdka 8, 9 vychyl{ vn&isimi rameny nahoru. Ta-
to poloha levé dvojramenné paky 8 je bezdotykovym snimafem 12
snimdna a pi¥fslusnymil signdly pfeddny Fidicimu systému. Pro odeb-
rin{ boty je signdl pferufen a dopravnik miZe ud&lat dalsi krok.
Posouvidnim z&vaZ{ 11 na rameni pravé dvouramenng pdky 9 nebo zmé&-
nou jeho hmotnosti se m&nf s{la vysouvaci opérny kolik 7 nahoru.

PREDMET VYNALEZU

1. DrZik obuvi. zejména pro dopravniky automatizovanych vyrobnich
linek sestdvajfci{ =ze stojdnku s kolikem pro nasazeni kopyvta,
vyznadujifci se tim, Ze pifestavitelny stojdnek je tvofen podpé&-
rou (1) wvsazenou do vidlice podstavce (2), ktery dosedd svou
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spodni{ upravenou ¢asti na propojovaci ty€e (5) dvouiadgého Te-
t€zu (6) a Je k t&mto tydim (5) upevnén pomoci pfiloZky (3),
prridemZ v podpélfe (1) je vytvolen otvor, jimZ prochdzi verti-
kaln& posuvny opeérny kolik (7)) opatfeny na své fasti vy&niva-
jici z podpéry (1) ndkruZkem (15) a na své Sasti vyfnivaijici
do vwvidlice padstavece (2) pojistnym krouZkem (14D, pod nimZ
jsou k opérnému koliku svymi rameny nachdzeiicimi se ve vidli-
cil podstavece (2) vykyvng pfipoieny levda a prava dvojramenna
paka (8, 9).

DrZak podle bodu 2, vyznafujici se tim, Ze plocha ndakruZku
(15> opérného koliku (7)) na stran& odvraceng od podpé&ry (1) je
vytvoi‘ena jako doraz dosednuti kopyta a plocha ndkruZku (15)
pfivricena k podpéfe (1) Je vytvoifena jako doraz zasunutf
opérnégho koliku (7)) do podpéry (1), plficdemZ pojistny krouZek
(14) je dorazem horni polohy op&rngho koliku (7).

DrZak podle bodu 1, vyznadujici{ se tim, Ze rameno praveé dvoij-
ramenng paky (9> je upraveno na své 4asti vydénivajfc{ z pods-
tavce (2) dJako nosid na ném nasazeného presuvndho zdvaXi{
(11>, z podstavee (2) vylnivajici rameno levé dvojramennég paky
(8> je vytvoleno jako kontakt pro bezdotyvkovy snimad (12) si-
tuovany na boc¢nici dopravniku.

DrZak podle bodu 1. vyznaduijfci se tim, Ze na propojovacich

ty&ich (5) je samostatné upevnéno pfeéuvné polohovac{ vaoditko
16).

2 vykresy
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