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Inventia se refera la un model de jucarie prevazut cu un corp si doi umeri, opusi
pe corp, precum si cu doud brate care sunt montate cu posibilitatea de a se roti in jurul
unei axe de rotatie comune din umerii respectivi, unde fiecare brat iese ca o proeminenta
din corp in directia axei de rotatie, defineste punctele sale exterioare, se prezinta ca
proeminentd orientata transversal si asimetric fatd de axa de rotatie, modelul avand o
indltime transversala fatd de axa de rotatie care este mai mare decét distanta dintre
punctele exterioare ale bratelor, masurata in directia acelei axe de rotatie.

Se cunosc modele de jucarii de acest fel care sunt folosite, in special, pentru copii
mici. Atat fabricantii cat si utilizatorii doresc ca aceleasi serii de jucarii sa includd modele
de diferite marimi care sa simuleze adulti, respectiv copii, iar acestea se fabrica, adesea,
la dimensiuni mici astfel incat pot fi manipulate chiar de catre copii foarte mici.

Din motive de securitate, unele reglementari nationale stabilesc o limita inferioara
a dimensiunilor tuturor jucariilor destinate a fi folosite de catre copii mici, adica copii sub
trei ani. Asemenea reglementari, de exemplu, stabilesc ca modelele respective, inclusiv
modelele in discutie - trebuie sa indeplineasca conditia de a nu putea trece printr-o gaura
cilindrica, avand un diametru si o lungime determinate. Scopul urmarit este acela de a
exista certitudinea ca copiii nu pot inghiti jucaria si deci nu pot fi supusi la vatamari.

Desigur ca asemenea reglementari de securitate pot fi respectate, in general,
dand modelului dimensiuni de marime convenabila.

Totusi, aceasta solutie nu este de dorit deoarece trebuie sa existe posibilitatea de
a fabrica modele mici care simuleaza copii, dar care, din punct de vedere dimensional,
corespund unor modele mai mari care simuleaza adulti, mentindnd deci o diferenta
dimensionald convenabild astfel incat utilizatorii sa poata considera aceste modele ca fiind
copii, respectiv adulti.

Una din dimensiunile critice ale acestei probe de securitate privind modelele de
jucarii este dimensiunea transversald, deoarece adesea aceastd dimensiune este mai
micd decat inaltimea modelului respectiv. Pot fi admise brate care sa iasa ca
proeminentd din corp intr-o masura suficientd pentru ca modelul sa respecte
reglementarile de securitate. Totusi se doreste ca mainile de pe bratele modelului sa fie
aranjate la distante reciproce, specifice, astfel incat atat modelele mici cat si cele mari
sa poata fi incadrate intr-un program bine determinat privind realizarea de modele in
care, de exemplu, distanta de prindere a mainilor sa fie aceeasi pentru modele mari si
mici din aceleasi serii.

La modelele de genul mentionat aici, bratele pot executa o miscare de rotatie in
articulatiile umerilor, insa in vederea obtinerii unei functii ca la o fiinta vie si deci a unei
valori distractive apreciabile, este de dorit ca bratele s& se poata roti in mod independent
unul fata de altul. Dupd cum se poate vedea din fig.1, papusi mici realizate la proportii
corespunzatoare, dar ale caror brate se pot roti unul in raport cu celdlalt pot trece prin
gaura din instrumentul de incercare ardtat atunci cand bratele sunt aranjate de exemplu
in pozitia ardtata, in care un brat este orientat in sus, iar celdlalt este orientat in jos.
Aceasta problema poate fi rezolvata prin montarea bratelor in mod fix si coparalel pe un
arbore rigid, comun, astfel incat ambele brate sa fie orientate intotdeauna in acelasi
mod. Acest mod de asezare este aratat in fig.2. Un asemenea model de jucarie avand
bratele legate rigid nu are o functie care sa se asemene in suficientd masura cu functia
vie si astfel nu dispune de o valoare de joc suficient de ridicatd pentru utilizator.
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Problema pe care o rezolva inventia este de a realiza modele de juc&rii mici, ca
tipul de fata, la care bratele sa prezinte o anumitd mobilitate reciproca dar care s3
respecte si toate reglementarile de securitate nationale si internationale.

Obiectivul urmarit prin inventie este acela de a asigura un asemenea model de
jucarie.

Acest obiectiv se atinge printr-un model de jucarie ca tipul de fata, la care bratele
sunt cuplate cu posibilitatea de a se roti unul fatd de altul, astfel incat si prezinte o
capacitate de a se roti reciproc intr-un mod prestabilit si limitat.

La un model de jucarie de acest fel, bratele prezintd o mobilitate in articulatiile
umerilor similara cu cea a fiintelor vii, fapt care imprima o valoare de joc ridicatd pentru
copii. Posibilitatea limitatd de rotire reciproca creeaza certitudinea c& bratele nu pot fi
aranjate asa cum se vede n fig.1 si in acest fel modelul respectd reglementarile
relevante de securitate.

Posibilitatea de a se roti reciproc, prestabilitd si supusa la restrictii, poate fi
obtinuta in mod avanatjos, prin aceea c& bratele au piese de legatura care, pe directia
axei de rotatie, patrund spre interior deasupra piesei corespunzatoare de legatura de pe
bratul respectiv si sunt adaptate pentru a se cupla rotativ cu acestea, astfel incat cuplajul
rotativ prezinta un joc unghiular prestabilit.

In continuare, se prezinta exemple de realizare a bratelor pentru un model de
jucdrie, conform inventiei, in legatura si cu figurile 1+7, care reprezinta:

- fig. 1 si 2 structuri neconvenabile despre care s-a discutat mai sus;

-fig. 3. vedere in perspectiva intr-o varianta constructiva preferatd, a unei perechi
de brate pentru un model de jucarie conform inventiei;

- fig.4 si 5, sectiuni verticale intr-un plan central al bratelor din fig.3 adica dupa
traseul A-A;

- fig.6 si 7, sectiuni verticale similare celor din fig.4 si 5, intr-o altd varianta
constructiva.

in fig.3 se vede o pereche de brate 31, 32 ce se monteaza la modele de jucarii
de tipul celor aratate in fig.1 si 2 dar cu constructie diferitd. Bratele 31, 32 sunt
identice si aranjate in opozitie unul fatd de altul, astfel incat o mana 33, 34 de pe bratele
respective iese axial, precum si asimetric, pe o directie radiald care in cazul prezentat
inseamna In jos. Fiecare din aceste brate prezintd un canal inelar 35, iar bratele sunt
asezate pe un suport de sutinere prevazut la capete cu niste lagare, sub forma de furca,
aceste lagare fiind definite de niste piese de prindere 37 care se extind in canalele 35
ale bratelor. In acest fel bratele se pot roti in lagire iar piesele de prindere previn
deplasarea axiala a bratelor in raport cu suportul de sustinere 36. In acest suport de
sustinere 36, fiecare brat are o parte cilindricd 38, care la exterior este definitd de
canalul 39, iar la interior prezintd niste extinderi sub forma de piese de cuplare formate
ca sectoare de cilindru 39, 39 fiecare din acestea patrunzand la interior dincolo de
planul central si astfel situdndu-se unul deasupra celuilalt, in interior.

In fig.4 si 5 se prezinta o sectiune intr-un plan vertical din fig.3. In fig.4 se vede
cum se situeaza piesele de cuplare formate ca sectoare cilindrice 39, unul fata de altul,
cand bratele 31, 32 din fig.3 ocupd pozitii paralele, in care mainile 33, 34 sunt
orientate, de exemplu n sus. Dupad cum s-a mentionat, fiecare brat se poate roti in
lagarul sau, iar in fig.5 piesa de cuplare formata ca sector cilindric al unui brat este rotit
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fatd de sectorul cilindric al celuilalt brat astfel incat doua din fetele care se extind axial
si radial ale sectoarelor cilindrice vin in contact una cu cealalta. Rotirea in continuare a
bratului in cauza obliga celdlalt brat sa urmeze aceasta rotatie datoritd unui trasfer de
cuplu prin contactul dintre fetele respective care se extind axial si radial. Trebuie
observat faptul cd posibilitatea celor doud brate de a se roti unul fatd de altul este
limitatd, aceasta fiind determinata de valoarea unghiului V ce se formeaza intre cele doua
fete care se extind axial si radial ale pieselor de cuplare formate ca sectoare cilindrice
respective 39, cand nu se afld in contact unul cu celalalt.

In acest fel, fiecare din brate se poate roti liber unul fatd de altul in limitele
unghiului V, dar niciodata ele nu vor putea ocupa pozitia reciproca, periculoasa din fig.1.
Este clar ¢a, in functie de alte dimensiuni ale figurinei - jucérie, este permisa o anumita
abatere de la pozitia bratelor aratate in fig.2, insa figurina va respecta inca cerintele
impuse de proba de securitate mentionata.

In fig.6 si 7, ca siin fig.4 si 5, se prezinta sectiuni transversale printr-un plan
central al unei alte variante constructive. Aici, fiecare brat este prevazut cu cate doud
piese de cuplare formate ca sectoare cilindrice 40a, 40b si respectiv 41a, 41b, astfel
incat perechea de sectoare de cilindru a fiecérui brat se situeaza reciproc intr-o pozitie
diametral opusa in raport cu axa de ratatie. In fig.7 se vede cum perechea de sectoare
de cilindru 41a, 41b este rotita fata de pozitia din fig.6 astfel incat aceste sectoare vin
in contact cu perechea de sectoare cilindrice 40a, 40b in doua planuri care se extind
axial si radial situate diametral opuse unul fata de altul.

Cu privire la variantele constructive din fig.3...5 se mentioneaza ca aici se obtine
un transfer echilibrat de forte, sub forma unui cuplu in jurul unei axe comune de rotatie
a bratelor.

Revendicari

1. Figurina - jucarie, prevazutd cu un corp si doi umeri, opusi pe corp, precum
si cu doud brate (31, 32] care sunt montate cu posibilitatea de a se rati in jurul unei axe
de rotatie comune din umerii respectivi unde fiecare brat (31, 32) iese ca o proeminenta
din corp in directia axei de rotatie, defineste punctele sale exterioare, se prezinta ca
proeminenta orientata transversal si asimetric fatd de axa de rotatie, figurina avand o
inaltime transversala fata de axa de rotatie, care este mai mare decéat distanta dintre
punctele exterioare ale bratelor, masuratd in directia acelei axe de rotatie,
caracterizata prin aceea ca, bratele (31, 32) sunt cuplate rotativ unul cu altul, astfel
incat ele se pot roti intr-un mod limitat si prestabilit unul in raport cu celalalt.

2. Figurina - jucarie, conform revendicérii 1, caracterizata prin aceea ca, fiecare
brat (31, 32) are niste piese de cuplare sub forma de sectoare cilindrice {39, 40a,
40b, 41a, 41b) care pe directia axei de rotatie se extind spre interior si sunt adaptate
pentru a se cupla rotativ cu piese de cuplare corespunzatoare de pe celdlalt brat, astfel
incat cuplarea rotativa prezinta o distanta unghiulard, predeterminata, (V).

3. Figurina - jucarie, conform revendicarii 2, caracterizata prin aceea ca, piesele
de cuplare sub forma de sectoare cilindrice (39, 40a, 40b, 41a, 41b) sunt sectoare
de cilindru avand axa de rotatie ca axa a cilindrului.

Presedintele comisiei de examinare: ing. Vasilescu Anca
Examinator: ing. Hasiu Alexandra
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