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(54 Zapojeni obvodu pro ¥izeni regulovatelného odporu

Zapojeni je uréeno pro Fizeni reiu-
lovatelnych odpori, které se pouZivaji v
riznych technologickych zafizenich pro
zajist&ni dlouhodobych nedestiruktivnich
am&ti analogového typu. Udelem ge zlep-
it Pizeni regulovatelnych odporu tak,
%e¢ pohandci motorek bloku regulovatelného
odporu je bezkontaktnd spinan vZdy na:
maeximdlni napdjeci napdti. Udelu se do-
gdhne zapojenim obvodu, ktery sestavi z
ovléddaciho bloku, komparatoru, dvou spi-
nacich blokl, napajeciho bloku a bloku
. regulovatelného odporu.
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Vyndlez se tykd zapojeni obvodu pro ¥izeni regulovatelného
odporu, napP.elektromechanického potenciometru,

Regulovatelné odpory, tvorené jako potenciometrické jednotky
s motorickym pohonem, se pouZivaji v rdznyoch technologickych za-
Tizenich pro zaji8téni dlouhodobyjch nedestruktivnich pamdti ana-
logového typu. Jejich Pizeni se provddi nejdastdji spindnim- ¥i-
zenim- pohédnéciho motorku pomoci kontaktl relé, Jako pohdnéci mo-
torek lze pouZit téZ stejnosmérny motorek, ¥izeny stejnosmérnymi
zesilovali, Déle je zndmo YeSeni, kde pohdndcim motorkem je kro-
kovy motorek, k jehoZ ¥izeni se pouZivaji impulgni snimade a p¥i-
slusné vyhodnocovaci obvody.

Nevyhodou prvého reSeni je zejména omezend rychlost spindni
a kratkd Zivotnost kontektd. V pi¥ipadé, Ze k pohonu regulovatel-
ného odporu je vyuZit stejnosmérny motorek Fizeny stejnosmérnymi
zesilovadl projevuje se nevyhoda tohoto FeSeni pii nizkych drove
nich napéti, kdy dochdzi k velké chybé polohy, vliivem necitlivosti
stejnosmérného motorku v oblasti nizkych napéti. Nevyhodou Fedeni
s krokovym motorkem, je nutnost pouZiti specidlnich impulsnich
snimadl a sloZitych vyhodnocovacich obvodi, ndrodnych ns seiizovéni
a udribu, '

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni obvodu pro Fizeni regu—
lovatelného odporu podle vynédlezu.

Podstatou zapojeni podle'vynélezu je to, Ze vystup ovlddaciho
bloku je spojen s ¥idicim vstupem kompardtoru, jehoZ prvani ovldda-
ci vystup je zapojen na ¥idfci vstup prvniho spimaciho bloku a druh%
ovlddaci vystup na ¥idici vstup druhého spinaeciho bloku. Napdjeod
vstup druhého spinaciho bloku je pak paralelné spojem s vystupem
napdjeciho bloku a napdjecim vstupem prvniho spinaciho bloku, jee
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hoZ vystup je p¥ipojen na prvni smérovy vetup bloku regulovatel-

ného odporu, na jehof druhy smérovy vstup je zapojen vystup dru-
hého spinaciho bloku.

Vihodou zapojeni podle vyndlezu je to, Ze pohdnéci motorek
bloku regulovatelného odporu je bezkontaktnd spindn vidy na mexi-
médlni napdjeci napdti, takie nedochdzi k necitlivosti p#i malyjch
zméndch Fidiciho signdlu, p¥ilemZ i Zivotnost a detnost spindni
Je proti dosavadnim YeSenim znacné vysSi, ‘

Zapojeni obvodu pro Fizeni regulovatelného odporu je pFi=
kladn€ schematicky zndzornéno blokovym schématem na p¥ripojeném
vykresu,

Obvod pro ¥izeni regulovatelného odporu podle vyndlezu se-
stdavé z ovlddaciho blokuy, coZz je napP.tlatitkovy spinad, kom=~
pardtoru 2, dvou spinacich bloki 3, 4, realizovanych nap¥. bez-
kontektnimi spina€i, bloku 5 regulovatelného odporu, tvoreného
nap¥.dvouvinufovym synchronnim motorkem a drdtovym potencioget-
rem a napdjeciho bloku 6, coZ je v daném piipadé transformétor
220 V/24V, Jednotlivé bloky 6 jsou pak zapojeny tak, Ze vy
stup ovlddaciho bloku je spojen s Fidfcim vstupem g kompard=-
toru 2, jehoZ prvni ovlddaci vystup e je zapojen na r¥idfei vstup
b prvniho spinaciho bloku 4 a druhy ovlddaci vystup f na ¥idfcl
vstup ¢ druhého spinaciho bloku 3. Napdjeci vstup i druhého spi-
naciho bloku 3 je paralelné'spojen s vystupem napdjeciho bloku 6
a napéjecimvvstupem 4 prvniho spinaciho bloku 4, jehoZ vystup je
pripojen na prvni smérovy vstup g bloku 2 regulovatelného odporu,
na jehoZ druhy smérovy vstup h je zapojen vystup druhého spinaci-
ho bloku 3.

Funkce obvodu pro rizeni regulovatelného odporu podle vyné-
lezu je ndsledujici. Na #idfci vstup a kompardtoru 2 se privdd{
z ovlddaciho bloku signdl pro ¥izeni polohy potenciometru, kte-
ry je souddsti bloku 2 regulovatelného odporu. Vistupni signdl
z kompardtoru 2 se s ohledem na jeho polaritu vede v p¥ipadd
kladné polarity na ¥idfei vstup b prvniho spinaciho bloku 4 &
v p¥ipadé zdporné polarity na ¥idfed vstup ¢ druhého spinaciho
bloku 3. Prvni spinaci blok 4 tak ovl4dd otddeni pohdnéciho motorku,
ktery je souddsti bloku 5 regulovatelného odporu, jednim smérem
a druhy spinaci blok 3 smérem opadnym, p¥idemZ na smérové vstu-
BY &, h bloku 5 regulovatelného odporu je vidy pFivddéno maxi-
_ mdlni napdjeci napéti z napdjeciho bloku 6.
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Zaepojeni obvodu pro Fizeni regulovatelného odporu, sestdva-
jiciho z ovlddaciho bloku, kompardtoru, dvou spinacich blokd, blo-
ku regulovatelného odporu a napdjeciho bloku, vyznadené tim, Ze
vystup ovlddaciho bloku je spojen s ¥idlcim vstupem (a) kom-
parédtoru (2), jehoZ prvni ovlddaci vystup (e) je zapojen na ¥idl-
ci vstup () prvaiho spinaciho bloku (4) a druhy ovlddaci vystup
(f) na ¥idfei vstup (c¢) druhého spinaciho bloku (3), jehoZ napd-
jeci vstup (i) je paraldné spojen s vystupem napdjeciho bloku (6)
a napdjecim vstupem (d) prvniho spinaciho bloku (4), jehoZi vy-
stup je p¥ipojen na prvni smérovy vstup (g) bloku (5)regulovate1~':
ného odporu, na jeho? druhf smérovy vstup (h) je zapojen vjstup'
druhého spinaciho bloku (3).

1 vykres
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