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ReSenie sa tyka rozdelovanie pradu po-
stupujtdcich dielcov striedavo do dvoch pru-
dov vedla seba, ¢o sa vyskytuje pri manipu-
lacii s rdznymi dielcami, polotovarmi a ma-
teridlmi.
Jeho podstatou je dvojcestny trojramenny POHL
oto€ny usmeriiovac, vradeny do linky postu- , PGHLAD P

pujicich dielcov ¢i to uZ gravitatne po Sik-

mom sklze, alebo na dopravnom péase. Pre-

chod dielcov cez usmeriiovag, v prvej cCasti

postupu dielec je usmerneny do predtym

pripraveného smeru usmeriiovacim ramenom

a v dal3ej Casti postupu narazi na prekla-

pacie rameno a stufasne s postupom, tlakom

na prekldpacie rameno, prestavuje aj usmer-

Hovacie rameno do inej polohy. Krajné po-

lohy oto&ného usmeriiovata st obmedzené

nardZkami na prekldapacich ramenéch a pev-

nym ndroznikom. Proti samovolnému pre-

klapaniu sliZi pritlatné pruZina, ktord pri-

brzduje pohyb usmeriiovada. obr 2
Redenie je mozZné vyuZit v roéznych prie-

myselnych odvetviach nérodného - hospo-

darstva, kde sa wyZaduje skumulovat tok

dielcov a polotovarov do viacerych radov

vedla seba, ako vhodného usporiadania pre

dal3iu prepravu a paletizdciu.
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Vynélez rieSi rozdelovanie toku postupu-
jlicich dielcov striedavo do dvoch tokov, ¢o
sa vyskytuje pri manipuldcii s réznymi diel-
cami a materialmi.

V stdasnej automatizacii a robotizdcii vy-
-robnych cyklov a manipulédcii s réznymi vy-
robkami a polotovarmi, vyskytuje sa potre-
ba kumulovat tieto do dvoch alebo viace-
rych radov vedla seba, ako vhodného uspo-
riadania pre dalSiu prepravu a paletizovanie.
Této potreba sa vyskytuje hlavne pri hro-
madnej a sériovej vyrobe v rdéznych priemy-
selnych odvetviach ndrodného hospodartsva.

Doteraj8i spdsob kumulovania dielcov a
polotovarov sa vo velkej miere prevadza
rutne. PouZivaji sa tieZ zariadenia automa-
tické so zloZitym systémom riadenia a sle-
dovania, ktoré su vSak zavislé od energe-
tického zdroja. Tieto rieSenia sd bud néaklad-
né vyrobne, alebo ndrotné na pracovné sily.

Uvedené nedostatky odstrafiuje samocinny
manipuladny striedal podla vyndlezu, ktory
rozdeluje tok postupujicich dielcov jedno-
duchym zariadenim striedavo do dvoch to-
kov tym, Ze proti postupujicemu toku diel-
cov, napriklad po Sikmom sklze s bo&nicami
je postaveny dvojcestny trojramenny usmer-
floval tvaru hviezdy s usmeriiovacim rame-
nom a dvoma prekldpacimi ramenami,
uloZeny otoZne okolo osi kolmej na rovinu
postupu dielcov v uloZeni a dotladovany do
uloZenia silou pruZiny ako zdbranou proti
samovolnému prestaveniu do inej polohy ako
prestavuje prechod posupujiceho dielca,
naraZajuci v prvej fasti postupu na usmer-
fiovacie rameno, v dal3ej Casti postupu na
jedno z preklédpacich ramien, ¢im sa usmer-
nova prestavi z jednej krajnej polohy do
drubej, obmedzenej nardZkami medzi dvoma
prekldpacimi ramenami a pevnym néarazni-
kom.

PouZitie samofinného manipula#ného strie-
dafa podstatne zniZuje ndklady na ¢innost
kumulovania dielcov pre potrebu dalSej ma-
nipuldcie, odstrdnenim ruénej monoténnej
préce, pripadne podstatne zjednoduSuje me-
chanicky systém, zdvisly na zdroji energie.

Pokial dielce, alebo polotovary nepostu-
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puja tesne za sebou, ¢omu vo vdcSine pri-
padov je, potom striedat méZe byt umiestne-
ny aj v polohe horizontdlnej na dopravniku
a v S8pecifickych pripadoch aj v polohe
zvislej.

Skladanim samodinnych manipulaénych
striedaCov za sebou, déd sa dosiahnut rovno-
merné rozdelenie jedného posupujiceho to-
ku dielcov do Styroch a viac tokov vedla
seba.

Priklad prevedenia samoc¢inného striedaca
podla vyndlezu je znazorneny na priloZenom
vykrese, kde obr. 1 predstavuje nédrys $ik-
mého striedafa v reze. Na obr. 2 je znézor-
neny pohlad kolmy na plochu sklzu toho
istého striedaca.

Samod&inny manipulaény striedad sa skladd
zo 8ikmého sklzu s bo¢nicami 1 (obr. 1 a 2),
na ktorom je otoéne, kolmo na rovinu sklzu,
uloZeny dvojcestny trojramenny usmeriio-
va€ 2 tvaru hviezdy, opatreny usmeriiovacim
ramenom 3 a dvoma prekldpacimi ramenami
4 s obmedzovacimi nard?kami 7 krajnych
poldéh, v uloZeni 5 s pritladnou pruZinou 6
a rovina sklzu je opatrend pevnym néraz-
nikom 8.

Pastupujici napriklad rotaény dielec po
sklze 1 v prvej Casti pgstupu cez usmeriio-
vat 2 sa usmerni do predtym pripraveného
smeru postupu polohou usmeriiovacieho ra-
mena 3. V dalSej asti postupu dielec narazi
na prekldpacie rameno 4 usmeriiovata 2 a
si¢asne prestavuje usmeriiovacie rameno 3
pre iny smer prepistania dielcov. PruZina 6
dotldta usmertioval 2 do uloZenia 5, &m
vytvdra urfity odpor proti samotnému pre-
stavovaniu usmeriiovada 2. Krajné polohy
usmertiovaa 2 ako polohy funkéné, si ob-
medzené nardZkami 7 a pevnym nédrazni-
kom 8.

MoZnosti pouZitia a prevedenie vyndlezu
sa oviem neobmedzuje len na tu popisané
a zndzornené priklady prevedenia. Samodin-
ny manipulatny striedaé podla vynélezu je
moZné od pripadu k pripadu prispdsobit
zvlaStnym pomerom vyskytujicim sa v pre-
vddzkovych podmienkach.

PREDMET VYNALEZU

samoé¢inny manipulaény strieda&, rozde-
Tujaci postupujice dielce v jednom tokuy,
striedavo do dvoch tokov, vyznateny tym,
7Ze sa sklddéd zo Sikmého sklzu s boénicami
(1), na ktorom je otofne, kolmo na rovinu
sklzu, uloZeny dvojcestny trojramenny u-

smerifioval (2) tvaru hviezdy, opatreny u-
smerfiovacim ramenom (3) a dvoma prekla-
pacimi ramenami (4) s obmedzovacimi na-
rdazkami (7) krajnych poldh, v uloZeni (5)
s pritlatnou pruZinou (6], pritom rovina
sklzu je opatrend pevnym nédraznikom (8).
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