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DESCRIPCION
Dispositivo de sujecién
Campo técnico

La presente descripcion se refiere a un dispositivo de sujecién. Mas particularmente, la presente descripcion se refiere
a un dispositivo de sujecién para fijar un articulo aflojando o apretando un cordén.

Descripcidn de la técnica relacionada

En la vida cotidiana, se suelen utilizar cuerdas, tales como un cordén o un hilo, para apretar articulos. El método de
apriete mas comun consiste en utilizar la cuerda para pasar reciprocamente a través de los orificios del articulo, por
ejemplo, los ojales de un zapato, y luego hacer un nudo para fijar el articulo. Pero en este tipo de método de apriete,
el nudo se afloja con facilidad debido a una fuerza externa. No sé6lo hay que volver a hacer el nudo, sino que también
se producen muchos inconvenientes debido a la inseguridad de los articulos.

Para resolver estos problemas, algunos profesionales han desarrollado un mecanismo de cierre sencillo que incluye
una carcasa, una unidad de engranaje y un muelle. La carcasa incluye orificios por los que puede pasar el cordén.
Mediante la fuerza de reaccién entre el muelle y la unidad de engranaje, el cordén puede sujetarse entre la unidad de
engranaje y la carcasa para quedar sujeto. La longitud del cordén puede modificarse presionando el muelle para
cambiar la posicién de la unidad de engranaje. Sin embargo, en dicho mecanismo de sujecién, la fuerza de
recuperacién del muelle sirve como fuerza de sujecion; por lo tanto, el cordén se suelta faciimente debido a las
vibraciones o a una fuerza externa. Ademés, el mecanismo de fijacién no tiene espacio para recibir el cordén, y la
exposicion del cordén puede entrafiar peligro.

Por lo tanto, algunos profesionales desarrollaron otro tipo de hebilla que puede girarse para apretar el cordén, y el
corddn puede recibirse en el interior de la hebilla. Mediante la interferencia entre los componentes del interior de la
hebilla, puede ajustarse la longitud del cordén, asi como el apriete. Sin embargo, la estructura de la hebilla es compleja;
como resultado, el coste de fabricacion se incrementa, y la hebilla tiene dificultades de montaje y reparacion.

Basandose en los problemas mencionados anteriormente, cémo simplificar la estructura del dispositivo de sujecién,
reducir el coste de fabricaciéon y mantener la capacidad de fijacién se convierte en un objetivo perseguido por los
profesionales.

El documento CN 204 895 922 U describe un dispositivo de sujecién.
Descripcion de la invencién

La invencién se define en la reivindicacion 1. Modos de realizacién preferidos se definen en las Reivindicaciones
dependientes.

La presente descripcidén proporciona un dispositivo de sujecién, a través de la estructura de la unidad de bloqueo, se
simplifica la estructura del dispositivo de sujecién, y se mantiene la capacidad de fijacién del dispositivo de sujecion.

Segun un modo de realizacién de la presente descripcién, se proporciona un dispositivo de sujeciéon que sirve para
sujetar y aflojar un corddn. El dispositivo de sujecién incluye una carcasa, un carrete, una unidad de bloqueo y un
pomo. La carcasa incluye un espacio de recepcién y una pluralidad de dientes laterales. El carrete esta situado en el
interior de la carcasa y el cordén se enrolla alrededor de la misma. La unidad de bloqueo incluye un cuerpo anular y
al menos un brazo de trinquete. El cuerpo anular esta acoplado selectivamente al carrete e incluye una porcién de
bloqueo. El al menos un brazo de trinquete incluye un primer terminal y un segundo terminal. El primer terminal esta
conectado al cuerpo anular. El segundo terminal es opuesto al primer terminal. El segundo terminal se engrana con
los dientes laterales en una direccién de aflojamiento y se desengrana de los dientes laterales en una direccién de
apriete opuesta a la direccién de aflojamiento. El segundo terminal incluye una porcién de tope que hace tope contra
la porcién de blogueo en la direccidén de aflojamiento. El pomo esta acoplado a la unidad de bloqueo. El giro del pomo
con respecto a la carcasa permite accionar la unidad de bloqueo para cambiar de una primera a una segunda posicién.
La unidad de bloqueo esta acoplada al carrete para prohibir que el carrete gire hacia la direccién de aflojamiento
cuando la unidad de bloqueo esta en la primera posicidn y permitir que el carrete gire hacia la direccién de aflojamiento
cuando la unidad de bloqueo esta en la segunda posicién.

Por lo tanto, a través de la relacién de tope entre el brazo de trinquete y la porcién de bloqueo, se puede evitar la
rotura del brazo de trinquete causada por la presién, se puede aumentar la vida Util y se mantiene la capacidad de
fijacién del dispositivo de sujecidn, al tiempo que se simplifica la estructura.

Segun el dispositivo de sujecién mencionado anterior mente, el cuerpo anular puede tener una direccién radial, y la
porcién de bloqueo puede sobresalir en direccién exterior del cuerpo anular a lo largo de la direccién radial. El
dispositivo de sujecién puede incluir ademas una primera porcién de retencién y una segunda porcién de retencién
dispuestas en el cuerpo anular y acopladas al pomo, y cada una de la primera porcién de retencién y de la segunda
porcién de retencién tiene capacidad de restauraciéon en la direccién de enrollamiento. El pomo puede incluir dos
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salientes acoplados a la primera porcidén de retencién y a la segunda porcién de retencién, respectivamente. Cuando
la unidad de bloqueo es accionada por el pomo para pasar de la primera a la segunda posicidn, los dos salientes
empujan la primera porcién de retencién y la segunda porcidn de retencién, respectivamente, para que se muevan a
lo largo de la direccidn radial. Ademas, el pomo puede incluir una pista en espiral. La unidad de bloqueo incluye una
porcién de guiado acoplada a la pista en espiral. Cuando el pomo se gira hacia la direccién de aflojamiento, la porcidén
de guiado guiada por la pista en espiral se eleva de forma que la unidad de bloqueo pasa a la segunda posicién.

Segun la invencidn, se proporciona un dispositivo de sujecién que sirve para sujetar y aflojar un cordén. El dispositivo
de sujecién incluye una carcasa, un carrete, una unidad de bloqueo y un pomo. La carcasa incluye un espacio de
recepcion y una pluralidad de dientes laterales. El carrete esta dispuesto dentro de la carcasa y el cordén se enrolla
alrededor de la misma. La unidad de bloqueo incluye una porcién de bloqueo y al menos un brazo de trinquete. El al
menos un brazo de trinquete se engrana a los dientes laterales y hace tope contra la porcién de bloqueo en una
direccién de aflojamiento, y el al menos un brazo de trinquete se desengrana de los dientes laterales en una direccién
de apriete opuesta a la direccidén de aflojamiento. El pomo esté acoplado a la unidad de bloqueo. El giro del pomo con
respecto a la carcasa permite accionar la unidad de bloqueo para cambiar de una primera a una segunda posicién. La
unidad de bloqueo esta acoplada al carrete para prohibir que el carrete gire hacia la direccién de aflojamiento cuando
la unidad de bloqueo esta en la primera posicién y permitir que el carrete gire hacia la direccidén de aflojamiento cuando
la unidad de bloqueo esta en la segunda posicion.

Segun el dispositivo de sujecién mencionado anteriormente, la unidad de bloqueo puede incluir un cuerpo anular. El
cuerpo anular tiene una direccién radial, y la porcién de bloqueo puede sobresalir en direccién exterior del cuerpo
anular a lo largo de la direccién radial. El cuerpo anular, la porciéon de bloqueo y el al menos un brazo de trinquete
estan formados integralmente. El dispositivo de sujecién puede incluir ademas una primera porcién de retenciéon y una
segunda porcién de retencion dispuestas en el cuerpo anular y acopladas al pomo, y cada una de la primera porcién
de retencién y la segunda porcién de retencién tiene capacidad de restauracién en la direccién de enrollamiento. El
pomo puede incluir dos salientes acoplados a la primera porcién de retencién y a la segunda porciéon de retencién,
respectivamente. Cuando la unidad de bloqueo es accionada por el pomo para cambiar de la primera a la segunda
posicién, los dos salientes empujan la primera porcibn de retencién y la segunda porcién de retencién,
respectivamente, para que se muevan a lo largo de la direccién radial. Ademas, el pomo puede incluir una pista en
espiral. La unidad de bloqueo incluye una porcién de guiado acoplada a la pista en espiral. Cuando el pomo se gira
hacia la direccién de aflojamiento, la porcién de guiado guiada por la pista en espiral se eleva de forma que la unidad
de bloqueo pasa a la segunda posicion.

A través de la configuracién de la estructura de la unidad de bloqueo, el dispositivo de sujecién proporcionado por la
presente descripcién, en comparacién con las técnicas anteriores, puede mantener la capacidad de fijacién al tiempo
que se simplifica la estructura de la misma.

Breve descripcién de los dibujos

La figura 1 muestra una vista esquematica tridimensional de un dispositivo de sujecién seglin un modo de realizacién
de la presente descripcion;

La figura 2A muestra una vista en despiece del dispositivo de sujecion de la figura 1;
La figura 2B muestra otra vista en despiece del dispositivo de sujecién de la figura 1;

Las figuras 3A a 3C muestran ilustraciones de un proceso de acoplamiento del corddn del dispositivo de sujecién de
la figura 1;

La figura 4A muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la
linea 4-4;

La figura 4B muestra otra vista en seccidn transversal del dispositivo de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la
linea 4-4;

La figura 5A muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la
linea 5-5;

La figura 5B muestra otra vista en seccidn transversal del dispositivo de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la
linea 5-5;

La figura 6A muestra una vista en seccidn transversal del dispositivo de sujecidn de la figura 4A tomada a lo largo de
la linea 6-6;

La figura 6B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la figura 4A tomada a lo largo de
la linea 6-6;

La figura 7 muestra una vista esquemética tridimensional de un dispositivo de sujecién segun otro modo de realizacion
de la presente descripcion;
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La figura 8A muestra una vista en despiece del dispositivo de sujecién de la figura 7; y
La figura 8B muestra otra vista en despiece del dispositivo de sujecién de la figura 7.
Descripcidn detallada

El modo de realizacién se describird con los dibujos. Para mayor claridad, a continuaciéon se describiran algunos
detalles préacticos. Sin embargo, deberia observarse que la presente descripcién no debe verse limitada por los detalles
practicos. Es decir, en algunos modos de realizacion, los detalles practicos son innecesarios. Ademas, para simplificar
los dibujos, algunas estructuras y elementos convencionales se ilustraran simplemente, y los elementos repetidos
podran representarse con las mismas etiquetas.

Por favor, refiérase a la figura 1, la figura 2A y la figura 2B, en las que la figura 1 muestra una vista esquemética
tridimensional de un dispositivo 100 de sujecién segiin un modo de realizacién de la presente descripcién, la figura 2A
muestra una vista en despiece del dispositivo 100 de sujecion de la figura 1, y la figura 2B muestra otra vista en
despiece del dispositivo 100 de sujecién de la figura 1.

El dispositivo 100 de sujecién que sirve para fijar y aflojar un cordén 600 incluye una carcasa 200, un carrete 300, un
pomo 500 y una unidad 400 de bloqueo, la carcasa 200 incluye un espacio 210 de recepcién y una pluralidad de
dientes 230 laterales, el carrete 300 estéa dispuesto en la carcasa 200 y el cordén 600 esta enrollado alrededor de la
misma; la unidad 400 de bloqueo incluye una porcién 490 de bloqueo y al menos un brazo 470 de trinquete, el brazo
470 de trinquete se engrana con los dientes 230 laterales y se apoya contra la porciéon 490 de bloqueo en una direccidn
A1 de aflojamiento, y el brazo 470 de trinquete se desengrana de los dientes 230 laterales en una direcciéon A2 de
apriete opuesta a la direccién A1 de aflojamiento, el pomo 500 esta acoplado a la unidad 400 de bloqueo; en donde el
giro del pomo 500 con respecto a la carcasa 200 permite accionar la unidad 400 de bloqueo para que cambie de una
primera a una segunda posicidn, la unidad 400 de bloqueo esta acoplada al carrete 300 para prohibir que el carrete
300 gire hacia la direccién A1 de aflojamiento cuando la unidad 400 de bloqueo esta en la primera posicién, y se
permite que el carrete 300 gire hacia la direccién A1 de aflojamiento cuando la unidad 400 de bloqueo esta en la
segunda posicion.

Por lo tanto, mediante la relacidén de tope entre el brazo 470 de trinquete y la porcién 490 de bloqueo, se puede evitar
la rotura del brazo 470 de trinquete causada por la presién, se puede aumentar la vida util y se mantiene la capacidad
de fijacidn del dispositivo 100 de sujecién. La estructura detallada y el funcionamiento del dispositivo 100 de sujecién
se describiran en los parrafos siguientes.

La carcasa 200 tiene una estructura hueca, e incluye un alojamiento 260 y una porcién 250 montada, el alojamiento
260 incluye el espacio 210 de recepcidn, los dientes 230 laterales, dos orificios 220 laterales y una abertura 240
inferior. Los dientes 230 laterales estan orientados hacia el espacio 210 de recepcidn, los dos orificios 220 laterales y
la abertura 240 inferior estdn comunicados con el espacio 210 de recepcidn y tienen forma de anillo. Los dientes 230
laterales estan orientados hacia el espacio 210 de recepcién, los dos orificios 220 laterales y la abertura 240 inferior
estan comunicados con el espacio 210 de recepcién, y la porcién 250 montada sobresale en la direccién exterior del
alojamiento y tiene forma de anillo. En el modo de realizacién, un didametro de la abertura 240 inferior es menor que
un diametro del carrete 300, y después de que el carrete 300 se disponga dentro del espacio 210 de recepcién del
alojamiento 260, no se caera de la abertura 240 inferior.

El carrete 300 tiene forma de disco, e incluye un cilindro 320 de carrete y una parte 310 inferior, el cilindro 320 de
carrete incluye una primera abertura 321 y una segunda abertura 322, la parte 310 inferior sirve para disponer el
cilindro 320 de carrete, la parte 310 inferior incluye un primer orificio 311 de anudado un primer orificio 312 pasante,
un segundo orificio 313 de anudado y un segundo orificio 314 pasante, el primer orificio 311 de anudado y el primer
orificio 312 pasante estan comunicados con la primera abertura 321, y el segundo orificio 313 de anudado y el segundo
orificio 314 pasante estdn comunicados con la segunda abertura 322. Un primer extremo y un segundo extremo del
corddn 600 pueden pasar a través de la primera abertura 321 y de la segunda abertura 322, respectivamente, para
acoplarse con el carrete 300, de manera que el cordén 600 pueda enrollarse alrededor del cilindro 320 de carrete.
Adicionalmente, el carrete 300 puede incluir ademas una pluralidad de dientes 330 de engranaje para engranarse con
la unidad 400 de bloqueo.

La unidad 400 de bloqueo incluye, adicionalmente al brazo 470 de trinquete y la porcién 490 de blogqueo, un cuerpo
480 anular, una primera porcién 410 de retencidén, una segunda porcién 420 de retencién, tres porciones 430 de
guiado, cuatro porciones 441, 442, 443, 444 de detencién, un orificio 450 comunicado y una pluralidad de dientes 460
engranados, en el modo de realizacién, un nimero de los brazos 470 de trinquete es tres, un numero de la porcién
490 de bloqueo que se corresponde con los brazos 470 de trinquete es tres, pero no se limitara a ello.

El cuerpo 480 anular tiene una direccidén radial, la primera porcién 410 de retencién y la segunda porcién 420 de
retencién estan dispuestas en el cuerpo 480 anular y se acoplan al pomo 500, las porciones 430 de guiado que tienen
estructura de bloque inclinado sobresalen en direccidn exterior del cuerpo 480 anular a lo largo de la direccién radial
y estan configuradas para acoplarse al pomo 500, cada uno de los brazos 470 de trinquete esta dispuesto en el cuerpo
480 anular e incluye un primer terminal 471 y un segundo terminal 472, el primerterminal 471 esta conectado al cuerpo
480 anular, el segundo terminal 472 es opuesto al primer terminal 471, el segundo terminal 472 esta engranado con
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los dientes 230 laterales en la direccién A1 de aflojamiento y estd desengranado de los dientes 230 laterales opuestos
en la direcciéon A2 de apriete. El segundo terminal 472 incluye la porciéon 473 de tope que hace tope contra la porcién
490 de bloqueo en la direccién A1 de aflojamiento, y la porcién 473 de tope sobresale del brazo 470 de trinquete hacia
el carrete 300.

La primera porcidén 410 de retencién y la segunda porcién 420 de retencién sobresalen en direccion interior a lo largo
de la direccién radial, es decir, sobresalen hacia un centro del cuerpo 480 anular. Los dientes 460 engranados estén
dispuestos en un extremo distal de una pared del orificio 450 comunicado, que esta cerca del carrete 300, y las cuatro
porciones 441, 442, 443, 444 de detencién sobresalen hacia el centro desde un extremo proximal de la pared del
orificio 450 comunicado, que esté cerca del pomo 500, las porciones 441, 443 de detencidn se corresponden entre si,
y las porciones 442, 444 de detencion se corresponden entre si.

Cada una de la primera porcién 410 de retencién y la segunda porcién 420 de retencién tiene capacidad de
restauracioén en la direccion radial, precisamente, la primera porcién 410 de retencidn tiene un primer extremo 411
libre, la segunda porcién 420 de retencién tiene un segundo extremo 421 libre, cuando cada uno del primer extremo
411 libre y el segundo extremo 421 libre soporta una fuerza aplicada sobre ellos que es mayor que la fuerza que
pueden soportar, se deformarian en la direccién radial, y cuando se elimina la fuerza externa, el primer extremo 411
libre y el segundo extremo 421 libre se restablecen.

El pomo 500 incluye una porciéon 540 engranada, un cilindro 510 saliente, dos salientes 521, 522 (mostrados en la
figura 2B) y una pista 530 en espiral. El cilindro 510 saliente sobresale hacia la unidad 400 de bloqueo, los dos salientes
521, 522 estéan situados en el cilindro 510 saliente y se corresponden entre si, el cilindro 510 saliente y los salientes
521, 522 sobresalen en el orificio 450 comunicado durante el montaje, de manera que cuando la unidad 400 de bloqueo
se encuentra en la primera posicién, el primer saliente 521 hace tope contra la primera porcién 410 de retencién, y el
segundo saliente 522 hace tope contra la segunda porcién 420 de retencién. La pista 530 en espiral esta dispuesta en
una pared interior (no etiquetada) del pomo 500 para acoplarse a las porciones 430 de guiado, la porcién 540
engranada también esté dispuesta en la pared interior, y tiene una estructura de ranura correspondiente a la porcién
250 montada.

Por favor, refiérase a las figuras 3A a 3C, en donde las figuras 3A a 3C muestran ilustraciones de un proceso de
acoplamiento del cordén 600 del dispositivo 100 de sujecién de la figura 1. Durante el montaje del dispositivo 100 de
sujecidn, el carrete 300 puede disponerse primero dentro de la carcasa 200, y después de montar el pomo 500 con la
unidad 400 de bloqueo, el pomo 500 puede cubrirse sobre la carcasa 200, finalmente puede aplicarse una fuerza para
engranar la porcién 540 engranada del pomo 500 con la porcién 250 montada de la carcasa 200, de tal manera que
puede completarse el montaje del dispositivo 100 de sujecién.

Cuando el corddn 600 se va a acoplar al carrete 300, como se muestra en la figura 3A, el segundo extremo (no
etiquetado) del cordén 600 se puede pasar a través de uno de los orificios 220 laterales, la segunda abertura 322, el
segundo orificio 313 de anudado y el segundo orificio 314 pasante, de forma que el segundo extremo quede expuesto
desde la abertura 240 inferior. Como se muestra en la figura 3B, un usuario (no mostrado) puede atar el segundo
extremo en un nudo 610 y una punta (no etiquetada), y como se muestra en la figura 3C, el cordén 600 puede ser
sacado de la segunda abertura 322 por el usuario, de tal manera que el nudo 610 puede moverse hacia el segundo
orificio 313 de anudado para quedar limitado en el segundo orificio 313 de anudado, la punta se deja en el segundo
orificio 314 pasante y no quedara expuesta desde la abertura 240 inferior.

De forma similar, el primer extremo del cordén 600 (que es opuesto al segundo extremo) puede pasarse a través del
otro de los orificios 220 laterales, la primera abertura 321, el primer orificio 311 de anudado y el primer orificio 312
pasante de forma que el primer extremo quede expuesto desde la abertura 240 inferior, el usuario puede anudar el
primer extremo en otro nudo y otra punta (no mostrados), entonces el nudo puede limitarse en el primer orificio 311
de anudado y la punta puede dejarse en el primer orificio 312 pasante.

Por favor, refiérase a la figura 4A y la figura 4B, asi como las figuras 2A y 2B juntas, en donde la figura 4A muestra
una vista en seccién transversal del dispositivo 100 de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la linea 4-4, y la
figura 4B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo 100 de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de
la linea 4-4.

Como se muestra en la figura 4A, las porciones 430 de guiado (mostradas en la figura 2B) pueden desplazarse de
forma limitada a lo largo de la pista 530 en espiral (mostrada en la figura 2A), es decir, cuando el pomo 500 se gira
con respecto a la unidad 400 de bloqueo, las porciones 430 de guiado se mueven a lo largo de la pista 530 en espiral,
de tal forma que la unidad 400 de bloqueo se eleva o desciende con respecto al pomo 500. Como se muestra en la
figura 3A, cuando la unidad 400 de bloqueo se encuentra en la primera posicién, los brazos 470 de trinquete
(mostrados en la figura 2B) estédn coordinados con los dientes 230 laterales (mostrados en la figura 2B), y los dientes
460 engranados (mostrados en la figura 2A) estan engranados con los dientes 330 de engranaje (mostrados en la
figura 2B), los brazos 470 de trinquete estan desengranados de los dientes 230 laterales en la direccién A2 de apriete
(mostrada en la figura 2B) mientras que estdn engranados con los dientes 230 laterales en la direccion A1 de
aflojamiento (mostrada en la figura 2B) debido a su estructura; como resultado, cuando el pomo 500 se gira hacia la
direccién A2 de apriete para accionar la unidad 400 de bloqueo, el carrete 300 conectado a la misma puede retraer el
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corddn 600, cuando el pomo 500 se detiene, los brazos 470 de trinquete se engranan con los dientes 230 laterales
para prohibir que el carrete 300 gire hacia la direccién A1 de aflojamiento y se puede lograr un propoésito de fijacién.

Como se muestra en la figura 4B, la unidad 400 de bloqueo se encuentra en la segunda posicién cuando el pomo 500
se gira hacia la direccion A1 de aflojamiento para mover las porciones 430 de guiado, ya que los brazos 470 de
trinquete no estédn engranados con los dientes 230 laterales, el carrete 300 puede girar libremente hacia la direccidn
A1 de aflojamiento, por lo que el cordén 600 puede extraerse para lograr un propésito de liberacién. En el modo de
realizacién, los dientes 460 engranados estdn desengranados de los dientes 330 de engranaje para permitir que la
unidad 400 de bloqueo se desengrane del carrete 300 cuando la unidad 400 de bloqueo esté en la segunda posicién,
pero en otro modo de realizacién, los dientes 460 engranados y los dientes 330 de engranaje pueden estar engranados
en la segunda posicién, mientras que los brazos 470 de trinquete estdn desengranados de los dientes 230 laterales,
o los brazos 470 de trinquete estdn engranados con los dientes 230 laterales en la segunda posicién, mientras que
los dientes 460 engranados estadn desengranados de los dientes 330 de engranaje, y no se limitara a ello.

Por favor, refiérase a la figura 5A y la figura 5B, en donde la figura 5A muestra una vista en seccién transversal del
dispositivo 100 de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la linea 5-5, y la figura 5B muestra otra vista en seccién
transversal del dispositivo 100 de sujecién de la figura 1 tomada a lo largo de la linea 5-5.

Como se muestra en la figura 5A, la unidad 400 de bloqueo estéd en la primera posicion, el saliente 521 hace tope
contra la primera porcién 410 de retencién y la porciéon 441 de detencién, el saliente 522 hace tope contra la segunda
porcién 420 de retencién y la porcién 443 de detencién, por lo que el pomo 500 (mostrado en la figura 2A) se engrana
con la unidad 400 de bloqueo y cuando el pomo 500 se gira hacia la direccién A2 de apriete, el saliente 521 presiona
la porcién 441 de detencién, el saliente 522 presiona la unidad 443 de detencién, de tal manera que la unidad 400 de
bloqueo es impulsada a girar. Por otra parte, cuando el pomo 500 esté parado, debido a la configuracién de la primera
porcién 410 de retencién y la segunda porcién 420 de retencién, el saliente 521 y el saliente 522 pueden estar haciendo
tope para mantener la posicién relativa del pomo 500 y la unidad 400 de engranaje, de tal manera que es favorable
para evitar que la posiciéon del pomo 500 y la unidad 400 de bloqueo se muevan por la fuerza externa (que es una
fuerza vibratoria en el entorno durante el uso, no la fuerza aplicada por el usuario) para hacer que el corddén 600 se
suelte.

Cuando el pomo 500 se gira hacia la direccion A1 de aflojamiento, debido al engranaje entre los brazos 470 de
trinquete y los dientes 230 laterales, la unidad 400 de bloqueo no puede girar, por lo que el saliente 521 presiona el
primer extremo 411 libre de la primera porcién 410 de retencidén cuando se fuerza, el saliente 522 presiona el segundo
extremo 421 libre de la segunda porcién 420 de retencién cuando se fuerza, el primer extremo 411 libre y el segundo
extremo 421 libre se deforman para moverse a lo largo de la direccién radial porque no pueden soportar la fuerza, y
como se muestra en la figura 5B, cuando el pomo 500 se gira con respecto a la unidad 400 de bloqueo, el saliente
521 hace tope contra la porcion 444 de detencidn y el saliente 522 hace tope contra la porciéon 442 de detencion, el
primer extremo 411 libre y el segundo extremo 421 libre se restauran después de que se haya eliminado la fuerza. Por
lo tanto, cuando el pomo 500 se gira con respecto a la unidad 400 de bloqueo, las porciones 430 de guiado se mueven
a lo largo de la pista 530 en espiral, y la unidad 400 de bloqueo es accionada para cambiar de la primera a la segunda
posicion.

Adicionalmente, si el pomo 500 se gira de nuevo hacia la direccién A2 de apriete, el saliente 521 tocara primero el
primer extremo 411 libre y después presionaré el primer extremo 411 libre, el saliente 522 tocara primero el segundo
extremo 421 libre y después presionara el segundo extremo 421 libre, debido a que la unidad 400 de bloqueo se
desciende a una posicién entre la primera posicién y la segunda posicion, los brazos 470 de trinquete se engranan
con los dientes 230 laterales, y antes de que los brazos 470 de trinquete se desengranen de los dientes 230 laterales
en la direccién A2 de apriete, los brazos 470 de trinquete deben deformarse en la direccidn radial. El primer extremo
411 libre y el segundo extremo 421 libre deben deformarse a lo largo de la direccién radial para permitir que la unidad
400 de bloqueo cambie a la primera posicién de la configuracién.

En otro modo de realizacion, las estructuras de la primera porcién 410 de retencidén y de la segunda porcién 420 de
retencién pueden cambiarse, la porcidn de retenciéon puede acoplarse al pomo, o acoplarse a la carcasa, sélo cuando
tiene capacidad para mantener la posicion relativa del pomo y de la unidad de bloqueo para prohibir que la unidad de
bloqueo se eleve o descienda bajo una fuerza determinada y el nimero de la porcidén de retencién y el nUmero de la
porcién montada no estan limitados.

Por favor, refiérase a la figura 6A y la figura 6B, en donde la figura 6A muestra una vista en seccién transversal del
dispositivo 100 de sujecién de la figura 4A tomada a lo largo de la linea 6-6, y la figura 6B muestra otra vista en seccién
transversal del dispositivo 100 de sujecién de la figura 4A tomada a lo largo de la linea 6-6. Como se muestra en la
figura 6A, cuando el pomo 500 se gira hacia la direccién A2 de apriete, el brazo 470 de trinquete se desengranara de
los dientes 230 laterales, y no se vera afectado por la porcién 490 de bloqueo; por otro lado, como se muestra en la
figura 6B, se producird una fuerza de tensién en la direccién A1 de aflojamiento cuando se tense el cordén 600, el
brazo 470 de trinquete se engranara con los dientes laterales debido a la estructura, la porcion 473 de tope haré tope
contra la porcién 490 de bloqueo al mismo tiempo, de tal forma que cuando la fuerza de tensién sea demasiado grande,
la porcién 490 de bloqueo podré evitar que el brazo 470 de trinquete se doble en exceso y se podra conseguir un
efecto para evitar que el brazo 470 de trinquete se rompa.
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Por favor, refiérase a la figura 7, la figura 8A y la figura 8B, en donde la figura 7 muestra una vista esquemética
tridimensional de un dispositivo 100 de sujecidén segln otro modo de realizacién de la presente descripcién, la figura
8A muestra una vista en despiece del dispositivo 100 de sujecién de la figura 7, y la figura 8B muestra otra vista en
despiece del dispositivo 100 de sujecién de la figura 7.

El dispositivo 100a de sujecidn sirve para aflojar y apretar un cordén (no mostrado) y estd compuesto por una carcasa
200a, un carrete 300a, un pomo 500a y una unidad 400 de bloqueo, las estructuras y funcionamientos de la carcasa
200a, el carrete 300a, el pomo 500a y la unidad 400 de bloqueo son similares a las estructuras de la carcasa 200, el
carrete 300, el pomo 500 y la unidad 400 de bloqueo de las figuras 1 a 5B, pero la diferencia estriba en que las
relaciones entre la primera abertura 321, la segunda abertura 322, el primer orificio 311 de anudado, el primer orificio
312 pasante, el segundo orificio 313 de anudado y el segundo orificio 314 pasante del carrete 300a son diferentes de
las relaciones entre la primera abertura 321, la segunda abertura 322, el primer orificio 311 de anudado, el primer
orificio 312 pasante, el segundo orificio 313 de anudado y el segundo orificio 314 pasante. Precisamente, el cordén
del modo de realizacion se acopla al carrete 300a con un angulo de 60 grados, y el cordén del modo de realizacidén de
la figura 1 se acopla al carrete 300 con un angulo de 180 grados.

Adicionalmente, en el modo de realizacién, la carcasa 200a puede incluir una base 270a ademas del alojamiento 260a,
después de acoplar el corddn al carrete 300a como se muestra en las figuras 3A a 3C, la base 270a puede acoplarse
al alojamiento 260a, cumpliendo una funcién de proteccién.

Mediante el modo de realizacién mencionado, la presente descripcién presenta las siguientes ventajas.

1. A través de la configuracion de la estructura de la porcion de bloqueo y el brazo de trinquete, se puede evitar la
rotura del brazo de trinquete debido a una sobrecarga, ademas de aumentar la capacidad de fijacién, se puede
aumentar la vida util del dispositivo de sujecion.

2. Através de la configuracién de la estructura de la abertura inferior y el carrete, el cordén puede acoplarse al carrete
después de montar el dispositivo de sujecién, se simplifica el proceso de fabricacién y el usuario puede acoplar el
corddn al dispositivo de sujeciéon después de enhebrar el corddn a través de los orificios de los articulos, de forma que
aumenta la comodidad de uso.

3. Através de la configuracidn de la porcién de guiado y la pista en espiral, la unidad de bloqueo puede cambiar de
posicién cuando se gira el pomo; de este modo, se puede cambiar el estado de tensién o el estado de aflojamiento.
4. A través de la configuracién de la primera porcién de retencién y la segunda porcién de retencién, se puede
mantener la posicién relativa del pomo y la unidad de bloqueo en la primera posicién o en la segunda posicién, y se
puede evitar que el cordén se afloje debido a la fuerza del entorno.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo (100, 100a) de sujecién, que sirve para sujetar y soltar un cordén (600), el dispositivo (100, 100a) de
sujecién que comprende:

una carcasa (200, 200a), que comprende un espacio (210) de recepcién y una pluralidad de dientes (230) laterales;
un carrete (300, 300a) dispuesto dentro de la carcasa (200, 200a), en donde el cordén (600) se enrolla alrededor de
la misma;

una unidad (400, 400a) de bloqueo que comprende una porcién (490) de bloqueo y al menos un brazo (470) de
trinquete, en donde el al menos un brazo (470) de trinquete esté engranado con los dientes (230) laterales y hace tope
contra la porcion (490) de bloqueo en una direccion (A1) de aflojamiento y el al menos un brazo (470) de trinquete
esta desengranado de los dientes (230) laterales en una direccién (A2) de apriete opuesta a la direccién (A1) de
aflojamiento; y

un pomo (500, 500a) acoplado a la unidad (400, 400a) de bloqueo;

en donde el giro del pomo (500, 500a) con respecto a la carcasa (200, 200a) permite accionar la unidad (400, 400a)
de bloqueo para cambiar de una primera posicién a una segunda posicién, la unidad (400, 400a) de bloqueo esta
acoplada al carrete (300, 300a) para prohibir que el carrete (300, 300a) gire hacia la direccién (A1) de aflojamiento
cuando la unidad (400, 400a) de bloqueo esta en la primera posicion, y se permite que el carrete (300, 300a) gire hacia
la direccién (A1) de aflojamiento cuando la unidad (400, 400a) de bloqueo esta en la segunda posicion.

2. El dispositivo (100, 100a) de sujecién de la reivindicacion 1, caracterizado por que la unidad (400, 400a) de bloqueo
comprende un cuerpo (480) anular, el cuerpo (480) anular tiene una direccién radial, la porcién (490) de bloqueo
sobresale hacia fuera del cuerpo (480) anular a lo largo de la direccién radial, y el cuerpo (480) anular, la porcién (490)
de bloqueo y el al menos un brazo (470) de trinquete estan formados integralmente.

3. El dispositivo (100, 100a) de sujecidn de la reivindicacién 2, caracterizado por que la unidad (400, 400a) de bloqueo
comprende ademés:

una primera porcidn (410) de retencién y una segunda porcidén (420) de retencién dispuestas en el cuerpo (480) anular
y acopladas al pomo (500, 500a), cada una de la primera porcién (410) de retencidn y la segunda porcién (420) de
retencién tiene capacidad de restablecimiento en la direccién de enrollamiento.

4. El dispositivo (100, 100a) de sujecién de la reivindicacidn 3, caracterizado por que, el pomo (500, 500a) comprende
dos salientes (521, 522) acoplados a la primera porcién (410) de retencién y a la segunda porcién (420) de retencién,
respectivamente, cuando la unidad (400, 400a) de bloqueo es accionada por el pomo (500, 500a) para cambiar de la
primera a la segunda posicién, los dos salientes (521, 522) empujan la primera porcién (410) de retencién y la segunda
porcién (420) de retencién, respectivamente, para moverse a lo largo de la direccién radial.

5. El dispositivo (100, 100a) de sujecion de la reivindicacidn 1, caracterizado por que el pomo comprende una pista
(530) en espiral, y la unidad (400, 400a) de bloqueo comprende:

una porcidn (430) de guiado acoplada a la pista (530) en espiral;

en donde cuando el pomo (500, 500a) se gira hacia la direccién (A1) de aflojamiento, la porcién (430) de guiado,
guiada por la pista (530) en espiral se eleva de tal forma que la unidad (400, 400a) de bloqueo se cambia a la segunda
posicién.
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