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(57)摘要

本发明涉及电力设备通风控温技术领域，尤

其涉及一种自动控温开关柜及自动控温的方法。

提供一种自动控温开关柜，包括有柜体、底座、柜

门、控制模组和元件安装板等；底座上安装柜体，

柜体上铰接柜门，柜门上安装控制模组，柜体内

固接元件安装板，元件安装板与柜体后侧壁之间

留有间隙且形成左右两个安装室。本发明在柜体

紧闭时采用间隔性的方式监测柜体内部的温度

和湿度，每次监测获取柜体内的温度时，即使监

测温度符合在常规温度区间内，也会调用风扇或

半导体制冷模组Ⅰ进行短时间工作，将柜体内部

温度维持在常规区间的同时，也大大的降低了维

持柜内恒温的功耗。
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1.一种自动控温开关柜，包括有柜体（1）、底座（1a）、柜门（2）、控制模组（3）和元件安装

板（4），其特征在于：还包括有风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、风扇Ⅳ（5d）、温湿度传

感器（6）、排气筒（7）、电动推杆（8）、导向板（8a）、遮盖板（9）和半导体制冷模组Ⅰ（10），底座

（1a）上安装柜体（1），柜体（1）上铰接柜门（2），柜门（2）上安装控制模组（3），柜体（1）内固接

元件安装板（4），元件安装板（4）与柜体（1）后侧壁之间留有间隙且形成左右两个安装室，左

安装室顶部安装风扇Ⅰ（5a），左安装室底部安装风扇Ⅱ（5b），柜门（2）下部安装风扇Ⅲ（5c），

柜门（2）上部安装风扇Ⅳ（5d），所安装的四处位置的风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、

风扇Ⅳ（5d）的出风方向相互垂直，风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、风扇Ⅳ（5d）均与控

制模组（3）通过导线连接，柜体（1）右安装室顶部安装温湿度传感器（6），柜体（1）右安装室

顶部接通排气筒（7），柜体（1）右安装室的顶壁分别固接电动推杆（8）和导向板（8a），导向板

（8a）上滑动连接遮盖板（9），遮盖板（9）与电动推杆（8）的活动杆固接，且遮盖板（9）能够滑

动遮挡排气筒（7）的通口，柜体（1）内侧壁上安装半导体制冷模组Ⅰ（10），半导体制冷模组Ⅰ

（10）、电动推杆（8）和温湿度传感器（6）三者均与控制模组（3）通过导线连接。

2.如权利要求1所述的一种自动控温开关柜，其特征在于：还包括有局部降温组件

（11），柜体（1）的左安装室内设置局部降温组件（11）；所述局部降温组件（11）包括有第一电

动导轨（111）和半导体制冷模组Ⅱ（112），柜体（1）的左安装室内纵向固接第一电动导轨

（111），第一电动导轨（111）上滑动连接半导体制冷模组Ⅱ（112），半导体制冷模组Ⅱ（112）

与元件安装板（4）滑动接触，第一电动导轨（111）与半导体制冷模组Ⅱ（112）均和控制模组

（3）通过导线连接。

3.如权利要求2所述的一种自动控温开关柜，其特征在于：还包括有清扫组件（12），柜

体（1）右安装室下部设置清扫组件（12）；所述清扫组件（12）包括有第二电动导轨（121）、清

扫刷（122）和滑动挡板（123），柜体（1）右安装室下部横向固接第二电动导轨（121），第二电

动导轨（121）与控制模组（3）通过导线连接，第二电动导轨（121）上滑动连接清扫刷（122），

柜体（1）下部开有一缺口，该缺口上滑动连接滑动挡板（123），清扫刷（122）与滑动挡板

（123）配合接触。

4.如权利要求3所述的一种自动控温开关柜，其特征在于：还包括有收集组件（13），底

座（1a）侧壁设置收集组件（13）；所述收集组件（13）包括有收集框（131）、弹簧（132）和触杆

（123a），底座（1a）侧壁滑动连接收集框（131），收集框（131）位于滑动挡板（123）下方，收集

框（131）和底座（1a）共同固接弹簧（132），收集框（131）两侧开有斜边槽（133），滑动挡板

（123）底部对称固接触杆（123a），触杆（123a）与斜边槽（133）滑动接触。

5.如权利要求4所述的一种自动控温开关柜，其特征在于：还包括有感应灯板（14），柜

体（1）内顶壁安装感应灯板（14），感应灯板（14）与控制模组（3）通过导线连接。

6.如权利要求5所述的一种自动控温开关柜，其特征在于：还包括有加热模组（15）和加

湿抽湿一体模组（16），柜体（1）内侧壁安装加热模组（15），柜体（1）顶部设置加湿抽湿一体

模组（16），加湿抽湿一体模组（16）处于排气筒（7）上方，加湿抽湿一体模组（16）和加热模组

（15）二者均与控制模组（3）通过导线连接。

7.一种自动控温开关柜自动控温的方法，其特征在于：其采用权利要求6所述的一种自

动控温开关柜，包括以下步骤，

S1：确定柜内恒定温湿度数值区间
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设定柜体（1）内部温湿度含有一个温度边界区间以及一个空气湿度区间，作为执行触

发值，常规温度区间在17‑27℃，记为K1，空气湿度区间在40‑65%，记为L；

S2：间歇性获取柜内温湿度数值

每1‑3h通过温湿度传感器（6）获取一次柜体（1）内部温度和湿度数值，记录并存储在控

制模组（3）内，温度数值记为K，湿度数值记为L1；

S3：工作执行

S3.1：控制模组（3）调取当前K值并判断其是否在K1区间内，如果K<17，则控制模组（3）调

用风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、风扇Ⅳ（5d）和加热模组（15）工作，此时温湿度传感

器（6）实时监测，直到K属于K1即可停止升温工作，

如果K属于K1，则控制模组（3）调用风扇Ⅱ（5b）和风扇Ⅳ（5d）一起或者单独调用半导体

制冷模组Ⅰ（10）工作15‑30min即可停止，

如果K>27，则控制模组（3）调用风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、风扇Ⅳ（5d）和半

导体制冷模组Ⅰ（10）工作，此时温湿度传感器（6）实时监测，直到K属于K1即可停止降温工

作；

同时判断当前调取的K值比对上一次记录的K值差值是否超过上一次记录的K值50%，如

果当前K值超过上一次记录的K值50%，但K属于K1，则将此次K值标记为异常值K2，

如果K>27，则将此次K值标记为异常值K2，控制模组（3）同时调用半导体制冷模组Ⅰ（10）、

半导体制冷模组Ⅱ（112）、第一电动导轨（111）、风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）和风扇

Ⅳ（5d）同时工作，此时温湿度传感器（6）实时监测，直到K属于K1即可停止工作；

S3.2：控制模组（3）调取当前L1值并判断其是否在L区间内，如果L1不属于L，则控制模组

（3）调用电动推杆（8）工作，将遮盖排气筒（7）的遮盖板（9）移开，同时控制模组（3）调用风扇

Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、风扇Ⅳ（5d）开始工作，此时温湿度传感器（6）实时监测，直

到L1属于L即可停止工作；

S3.3：如果采集K值后被连续的判定为异常值K2不低于3次，则控制模组（3）将异常数据

发送至控制台提出警示，如果异常值超过5次，则控制模组将关停相关的用电设备。

8.如权利要求7所述的一种自动控温开关柜自动控温的方法，其特征在于：所述步骤

S3.2还包括以下步骤，在温湿度传感器（6）实时监测下，控制模组（3）调用风扇Ⅰ（5a）、风扇

Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、风扇Ⅳ（5d）开始工作5‑8min后，L1值未能进入到L区间内或者在5‑

8min的换气过程后L1值相比较于温湿度传感器（6）实时监测的湿度值变化量低于20%情况

下，控制模组（3）需调用加湿抽湿一体模组（16）协同风扇Ⅰ（5a）、风扇Ⅱ（5b）、风扇Ⅲ（5c）、

风扇Ⅳ（5d）一起工作。
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一种自动控温开关柜及自动控温的方法

技术领域

[0001] 本发明涉及电力设备通风控温技术领域，尤其涉及一种自动控温开关柜及自动控

温的方法。

背景技术

[0002] 开关柜的主要作用是在电力系统进行发电、输电、配电和电能转换的过程中，进行

开合、控制和保护用电设备，由于开关柜是控制了用电设备的电路开合，柜内囊括了大量的

电路开关器件，因此在电路接通时，相关的开关元器件发热是必不可少的，因此很有必要对

柜体内部进行散热保障内部器件的正常运行。

[0003] 在现有的开关柜内部散热方式主要有分为两种；第一种是采用自然通风的方式进

行散热通风，机柜内部与外部空气对流循环，利用自然风对柜内设备进行换热的方式在一

定程度上可以降低柜内温度，但对应的柜体需要开设通风孔洞，内外空气的交换会裹挟空

气中的粉尘堆积在柜体内部，同时这样自然散热的效率十分有限；

第二种是采用相关的用电降温设备进行散热，较为常见是的风扇、热交换器和空

调型实现对柜内温度控制，从柜体结构来说与之相关的用电降温设备需要长时间不停歇的

运行，保障柜内温度维持在固定区间，虽然相比较于自然通风具有更好的降温通风效果，但

是对应的能耗也将大幅度增加。

发明内容

[0004] 为了克服上述现有技术的缺点，提供一种自动控温开关柜及自动控温的方法。

[0005] 本发明的技术方案是：一种自动控温开关柜，包括有柜体、底座、柜门、控制模组、

元件安装板、风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ、风扇Ⅳ、温湿度传感器、排气筒、电动推杆、导向板、遮

盖板和半导体制冷模组Ⅰ，底座上安装柜体，柜体上铰接柜门，柜门上安装控制模组，柜体内

固接元件安装板，元件安装板与柜体后侧壁之间留有间隙且形成左右两个安装室，左安装

室顶部安装风扇Ⅰ，左安装室底部安装风扇Ⅱ，柜门下部安装风扇Ⅲ，柜门上部安装风扇Ⅳ，

所安装的四处位置的风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ、风扇Ⅳ的出风方向相互垂直，风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、

风扇Ⅲ、风扇Ⅳ均与控制模组通过导线连接，柜体右安装室顶部安装温湿度传感器，柜体右

安装室顶部接通排气筒，柜体右安装室的顶壁分别固接电动推杆和导向板，导向板上滑动

连接遮盖板，遮盖板与电动推杆的活动杆固接，且遮盖板能够滑动遮挡排气筒的通口，柜体

内侧壁上安装半导体制冷模组Ⅰ，半导体制冷模组Ⅰ、电动推杆和温湿度传感器三者均与控

制模组通过导线连接。

[0006] 进一步的，还包括有局部降温组件，柜体的左安装室内设置局部降温组件；所述局

部降温组件包括有第一电动导轨和半导体制冷模组Ⅱ，柜体的左安装室内纵向固接第一电

动导轨，第一电动导轨上滑动连接半导体制冷模组Ⅱ，半导体制冷模组Ⅱ与元件安装板滑

动接触，第一电动导轨与半导体制冷模组Ⅱ均和控制模组通过导线连接。

[0007] 进一步的，还包括有清扫组件，柜体右安装室下部设置清扫组件；所述清扫组件包
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括有第二电动导轨、清扫刷和滑动挡板，柜体右安装室下部横向固接第二电动导轨，第二电

动导轨与控制模组通过导线连接，第二电动导轨上滑动连接清扫刷，柜体下部开有一缺口，

该缺口上滑动连接滑动挡板，清扫刷与滑动挡板配合接触。

[0008] 进一步的，还包括有收集组件，底座侧壁设置收集组件；所述收集组件包括有收集

框、弹簧和触杆，底座侧壁滑动连接收集框，收集框位于滑动挡板下方，收集框和底座共同

固接弹簧，收集框两侧开有斜边槽，滑动挡板底部对称固接触杆，触杆与斜边槽滑动接触。

[0009] 进一步的，还包括有感应灯板，柜体内顶壁安装感应灯板，感应灯板与控制模组通

过导线连接。

[0010] 进一步的，还包括有加热模组和加湿抽湿一体模组，柜体内侧壁安装加热模组，柜

体顶部设置加湿抽湿一体模组，加湿抽湿一体模组处于排气筒上方，加湿抽湿一体模组和

加热模组二者均与控制模组通过导线连接。

[0011] 一种自动控温开关柜自动控温的方法，包括有以下步骤，

S1：确定柜内恒定温湿度数值区间

设定柜体内部温湿度含有一个温度边界区间以及一个空气湿度区间，作为执行触

发值，常规温度区间在17‑27℃，记为K1，空气湿度区间在40‑65%，记为L；

S2：间歇性获取柜内温湿度数值

每1‑3h通过温湿度传感器获取一次柜体内部温度和湿度数值，记录并存储在控制

模组内，温度数值记为K，湿度数值记为L1；

S3：工作执行

S3.1：控制模组调取当前K值并判断其是否在K1区间内，如果K<17，则控制模组调

用风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ、风扇Ⅳ和加热模组工作，此时温湿度传感器实时监测，直到K属于

K2即可停止升温工作，

如果K属于K1，则控制模组调用风扇Ⅱ和风扇Ⅳ一起或者单独调用半导体制冷模

组Ⅰ工作15‑30min即可停止，

如果K>27，则控制模组调用风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ、风扇Ⅳ和半导体制冷模组Ⅰ工

作，此时温湿度传感器实时监测，直到K属于K1即可停止工作；

同时判断当前调取的K值比对上一次记录的K值差值是否超过上一次记录的K值

50%，如果当前K值超过上一次记录的K值50%，但K属于K1，则将此次K值标记为异常值K2，

如果K>27，则将此次K值标记为异常值K2，控制模组同时调用半导体制冷模组Ⅰ、半

导体制冷模组Ⅱ、第一电动导轨、风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ和风扇Ⅳ同时工作，此时温湿度传

感器实时监测，直到K属于K1即可停止降温工作；

S3.2：控制模组调取当前L1值并判断其是否在L区间内，如果L1不属于L，则控制模

组调用电动推杆工作，将遮盖排气筒的遮盖板移开，同时控制模组调用风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇

Ⅲ、风扇Ⅳ开始工作，此时温湿度传感器实时监测，直到L1属于L即可停止工作；

S3.3：如果采集K值后被连续的判定为异常值K2不低于3次，则控制模组将异常数

据发送至控制台提出警示，如果异常值超过5次，则控制模组将关停相关的用电设备。

[0012] 进一步的，所述步骤S3.2还包括以下步骤，在温湿度传感器实时监测下，控制模组

调用风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ、风扇Ⅳ开始工作5‑8min后，L1值未能进入到L区间内或者在5‑

8min的换气过程后L1值相比较于温湿度传感器实时监测的湿度值变化量低于20%情况下，
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控制模组需调用加湿抽湿一体模组协同风扇Ⅰ、风扇Ⅱ、风扇Ⅲ、风扇Ⅳ一起工作。

[0013] 有益效果是：本发明在柜体紧闭时采用间隔性的方式监测柜体内部的温度和湿

度，每次监测获取柜体内的温度时，即使监测温度符合在常规温度区间内，均会调用一次风

扇或半导体制冷模组Ⅰ进行短时间工作，将柜体内部温度维持在常规区间的同时，也大大的

降低了维持柜内恒温的功耗；

本发明在短暂的调用风扇工作时，使得柜体内部热量不再聚集于一点，热量会均

匀分散在柜体内部所有的空气中，使得柜内温度上升更加缓慢，控温效果更佳，更加节能；

本发明采用局部降温组件针对突发性的升温具有良好的控制效果，使得元件安装

板上所安装的元件具有较好的稳定性，避免过热出现元件损坏；

本发明增设升温异常的记录，对异常升温的及时处理，能够有效的保障开关柜的

使用安全，保障设备的正常运行。

附图说明

[0014] 图1为本发明的立体结构示意图。

[0015] 图2为本发明的去除柜门后的立体结构示意图。

[0016] 图3为本发明图2的局部立体结构示意图。

[0017] 图4为本发明的柜体剖视后的立体结构示意图。

[0018] 图5为本发明的排气筒、电动推杆和遮盖板立体结构示意图。

[0019] 图6为本发明的局部降温组件立体结构示意图。

[0020] 图7为本发明的清扫组件立体结构示意图。

[0021] 图8为本发明的收集组件立体结构示意图。

[0022] 图9为本发明的收集组件脱离底座后的立体结构示意图。

[0023] 图10为本发明的柜体和加热模组立体结构示意图。

[0024] 图11为本发明自动控温的方法流程图。

[0025] 附图标记中：1‑柜体，1a‑底座，2‑柜门，3‑控制模组，4‑元件安装板，5a‑风扇Ⅰ，5b‑

风扇Ⅱ，5c‑风扇Ⅲ，5d‑风扇Ⅳ，6‑温湿度传感器，7‑排气筒，8‑电动推杆，8a‑导向板，9‑遮

盖板，10‑半导体制冷模组Ⅰ，11‑局部降温组件，111‑第一电动导轨，112‑半导体制冷模组

Ⅱ，12‑清扫组件，121‑第二电动导轨，122‑清扫刷，123‑滑动挡板，123a‑触杆，13‑收集组

件，131‑收集框，132‑弹簧，133‑斜边槽，14‑感应灯板，15‑加热模组，16‑加湿抽湿一体模

组。

具体实施方式

[0026] 以下结合附图和具体实施例对本发明作具体的介绍。

[0027] 实施例一

[0028] 一种自动控温开关柜，如图1‑图5所示，包括有柜体1、底座1a、柜门2、控制模组3、

元件安装板4、风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d、温湿度传感器6、排气筒7、电动推杆

8、导向板8a、遮盖板9和半导体制冷模组Ⅰ10，底座1a上安装柜体1，柜体1上铰接柜门2，柜门

2呈现三段式的与柜体1铰接，最上层的柜门2上安装控制模组3，控制模组3作为微处理系统

调度各个用电设备，包含微处理、远程通讯、信息处理以及逻辑运算等基础功能，柜体1内通
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过螺栓固定元件安装板4，所有的开关元件均安装在元件安装板4上，元件安装板4的顶部和

底部均与柜体1之间存在间隙，元件安装板4与柜体1后侧壁之间留有间隙且形成左右两个

安装室，左安装室顶部安装风扇Ⅰ5a，左安装室底部安装风扇Ⅱ5b，柜门2下部安装风扇Ⅲ

5c，柜门2上部安装风扇Ⅳ5d，所安装的四处位置的风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d

的出风方向相互垂直，风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d一同工作时，可以使得吹出

的气流呈现循环的状态，加速内部空气流通，风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d均与

控制模组3通过导线连接，由控制模组3进行统一调度，柜体1右安装室顶部安装温湿度传感

器6用于监测柜体1内部的温度和湿度数值，柜体1右安装室顶部接通排气筒7，排气筒7可以

交换柜体1内外的空气，柜体1右安装室的顶壁分别固接电动推杆8和导向板8a，导向板8a上

滑动连接遮盖板9，遮盖板9与电动推杆8的活动杆固接，电动推杆8的活动杆推动着遮盖板9

将排气筒7的通口遮盖，柜体1内侧壁上安装半导体制冷模组Ⅰ10，半导体制冷模组Ⅰ10可以

对整个柜体1内部进行降温制冷，半导体制冷模组Ⅰ10、电动推杆8和温湿度传感器6三者均

与控制模组3通过导线连接，温湿度传感器6将监测得到的数值传递到控制模组3。

[0029] 如图4和图6所示，还包括有局部降温组件11，柜体1的左安装室内设置局部降温组

件11；所述局部降温组件11包括有第一电动导轨111和半导体制冷模组Ⅱ112，柜体1的左安

装室内纵向固接第一电动导轨111，第一电动导轨111上滑动连接半导体制冷模组Ⅱ112，半

导体制冷模组Ⅱ112与元件安装板4滑动接触，半导体制冷模组Ⅱ112对接触的元件安装板4

进行直接降温，在柜内温度上升的情况下防止元件安装板4上的开关元件局部过热，第一电

动导轨111与半导体制冷模组Ⅱ112均和控制模组3通过导线连接。

[0030] 如图2和图7所示，还包括有清扫组件12，柜体1右安装室下部设置清扫组件12；所

述清扫组件12包括有第二电动导轨121、清扫刷122和滑动挡板123，柜体1右安装室下部横

向通过螺栓固定安装第二电动导轨121，第二电动导轨121与控制模组3通过导线连接，第二

电动导轨121上滑动连接清扫刷122，第二电动导轨121驱动着清扫刷122移动时，可以将柜

体1内底部的灰尘或者日常维护时产生的垃圾扫在一起，柜体1下部开有一缺口，该缺口上

纵向滑动连接滑动挡板123，滑动挡板123上有一斜面，清扫刷122与滑动挡板123的斜面配

合接触，在控制模组3通过第二电动导轨121将清扫刷122驱动到极限位置后，清扫刷122与

滑动挡板123接触，进而可以沿着滑动挡板123的斜面将之向上顶起，以此将柜体1下部的缺

口打开，随即垃圾即可被扫出。

[0031] 如图2、图8和图9所示，还包括有收集组件13，底座1a侧壁设置收集组件13；所述收

集组件13包括有收集框131、弹簧132和触杆123a，底座1a侧壁滑动连接收集框131，收集框

131位于滑动挡板123下方，收集框131和底座1a共同固接弹簧132，弹簧132用于保持收集框

131处于弹出的状态，收集框131两侧开有斜边槽133，滑动挡板123底部对称焊接触杆123a，

在触杆123a与斜边槽133的底边接触时，收集框131难以弹出，但当滑动挡板123上移时，收

集框131的斜边槽133与触杆123a滑动接触并弹出，直到滑动挡板123完全上移，此时的垃圾

也被清扫刷122扫出，同时掉落在收集框131内，清扫刷122返回后，滑动挡板123下落，再利

用触杆123a沿着斜边槽133将收集框131压回。

[0032] 如图3所示，还包括有感应灯板14，柜体1内顶壁安装感应灯板14，感应灯板14与控

制模组3通过导线连接，当柜门2打开时，感应灯板14自动亮起。

[0033] 如图2所示，还包括有加热模组15和加湿抽湿一体模组16，柜体1内侧壁安装加热
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模组15，柜体1顶部设置加湿抽湿一体模组16，加湿抽湿一体模组16处于排气筒7上方，加湿

抽湿一体模组16和加热模组15二者均与控制模组3通过导线连接，加热模组15用于对柜体1

内部的整体加热升温，加湿抽湿一体模组16控制进入柜体1内部的空气湿度。

[0034] 一种自动控温开关柜自动控温的方法，如图11所示，具体包括以下步骤，

S1：确定柜内恒定温湿度数值区间

设定柜体1内部温湿度含有一个温度边界区间以及一个空气湿度区间，作为执行

触发值，常规温度区间在17‑27℃，记为K1，空气湿度区间在40‑65%，记为L；

S2：间歇性获取柜内温湿度数值

每2h通过温湿度传感器6获取一次柜体1内部温度和湿度数值，记录并存储在控制

模组3内，温度数值记为K，湿度数值记为L1；

S3：工作执行

S3.1：控制模组3调取当前K值并判断其是否在K1区间内，如果K<17，则控制模组3

调用风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d和加热模组15工作，利用风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、

风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d将热空气循环吹到柜体1内部的所有角落，此时温湿度传感器6实时监

测，直到K属于K1即可停止升温工作，以此可以降低柜体1内部因低温导致凝露的情况发生，

确保设备稳定运行，

如果K属于K1，则控制模组3调用风扇Ⅱ5b、风扇Ⅳ5d和半导体制冷模组Ⅰ工作

15min即可停止，由于K属于K1，则表示柜体1内部的温度处于正常的范围内，但是为了避免

处于元件安装板4上的元件发热导致可能出现的局部升温，则可以进行施行短暂的降温措

施，将热量分散到柜体1内部的各个角落，维持柜体1内部温度一致性，同时也可以保障内部

温度始终处于常规温度的区间，使得降温设备无需长时间的运行

如果K>27，则控制模组3调用风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d和半导体制

冷模组Ⅰ10工作，若有必要，则可以利用控制模组3调用电动推杆8工作，将遮盖排气筒7的遮

盖板9移开，将柜体1内部高热空气排出，此时温湿度传感器6实时监测，直到K属于K1即可停

止降温工作；

同时判断当前调取的K值比对上一次记录的K值差值是否超过上一次记录的K值

50%，如果当前K值超过上一次记录的K值50%，但K属于K1，在日常的用电过程中，有可能会出

现用电高峰期导致电路过载出现过热导致升温迅速的情况，此时则需要对此类情况进行标

记，因此将此次K值标记为异常值K2，

如果K>27，则将此次K值标记为异常值K2，控制模组3同时调用半导体制冷模组Ⅰ

10、半导体制冷模组Ⅱ112、第一电动导轨111和风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d同

时工作，半导体制冷模组Ⅰ10对柜体1内部进行全局降温，第一电动导轨111带着半导体制冷

模组Ⅱ112上下移动，并在移动的过程中对着元件安装板4进行降温，此时温湿度传感器6实

时监测，直到K属于K1即可停止工作；

S3.2：控制模组3调取当前L1值并判断其是否在L区间内，如果L1不属于L，则表示柜

体1内部空气极为干燥或者潮湿，不管是干燥或者潮湿，均会对开关元件造成影响，此时需

要利用控制模组3调用电动推杆8工作，将遮盖排气筒7的遮盖板9移开，同时控制模组3调用

风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d开始工作，循环替换柜体1内外的空气，此时温湿度

传感器6实时监测，而在温湿度传感器6实时监测下，控制模组3调用风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风
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扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d开始工作6min后，L1值未能进入到L区间内或者在6min的换气过程后L1值

相比较于温湿度传感器6实时监测的湿度值变化量低于20%情况下，此时则有可能是外界空

气本身湿度过高或者过于干燥，会导致交换后的空气始终无法达到既定区间，这样会使得

风扇Ⅰ5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d一直处于工作的状态，因此在固定的时间内监测到

换气后的空气湿度依旧无法达到要求，则控制模组3需调用加湿抽湿一体模组16协同风扇Ⅰ

5a、风扇Ⅱ5b、风扇Ⅲ5c、风扇Ⅳ5d一起工作，加湿抽湿一体模组16可以对通过排气筒7的空

气进行增湿或抽湿处理，直到L1属于L即可停止换气工作；

S3.3：如果采集K值后被连续的判定为异常值K2不低于3次，表示长时间的用电过

载，此时对于电路设施会造成极大的负担，发热所引起的电路安全隐患极为危险，因此控制

模组3可以将异常数据发送至控制台提出警示，如果异常值超过5次，则控制模组3将关停相

关的用电设备，或在人为干涉下有选择地关闭部分用电设备，以此来保障设备安全。

[0035] 上述实施例，只是本发明的较佳实施例，并非用来限制本发明实施范围，故凡以本

发明权利要求所述内容所做的等效变化，均应包括在本发明权利要求范围之内。
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图 11
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