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Urzadzenie do badan modelowych fundamentéw bezposrednich
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ba-
dafi modelowych fundamentéw bezpoSrednich.
Znane obecnie sposoby modelowania podioza grun-
towego polegaja na zastapieniu podloza natural-
nego warstwa odksztalcalnego materiatu lub tez
klawiszami, na ktérych kladzie si¢ model. W ten
spos6b wykonane podloza posiadaja S$ciSle okres-
lone parametry, charakteryzujgce ich wiaSciwosci
mechaniczne i nie mogg byé dowolnie w czasie ba-
dan zmieniane tak pod wzgledem iloSci tych para-
metréw jak i ich wlasnoSci.

Spos6b modelowania podloza wedlug wynalazku
usuwa powyzsze wady i polega na zastgpieniu
podloza naturalnego ukladem zlozonym z zespo-
tu diwigni, ciegien pionowych, ciezarkéw oraz me-
chanizmu do obcigzania badanej belki ukladem
sil skupionych.

W sklad urzadzenia moga wchodzi¢ ponadto ele-
menty sprezynujgce zwiekszajgce odksztalcalnosé
ukladu, element wigzgcy ruch kazdej z osobna
dzwigni z ruchem diwigni sgsiednich jak na przy-
klad ciegno poziome oraz normalne urzadzenie
pomiarowe mierzgce wielkoS¢ napieé w ciegnach,
wielko§é sil obcigzajgcych oraz wielko§é odksztal-
cenn modelu.

Takie skojarzenie prostych elementéw umbdzli-
wia odtworzenie wtasno$ci sprezysto-plastycznego
wieloparametrowego podloza z mozliwo$cig do-
wolnych zmian tak wielko$§ci jak i ilo§ci tych pa-
rametréw. Ponadto urzgdzenie wedlug wynalazku
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pozwala na dokladne okreflenie wielkoS§ci posz-
czegblnych parametréw charakteryzujgcych podto-
Zze oraz na prostg i Scisla interpretacje matema-
tyczng wlasnoSci mechanicznych tak zmodelowa-
nego podioza.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok urzadzenia, a fig. 2 — przekro6j
urzgdzenia. Jak uwidoczniono na rysunku, korpus
urzgdzenia stanowi rama 1 na ktérej wsparto ze-
sp6l ruchomych diwigni 4. Do diwigni podwiesza
sie obustronnie ciegna 3, ktére niosg z jednej stro-
ny model belki 2, a z drugiej strony ciezarki 7.

Dzialanie urzgdzenia polega na tym, Ze podwie-
sza sie model belki 2 na ciegnach 3, imitujacych,
odksztalcalne podloze po czym wyréwnuje naciagg
ciegiem 3 za pomocg nakretek. Dalej bada sie rze-
czywiste wlasnoSci mechaniczne zmodelowanego
podioza, poprzez obcigzenie dowolnego ciegna
powyzej badanej belki i mierzenie ruchéw tego
ciegna i ciegien sgsiednich. W przypadku gdy
chce sie zmieni¢ wilasno§ci modelowego podioza
zmienia sie przekladnie dZwigni przez inne zawie-
szenie ciegien 3 lub tez zmienia dlugo$é elementu
sprezynujacego 6, ciezar obcigznikéw 7, czy tez na-
cigg ciegna poziomego 5, spelniajgcego role ele-
mentu przenoszgcego odksztalcenia poszczegélnych
punktéw sztucznego podloza na punkty sagsiednie.
W przypadku bowiem poruszenia jednej z dZwigni,
ciegno pociagga za sobg dZwignie sgsiednie,



52872

3 : i 4
Przez regulacje naciggu ciegien 8, na przyklad Zastrzezenie patentowe
za pomoca §rub rzymskich 9, mierzonego dynamo-
metrem 10 realizuje sie obcigzenie zewnetrzne Urzadzenie do badan modelowych fundamentéw

bezposrednich, ktére odtwarza wlasno$ci mecha-
5 niczne sprezysto-plastycznego wieloparametrowe-
go podloza, znamienne tym, ze sklada sie z ukladu

modelu. Zamiast §ruby rzymskiej zastosowaé mo-
zna réwniez prase hydrauliczng, zaopatrzong

w mechanizm zmieniajacy kierunek jej dziatania dzwigni (4), ciegien pionowych (3), ciezaréw (7)
oraz rozkladajacy sile skupiong na zadany uklad oraz ciegna poziomego (5) wigzacego ruchy posz-
sit, czegblnych diwigni ze soba.
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