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Maszyna robocza lub silnik z zespolem wirujacych elementéow
cylindrycznych

1

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest maszy-
na robocza lub silnik z zespolem wirujgcych ele-
mentéw cylindrycznych, skladajgcy sie z eiemen-
téw cylindrycznych wirujgcych ze szczelnym dopa-
sowaniem wewnagtrz odpowiedniej obudowy, przy
czym elementy te sg wyposazone w zeby rozmiesz-
czone na pewnych odcinkach ich obwodu, ktorych
liczba wynosi n i kidre sg sobie r6wne oraz kgtowo
jednakowo od siebie oddalone, tak ze tworzg one
zamkniete komory wewnetrzne o cyklicznie zmie-
niajgcej sie objetosci, ktorej wielkos¢ moze byc re-
gulowana w sposdb ciggly od zera do maksimum
1 ktdore w dalszym ciggu bedg nazywane , komora-
mi roboczymi”.

Te spos$réd komor, ktérych objetosé zwieksza sie
w czasie obrotu cylindrycznych elementéw spelnia-
ja funkcje zasysania plynoéw lub rozprezania ga-
z6w; w tym samym czasie w takiej samej liczbie
komor, - ktérych objetos$¢ sie zmniejsza, nastepuje
albo czynno$¢ wytlaczania z nich ptynéw albo spre-
zania w nich gazéw. Jak z tego wynika maszyna
ta, ktorej czesci sg w ciggtym ruchu wirujgcym jest
pomyslana tak, aby zawiera¢ wszystkie funkcjonal-
ne elementy pomp, silniké6w, hamulcéow i innych
maszyn, w celu zastgpienia konwencjonalnych ma-
szyn tlokowych.

Maszyna wedlug wynalazku sklada sie zasadni-
czo z wewnetrznie stykajgcych sie elementow cy-
lindrycznych znamiennych tym, ze majg one tak
dobrane promienie kél podzialowych, iz jeden. lub
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kilka zebow wystajgcych spos$rdod tych elementow

i dzialajgcych jako tloki wirujgce wchodzg pod-
czas swego ruchu wirowego w odpowiadajace im
wreby w innych elementach cylindrycznych stycz-
nych do elementéw wyposazonych w zeby, nato-
miast gdy zeby le wyjda ze wspdlipracujacych
z nimi wrebow woéwecezas ich $ciete wierzcholki
§lizgajg sie po cylindrycznej powierzchni odpo-
wiedniej obudowy. w ten spos6b podczas ruchu -
wirowego elementu cylindrycznego wyposazonego
w zeby kazdy zab opisuje cylindryczny pierscien -
zawarty miedzy tym elementem a obudowg i po-"
dzielony przez n linii styku miedzy elementami
cylindrycznymi na n réwnych segmentéw lub ko-
mor roboczych. Podczas swego ruchu kazdy zab .
dzieli z kolei kazdg z komér roboczych na dwie
przyleglte do siebie komory; jedng poza przesuwa-
jacym sie zebem, ktorej objeto$¢ wzrasta cyklicznie
od zera do pelnej objetoSci komory i drugg przed
zebem, ktorej objsetos¢ cyklicznie sie zmniejsza.

Nieruchome i wirujgce czesei maszyny sg zaopa-
trzone w odpowiednie otwory, ktore wskutek wza-
jemnego nachodzenia na siebie w czasie ruchu wi-
rowego ruchomych czeSci maszyny otwierajg lub
zamykaja przeplyw plynu w okreSlonych fazach
pracy maszyny.

Przesuwajac osiowo wzgledem siebie stykajace
sie elementy cylindryczne oraz przesuwajac odpo-
wiednio ruchome cze$ci ptaskich $Scianek obudowy,
mozna zmieniaé w sposOb sterowany i ciggly od
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zera do maksimum osiowy wymiar wyzej wspom-
riianych cylindryczaych pierscieni, a zatem réwniez
i objeto§¢ komér roboczyeh.

Uszczelnienie miedzy nieruchomymi i wirujacy-
‘mi czesciami maszyny jest zapewnione przez zasto-
sowanie malych luzéw oraz za pomocg uszczelnien
labiryntowych i innych znanych urzgdzen.

Korzysci jakie stwarza niniejszy wynalazek wy-
nikajg w sposéb oczywisty z nizej podanego szcze-
gblowego opisu, przy czym wynalazek jest rowniez
wyjasniony na zatgczonym rysunku pokazujacym
pewne jego rozwigzania, na ktorym fig. 1 przedsta-
wia zesp6l elementéw cylindrycznych, zlozony
z dwoéch wewnetrznych elementéw 2z wrebami
i z jednego zewnetrznego elementu z zebami,
fig. 2 — maszyne zlozong z trzech wewnetrznych
elementow cylindrycznych z zebami i jednego zew-
netrznego elementu cylindrycznego z wrebami,
fig. 3 — perspektywiczny widok maszyny zawiera-
jacy elementy cylindryczne styczne wewnetrznie,
fig. 4 — uklad rozrzgdu gazoéw, zas fig. 5 — maszy-
ne, w ktorej objetos¢ komoér roboczych jest
zmienna.

Jak to wynika z fig. 1, 2 i 3 kazda kombinacja
elementéw zastosowana w maszynach wedlug wy-
nalazku zawiera szereg elementéw cylindrycznych
¢ osiowej diugos$ci B, sposréod ktérych elementy
z zebami oznaczone sg literg M za$ elementy z wre-
bami literg F, przy czym elementy te sg wewnetrz-
nie styczne do siebie, za$§ ich ruch obrotowy jest
tak synchronizowany by otrzymaé¢ niezmienny sto-
sunek ich szybko$ci katowych. Synchronizacje te
uzyskuje sie albo przy pomocy pomocniczych wien-
cOw zebatych nacietych na walcach podzialowych
elementéw cylindrycznych lub za pomocg wspol-
osiowych z nimi odpowiednich ko6t zebatych (lub
tez za pomoca innych réwnorzednych urzgdzen na-
pedowych) zainstalowanych na zewnatrz maszyny.

Celem uzyskania takiej synchronizacji szybkosci
katowych wspomnianych elementéw cylindrycz-
nych, wzajemny stosunek ich promieni Rz, Ry ... Rn
musi sie wyraza¢ liczbami catkowitymi. Na przy-
klad w przypadku pokazanym na fig. 1:

Ra:Rp:Re = 2:1:1
za§ w przypadku pokazanym na fig. 2:
Ra:Rp:Re:Rg = 3:1:1:1

Kazdy cylindryczny element z zebami oznaczony
litere ,,x” jest styczny do N, cylindrycznych ele-
mentéw z wrebami i jest zaopatrzony w NX ze-
bow D rozmieszczonych w réwnych odlegtoéciach
katowych, przy czym wysoko$¢ tych zebow jest
oznaczona literg H (wysoko$¢ nad kolem vodzia-
lowym H’ plus wysokoéé pod kotem podzialowym
H”).

Kazdy cylindryczny element z wrebami oznaczo-
ny literg y jest zaopatrzony w Ny wrebéw Q na-
cietych w jego korpusie o promieniu Ry + H”, przy
czym ksztalt tych wrebow odpowiada ksztaltowi
zebow D, a wreby sa kagtowo rozmieszczone tak, by
w czasie ruchu wirowego maszyny znaleZé¢ sig
w odpowiednim momencie naprzeciw zebow.

Tak wiec kazda maszyna lub silnik wedlug wy-
nalazku zawiera M + F elementéw cylindrycznych
wzajemnie stycznych wewnetrznie wzdluz M-+F —1
linii styku, ktére zamykajgc cylindryczne piersScie-
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nie opisane przez zeby D, tworzac M + F—1 sta-
lych wycinkéw lub komor roboczych. Z kolei kaz-
dy zab D przechodzgc przez komore roboczg dzieli
jg na dwie komory K’ i K” o objeto$ci zmieniajg-
cej sie cyklicznie od zera do maksimum, przy czym
K =K’ + K”, gdzie K jest wartoscig objetosci jed-
nej catkowitej komory roboczej.

Korpusy elementéw cylindrycznych pokazanych
na fig. 1 do 3 s wewnatrz drazone, przy czym ich
grubos¢ jest ograniczona do wielkosci dostatecznej,
aby zapewni¢ mechaniczng wytrzymatos¢ elemen-
10w; cecha ta zmniejsza ciezar maszyny oraz
utatwia chlodzenie i smarowanie, co wiecej we-
wnetrzne przestrzenie elementéw cylindrycznych
mozna wykorzysta¢ jako przewody dla plynu oraz,
jak to sie dalej okaze, jako czeSci ukladu rozrzgd--
czego.

Na fig. 3 pokazana jest maszyna z zespotem ele-
mentéw cylindrycznych stycznych wewngtrznie,
w ktorej elementy z zebami sg wyposazone w bocz-
ne kolnierze G o szeroko$ci rownej lub wickszej
od wysoko$ci H zebow D, obracajgce sie ze szczel-
nym dopasowaniem w odpowiednich wybraniqch
w plaskich $ciankach obudowy S. Wspomniane kot-
nierze G oczywi$cie ograniczaja drogi przecieku
nastepujgcego wzdluz stycznej o diugesci B dzieki
promieniowemu luzowi istniejgcemu miedzy Scie-
tymi wierzchotkami zebéw i wewnetrzng po-
wierzchnig obudowy 8.

W maszynach roboczych lub silnikach wedlug
niniejszego wynalazku system rozrzadczy lub za-
worowy ma na celu doprowadzenie plynu z zew-
natrz do cyklicznie zmieniajgcych objeto$¢ wew-
netrznych komoér roboczych lub umozliwienie od-
plywu tych plynéw ze wspomnianych komér robo-
czych na zewnagtrz; w maszynie wedtug wynalazku
cel ten jest osiggniety w spos6b prosty przez syn-
chronizowane wzajemne nachodzenie na siebie
otworow przewidzianych w korpusach elementéw
cylindrycznych i ich kolnierzach (jezeli majg kot-
nierze), albo w réznych $ciankach obudowy S lub
tez ¢ciankach wydrgzonych watkow.

Te sposréd wyzej wspomnianych otworéw, kto-
rymi plyn przeplywa w Kkierunku osiowym przez
plaskie §cianki bedg nazywane dalej ,,okienkami”,
za$ te przez ktére plyn przeplywa w kierunku pro-
mieniowym — ,;szczelinami”.

Na fig. 4 jest pokazane w sposob przykiadowy
jedno z rozwigzan systemu rozrzgdczego lub zawo-
rowego, nadajgcegn sie do rozrzgdu gazoéw lub pa-
ry wodnej w maszynie skladajgcej sie z elementéw
cylindrycznych stycznych wewnetrznie. Drazone
watki A,, A, maja szczeliny {;, f;, ktére sg zawsze
otwarte w zakresie od kata zero do kagta a, przy
czym sluzg one jako otwory wlotowe dla pary pod
cisnieniem, lub dla sprezonego powietrza, albo tez
dla mieszanki.

Wokoto tych drgzonych walkéw cbracajg sig
swobodnie cylindryczne elementy z wrebami b, ¢,
ktore z kolei sg wyposazone w szczeliny f; oraz f,
o szeroko$ci odpowiadajacej katowi srodkowemu fg.
Element cylindryczny z zebami ,,a” jest wyposazo-
ny w szczeliny przelotowe f;, f; przy czym obra-
cajgc sie w kierunku zgodnym z ruchem wskazo-
wek zegara doprowadza ono piyn pod ci$nieniem do
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komér K’; i K”, w czasie fazy obrotu odpowiada-
jacej katowi « -+ f, a nastepnie plyn ten si¢ rozpreg-
za wykonujgc takt pracy w czasie fazy obrotu od-
powiadajacej katowi 180° — a— . Jednoczeénie,
gdy omawiany element cylindryczny wykonuje poél
obrotu, rozprezony juz plyn jest wyrzucany z ko-
mér K”,, K”, przez szezeliny f;, £ do przewodow
wylotowych. W czasie nastepnego pélobrotu cykl
ten sie powtarza.

W ten sposob maszyna wedlug wynalazku mo-
ze pracowa¢ jako maszyna rozprezna, jako spre-
zarka gazOw i par, jako pneumatyczna pompa tio-
czgca albo jako pompa prézniowa lub tez jako
pompa hamulca hydraulicznego.

System rozrzadczy pokazany w omawianym wy-
zej przykladowym ' rozwigzaniu nie wyklucza wy-
posazenia zespolu w zawory lub inne jeszcze otwo-
ry typu opisanego wyzej lub innego, otwierane
i zamykane w spos6b sterowany i rozmieszczone
w reczmaity sposdb; moze si¢ to okaza¢ dogodne

przy roéznych zastosowaniach maszyny, takich jak -

na przyklad w przypadku gdy ta sama komora ro-
bocza wykonuje kolejno rézne czynno$ci. Jest rze-
czag coczywista, ze nawet w przypadku jednej ko-
mory roboczej i podczas jednego cyklu zmiany ob-
jetosci jej dwoch komoér, mozna w ten sposéb po-
dwoié caly cykl roboczy dwusuwowego silnika spa-
linowego, Tak wige w _komorze zwiekszajgcej swa
objetoS¢ moze najpierw nastepowat¢ krotka faza
zassania rozpylonej mieszanki lub .wlot sprezone-
go powietrza z odpowiedniego pojemnika; w cza-
sie drugiej bardzo krotkiej fazy, gdy komora jest
zamknieta, moze nastgpi¢ wybuch 1lub calkowite
spalenie mieszanki; w czasie trzeciej, dtuzszej fa-
zy moze zachodzi¢ rozprezenie robocze; podézas
czwartej, krotkiej fazy, przy komorze otwartej,
moze nastepowaé¢ wydech spalin; w pigtej, kréotkiej
fazie moze nastgpi¢ przeptukanie sprezonym po-
wietrzem i wreszcie w szostej fazie — wlot powie-
trza lub nawet mieszanki. W tym samym czasie
zmniejszajgca objetos¢ i zamknieta komora bedzie
sprezala wprowadzone do niej uprzednio powie-
trze, przy czym powietrze to moze by¢ uzyte albo
do przeptukiwania lub do zasilania silnika.

Jest rzeczg oczywisty, ze pewne komory robocze
maszyny lub kilku réznych maszyn, najkorzystniej
wspolosiowych, mogg spelniaé rézne czynnosci. Na
przyklad w pojedynczej maszynie wedlug wynalaz-
ku, w ktérej jedyny element cylindryczny z zeba-
mi jest wyposazony w co najmniej dwa zeby, jed-
na lub wiecej komoér roboczych moze dziala¢ jako
pompa tloczaca rozpylanej mieszanki lub powie-
trza, za$§ jedna lub wiecej komoér moze pracowac
jako maszyna rozprezna. W ten sposOb jedna ma-
szyna wedlug wynalazku moze wykonywaé cztery
takty silnika spalinowego o cyklu roboczym Otto
lub Diesel’a. Co wiecej .jej komory robocze mogg
w spos6b korzystny réznié sie z punktu widzenia
wytrzymatos$ci ezy sposobu chtodzenia w ¢yklu wy-
konywania odmiennych czynnosci, to jest czyn-
nosci pompy powietrza lub mieszanki i czynno$ci
maszyny rozpreznej. Takie zr6znicowanie funkcji
réznych elementéw maszyny, ktére jest niewyko-
nalne w konwencjonalnych silnikach tlokowych,
gdzie te same elementy w czasie iednej polowy
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obrotu walu stuza jako pompa tloczgca mieszanke
lub powietrze, a° w czasie nastepnej polowy obro-
tu jako maszyna rozprezna, moze okazaé sie bar-
dzo korzystne w roéznych przypadkach.

W zespole kilku maszyn wedlug wynalazku, ko-
mory rcbocze jednej z nich spelniajgcej funkcje
sprezarki powietrza lub mieszanki, mogg mieé na
przyktad pojemnosc znacznie wiekszg niz komory
wspélosiowej z nig maszyny, ktéra spelnia funkcje
maszyny rozpreznej, co umozliwia — przez proste
nastawienie wielkoséci kanaldow wlotowych powie-
trza lub mieszanki — doladowywaé¢ kompleksowy
silnik spalinowy utworzony przez taki zesp6t ma-
szyn. Podobne zréznicowanie mozna uzyskaé przez
skonstruowanie maszyny wedlug wynalazku jako
sprezarki powietrznej majgcej komory robocze,
ktoérych objetos¢ mozna regulowa¢ w sposéb cig-
gly 1 sterowany.

Takie rozdzielenie funkcjonalnych elementow w
silniku spalinowym moze réwniez umozliwi¢ do-
starczanie w sposéb staly i pod stalym ci$nieniem
paliwa i powietrza sprezonego w jednej maszynie
wedlug wynalazku do odpowiedniej komory, w kt6-
rej odbywa sie czynnos$¢ spalania i z ktéorej wytwo-
rzone w ten sposéb gazy przeptywajg do maszyny
pracujacej ' jako silnik.

Chociaz maszyna wedtug wynalazku daje te ko-
rzy$¢ -— w przeciwienstwie do maszyn tlokowych,
jak réwniez w przeciwienstwie do réznych maszyn
z wirujgcymi lopatkami — Ze oddzielne funkcje sg
wykonywane przez oddzielne elementy, to jednak
umozliwia ona réwniez takie uzytkowanie jej ko-
moér roboczych, by wykonywaly one kolejno rézne
funkcje. Moze to ky¢ wygodne w pewnych przy-
padkach, gdy chodzi o prosta konstrukcje lub o za-
pewnienie chlodzenia najbardziej ogrzewanych
czeéci. Tak wiec jest mozliwe otrzymanie w roz-
maitych komorach cyklicznej rotacji réznych ko-
lejnych funkcji przy zastosowaniu dowolnej czesto-
tliwosei, ktéora moze by¢ nawet rézna od cyklicz-
nych zmian objetoéci w komorach roboczych.

Nalezy wreszcie zaznaczy¢, ze dzialanie rdéznych
wyzej opisanych otwordéw rozrzadczych moze byé
tatwo regulowana w sposdb sterowany odno$nie
diugosci trwania poszczegoélnych faz oraz odno$nie
ich rozpoczecia czy tez zakonczenia. Szerokos¢ oraz
synchronizacje dzialania szczelin, w ktére wyposa-
zone sg drgzone walki, mozna zmienja¢é na przy-
ktad zmieniajgc pozycje tulei umieszczonych
wspotosiowo wewngtrz tych watkéw i wyposazo-
nych w regulacyjne szczeliny. Rownie latwo jest
regulowa¢ w sposéb sterowany przyspieszenie lub
opbznienie otwarcia okienek przelotowych w kot-
nierzach elementow cylindrycznych przez spowo-
dowanie obrotu takiego kolnierza w stosunku do
korpusu elementu,

Jak to juz bylo wyzZej wspomniane maszyne we-
dlug wynalazku mozna skonstruowa¢é¢ tak, by moz=
na bylo regulowat objeto$¢ komory roboczej od
zera do pelnej pojemnos$ci w spos6b ciggly i stero-
wany. Uzyskuje sie taka regulacje przez zmienia-
nie osiowej diugo$ci B czes$ci pracujgcej zeba D.

Fig. 5 przedstawia perspektywiczny widok pro-
stej maszyny wedlug wynalazku, wyposazonej w
zewnetrzny element cylindryczny z zebami a, kt6-
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ry to element jest styczny do trzech wewnetrz-
nych elementéw cylindrycznych z wrebami b, ¢, d.
Wzajemny stosunek promieni podzialowych tych
elementéw wynosi 3:1:1:1. Cylindryczny element
z zebami ,,a” o osiowej dtugosci B + B’, pokazany
z wycietym segmentem pomiedzy zebami D;, D,
nie moze sie przesuwaé w kierunku osi i obraca si¢
— na przyklad w kierunku zgodnym =z ruchem
wskazowek zegara — wokolo osi O — O oraz do-
okola nieruchomej wewnetrznej obudowy S o réw-
nej mu csiowej dilugosci B + B’, po ktorej ze-
wnetrznej walcowej powierzchni §lizgaja sie ze
szc.olnym dopasowaniem $ciete wierzchotki zebow-
tlok6vw, D, D,, D; (ten ostatni nie jest pokazany na
rysui:iiu). W czasie swego ruchu réboczego zeby te
tworza komory Kk’;, k”;, k’,, k”;, K’;, K”; 0 promie-
niowej szerokosci H. .

W trzech walcowych wnekach réwnolegtych do
osi obudowy S obracajg siv w tym samym Kkierun-
ku co element cylindryczny a, lecz z szybkosScig
trzy razy wieksza, trzy cylindryczne elementy
z wrebami b, ¢, d styczne do elementu a wzdtuz
linii styku rozmieszczonych w jednakowych odle-
glosciach kagtowych od siebie. Od strony czolowej
obudowa S jest zamknieta ptaskgy $ciankg S’ o gru-
bo$ci s, ktora jest przymocowana do obudowy S
i wyposazona w trzy przelotowe walcowe otwory
rozmieszczone wspoélosiowo ze wspomnianymi wne-
kami w obudowie S, w ktoérych obracaja sie oraz
przesuwajg sie osiowo ze szczelnym dopasowaniem
trzy elenienty cylindryczne z wrebami.

Od strony tylnej; obudowa nie jest wyposazona
w ptaskg Scianke denng, natomiast komory robo-
cze sg uszczelnione od tej strony przez trzy plaskie
powierzchnie czolowe g; tulei g wchodzacej na od-
powiedniag gtebokos¢ (ktorej najmniejsza wartosé
wynosi B’) w element cylindryczny a, przy czym
tuleja ta ma postaé cylindrycznego pier§cienia
o wysokoéci wiekszej niz B + B’, o zewnetrznym
promieniu ré6wnym promieniowi podzialowemu cy-
lindrycznego elementu ,,a” i o grubosci $cianki H.
" Tuleja g jest rowniez zaopatrzona w triy osiowe
rowki m,, m,, m;, ¢ profilu odpowiadajgcym profi-
lowi zebéw D;, D, oraz D;, przy czym diugosc tych
rowkéw jest rowna lub wigksza od B + B'.

W ten sposob czeéé przednia tulei g na wspom-
nianej dlugo$ci rowkow jest podzielona na trzy
sektory, ktore zawsze wchodzg ze szczelnym pa-
sowaniem i najmniejszym luzem do komor robo-
czych co najmniej na diugo$é B’, przy czym seicto-
ry te wchodzg przez tylne przedluzenia komor ma-
jacych dlugosé B, i na calg diugoéé, ktéra znajdu-
je sie wewnatrz komér oraz obejmujg one zeby
cylindrycznego elementu a, wraz z ktorym tuleja g
musi sie zawsze obracaé majgc jednocze$nie swo-
bode osiowego przesuwania sie w tym elemencie
przy zachowaniu uszczelniajacego  pasowania.
O trzy czolowe powierzchnie g, trzech sektoréow
tulei g opierajg sie czeSciowo trzy plaskie tylne
powierzchnie trzech elementéw cylindrycznych
z wrebami b, ¢, d, ktéore to elementy mogg sie
obraca¢ swobodnie z uszczelniajgcym. pasowaniem
wokoto ich wtasnych osi i opr6cz tego moga sie
przesuwaé osiowo z uszczelniajgcym pasowaniem
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w walcowych wnekach obudowy S oraz w walco-
wych otworach czotowej $cianki S’ tej obudowy.

Tak wiec gdy tuleja g porusza sie do przodu,
popycha ona wtedy do przodu trzy elementy cylin-
dryczne z wrebami, zmniejszajagc w tym samym
stopniu osiowg diugos¢ B trzech komor roboczych.

Z drugiej strony komory te zostalyby otwarte
przez wreby Q, Q. oraz Q; w elementach cylin-
drycznych z wrebami, ktoére to elemenly popchnie-
te zostaly do przodu poza $Scianke czolowg S’ obu-
dowy. Zapobiegaja temu jednak korki uszczelnia-
jace t,, t, oraz t;, ktérych profil odpowiada profi-
lowi wrebow i ktore zamykaja i uszczelniajg wspo-
mniane wreby obracajgc sie jednoczeénie wraz z
odpowiadajgcymi im elementami cylindrycznymi.
Korki te majg stalg dilugos¢ i sg zabezpieczone
przed poruszaniem sie w kierunku osiowym tak,
ze ich tylne plaskic konce znajdujg sie na przed-
niej powierzchni ograniczajacej (Scianka S’) komoér
roboczych. '

Tak jak przez przesuwanie do przodu tulei g
i sterowany zmniejszaé
objzto$¢é komér roboczych, tak samo objetos¢ te
mozna zwieksza¢ do maksimum przez przesunigcie
cylindrycznych elementéw z wrebami oraz pier-
$ciznia ,,g” wzdluz osi ale w przeciwnym kierunku.

Uszczelnienie miedzy nieruchomymi i ruchomy-
mi czeSciami maszyny moze by¢ zapewnione za-
pomoca uszczelek_]abiryntdwych, jak rowniez za
pomocg uszczelniajacych tasm elastycznych.

Aby zapobiec przeciekom przez luzy miedzy po-
ruszajacymi sie i nieruchomymi powierzchniami
ptaskimi, przewidziane sg elastyczne taémy uszczel-
niajace osadzone w rowkach w nieruchomych
i/lub ruchomych $ciankach.

Aby zapobiec przeciekom pomiedzy $cietymi
wierzchotkami zebOw i cylindryczna powierzchnig
obudowy, do wierzcholké6w zebdéw przymocowane
sg promieniowe kawalki tas$my uszczelniajacej
§lizgajgce sie po powierzchni obudowy, przy czym
wspomniane kawalki tasSmy w czasie swego ruchu
sa dokladnie prowadzone za pomoca pierscienio-
wych prowadnic slizgowych przewidzianych w scia-
nach obudowy lub w obydwu czesciach. Tego ro-
dzaju prowadnic $lizgowych mozna rowniez uzyé
do pierscieniowych tasm uszczelniajgcych przewi-
dzianych aby zapobiec przeciekom pomiedzy pla-
skimi powierzchniami czolowymi elementéw cy-
lindrycznych i Sciankami obudowy.

Wszelkie zmiany konstrukcji opisanych tu ma-
szyn roboczych lub silnikéw z zespoltem wirujg-
cych clementow cylindrycznych, jezeli maja na
celu te same lub pcdobne rezultaty, wchodzg w za-
kres niniejszego wynalazku.

Zastrzczenia patentowe

1. Maszyna robocza lub silnik z zespolem wiruja-
cych elementéw cylindrycznych, ktoére w czasie
ruchu sg wzajemnie od siebie uzaleznione, zna-
raienna tym, ze dwa lub wiecej z wyzej wspom-
nianych elementéw cylindrycznych (b, ¢) (fig. 2)
sa wewnelrznie styczne do elementu cylindrycz-
nego (a) obejmujgcego od zewnatrz oba wspom-
niane elementy (b, ¢), przy czym kazdy ze
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wspomnianych dwéch lub wiecej elementow cy-
lindrycznych (b, ¢) jest wyposazony we wreby
(Q,, Q,) uksztaltowane i rozmieszczone w ten
spos6b, ze w czasie ruchu wirowego wchodza w
nie z¢by wewnetrzne (D,, D,) zewnetrznego ele-
mentu cylindrycznego (a), przy czym przestrzef
wewnatrz elementu cylindrycznego (a) i po-
miedzy pozostalymi elementami cylindrycznymi
(b, ¢) jest wypelniona odpowiednio uksztatto-
wang uszczelniajgca obudowsa (S), z ktorg sty-
kaja sie §lizgowo §Sciete .wierzcholki zebbw
(D,, D,), tak, Zze maszyna tworzy tyle zamknie-
tych wycihkéw cylindryceznego pierscienia za-
wartego miedzy korpusami - elementéw cylin-
drycznych i powierzchnig obudowy, ile jest we-
wnetrznie stycznych elementéw cylindrycznych
(b, ¢), co wiecej kazdy z takich wycinkéw cylin-
drycznego pierScienia jest z kolei podzielony
przez kaidy z ze¢b6w na dwie przylegle komory,
z ktérych jedna (K’) cyklicznie zwieksza obje-
tosé od zera do pelnej objetosci wspomnianego
wycinka cylindrycznego pierscienia, zas druga
(K”) zmniejsza cyklicznie swa objeto$¢ w spo-
s6b -przeciwny, przy czym- uszczelnienie miedzy
stalymi i ruchomymi czesciami maszyny jest za-
pewnione przez matle luzy i przez zmniejszenie
przeciek6w za -pomocg uszczelnien labirynto-
wych i innych znanych urzadzef uszczelniaja-
cych, za§ wspomniane komory o zmiennej obje-
toéci (K’, K”) sg cyklicznie lub stale polaczone
z otaczajqca atmosferg za pomocs otworéw, sta-
lych lub nastawczych, wykonanych w S$cian-
kach obudowy, w korpusach elementéw cylin-
drycznych lub w ich kolierzach, najkorzystniej
w ich drazonych watkach i we wsp6tosiowych
z nimi tulejach, ponadto maszyna ta jest wypo-
sazona W odpowiednie czeSci© przesuwne
z uszczelniajgcym dopasowaniem w obudowie,
mogace zmieniaé w sposob ciggly i sterowany
objetos¢ wyzej wspomnianych zamknietych wy-
cink6w cylindrycznego pier§cienia od zera do
warto$ci maksymalnej.

10

13

40

10

2. Maszyna robocza lub silnik wedlug zastrz. 1,

znamienna tym, ze ma pomocnicze kola zebate
stanowigce jedng calo§é z korpusem elementéw
(a, b, c¢), ktore zapewniajg niezmiennosé wza=
jemnego polozenia stycznych do siebie elemen-
téw cyilndrycznych stuzgcych réwniez jako
uszczelnienia labiryntowe wokolo linii stycz-
nosci lub tez do tego celu ma przekladnie czy
tez rownorzedne urzadzenia napedowe umie-
szczone na zewnatrz obudowy (S).

. Maszyna robocza lub silnik wedtug zastrz. 1,

znamienna tym, zZe jeden lub wigcej jej ele-
mentéw cylindrycznych jest wyposazony w kot-
nierz.

. Maszyna robocza lub silnik wedlug zastrz. 1,

znamienna tym, ze w korpusach elementéw cy-
lindrycznych tej maszyny wykonane s3 kanaly
przesuwajace sie wzgledem otworéw stuzacych
do precyzyjnego i samoczynnego rozrzadu faz

- wlotu gazu i faz wylotu oraz zapobiegajgcych

polaczeniu komér roboczych z atmosfera ze-
wnetrzng w pozostalych fazach rozprezania
i sprezania.

. Maszyna robocza lub silnik wedlug zastrz. 1,

znamienna tym, ze jej pracujgce elementy cylin-

‘dryczne sg otoczone tulejami, przy czym rucho-

wi obrotowemu tulei otaczajgcej element cylin-
dryczny z wrebami zapobiega si¢ przez zaopa-
trzenie jego zewnetrznej powierzchni we wgte-
bienie, ktérego promien jest réwny zewngtrzne-
mu promieniowi tulei otaczajgcej element cylin-
dryczny z zebami i zaopatrzonej w rowki osio-
we pasujgce dokladnie do zebow elementu cy-
lindrycznego z zebami tak, ze i jedna i druga
tuleja moze sie w sposéb sterowany poruszaé
wzdluz osi, przy czym objeto$é komory roboczej
moze by¢ zmieniana od zera do wielkoSci ma-
ksymalnej zaleznie od tego czy wspomniane tu-
leje przykrywajg calg diugo$é zebéw i odpo-
wiadajgcych im wrebow.
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