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Vyndlez se tyké& kloubového motorového vdlce stavebnicivé konstrukce, kterd umoZnuje
vhodnym sestavenim zdkladnfch konstruk&nich jednotek vytvdtet rdzné druhy zhutdovacich
kloubovych motorovych v4lcd pro razné potfeby hutnadni.

Oosud vyrdb&né stavebnf{ a zemnt stroje v kloubovém provedeni, ur&ené pro rdazné tech-
nologické pouZitf{, jsou vybaveny kloubem, umisté&nym v&tZinou v ose stroje a kloub je fe-
Sen tak, e umoZduje pohyb kolem horizontdln{ a vertikdlni osy. Nedostatkem tohoto pro-
veden{ je, Ze v oblasti kloubu je nevyuZity prostor, a to vétdinou v mistd t&3isté stro-
Je. Navic jsou v tomto mfsté potiZe s prev4ddénim hydrauliky, hffdel pro pfenos krouti-
cich momentd, ovldddni uzld a podobnd. Urditou miru téchto nesnédzi fedi zndmé zatizeniy
modulového typu podle &s. autorského osvddéen{ &. 240 254, které je tvoteno skifini agre-
gétového bloku, otoZné uloZenou mezi horni vodorovné rameno a spodni vodorcvné rameng
nosného vidlicovitého rédmu. Ve skpPini agregdtového bloku je pfi&n& uloZend pohonnj Jjed-
notka (motor). Blok je u viech stroja geometricky podobny, véetné dilcd se stejnou tech-
nologif. Kabina a plodina.operdtora jsou pro véechny stroje jednotné. Pfi kombinaci s
vykyvnou ndpravou nebo rdmem je umo?n®no natdfent stroje kolem vertikdlni a horizontsl-

ni osy. PPl pouZiti bloku tohoto provedeni lze dogdhnout vysoké sériovosti strojd ruz-
nych velikosti a typd. Jsou usnadnény i provozni padminky, oprdvérenstvi, servis, diag-
nostika a podobné.

Vy3e uvedené nevyhody ve zna&né mirfe odstrafuje stavebnicovy kloubovy motorovy
vélec podle vyndlezu, jeho3 podstatou je, ze pevnd &4st kloubového rimového podvozku s
nosnou stredni Cdst{ vdlce spo&ivd na distané&nim dilu razns sily a které s podélnsd ulo-
zenym dstrojim pohonu s pracoviitém obsluhy tvof{ jednotny agreg4tovy blok. Kloubovy
rdmovy podvozek je slofen z pevné &dsti a pohyblivé £dsti a z obou stran jsou k tomuto
kloubovému rdmovému podvozku ptipojeny vyménitelné pracovni &4sti. Pevnd &4st rémového
kloubového podvozku je spojena svisl@m Cepem s volnou &4sti kloubu, a tato volnad cdst
kloubu je spojena vodorovnym &epem s vym&nnou pracovni &dsti. Dalsi &&st Je ptipojena
k ptedni strané pevné &4sti kloubového rémového podvozku.

Vyhodou pouZziti kloubové konstrukce s vyménnymi pracovnimi &dstmi je zejména ve vy-
robg, ve zvy3en{ sériovosti prvkd a modull. Shodnost nebo alespon geometrickad podobnost
dilct umoZfiuje zejména u malosériové vyroby zna&né snizeni ndkladd, nasazeni univerzal-
nich svatovacich robota, popiipadé vyrobu dilch v integrovanych obrdb&cich centrech ti-
zenych po&f{talem. Je moind shodnost spojovacich dilcd, opakované uzivin{ typizovanych
technologickych postupl 3 jednotnost povrchovych dprav.

Dalsf{ vyhody se projevi v obchodn{ sféfe, kde navriené fedeni umoiné rychlou pfi-
zpisobivost potfebdm trhu s velkou variabilnosti dodavek jednotlivych druhd strojd po-
Zadované jakosti a designu. Z hlediska uzivatele budou pokryty v3echny pouzivané sta-
vebn{ technologie stroji, vyznatujicimi se jednotng fesenym stanovistém obsluhy, jed-
noinjm zplsobem ovldddni, jednotnymi nahradnimi dily, tim i servisem atd. »

Na pfipojenych vykresech je zndzornéno provedeni stavebnicoveho kloubového motoro-
vého vélce podle vyndlezu, kde naz obr. 1 je zndzornan stavebnicovy kloubovy motorovy vi-
lec v tandemovém provedeni, na kterém Je zdiraznéno uspofiddini kloubového podvozku po-
dle vynélezu, na obr. 2 je boé&ni pohled na stavebnicovy kloubovy motorovy vibraéni va-
lec tandemovy s hladkymi béhouny, na obr. 3 Je zndzornén na stejném podvozku vibraéni
vdlec tahatfovy, na obr. 4 je vdlec kombinovany, na obr. 5 je kombinovany védlec ttiosy,
na obr. 6 je pneumatikovany valec, na -obr. 7 je staticky védlec dvouosy tfibéhounovy s
hladkymi béhouny a na obr. 8 je staticky vélec dvouosy tiibzhounovy s hladkymi behou-
ny, s hlubokym hutnf{cim G&inkem.

Stavebnicovy kloubavy motorovy vélec podle vyndlezu sestdvd ze samonosné stfedn{
Cdsti 1 s kompletnim dstrojim pohanu, na kterém Je pruing ptipevnéno stanoviite 2 tidi-
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&e s kabinou a ovlddacim dGstrojim. K samonosné stiednf &4sti 1 je pevné& pfichycen distanin{
d{l 3, odlidné s{ly podle pou?ité pracovn{ C4sti. S{la distan&niho dflu z4visi na praméru
kola nebo b&hounu vym&nné pracovni &ésti. K distannimu d{lu 3 je piipojena pevnd Cist &
rdmu, kterd je spojena se svislym tepem 5 volné €4sti § rému a prostlfednictvim vodorovneho
¢epu 1 je spojena s vyménnou pracovn{ &4st{ 8. Vymé&nné pracovn{ Césti 8, g;mohou tvofit
bshouny hladké, pogumované, patkové nebo jeikové, takZe jejich vym&nnym pouZitim vznikaj{
kloubové motorové véalce, vyuZitelné pro rtzné hutnic{ technologie. Samonosnd stfednf fdst
1_ Jje opatfena nezakreslenymi hydraulickymi prvky, od kterych je pfivddéno tlakové médium
do konstruk&nich jednotek,'uréenych pro pohon pojezdu a vibrdtord. Kloubovy motorovy va-
lec je ovladdén volantem s hydrostatickym servofizenim - volant se nachdz{ na stanovisti
fidite - a ptimotarymi hydromotory, umf{st&nymi na pevné &dsti 4 rdmu 1 3 volné Césti 6
rdmu.

Reseni podle vynédlezu, zndzorn&né na obr. 1, pfedstavuje stavebnicovy kloubovy moto-
‘rovy vélec s agregdtovym blokem a kloubovym rdmovym podvozkenm. Agregdtovy blok 17, ktery
je shodny u viech variant, se skl4dd ze samonosné siredni ¢dsti 1, dotvofené stanovis-
tém 2 Fidide s kabinou. Mezi samonosnou stfedni &dsti 1 a pevnou ¢dsti 4 rédmu je vloien
distancn{ d{l 3, jehoZ sfla je déna pouZitou vyménnou tésti 8, 5;, ptitem:z pevnd &ast &
r4mu je propojena pomoc{ svislého Cepu 5 s volnou ¢4stf 6 rému a pomoci vodorovného &epu
1 s vymé&nnou pracovn{ &4sti 8. Dals{ vym&nnd pracovni tést g; je spojena s pevnou &4sti
4 rému, naptiklad pomocf konzoly 12. Vym&nnou pracovni tast 8, 8 tvofi stejn& nebo rozné
velké vibraéni bdhouny s rdznym nebo stejnym povrchem.

fesen{ podle vyndlezu, zndzornéné na obr. 2, pfedstavuje kloubovy motorovy vibraéni
vdlec tandemovy, vytvofeny agregdtovym blokem a vymé&nnymi pracovnimi &é4stmi 8, g; , kterd
jsou vytvofeny jako hladké beéhouny. .

Na obr. 3 je zndzornén kloubovy motorovy vibra&ni vélec tahalovy, vytvofeny agregdto-
vym blokem 17, vym&nnou pracovni ¢ésti 8, v tomto piipadé béhounem a tahafovou Eésti 9
s pneumatikami.

Regeni, zndzorné&né na obr. &4, pfedstavuje kloubovy motorovy vibratni vélec kombino-
vany, vytvofeny agregdtovym blokem 17, vyménnou pracovn{ ¢&4st{ B8, v tomto ptipadé bé-
hounem a pneumatikovou &tyfkolovou &dstf 10 s b&hounem.

_ Na obr. S5 je zndzornéno fefeni kombinovaného motorového vibragniho tfiosého vélce
podle vyndlezu, vytvofeného opét z agregédtového bloku 17 s kloubovym rdmovym podvozkem
podle vyndlezu, kterému je = jedné strany pfipevnéna vyménné pracovni £dst 8 - bé&houn,

z druhé strany je pfipojena pneumatikovd ttyfkolovd 10 ¢ést a b&hounem. Na tuto pneuma-
tikovou &tyfkolovou &dst 10 s béhounem je ptipojena pneumatikovéd tfikolovéd €ést 11, kte-

rou je moZno zvedat.

Na obr. 6 je znéiornéno teseni Kloubového motorového vibra&niho vdlce pneumatikové-
ho, vytvofeného agregdtovym blokem 17, pneumatikovou tfikolovou &&sti 11 a pneumatikovou
gtyftkolovou ¢4stf{ 10 s béhounem.

Reteni dvouosého ttibZhounového statického vdlce s hlackymi téhouny je zndzornéno
na obr. 7. PozOdstdvéd z agregdtového bloku 17 a kloubového rémového podvozku podle obr. 1,
ke kterému je na jedné strand pomoci konzol lz; pfipevnén §iroky béhoun l4. Z druhé strany
jsou ke kloubovému rémovgmu podvozku piipevnény dva Gzké béhouny 13 pomoci konzol 12.

Na obr. 8 je feen{f statického vélce dvouosého tfibé&hounového s hladkymi béhouny,
s hloubkovym u&inkem. Pozistdvd z agregdtového bloku 17 s kloubového rémového podvozku
podle obr. 1, ke kterému jsou z jedné strany pomoci konzol 12 pEipevnény dva uzké béhou-
ny 15 o v&tSim primgru a z druhé strany pomoci konzol lg; S$iroky behoun 14. Hmotnost stro-
je, a tim i hutnic{ Gtinek, lze zvy3it ptidavnou zatézi 16.
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Zatizen{ podle vyndlezu miZe byt pouZito jako zdkladni prvek pro sestaveni rdznych
druhd silni¢nfch motorovych védlci podle pottebné technologie hutngn{.

PREDMET VYNALEZU

1. Stavebnicovy kloubovy motorovy vdlec, vytvofeny z kloubavého rimového podvozku, je-
hoZ pevnd £dst spolu s nosnou sttednf &4st{ vilce spoiivajici na distan&nim dilu a s

~N

podélné uloZenym Gstrojim pohonu. Ddle s pracoviitém obsluhy tvoff jednotny agregdtovy

biok, vyznadujici se tim, e jeho kloubovy rédmovy pocvozek md z obou stran ptipevnény

vym&nné pracovn{ &4sti (8, 8'), pridem? pevnd &4dst (%) rdmu kloubového podvozku je

spojena svislym Cepem (5) s volnou &4sti (6) rdmu, kterd je potom spojena

vodorovnym

gepem (7) s vym&nnou pracovni tdst{ (8), pfidemi jiné vyménna pracovni cdst (87) je

ptipojena k pfedni stran& pevné &dsti (4) rému kloubového rémového podvozku.

Stavebnicovy kloubovy motorovy védlec podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
pracovni &&st (8, 8°) tvofi vibraén{ b&houny s raznym povrchem, popfipadé
gdsti (9) s pneumatikou.

Stavebnicovy kloubovy motorovy vdlec podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
pracovni &&sti (8, 8°) tvofi tfikolové, poptipads ttyfxolové pneumatikové

Stavebnicovy kloubovy motorovy vélec podle bodu 1, vyznadujici se tim, e

covai ¢4sti (8,8°) tvofi konzoly (12, 12°) s ptipojenymi béhouny (13, 14

’

4 vykresy

vyménnou
tahatové

vymé&nné
¢adsti (10,11).

vyménné pra-
15).
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