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(54) 고안   지  라 동 가능한 동  갖는 겐트리 크

(57)  약

본 고안   크  체 량  동  체에 균 하게 하여 비  내   겐트리 크

공하는  것 다.  상   달 하  한  본  고안에   겐트리  크  향  라  연

; 상  평행한 지  라 각각 주행 가능한 한  주행 러  상  주행 러들  지지하는 가

시 재  루어  상  지  라 는 다  주행 니트 , 한 한  상  주행 니트

상  가 시 재  상  지  향에 가 향  시 운동 가능하게 지지하는 다  시 재 ,

상  시 재들  상  지  향  라 시 운동 가능하게 지지하여 상   하단에 착 는

시  포함하는 동 ; 상  주행 니트  동하는 주행 니트 동 ; 상   상 에  

평가 향  지지 는 거 ; 상  거 에 는 상 니트  포함한다.

  도 - 도1

공개실용신안 20-2021-0000304

- 1 -

공개실용 20-2021-0000304



(52) CPC특허

     B66D 3/043 (2013.01)

공개실용신안 20-2021-0000304

- 2 -



  

청

청 항 1 

지 에  지  라 주행 가능한 겐트리 크 에 어 ,

향  라 연  ;

상  평행한 지  라 각각 주행 가능한 한  주행 러  상  주행 러들  지지하는 가 시 재

 루어  상  지  라  격 는 다  주행 니트 , 한 한  상  주행 니트

 상  가 시 재  상  지  향에 가 향  시 운동 가능하게 지지하는 다  시 재

, 상  시 재  하 에  지 과 평행하게 어 각각  가 시 에 결합 는 가 동 과,

상  시 재들  상  지  향  라 시 운동 가능하게 지지하여 상   하단에 착 는

시  포함하고, 균 하지 않  지 에  가 시 운동과 시 운동  통하여 겐트리 크  하

 다  주행 니트에 균 하게 가능한  갖는 동 ;

상  주행 니트  동하는 주행 니트 동 ;

상   상 에  평가 향  지지 는 거 ;

상  거 에 는 상 니트  포함하 ,

상  상 니트는,

상  거  상에 는 드럼프 과, 어도 하나  취 간  가지고 상  드럼프 에 지지  

 심   가능한 어드럼  가지 ,

상  어드럼에  가동시브 니트  고 시브 니트에 걸쳐 취 어 상  취 간에 다 취 어 리

프트 상  거는 후크에 연결 는 어  포함하는 것  특징  하는 겐트리 크 .

청 항 2 

1항에 어 ,

상  시 는,

한 한  상  시 재  상  지  향  라 시 운동 가능하게 지지하는 몰시 ;

상  몰시  상  시 재  상  지 향  라 시 운동 가능하게 지지하는 한  미들시

;

상   하단에  상  한  미들시  상  지  향  라 시 운동 가능하게 지지

하는 라지시  포함하는 것  특징  하는 겐트리 크 .

청 항 3 

2항에 어 ,

상  미들시 는 상  지 에 평가 향  연 는 미들 동 과, 상  미들 동  심  

동 가능한 미들블럭  가지 ,

상  미들블럭  상  미들 동   상  향 양쪽  연  쇼트암과 암  가지 ,

상  쇼트암  하단에 상  몰시 가 고, 상  암  하단에 상  시 재가 는 것  특

징  하는 겐트리 크 .

청 항 4 

3항에 어 ,
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상  는,

상 에  어 하향할   간격  어지는 한  다리 , 상  한  다리  하  평가

향   연결하는 다리연결프  포함하 ,

상  동 는 복  개 , 상  다리연결프  하 에 향  라 차 는 것  특징  하는

겐트리 크 .

청 항 5 

1항에 어 ,

상  고 시브 니트는 상  어드럼과 평행한  가지고 상  드럼프 에 어 상  어

가 취 는 복  고 시브  가지 ,

상  가동시브 니트는 상  어드럼과 평행한  가지고 상  승강블 에 어 상  어가

취 는 복  가동시브  가지 ,

상  상 니트는,

어도 하나  후크  가지고 상  고 시브 니트  하 에  상  어드럼  에  어

변 에 라 승강 는 승강블 과,

상  어드럼  동하는 드럼 동   포함하 ,

상  거  하단  상  어드럼  지  는 상  어드럼  상  취 간  30

 상  갖고,

상  어는 상  가동시브 니트  어드럼 지 상  취 간  30  상  갖도  걸쳐

상  취 간 에 다 취  에 상  취 간 내에  프리   갖는 것  특징  하는 겐트리

크 .

고안  

   야

본 고안  지  라 동 가능한 동  갖는 겐트리 크 에 한 것 다.[0001]

 경  

겐트리 크   량  체  들어 리  한   한  , 한  [0002]

에 평 향  지지 는 거 , 거  상에 는 상 니트   하 에 어 지  

라 동가능한 동  포함한다.

그런  고 량  체  양하  한  겐트리 크  체 량  커지  에 동 에 가해[0003]

지는 하  크다. 그럼에도 래  겐트리 크  동 에 가해지는 하  동  체에 균 하게 하

지 못해  동 가 는 등 내  낮  가 다.

고안  내

해결하 는 과

본 고안   크  체 량  동  체에 균 하게 하여 비  내   겐트리 크[0004]

공하는 것 다.

본 고안  다   크  체 량  여 동 에 가해지는 하    는 겐트리 크  공[0005]

하는 것 다.

과  해결 단

상   달 하  한 본 고안에  겐트리 크  향  라 연  ; 상  평행한 지[0006]

공개실용신안 20-2021-0000304

- 4 -



 라 각각 주행 가능한 한  주행 러  상  주행 러들  지지하는 가 시 재  루어  상

 지  라  격 는 다  주행 니트 , 한 한  상  주행 니트  상  가 시

재  상  지  향에 가 향  시 운동 가능하게 지지하는 다  시 재 , 상  시

재  하 에  지 과 평행하게 어 각각  가 시 재에 결합 는 가 동 과, 상  시

재들  상  지  향  라 시 운동 가능하게 지지하여 상   하단에 착 는 시

 포함하고, 균 하지 않  지 에  가 시 운동과 시 운동  통하여 겐트리 크  하  다

주행 니트에 균 하게 가능한  갖는 동 ; 상  주행 니트  동하는 주행 니트 동 ;

상   상 에  평가 향  지지 는 거 ; 상  거 에 는 상 니트  포함한다.

여 , 상  시 는 한 한  상  시 재  상  지  향  라 시 운동 가능하게[0007]

지지하는 몰시 ; 상  몰시  상  시 재  상  지 향  라 시 운동 가능하게

지지하는 한  미들시 ; 상   하단에  상  한  미들시  상  지  

향  라 시 운동 가능하게 지지하는 라지시  포함하는 것  람직하다.

그리고 상  미들시 는 상  지 에 평가 향  연 는 미들 동 과, 상  미들 동  심[0008]

 동 가능한 미들블럭  가지 , 상  미들블럭  상  미들 동   상  향 양쪽  연

 쇼트암과 암  가지 , 상  쇼트암  하단에 상  몰시 가 고, 상  암  하단에 상  

시 재가 는 것  람직하다.

또한 상  는 상 에  어 하향할   간격  어지는 한  다리 , 상  한  다[0009]

리  하  평가 향   연결하는 다리연결프  포함하 , 상  동 는 복  개 , 상  다

리연결프  하 에 향  라 차 는 것  람직하다.

상   째  달 하  하여, 상  상 니트는 상  거  상에 는 드럼프 과, 어도 하[0010]

나  취 간  가지고 상  드럼프 에 지지   심   가능한 어드럼  가지 ,

상  어드럼과 평행한  가지고 상  드럼프 에 어 어가 취 는 복  고 시브

 갖는 고 시브 니트 , 어도 하나  후크  가지고 상  고 시브 니트  하 에  상  어

드럼  에  어  변 에 라 승강 는 승강블 과, 상  어드럼과 평행한  가지고

상  승강블 에 어 어가 취 는 복  가동시브  갖는 가동시브 니트 , 상  어드럼에

 상  가동시브 니트  상  고 시브 니트에 걸쳐 취 어 상  취 간에 다 취 어 리프트 상

 거는 후크에 연결 는 어 , 상  어드럼  동하는 드럼 동   포함하 , 상  거

 하단  상  어드럼  지  는 상  어드럼  상  취 간  30  상

갖고, 상  어는 상  가동시브 니트  어드럼 지 상  취 간  30  상  갖도  걸

쳐  상  취 간 에 다 취  에 상  취 간 내에  프리   갖는 것  람직하다.

고안  과

본 고안에  겐트리 크  크  체 량  동  체에 균 하게 하고, 크  체 량  [0011]

여 동 에 가해지는 하   비  동  내  우 하다.

도  간단한 

도 1  본 고안에  겐트리 크  체 사시도 고,[0012]

도 2는 주행 니트  도 고,

도 3  동  도 고,

도 4는 상 니트  앙 상 니트   개략  나타낸 도 고,

도 5는 어드럼  취 간에 어가 다 취  습  나타낸 도 고,

도 6  거  하단  어드럼  지   어드럼  취 간  계  개략

나타낸 도 고,

도 7  상 니트  앙 상 니트  나타낸 도 고,

도 8  상 니트  도 ,
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도 9는 어블 도 다.

고안  실시하  한 체  내

도 1  본 고안에  겐트리 크  체사시도 다. 도 1에  볼  는  같 , 본 겐트리 크[0013]

향  라 연  한  (100) , 각 (100)  하 에  지 (10)  라 동

가능한 동 (200) , 한  (100)  상 에  평 향  지지 는 거 (300) , 거 (300)에

는 상 니트(500)  포함한다.

한  (100)  하나는 거 (300)  단  체  결합하 , 다  하나는 거 (300)  타단 에[0014]

상  평 변  허 하  한 어링(102)  매개  연결 다. 거 (300)  타단 는 어링

(102)에 해 지지 다.

각 (100)는 상 에  어 하향할   간격  어지는 한  다리(110) , 한  다리[0015]

(110)  하  평가 향   연결하는 다리연결프 (120)  갖는다. 다리연결프 (120)  하 에

한  동 (200)가 지 (10) 향  라 복  개가 다.

도 2는 주행 니트(210)  도 다. 도 2에  볼  는  같 , 주행 니트(210)는 지 에  상[0016]

평행한 한  지 (10)  라 각각 주행 가능한 주행 러(211)들과 주행 러(211)들  지지하는 가 시

재(213)  갖는다.  가 시 재(213)는  (10)  향과  평행한  가 동 (215)에  해  시 재

(230)  하 에 결합 다. 에 라, 가 시 재(213)는 가 동 (215)  심  동 가능함 , 지

(10) 향에 가 향  시 운동 가능하다. 한  지 (2 line rail, 10)  채택함 , 

공사  난 도    다.

도 3  동 (200)  도 다. 도 3  도 2  함께 참 하여 보 , 한 한  주행 니트(210)는 [0017]

시 재(230)  하 에 지 (10)  향  라 나란  다. 여  각 주행 니트(210)는 지

(10) 향  가 향  시 운동 가능하다. 주행 니트(210)들  지지하는 다  시 니트(230)는 

시 (250)에 해 지 (10) 향  라 시 운동 가능하게 지지 다.

시 (250)는 한 한  시 재(230)  지 (10) 향  라 시 운동 가능하게 지지하는[0018]

몰시 (260)  갖는다. 몰시 (260)는 (10) 향에 평가 향  연 는 몰 동 (265)과,

몰 동 (265)  매개  미들시 (270)  하 에 어 몰 동 (265)  심  동 가능한 몰블

럭(261)  갖는다. 몰블럭(261)  몰 동 (265)   (10) 향 양쪽  각각 연  한 

몰암(263)  가지 , 한 한  시 재(230)는 한  몰암(263) 각각  단 에 동

(235)  매개  동 가능하게 다.

미들시 (270)는 (10) 향에 평가 향  연 는 미들 동 (275)과, 미들 동 (275)  매개[0019]

라지시 (280)  하 에 어 미들 동 (275)  심  동 가능한 미들블럭(271)  갖는다. 미들블

럭(271)  미들 동 (275)   (10)  향  양쪽  각각  연  쇼트암(272)과  암(273)

갖는다. 쇼트암(272)과 암(273)  미들 동 (275)   (10) 향  라 1:2  비  갖는

다. 체 는, 미들 동 (275)   쇼트암(272)과 암(273)에 각각  몰 동 (265)과 

동 (235) 지  (10) 향 비  1:2 다.

여 , 쇼트암(272)  단   하 에 몰시 (260)가 고, 암(273)  단   하 에 시 재[0020]

(230)가 다. 몰시 (260)는 시 재(230)  상 에  에 쇼트암(272)  하 에 

고, 시 재(230)는 쇼트암(260)  하 에  에 하향 사 향  연  암(273)  하

에 다. 한 한  시 재(230)는 몰시 (260)에 고, 들 한 한  시

재(230)  한 하나  시 재(230)는 미들시 (270)에 다.

라지시 (280)는 (10) 향에 평가 향  연 는 라지 동 (285)과, 라지 동 (285)  매개[0021]

다리연결프 (120)  하 에 어 라지 동 (285)  심  동 가능한 라지블럭(281)  갖는다. 라

지블럭(281)  라지 동 (285)   (10)  향  양쪽  각각  연  한   라지암(283)

갖는다. 한  라지암(283)  각 단   하 에는 미들시 (270)가 다.

러한  루어진 동 (200)는 (10) 향  라 연  다리연결프 (120)  하 에 향[0022]

 라 한  차 다. 그리고 주행 니트 동 (220)  동에 해 지 (10)  라 동할 

다. 주행 니트 동 (220)는 주행 니트(210)에 포함  주행 러(211)들  어도 하나  시킬  
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다.

본 고안에  크  고 량  체  양하  한  겐트리 크  경우에도 엄청난 체 량[0023]

다  주행 니트(210)에 골고루 할  다. 그리고 지  다  균 하지 않 라도 라지시 (280), 미

들시 (270)  몰시 (260)에  어나는 (10) 향 시 운동과 주행 니트(210)  지 (10) 

향에 가 향  시 운동  통하여 크  하  다  주행 니트(210)에 균 하게 할  다.

본 고안에  겐트리 크  다리연결프 (120)  지  향하여 연 , 지 에 삽 어 고[0024]

거나 해   는 앵커가 지지   는 앵커지지프 (130)  갖는다.

거 (300)는 향  라 통  앙슬릿(310)  사 에 고 상  평행하게 는 한  거[0025]

(330)  갖는다. 한  거 (330)는 양단 에 는 거 (350)에 해  결합 다. 각 거 (33

0)  단  평 향   평행한 변과 아랫변  가지  변  고 아랫변  짧  마  태  비

다. 거 (300)는 경량 계  해 570N/mm
2
고 강  는 것  람직하다.

거 (300)  상 에는 복  상 니트(500)  복  앙 상 니트(600)가 거 (300)  향  [0026]

라 차  다. 상 니트(500)는 각 거 (330)   하향 연 는 어(570)  갖는다. 

앙 상 니트(600)는 앙슬릿(310)  통해 하향 연 는 앙 어(670)  갖는다. 거 (300)는 각 거

(330)  곽에  거  향  라 연  상 니트 동 (333)과 각 거 (330)  내 에  거

(330)  향  라 연  앙 상 니트 동 (331)  갖는다. 

도 4는 상 니트(500)  앙 상 니트(600)  개략  나타낸 도 다. 도 4  도 1과 함께 참 하여[0027]

보 , 어드럼(510)   거 (330)  향과 평행하고, 앙드럼(610)   거 (33

0)  향에 평가 향  향한다. , 어드럼(510)   앙드럼(610)  에 해

평 직 계 다.

어드럼(510)  취 간(511)  2개 갖는다. 앙 어드럼(610)도 취 간(611)  2개 갖는다. 취 간[0028]

(511,  611)  2개 상   다. , 하나  드럼(510, 610)에 어(570, 670)가 감 는 취 간(511,

611)  복  개  것 다.

도 5는 어드럼(510)  취 간(511)에 어(570)가 다 취  습  나타낸 도 다. 도 5에  볼[0029]

 는  같 , 취 간(511)에는 어(570)가 다  취 다. , 어(570)가 어드럼(510)

 취 간(511)에  그루브(514)  라 평 향  차  취 다가 내 격벽(512) 또는 

격벽(513)에 다다  후 프 리 하여 어(570) 상 에 여러  겹쳐  취 는 것 다. 게 다

취가 가능하  에, 어드럼(510)  가 다 취가 가능한 드럼에 비해 짧게 마   다.

어드럼(510)  가 짧  에 어드럼(510)  체 량    고, 거 (330)  크 도 

 다. 어드럼(510)  체 량     에 거 (330)에 걸리는 게 하    다.

어드럼(510)  직경  어 프(570)  직경  30  상  것  람직하다.  그루브(514)  피 (Groove

pitch)는 어 프(570) 직경  1.04 내지 1.05  것  람직하다. 어 프(570)는 비변   한

(Non-deformation and compact rope)  것  람직하다. 어 프(570)  허 공차는  어

프(570)  직경  4 내지 5%  것  람직하다.

도 6  거 (330)  하단  어드럼(510)  지  (H)  어드럼(510)  취 간(511)[0030]

(D) 계  개략  나타낸 도 다. 어드럼(510)에 어(570)가 다 취 도  하  해,

거 (330)  하단  어드럼(510)  지  (H)가 어드럼(510)   취 간(511)

(D)  20  상  도  한다. 그리고 욱 람직하게는 거 (330)  하단  어드럼(510)

지  (H)가 어드럼(510)   취 간 (D)  40  상  도  한다. 거 (330)  하

단 는 리프트 상  는 체에 거는 후크(661)가 라갈  는  다. 게 거 (330)  하단

 어드럼(510)  지  (H)가 어드럼(510)   취 간  20  상  ,

어드럼(510)  각 취 간(511)에 취 는 어(570)가 취 간(511)  단에  타단 지 취 었다

가 다시 타단에  단  프리 하여 다 취 도  하는  리하다. 러한 하단  어드럼

(510)  지  (H)  어드럼(510)   취 간  상 계는 여러 실험  통해 하

다. 상 한 어드럼(510)  다 취  앙 어드럼(610)에도 마찬가지  다.

도 7  상 니트(500)  앙 상 니트(600)  나타낸 도 다. 도 7에  볼  는  같 , 앙[0031]

상 니트(600)는 거 (300)  향에 평가 향   가지고 한  거 (330) 사 에 
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는 앙 어드럼(610)과, 앙 어드럼(610)  지지하는 앙드럼프 (630)  갖는다.

앙드럼프 (630)  앙슬릿(310)  상 에  한  거 (330)에 지지 다. 앙드럼프 (630)  앙[0032]

상 니트 동 (333)  라 동 가능한 앙프  러 (635)  갖는다. 앙 상 니트(600)는 앙

드럼프 (630)  하 에  는  앙고 시브 니트(640)  갖는다.  앙고 시브 니트(640)는 앙드럼

(610)과 평행한  가지    라 나란  는 복  앙시브  갖는다.

앙 상 니트(600)는 앙고 시브 니트(640)  하 에  앙드럼(610)  에 해 승강 는 [0033]

앙가동시브 니트(650)  갖는다.  앙가동시브 니트(650)는  어도  하나  후크(661)  갖는  앙승강블

(660)과  결합 다.  앙 상 니트(600)는 앙드럼(610)  앙고 시브 니트(640)   앙가동시브 니트(65

0)  라 취 는 앙 어(670)  갖는다. 앙 어(670)는 앙슬릿(310)  통해 하향 연 다. 앙

상 니트(600)는 앙드럼(610)  동하는 앙드럼 동 (611) , 앙프  러 (635)  동하는

앙프  러  동 (636)  갖는다.

도 8  상 니트(500)  도 다. 도 8  도 7과 함께 참 하여 보 , 상 니트(500)는 거 (300)[0034]

향과 평행한  가지고 한  거 (330) 각각  상 에 는 한  어드럼(510)과,

한  어드럼(510)  지지하  상  연결하는 드럼프 (530)  갖는다.

드럼프 (530)  각 어드럼(510)  지지하는 한  드럼지지 (531) , 한  드럼지지 (531)  [0035]

 연결하  한  어드럼(510) 사 에 는 상향함몰 (533)  갖는다. 앙 상 니트(600)는 

향  라 상향 함몰  상향함몰 (533)  통해 상 니트(500)  차 동   다. 드럼프 (530)

 각 드럼지지 (531)  하 에  드럼프  러 (535)  갖는다. 드럼프  러 (535)는 거

(300)에 는 상 니트 동 (331)  라 동할  다.

그리고  각  드럼지지 (531)  하 에는  고 시브 니트(540)가  다.  고 시브 니트(540)는  어드럼[0036]

(510)  향과 동 한  가지    라 나란  는 복  시브  갖는다. 상 니트

(500)는 고 시브 니트(540)  하 에 어 어드럼(510)  에 해 승강 는 가동시브 니트(55

0)  갖는다. 가동시브 니트(550)는 어드럼(510)  향과 동 한  가지    라 나란

 는 복  시브  갖는다.

가동시브 니트(550)는 어도 하나  후크(561)  갖는 승강블 (560)과 결합 다. 상 니트(500)는 어[0037]

드럼(510)과 고 시브 니트(540)  가동시브 니트(550)  라 취 는 어(570)  갖는다. 어(57

0)는 어드럼(510)  거 (300)   하향 연 다. 상 니트(500)는 어드럼(510)

동하는 어드럼 동 (511) , 드럼프  러 (535)  동하는 드럼프  러  동 (536)

갖는다.

도 9는 어블 도 다. 도 9에 도시   같 , 본 고안에  겐트리 크  어드럼 동 (520)[0038]

앙 어드럼 동 (620)  드럼프  러  동 (536)  앙프  러  동 (636)  어하는 

어 (700)  포함한다. 어 (700)는 필 시 어드럼 동 (520)  앙 어드럼 동 (620)  드럼프

 러  동 (536)  앙프  러  동 (636)  어도 하나  동할  다.

러한 에 해, 본 고안에  겐트리 크  복  상 니트(500)  복  앙 상 니트(600)[0039]

차 주행  허 하고  평 직 계  어드럼(510)과 앙 어드럼(610)  가짐 , 각 상 니

트(500)  앙 상 니트(600)  후크가 닿   는  크게 할  다. , 각 어(570, 670)

가 각  심   에  동가능하  에 후크(561, 661)  걸  는 가 어지게

다. 에 라,  등에  필 한 비  비가 큰 체  다양한 지 에 후크(561, 661)  걸  다.

그리고 상 니트(500)  앙 상 니트(600)  컴 트한  거 (300)에 하여, 거 (300)에 가[0040]

해지는 하  감 시  비  량  큰 체  리프 할  다.

또한 어드럼(510)과 앙 어드럼(610) 각각에 어(570)  앙 어(670)가 다 취 도  하는 경[0041]

우, 상 니트(500)  앙 상 니트(600)  크  량  감 시  거 (300)에 가해지는 하  욱

감 시킬  다. 에 라 본 겐트리 크  상 니트(500), 앙 상 니트(600)  거 (300)  

체 량  감 시  동 (200)에 실리는 하    다.

어드럼(510)  취 간 (D)에 비해 거 (330)  하단  어드럼(510)  지  [0042]

(H)가  , 어(570)가    없어도 동  돌아가는 향  
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어 첩 게 복하  감 게 다.  해, 거 (330)  하단  어드럼(510)  지

(H)는 어드럼(510)   취 간(511) (D)  30  상  것  람직하 , 욱 람직하게는 40

 내지 60   비  안  다 취가 가능하  또한 경 었다. 가  람직하게는 45  내지 50

 것  었다.

거 (330)  하단  어드럼(510)  지  (H)가 어드럼(510)  취 간 (D)[0043]

30  상   어(570)  프리  가능하 , 40  상   어(570)  프리  안

았 , 45  상   어(570)  프리  안  매우 았다.

한편, 거 (330)  가  비  늘어나고 체 량도 가하게 므 , 거 (330)  하단[0044]

어드럼(510)  지  (H)는 어드럼(510)  취 간 (D)  60  내  것  람직

하고, 욱 람직하게는 50  하 다.

라  어(570)  프리  한 동신뢰 과 경  고 했   거 (330)  하단  어드[0045]

럼(510)  지  (H)는 어드럼(510)  취 간 (D)  45  내지 50  것  가  람

직하다.

어드럼(510)  취 간 (D)에 비해 거 (330)  하단  어드럼(510)  지  [0046]

(H)가  어(570)가    없어도 동  돌아가는 향  어

첩 게 복하  감 는 는 다 과 같다. , 거 (330)  하단 는 후크(661)가 라갈  는  

 에 어드럼(510)  취 간(511)에 비해 거 (330)  하단  어드럼(510)  

지  (H)가  취 간(511)  체 에 걸쳐 어(570)가 어드럼(510)  향에 해 

직 향  향하게 어 어(570)가 어드럼(510)에  그루브(514)  라 취   , 또한 

어(570)가 다  취  는 미 그루브(514) 상에 취  원  단  어(570)들 사 사  공간

에  찾아들어가  동  다 취   는 것 다.

 

100:    101: 결합[0047]

102: 어링   110: 다리

120: 다리연결프   130: 앵커프

200: 동     210: 주행 니트

211: 주행 러   213: 가 시 재

215: 가 동    230: 시 재

235: 동    250: 시

260: 몰시    261: 몰블럭

263: 몰암

265: 몰 동    270: 미들시

271: 미들블럭   272: 미들쇼트암

273: 미들 암   275: 미들 동

280: 라지시    281: 라지블럭

283: 라지암    285: 라지 동

300: 거     310: 앙슬릿

330: 거     331: 상 니트 동

333: 앙 상 니트 동  350: 거

500: 상 니트   510: 어드럼
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511: 취 간   512: 앙격벽

513: 격벽   514: 그루브

515: 하우징    530: 드럼프

531: 드럼지지    533: 상향함몰

535: 드럼프  러   540: 상 니트 고 시브 니트

550: 상 니트 가동시브 니트 560: 승강블

570: 어     600: 앙 상 니트

610: 앙 어드럼   611: 앙 어드럼 취 간

615: 하우징     630: 드럼프

635: 앙프  러    640: 앙 상 니트 고 시브 니트

650: 앙 상 니트 가동시브 니트 660: 앙승강블

670: 앙 어    700: 어

도

도 1
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도 2

도 3
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도 4

도 5
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도 6

도 7
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도 8

도 9
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