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Zahnsteinentfernungs-Handstiick.

@ Das Zahnsteinentfernungs-Handstiick weist eine léng-

liche Griffhiilse (1) auf, in der ein Schwingungserzeu-
ger (2) angeordnet ist, der mit einem schwingbaren Zahn-
steinentfernungs-Werkzeug verbunden ist. Die Griffhiilse
(1) enthilt Versorgungsmediumleitungen (4), von welchen
eine als zum Schwingungserzeuger (2) fithrende Energiezu-
fuhrleitung gestaltet ist. Die Versorgungsmediumleitungen
(4) sind ferner {iber ein am werkzeugfernen Ende der Griff-
hiilse angeordnetes Anschlussstiick (5) an zu einer Medi-
umquelle fithrende Verbindungsleitungen (6) angeschlos-
sen. Damit die zu bearbeitende Stelle des Zahnes hinrei-
chend erhellbar ist, ist eine weitere Versorgungsmediumlei-
tung (4) ein Lichtleiter mit einem freien Ende, das auf das
Zahnsteinentfernungs-Werkzeug gerichtet ist und an sei-
nem riickwirtigen Ende von einem am werkzeugseitigen
Ende des Anschlussstiickes (5) angeordneten Lichtbeauf-
schlagungselement (7) gespeist ist.
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PATENTANSPRUCHE

1. Zahnsteinentfernungs-Handstiick, bestehend aus einer
linglichen Griffhiilse (1), in der ein Schwingungserzeuger (2)
angeordnet ist, der zur Schwingungsiibertragung mit einem
an einem Ende der Griffhiilse (1) angeordneten schwingba-
ren Zahnsteinentfernungs-Werkzeug (3) verbunden ist, wo-
bei die Griffhiilse (1) Versorgungsmediumleitungen (4) auf-
weist, von welchen eine als zum Schwingungserzeuger (2)
fiihrende Energiezufiihrleitung vorgesehen ist und welche
tber ein am werkzeugfernen Ende der Griffhiilse angeordne-
tes Anschlussstiick (5) an zu einer Mediumquelle fiihrende
Verbindungsleitungen (6) angeschlossen sind, dadurch ge-
kennzeichnet, dass als Versorgungsmediumleitung (4) ein
mit seinem freien Ende auf das Zahnsteinentfernungs-Werk-
zeug (3) gerichteter und an seinem riickwirtigen Ende von
einem am werkzeugseitigen Ende des Anschlussstiickes (5)
angeordneten Lichtbeaufschlagungselement (7) beaufschlag-
ter strangformiger Lichtleiter (8) vorgesehen ist.

2. Handstiick nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das Lichtbeaufschlagungselement (7) durch das werk-
zeugseitige Ende eines im Anschlussstiick (5) angeordneten
Zwischen-Lichtleiters (9) gebildet ist, der an seinem werk-
zeugfernen Ende vom werkzeugseitigen Ende eines von einer
Lichtquelle als Mediumquelle beaufschlagten Verbindungs-
Lichtleiters (10) beaufschlagbar ist. (Fig. 3, 4, 11)

3. Handstiick nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das Lichtbeaufschlagungselement (7) durch eine Gliith-
lampe (11) gebildet ist, der eine im Anschlussstiick (5) ange-
ordnete Stromleitung (12) zugeordnet ist, die an ihrem werk-
zeugfernen Ende an das werkzeugseitige Ende einer zu einer
Stromquelle als Mediumquelle fithrenden Verbindungs-
stromleitung (13) anschliessbar ist. (Fig. 1, 6, 7)

4. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass der Schwingungserzeuger (2) pneuma-
tisch betreibbar und die Energiezufuhrleitung durch eine
Druckluftleitung (14) gebildet ist. (Fig. 1 bis 10)

5. Handstiick nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass der Lichtleiter (8) in der Druckluftleitung (14) angeord-
net ist. (Fig. 1 bis 8)

6. Handstiick nach Anspruch 4 oder 5, dadurch gekenn-
zeichnet, dass als weitere Versorgungsmediumleitung (4) eine
vom Schwingungserzeuger (2) kommende Abluftleitung (15)
vorgesehen ist. :

7. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass der Schwingungserzeuger (2) elektrisch
betreibbar und die Energiezufuhrleitung durch eine Strom-
zufiihrungsleitung (16) gebildet ist. (Fig. 11)

8. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, dass als Versorgungsmediumleitung (4)
mindestens eine zum Zahnsteinentfernungs-Werkzeug (3)
fiihrende KiithImittelleitung (17) vorgesehen ist.

9. Handstiick nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass der Lichtleiter (8) hohl ausgebildet ist, wobei der so ge-
bildete Hohlkanal (18) die Kithmittelleitung (17) oder eine
Aufnahme fiir die KithImittelleitung bildet. (Fig. 6 bis 8)

10. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, dass das Anschlussstiick (5) undreh-
bar mit der Griffhiilse (1) verbunden ist. (Fig. 4, 11)

11. Handstiick nach Anspruch 10, dadurch gekennzeich-
net, dass das Anschiussstiick (5) mit der Griffhiilse (1) ver-
schraubt ist.

12. Handstiick nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich-
net, dass das Anschlussstiick (5) mittels einer Gewindever-
bindung (25) mit dem werkzeugfernen Ende der Griffhiilse
(1) verschraubt ist und einen aus diesem Ende herausragen-
den Fortsatz (20) aufweist, der mit einem Aussengewinde
(21) zur Verschraubung mit dem Innengewinde (22) einer
auf dem griffhiilsenseitigen Ende eines die Verbindungslei-
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tungen (6, 10, 13) enthaltenden Versorgungsschlauches (23)
angeordneten Uberwurfmutter (24) versehen ist. (Fig. 4,5)

13. Handstiick nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich-
net, dass das Anschlussstiick (5) am griffhiilsenseitigen Ende
eines die Verbindungsleitungen (6, 10, 13) enthaltenden Ver-
sorgungsschlauches (23) angeordnet und mit einer mittels ei-
ner Gewindeverbindung (26) mit dem werkzeugfernen Ende
der Griffhiilse (1) verschraubbaren Uberwurfmutter (27)
versehen ist. (Fig. 11)

14. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, dass das Anschlussstiick (5) drehbar
mit der Griffhiilse (1) verbunden ist. (Fig. 1, 3)

15. Handstiick nach Anspruch 14, dadurch gekennzeich-
net, dass das Anschlussstiick (5) als gegeniiber der Griffhiilse
(1) frei drehbare Schnellkupplung ausgebildet ist, wobei die
Schnellkupplung und das werkzeugferne Ende der Griffhiilse
(1) mit in jeder Drehstellung wirksamen Medieniibertritts-
mitteln (28, 29) versehen sind.

16. Handstiick nach Anspruch 14 oder 15, dadurch ge-
kennzeichnet, dass das Anschlussstiick (5) mit einem in das
werkzeugferne Ende der Griffhiilse (1) einsteckbaren, im
Querschnitt kreisférmigen Fithrungszapfen (30) versehen ist.

17. Handstiick nach Anspruch 16, dadurch gekennzeich-
net, dass eine den Fithrungszapfen (30) in der eingesteckten
Axial-Sollstellung haltende Rastanordnung (31) vorgesehen
ist.

18. Handstiick nach Anspruch 16 oder 17, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Medieniibertrittsmittel fiir Fliissig-
keit, Luft oder ein Fliissigkeits-Luft-Gemisch durch jeweils
zwischen zwei den Fithrungszapfen (30) umgebenden, in der
Einsteckstellung zur Anlage an die Griffhiilseninnenwan-
dung kommenden Dichtungselementen (32) angeordnete
Austrittsdffnungen (28) der Verbindungsleitungen (6) und
durch den Austritts6ffnungen (28) zugeordnete, im Bereich
der Griffhiilsenwandung vorgeschene, mit den zugehdrigen
Versorgungsmediumleitungen (4) in Verbindung stehende
Ringkanile (29) gebildet sind.

19. Handstiick nach einem der Anspriiche 16 bis 18, da-
durch gekennzeichnet, dass die Medieniibertrittsmittel fiir
elektrischen Strom durch einerseits am Fiihrungszapfen (30)
vorgesehene Ringkontakte und andererseits an der Griffhiil-
senwandung vorgesehene, mit den Ringkontakten zusam-
menarbeitende Schleifkontakte gebildet sind.

20. Handstiick nach einem der Anspriiche 16 bis 19, da-
durch gekennzeichnet, dass die Medieniibertrittsmittel (28,
29) fiir Licht durch das am werkzeugseitigen Ende des Fiih-
rungszapfens (30) angeordnete Lichtbeaufschlagungselement
(7) und durch das riickwértige Ende des Lichtleiters (8) ge-
bildet sind.

21. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 20, da-
durch gekennzeichnet, dass der Lichtleiter (8) koaxial in der
Griffhiilse (1) angeordnet ist.

22, Handstiick nach einem der Anspriiche ! bis 21, da-
durch gekennzeichnet, dass der Lichtleiter (8) an seinem
werkzeugseitigen Ende als den Schaft (50) und/oder einen
Fortsatz (35) des Werkzeuges (3) umgebender Lichtleitring
(33) ausgebildet ist. (Fig. 9, 11)

23. Handstiick nach einem der Anspriiche 8 bis 22, da-
durch gekennzeichnet, dass das freie Ende des Lichtleiters
(8) getrennt von der Austrittsdffnung (34) der KithImittellei-
tung (17) angeordnet ist. (Fig. 2, 11)

24. Handstlick nach einem der Anspriiche 8 bis 22, da-
durch gekennzeichnet, dass das freie Ende des Lichtleiters
(8) mit der Austrittsoffnung (34) der Kiihimittelleitung (17)
baulich vereinigt ist. (Fig. 6, 7)

25. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 24, da-
durch gekennzeichnet, dass das Zahnsteinentfernungs-Werk-



zeug (3) 16sbar mit dem Schwingungserzeuger (2) verbunden
ist. (Fig. 6, 9)

26. Handstiick nach Anspruch 25, dadurch gekennzeich-
net, dass der am griffhiilsenseitigen Ende des Zahnsteinent-
fernungs-Werkzeuges (3) vorgesehene Fortsatz (35) in eine
Aufnahme6ffnung (36) des Schwingungserzeugers (2) einge-
setzt ist.

27. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 26, da-
durch gekennzeichnet, dass das Zahnsteinentfernungs-Werk-
zeug (3) mit einem Resonanzkérper (40) des Schwingungser-
zeugers (2) verbunden ist.

78. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 24, da-
durch gekennzeichnet, dass das Zahnsteinentfernungs-Werk-
zeug (3) mit dem Schwingungserzeuger (2) als einheitlicher
Bauteil ausgebildet ist. (Fig. 7, 8)

29. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 28, da-
durch gekennzeichnet, dass der Schwingungserzeuger )]
sich bis an das werkzeugferne Ende der Griffhiilse (1) er-
streckt.

30. Handstiick nach einem der Anspriiche 1 bis 29, da-
durch gekennzeichnet, dass der Lichtleiter (8) innerhalb des
Schwingungserzeugers (2) angeordnet ist. (Fig. 1,2,3,6,7)

Die Exfindung betrifft ein Zahnsteinentfernungs-Hand-
stiick, bestehend aus einer linglichen Griffhiilse, in der ein
Schwingungserzeuger angeordnet ist, der zur Schwingungs-
{ibertragung mit einem an einem Ende der Griffhiilse ange-
ordneten schwingbaren Zahnsteinentfernungs-Werkzeug
verbunden ist, wobei die Griffhiilse Versorgungsmediumlei-
tungen aufweist, von welchen eine als zum Schwingungser-
zeuger fithrende Energiezufuhrleitung vorgesehen ist und
welche iiber ein am werkzeugfernen Ende der Griffhiilse an-
geordnetes Anschlussstiick an zu einer Mediumquelle fiih-
rende Verbindungsleitungen angeschlossen sind.

Derartige Zahnsteinentfernungs-Handstiicke sind durch
die EP-OS 28 531 und die DE-AS 1 616 127 bekannt. Bei
diesen bekannten Zahnsteinentfernungs-Handstiicken hat es
sich gezeigt, dass der Lichteinfall auf die Zahnstein aufwei-
sende Stelle des Zahnes des Patienten, insbesondere wenn
sich diese Stelle an einer tief oder hinten liegenden Zahnpar-
tie oder auf der Riickseite des Zahnes befindet, bei den bis-
her in zahnirztlichen Praxen herrschenden Beleuchtungsver-
hiltnissen unzureichend war.

Die Erfindung, wie sie im Anspruch 1 gekennzeichnet ist,
16st die Aufgabe, ein Zahnsteinentfernungs-Handstiick der
eingangs genannten Art zu schaffen, bei dem wéhrend des
7ahnsteinentfernens die zu bearbeitende Stelle des Zahnes
hinreichend hell und daher fiir den Behandler deutlich er-
kennbar ist.

Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind im we-
sentlichen darin zu sehen, dass nunmehr ein volles Ausleuch-
ten der zu bearbeitenden Stelle des Zahnes gewihrleistet ist,
so dass der Behandler deutlich den Verlauf des Zahnstein-
entfernens verfolgen und erkennen kann. Auf diese Weise ist
vermieden, dass einerseits wegen schlechter Erkennbarkeit
eine Bearbeitung iber eine zu grosse Zeitspanne und daher
womdglich eine Schidigung des bereits vom Zahnstein be-
freiten Zahnes erfolgt, und dass andererseits der Zahnstein
nur ungeniigend entfernt wird.

Durch die DE-OS 3 104 239 ist ein zahnérztliches Hand-
stiick bekannt, bei dem zwar auch schon als Versorgungsme-
diumleitung ein mit seinem freien Ende auf das Werkzeug
gerichteter und an seinem riickwirtigen Ende von einem am
werkzeugseitigen Ende des Anschlussstiickes angeordneten
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Lichtbeaufschlagungselement beaufschlagter strangfOrmiger
Lichtleiter vorgesehen ist. Dieses bekannte Handstiick ge-
hort jedoch einer anderen Gattung an; so handelt es sich
nicht um ein Zahnsteinentfernungs-Handstiick. und in der
Griffhiilse ist kein Schwingungserzeuger fiir ein schwingba-
res Zahnsteinentfernungs-Werkzeug vorgesehen. Bei dem
bekannten Handstiick ist vielmehr an einem Ende der Griff-
hiilse ein als Luftturbine ausgebildetes Antriebsaggregat
zum direkten Antrieb eines rotierbaren Zahnbehandlungs-
werkzeuges angeordnet. Bei einem solchen Handstiick hat
zwar die Ausleuchtung der Bearbeitungsstelle gewisse Vor-
teile, sie ist jedoch gegeniiber einem Zahnsteinentfernungs-
Handstiick von untergeordneter Bedeutung, weil nach der
Bearbeitung mit dem bekannten Luftturbinenhandstiick
stets eine Weiterbehandlung, z. B. das Einbringen einer Ful-
lung erfolgt, wihrend nach der Bearbeitung mit einem Zahn-
steinentfernungs-Handstiick die Behandlung beendet ist, so
dass angerichtete Schidigungen des Zahnes nicht mehr be-
hoben werden konnen.

Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in den
abhingigen Patentanspriichen angegeben und nachstehend
erliutert. In der Zeichnung sind Ausfithrungsformen der Er-
findung beispielsweise dargestellt.

Es zeigen:

Fig. 1 ein Zahnsteinentfernungs-Handsttick mit pneuma-
tisch betreibbarem Schwingungserzeuger mit weggelassenem
werkzeugseitigen, d.h. linken Ende, im Schnitt,

Fig. 2 das linke Ende des Handstiickes nach Fig. | in ver-
grossertem Massstab,

Fig. 3 eine gegeniiber Fig. 1 abgeinderte Ausfilhrungs-
form,

Fig. 4 eine gegeniiber Fig. 3 abgeiinderte Ausfithrungs-
form,

Fig. 5 das mit dem werkzeugfernen Ende eines An-
schlussstiickes des Handstiickes nach Fig. 1, 3 oder 4 ver-
bindbare Ende eines Versorgungsschlauches,

Fig. 6 eine weitere Ausfiihrungsform eines Zahnsteinent-
fernungs-Handstiickes mit weggelassenem werkzeugfernen
Ende im Schnitt,

Fig. 7 eine gegeniiber Fig. 6 abgeinderte Ausfithrungs-
form,

Fig. 8 einen Schnitt nach der Linie VIII— VIILin Fig. 7.

Fig. 9 eine gegeniiber Fig. 6 und 7 abgeinderte Ausfiih-
rungsform,

Fig. 10 einen Schnitt nach der Linie X —Xin Fig. 9,

Fig. 11l ein Zahnsteinentfernungs-Handstiick mit elek-
trisch betreibbarem Schwingungserzeuger, im Schnitt,

Fig. 12 einen Schnitt nach der Linie XII1—XII in Fig. 11
und

Fig. 13 eine gegeniiber Fig. 12 abgednderte Ausfiihrungs-
form.

Das Zahnsteinentfernungs-Handstiick besteht aus einer
linglichen runden Griffhiilse 1, in der ein Schwingungser-
zeuger 2 angeordnet ist, der — um ein an einem Ende der
Griffhiilse 1 schwingbar gelagertes Zahnsteinentfernungs-
Werkzeug 3 in Schwingungen zu versetzen — zwecks
Schwingungsiibertragung mit dem Werkzeug 3 verbunden
ist. Die Griffhiilse 1 besitzt in ihrem Innern Versorgungsme-
diumleitungen 4, die iiber Zwischenleitungen 19 eines-am
werkzeugfernen Ende der Griffhilse 1 angeordneten An-
schlussstiickes 5 an jeweils eine zu einer nicht dargestellten
Mediumquelle fithrende Verbindungsleitung 6 angeschlossen
sind.

Als weitere Versorgungsmediumleitung 4 ist ein mit sei-
nem freien Ende auf den Arbeits- bzw. Behandlungsbereich
des Zahnsteinentfernungs-Werkzeuges 3 gerichteter und an
seinem riickwirtigen, d.h. werkzeugfernen Ende von einem
am werkzeugseitigen Ende des Anschlussstiickes 5 angeord-



663 533

neten Lichtbeaufschlagungselement 7 mit Licht beaufschlag-
ter Lichtleiter 8 vorgesehen. Der Lichtleiter 8 kann aus ei-
nem Biindel von Lichtleitfasern, z. B. aus Glas, Kunststoff
od.dgl. bestehen.

Bei den Ausfiihrungsformen nach den Fig. 3,4 und 11 ist
das Lichtbeaufschlagungselement 7 durch das werkzeugseiti-
ge Ende eines im Anschlussstiick 5 angeordneten Zwischen-
Lichtleiters 9 gebildet, der an seinem werkzeugfernen Ende
vom werkzeugseitigen Ende eines von einer durch eine Licht-
quelle gebildeten Mediumquelle mit Licht beaufschlagten
Verbindungs-Lichtleiter 10 seinerseits mit Licht beaufschlag-
bar ist.

Das Lichtbeaufschlagungselement 7 ist bei den Ausfiih-
rungsformen nach den Fig. 1, 6 und 7 durch eine Glilhlampe
11 gebildet, der eine im Anschlussstiick 5 angeordnete
Stromleitung 12 zugeordnet ist, die an ihrem werkzeugfernen
Ende das werkzeugseitige Ende einer zu einer Stromquelle
als Mediumquelle fithrenden Verbindungs-Stromleitung 13
anschliessbar ist.

Im Falle der Fig. 1 bis 10 ist der Schwingungserzeuger 2
pneumatisch betreibbar, wobei die Energiezufuhrleitung
durch eine Druckluftleitung 14 gebildet ist. Bei den Ausfiih-
rungsformen nach den Fig. 1 bis 8 ist der Lichtleiter § unter
Belassung eines freien Ringraumes koaxial in der Druckluft-
leitung 14 angeordnet.

Als weitere Versorgungsmediumleitung 4 ist eine vom
Schwingungserzeuger 2 kommende Abluftleitung 15 vorge-
sehen, die im Bereich des Schwingungserzeugers 2 im we-
sentlichen durch den Innenraum der Griffhiilse 1 gebildet ist.
Der Schwingungserzeuger 2 besteht bei der Ausfiihrungs-
form nach den Fig. 1 bis 10 nach Art der EP-OS 28 531 aus
einer die Druckluftleitung 14 mit Spiel umgebenden und da-
her radial beweglichen Muffe 37, die iiber radial gerichtete
Bohrungen 38 der Druckluftleitung 14 angeblasen und da-
durch in radial hin und her gehende Bewegungen versetzt
wird. Die dabei auf die Druckluftleitung 14 ausgeiibten
Schiéige erzeugen Schwingungen, die infolge der Verbindung
mit dem Zahnsteinentfernungs-Werkzeug 3 auf letzteres
iibertragen werden. Damit die Muffe 37 sich stets im Bereich
der Anblas-Bohrungen 38 befindet, ist der axiale Hin- und
Herbewegungsweg der Muffe 37 durch auf der Leitung 14
angeordnete ringformige Anschlige 39 begrenzt. Die in
Schwingungen versetzbare Druckluftleitung 14 ist nach Art
eines Resonanzkédrpers 40 ausgebildet. Zwischen der Druck-
luftleitung 14 und der Griffhiilse 1 ist eine in den Fig. 7 bis
10 dargestellte Verdrehsicherung 41 angeordnet.

Die werkzeugseitige Lagerung der die Schwingungen
iibertragenden Druckluftleitung 14 ist mit 42 und die werk-
zeugferne, einen durch eine laschenartige Klemmanordnung
43 gehaltenen Verbindungsschlauch 44 aufweisende Lage-
rung mit 45 bezeichnet.

Bei der Ausfithrungsform nach Fig. 11 ist der Schwin-
gungserzeuger 2 elektrisch betreibbar, wobei die Energiezu-
fuhrleitung durch eine Stromzufithrungsleitung 16 gebildet
ist. Der Schwingungserzeuger 2 besteht bei dieser Ausfiih-
rungsform dhnlich wie bei der DE-AS 1 616 127 aus einem
rohrférmigen, koaxial zur Griffhiilse 1 angeordneten Triger
46, auf dem eine an die Stromzufithrungsleitung 16 ange-
schlossene Erreger-Spule 47 angeordnet ist. Innerhalb des
rohrformigen Trégers 46 ist koaxial zu dem rohrférmigen
Tréger 46 ein magnetostriktiver Wandler 48 angeordnet, bei
der Stromzufuhr in Schwingungen versetzt wird und diese
Schwingungen auf das mit ihm verbundene Werkzeug 3
iibertrigt.

Als zusitzliche Versorgungsmediumleitung 4 ist eine zum
Zahnsteinentfernungs-Werkzeug 3 fiihrende Kiihlmittellei-
tung 17 vorgesehen. Das Kiihimittel kann Luft, Wasser oder
ein durch ein Luft-Wasser-Gemisch gebildeter Spray sein.
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Die KiihImittelleitung 17 miindet bei den Ausfithrungsfor-
men nach den Fig. 2 und 11 in das hohl ausgebildete Werk-
zeug 3 ein, das eine auf den Behandlungsbereich gerichtete
Kiihimittel-Austrittsdffoung 34 aufweist, Der Hohlkanal des
Werkzeuges 3 ist mit 49 bezeichnet.

Bei den Ausfithrungsformen nach den Fig. 6 bis 8 ist der
Lichtleiter 8 hohl ausgefiihrt, wobei der so gebildete Hohlka-
nal 18 die KiihImittelleitung 17 oder eine Aufnahme fiir die
KiihImittelleitung bildet.

Im Falle der Fig. 4 und 11 ist das Aunschlussstiick 5 durch
Verschraubung undrehbar mit dem werkzeugfernen Ende
der Griffhiilse 1 verbunden. Gemiiss F ig. 4 im Zusammen-
hang mit Fig. 5 ist das Anschlussstiick 5 mittels einer Gewin-
deverbindung 25 in das werkzeugferne Ende der Griffhiilse 1
eingeschraubt und mit einem aus diesem Ende herausragen-
den Fortsatz 20 versehen. Dieser Fortsatz 20 ist seinerseits
mit einem Aussengewinde 21 zur Verschraubung mit dem
Innengewinde 22 einer auf dem griffhiilsenseitigen Ende ei-
nes die Verbindungsleitungen 6, 10, 13 enthaltenden Versor-
gungsschlauches 23 angeordneten Uberwurfmutter 24 verse-
hen.

Bei der Ausfiihrungsform nach Fig. 11 ist die Verschrau-
bung des Anschlussstiickes 5 mit der Griffhiilse in der Weise
ausgefiihrt, dass das Anschlussstiick 5 am griffhiilsenseitigen
Ende eines die Verbindungsleitungen 6, 10, 13 enthaltenden
Versorgungsschlauches 23 angeordnet und mit einer mittels
einer Gewindeverbindung 26 mit dem werkzeugfernen Ende
der Griffhiilse 1 verschraubbaren Uberwurfmutter 27 verse-
hen ist.

Im Falle der Fig. 1 und 3 dagegen ist das Anschlussstiick
5 drehbar mit der Griffhiilse 1 verbunden. Hierfiir ist die
Ausbildung derart, dass das Anschlussstiick 5 als gegeniiber
der Grifthiilse 1 frei drehbare Schnellkupplung ausgebildet
ist, wobei die Schnellkupplung und das werkzeugferne Ende
der Griffhiilse 1 mit in jeder Drehstellung wirksamen Medi-
entibertrittsmitteln 28, 29 versehen sind. Dabei ist das An-
schlussstiick 5 mit einem in das werkzeugferne Ende der
Griffhiilse 1 einsteckbaren, im Querschnitt kreisrunden Fiih-
rungszapfen 30 versehen.

Die Medieniibertrittsmittel fiir F liissigkeit, Luft oder ei-
nen durch ein Fliissigkeits-Luft-Gemisch gebildeten Spray
sind durch jeweils zwischen zwei den F ihrungszapfen 30
umgebenden, zur Anlage an die Griffhiilseninnenwandung
kommenden, ringformigen Dichtungselementen 32 angeord-
nete Austritts6ffnungen 28 der an die Verbindungsleitungen
6 angeschlossenen Zwischenleitungen 19 des Anschlussstiik-
kes 5 und durch den Austrittsoffnungen 28 zugeordnete, im
Bereich der Griffhiilseninnenwandung vorgesehene, mit den
Versorgungsmedienleitungen 4 in Verbindung stehende
Ringkanile 29 gebildet.

Wenn z.B. gemiiss Fig. 11 als Versorgungsmediumlei-
tung 4 eine zum Schwingungserzeuger 2 fithrende Stromzu-
fihrungsleitung 16 vorgesehen ist, kénnen die Mediumiiber-
trittsmittel durch einerseits am Fithrungszapfen 30 vorgese-
hene Ringkontakte und andererseits im Bereich der Griff-
hiilsenwandung vorgesehene, mit den Ringkontakten zu-
sammenarbeitende Schleifkontakte der Stromzufiithrungslei-
tung 16 gebildet sein.

Die Medieniibertrittsmittel 28, 29 fiir Licht sind durch
das am werkzeugseitigen Ende des F ihrungszapfens 30 an-
geordnete Lichtbeaufschlagungselement 7 und durch das
riickwirtige Ende des Lichtleiters 8 gebildet. Der Lichtleiter
8 ist koaxial in der Griffhiilse 1 angeordnet.

Bei den Ausfithrungsformen nach den Fig. 9und 11 im
Zusammenhang mit Fig. 12 ist der Lichtleiter § an seinem
werkzeugseitigen Ende als den Schaft 50 und/oder einen
Fortsatz 35 des Werkzeuges 3 umgebender Lichtleitring 33
ausgebildet. Der Lichtleiter 8 ist dabei zweistrangig ausgebil-



det. Im Falle der Fig. 11 im Zusammenhang mit Fig. 13 be-
steht das werkzeugseitige Ende des Lichtleiters 8 aus drei auf
einem Kreis nebeneinander angeordneten Einzelstringen 52.
Ansonsten kann der Lichtleiter 8 punktférmig auf das
Werkzeug 3 gerichtet sein.

Bei den Ausfiihrungsformen nach den Fig. 2 und 11 ist
das freie Ende des Lichtleiters 8 getrennt von der Austritts-
offnung 34 der Kiihimittelleitung 17 angeordnet. Bei den
Ausfiihrungsformen nach den Fig. 6 und 7 dagegen ist das
freie Ende des Lichtleiters 8 mit der Austrittsoffnung 34 der
Kiihlmittelleitung 17 baulich vereinigt.

Bei den Ausfiihrungsformen nach den Fig. 6 und 9 ist
das Zahnsteinentfernungs-Werkzeug 3 16sbar mit dem
Schwingungserzeuger 2 verbunden. Hierfiir ist der am griff-
hiilsenseitigen Ende des Zahnsteinentfernungs-Werkzeuges 3
vorgesehene Fortsatz 35 in eine Aufnahmedffnung 36 des
Schwingungserzeugers 2 eingesetzt. Auf diese Weise ist ein
leichter Werkzeugaustausch ermdglicht. Bei der Ausfiih-
rungsform nach Fig. 6 und 7 erstreckt sich der Lichtleiter 8
axial durch den Fortsatz 35 des Werkzeuges 3; mit seinem
Ende ist er auf die Spitze des gebogen ausgefiihrten Werk-
zeuges 3 gerichtet.

Im Falle der Fig. 7 und 8 ist das Zahnsteinentfernungs-
Werkzeug 3 mit dem Schwingungserzeuger 2 als vorzugswei-
se losbarer bzw. austauschbarer einheitlicher Bauteil ausge-
bildet. Der Schwingungserzeuger 2 erstreckt sich bis an das
werkzeugferne Ende der Griffhiilse 1.

Bei den Ausfiihrungsformen nach den Fig. 1, 2, 3, 6 und
7 ist der Lichtleiter & innerhalb des Schwingungserzeugers 2,
némlich innerhalb der Druckluftleitung 14, angeordnet.

Im Falle der Fig. 9 verlaufen der Schwingungserzeuger 2
und die Druckluftleitung 14 aussermittig; bei den tibrigen
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Ausfiihrungsformen ist eine mittige Anordnung in der Griff-
hiilse 1 vorgesehen.

Das Anschlussstiick 5 besitzt bei den Ausfithrungsfor-
men nach den Fig. 1 und 3 mindestens ein mit einem von
aussen bedienbaren Stellglied 53 versehenes, mindestens der
als Kiihlmittelleitung 17 vorgesehenen Versorgungsmedium-
leitung 4 zugeordnetes Regelorgan 54.

Sofern fiir die ein Festhalten des Fithrungszapfens 30 in
der Griffhiilse 1 bewirkende Klemmkraft die Elastizitdt der
Dichtungselemente 32 nicht ausreicht, kann hierfiir, wie in
Fig. 1, 3 und 9 dargestellt, eine den Fithrungszapfen 30 in
der eingesteckten Axial-Sollstellung haltende Rastanord-
nung 31 vorgesehen sein. Hierfiir ist auf der Aussenwandung
des Fithrungszapfens 30 ein besonderer Rast-Ringkanal 55
und in der Wandung der Griffhiilse 1 mindestens eine in ei-
ner Ausnehmung 56 gelagerte Rastkugel 57 angeordnet. Die
Rastkugel 57 greift dabei unter der Wirkung einer Feder 58
mit dem kleineren Teil ihrer Oberfldche tiber die Innenfliche
der Wandung der Griffhiilse 1 hinausragend in den Rast-
Ringkanal 55 ein. Hierfiir besitzt die Ausnehmung 56 einen
mit der genannten Innenfliche der Wandung der Griffhiilse
1 fluchtenden Boden, welcher eine Offnung aufweist, die
kleiner als die Aquatorialebene der Rastkugel 57 ist. Wéh-
rend des Einsteckvorganges bzw. wihrend des Auseinander-
ziehvorganges wird die Rastkuge!l 57 entgegen der Wirkung
der Feder 58 aus dem Rast-Ringkanal 55 herausbewegt, so
dass sich beim Einsteckvorgang bzw. beim Auseinanderzieh-
vorgang ein leichtes und schnelles Einnehmen und Ldsen der
Einraststellung ergibt.

In Fig. 11 ist noch im Bereich des werkzeugseitigen
Handstiickendes ein Verdrehsicherungsstift 59 und ein Fi-
xierstift 60 ersichtlich.

3 Blatt Zeichnungen
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