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(57) Sammendrag:

Et vridningsmomentvaerktgj til at stramme eller lasne forbindelser har et drivorgan, der
kan gé i indgreb med en drejbar del af forbindelsen for at dreje forbindelsens drejbare
del for at stramme eller lasne forbindelser og dreje omkring en akse, og en
maskindrevet traekindretning, der er konfigureret til at virke pa drivorganet, sa
traekindretningen virker pa drivorganet for at dreje drivorganet og derved dreje
forbindelsens drejbare del over et delvist slag og et mellemrum dannes mellem
treekindretningen og drivorganet, og treekindretningen forskydes derefter over
mellemrummet mod drivorganet for igen at virke pa drivorganet for at dreje drivorganet

og derved for yderligere at dreje forbindelsens drejbare del over et yderligere delvist

slag.
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PATENTKRAV

1. Et vridningsmomentveerktej til at stramme eller lesne forbindelser, hvilket
vridningsmomentveerkte] omfatter et drivorgan, der kan ga i indgreb med en drejbar del
af forbindelsen for at dreje forbindelsens drejbare del for at stramme eller lasne
forbindelsen og kan drejes rundt om en akse; og en maskindrevet treekindretning, der
er konfigureret til at virke pa drivorganet, sa traekindretningen virker pa drivorganet for
at dreje driizorganet og derved for at dreje forbindelsens drejbare del over et delvist
slag og et mellemrum formes mellem traekindretningen og drivorganet, og
traekindretningen forskydes derefter over mellermrummet mod drivorganet for igen at
virke pa drivorganet for at dreje drivorganet og derved yderligere dreje forbindelsens

drejbare del over et yderligere delvist slag.

2. Et vridningsmomentvaerktej ifalge krav 1, hvor treekindretningen er konfigureret
som en fluid-drevet treekindretning, der indbefatter en cylinder og et stempel med en
stempelstang, der kan bevaages i cylinderen, sa stempelstangen udstraekkes fra
cylinderen og virker pa drivorganet for at dreje drivorganet og derved for at dreje
forbindelsens drejbare del over det delvise slag, idet cylinderen forskydes over
mellemrummet mod drivorganet, og derefter udstraekkes stempelstangen igen fra
cylinderen mod drivorganet for igen at virke pa drivorganet for at dreje drivorganet og
derved yderligere dreje forbindelsens drejbare del over det yderligere delvise slag.

3. Et vridningsmomentvaerkie] ifalge krav 1, hvilket vridningsmomentvaerktgj
yderligere omfatter en stationzer del, der er stationzer under drejning af drivorganet, idet
den stationaere del indbefatter et organ, der er en del af tragkindretningen og et organ,
som drivarganet kan drejes i forhold til.

4, Etvridningsmomentvaerktaj ifalge krav 3, hvitket vridningsmomentvaerkioj
yderligere omfatter et reaktionsorgan, der kan ga i indgreb med en ikke-drejbar del af
forbindelsen, og som er konfigureret sadan, at reaktionsorganet modvirker en
reaktionskraft, der genereres under drejning af forbindelsens drejbare del, nar
drivorganet drejes med traekindretningen og drejer forhindelsens drejbare del med en

aktionskraft.

5. Et vridningsmomentveerktgj ifelge krav 4, hvor den stationzere del og
reaktionsorganet er konfigurerede, sa den stationzere del og reaklionsorganet ikke kan
drejes i forhold til hinanden under drejning af forbindelsens drejbare del med
drivorganet, mens den stationaere del kan bevaeges i forhold til reaktionsorganet med
en skraldeaktion under forskydningen af traekindretningen mod drivorganet over

mellemrummet.
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6. Etvridningsmomentveerktgj ifalge krav 5, hvilket vridningsmomentvaerktaj
yderligere omfatter organ til at holde den stationzere del og reaktionsorganet
ubevaegeligt i forhold til hinanden, nar drivorganet drejes med traskindretningen og
drejer forbindelsens drejbare del, men tillader en bevasgelse af den stationare del i

forhold til reaktionsorganet, nar traekindretningen forskydes mod drivorganet.

7. Etvridningsmomentvaerkiagj ifalge krav 6, hvor holdeorganet indbefatter en
holdepal, der er monteret pa en af den stationaere del og reaktionsorganet, og
tandorgan, der er tilvejebragt pa den anden side af den stationzere del og
reaktionsorganet og konfigureret, s4 holdepalen gar i indgreb med tandorganet for at
holde den stationaere del og reaktionselementet ubeveegeligt i forhold til hinanden
under drejning af drivorganet med treekindretningen, men tillader skralden af

holdepalen over tandorganet, nar traekindretningen forskydes mod drivorganet.

8. Et vridningsmomentvaerktaj ifelge krav 4, hvor reaktionsorganet er fiernbart
forbundet med den stationaere del og konfigureret, sa det kan monteres skiftevis pa en

aksial side af den stationaere del eller p4 en anden aksial side af den stationaere del.

9. Et vridningsmomentveaerkigj ifalge krav 3, hvor drivorganet og den stationzere del er
forsynede med organer, der tillader drejning af drivorganet i forhold til den stationaere
del, idet organerne indbefatter fremsprings- og fordybningsorgan, der pavirker
hinanden, og som kan ga i indgreb med hinanden og glide i forhoid til hinanden rundt

om aksen.

10. Et vridningsmomentveerkie] ifelge krav 4, hvor den stationzere del og
reaktionselementet har organer, der tillader drejning af den stationzere del i forhold il
reaktionsorganet og indbefatter fremsprings- og fordybningsorgan, der er i indgreb med

hinanden og kan glide i forhold til hinanden rundt om aksen.

11. En fremgangsmade til at stramme eller lasne forbindelser, hvilken fremgangsmade
omfatter at sastte et drivorgan i indgreb med en drejbar del af forbindelsen for at dreje
forbindelsens drejbare del for at stramme elfer Iasne forbindelsen og drejbart omkring
en akse; pavirke drivarganet med en maskindrevet traskindretning, sa treekindretningen
virker pa drivorganet for at dreje drivorganet og derved for at dreje forbindelsens
drejbare del over et delvist slag og et mellemrum formes mellem traekindretningen og
drivorganet; forskyde traekindretningen over mellemrummet mod drivorganet; g igen
virke pa drivorganet med traekindretningen for at dreje drivorganet og derved yderligere

dreje forbindelsens drejbare del over et yderligere delvist slag.
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12. En fremgangsmade ifalge krav 11, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
forme traekindretningen som en fluiddrevet traekindretning, der indbefatter en cylinder
og et stempel med en stempelstang, der kan beveeges i cylinderen, at udstreekke
stempelstangen fra cylinderen for at virke pa drivorganet for at dreje drivorganet og
derved for at dreje forbindelsens drejbare del over det delvise slag; forskyde cylinderen
over mellemrummet mod drivorganet; og udstrazkke stempelstangen igen fra
cylinderen mod drivorganet for igen at virke pé drivorganet for at dreje drivorganet og

derved yderligere dreje forbindelsens drejbare del over del yderligere, delvise slag.

13. En fremgangsmade ifelge krav 11, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
tilvejebringe en stationzer del, der er stationzer under drejning af drivorganet, og at
indbefatte et organ i den stationaere del, hvilket organ er en del af treekindretningen, og

et organ, som drivorganet kan drejes i forhold til.

14. En fremgangsmade ifelge krav 13, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
tilvejebringe et reaktionsorgan, der kan ga i indgreb med en ikke-drejbar del af
forbindelsen, og som er konfigureret sadan, at reaktionsorganet modvirker en
reaktionskraft, der genereres under drejning af forbindelsens drejbare del, nar
drivorganet drejes med treekindretningen og drejer forbindelsens drejbare del med en

aktionskraft.

15. En fremgangsmade ifalge krav 14, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
konfigurere den stationzere del og reaktionsorganet, sa den stationzere del og
reaktionsorganet ikke kan drejes i forhald til hinanden under drejning af forbindelsens
drejbare de! med drivorganet, mens den siationeere del kan bevaeges i forhold til
reaktionsorganet med en skraldeaktion under forskydningen af traskindretningen mod

drivorganet over mellemrummet,

16. En fremgangsmade ifglge krav 15, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
tilvejebringe organ til at holde den stationaere del og reaktionsorganet ubevaegeligt i
forhold til hinanden, nar drivorganet drejes med treskindretningen og drejer
forbindelsens drejbare del, men tillader en bevasgelse af den stationsere del i forhold til

reaktionsorganet, nar traekindretningen forskydes mod drivorganet,

17. En fremgangsmade ifelge krav 16, hvilken fremgangsmade yderligere indbefatter at
forme holdeorganet som en holdepal, der er monteret pa en af den stationzere del og
reaktionsorganet, og tandorgan, der er tilvejebragt pa den anden side af den
stationzere del og reaktionsorganet og konfigureret, sa holdepalen gar i indgreb med
tandorganet for at holde den stationzere del og reaktionselementet ikke-drejbart i

forhold til hinanden under drejning af drivorganet med treekindretningen, men tillader
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skralden af holdepalen over tandorganet,-nar fraekindretningen forskydes mod

drivorganet.

18. En fremgangsmade ifelge krav 14, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
forbinde reaktionsorganet fiernbart med den stationzere del, sa det kan monteres
skiftevis pa en aksial side af den stationzere del eller pa en anden aksial side af den

stationzere del.

19. En fremgangsmade ifalge krav 13, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
forsyne drivorganet og den stationaere del med organer, der tillader drejning af
drivorganet i forhold til den stationzere del, og som indbefatter fremsprings- og
fordybningsorganer, der pavirker hinanden, og som kan ga i indgreb med hinanden og

glide i forhold til hinanden rundt om aksen.

20. En fremgangsmade ifelge krav 14, hvilken fremgangsmade yderligere omfatter at
forsyne den stationzere del og reaktionselementet med organer, der tillader drejning af
den stationzere del i forhold til reaktionsorganet, og som indbefatter fremsprings- og
fordybningsorganer, der er i indgreb med hinanden og kan glide i forhold til hinanden

rundt om aksen.
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