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(54) Zafizeni pro pfenaSeni bfemen, zejména palet s podpérnymi nozkami

Vynélez se tyka zatizeni pro prenaseni bie-
men, zejména palet s podpérnymi nozkami,
sestavajiciho z vidlic usporddanych na nos-
ném ramu zavéSeném na teleskopickém slou-
pu.
Dosud znamad zafizeni pro prendSeni palel
jsou opatiena vidlicemi, déelistmi, ptipadné
stolem. Uchopeni palety uskladnéné ve sto-
hovacim regalu se provadi témito prostiedky
tak, Ze se vidlice, pfipadné stil, zasunou pod
paletu a poté se paleta nadzdvihne. Celisti se
zasunou po boku, poté paletu seviou a nad-
zdvihnou. Zasouvani a vysouvani téchto
uchopovacich prostiedktl se uskutediiuje pii-
mocarym pohybem bud celého zvedaciho za-
tizeni, napriklad koéky stohovaciho jefdbu,
piipadné celého vysokozdviZzného voziku a
nebo vidlic upevnénych na pakovém nuZko-
vém mechanismu nebo na teleskdpickém vy-
souvacim stolu. V8echny tyto druhy prenase-
cich zatizeni potiebuji pfed paletou manipu-
laéni prostor s délkou rovnajici se minimalné
délce vidlic a tlousfce nosného sloupu. Obitiz-
né nebo nemozné je jimi dopravovat palety
s materidlem, naptiklad p¥imo na technolo-
gické pracovi§té, aniZz by bylo nutné s pale-
tami dale manipulovat do optimélni polohy.

Utelem vyndlezu je vytvorit zabizeni pro .

plfendSeni biemen, zejména palet, které
umozni jejich dopravu i s potfebnym mate-
ridlem pfimo na technologické pracoviste,
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Tento pozadavek musi byt splnén i za pred-
pokladu, Ze na pracovi$ti neni dostatek pro-
storu pro vysunuti zafizen! mimo pfenesenou
paletu.

Podstatou vyndlezu je zafizeni pro prena-
Seni bremen, jehoZ nosny ram skfifiového
tvaru je opatfen dvojici proti sob& navzijem
otoénych, ublovymi pdkami tvorenych, vidlic
zaveéSenych v nosném ramu svymi krat$imi,
k sobé privridcenymi, rameny na vertikalné
usporadanych ¢epech s ozubenymi segmenty
zabirajicimi se $neky ovladatelnymi pfes t¥e-
ci spojky a prevodové skiiné samostatnymi
elektromotory upevnénymi na zdkladové des-
ce nosného ramu.

Pokrok dosaZeny zafizenim podle vynalezu
spo¢iva v tom, Ze pottebny manipulaény pro-
stor pred paletou ma délku rovnajici se Sifce
jeho nosného rdmu, pfi¢emZ je v ném uspo-
radén mechanismus pro otageni vidlic, Palety
s materidlem jsou dopravoviny z vyskového
regalu na technologické pracovi§t® a zpét
mezi jednotlivymi pracovisti bez dal§iho ma-
nipulaéniho prostfedku. Palety se na praco-
viSté dopravuji shora vysouvanim teleskopic-
kého sloupu. Po poloZeni palety a sklopeni
vidlic do nosného rému se tento zvedne nad
pracovi$té, takZe neni tfeba %adného vodo-
rovného pohybu. Toté? plati pro zasouvéani
palet do regalu. ‘

Na ptiloZenych vykresech je schematicky



znazorngno zatizeni v prikladném provedeni
podle vynélezu. Na obrazku 1 je narys zali-
zeni v astedném fFezu, na obrazku 2 je pu-
" dorysny fez v podélné roviné vedené nad $ne-
kovym mechanismem, na obrézku 3 je plido-
rysny tez v podélné roving vedené pod Sne-
kovym mechanismem a s vidlicemi pod pa-
letou a na obrdzku 4 je ptidorysny fez s vid-
licemi sklopenymi. .

K nosnému ramu 1 skiifiového tvaru jsou
kolmo k jeho bodnim sténdm upevnény na
ka¥dé strand vidy dvdé konzoly 2 opatfené
otvory tvoricimi loZiska pro otoné uloZeni
vertik4lné uspotédanych &eplt 3. Na spodni
strané t&chto ¢ept 3 je na ka’dém z nich
upevnéna vidlice 4 tvofend jednoramennou
thlovou pékou. Kratdi jeji rameno je uchy-
ceno k éepu 3 zatimco deldi rameno vytvo-
fené kolmo na rameno krat$i tvofi nosnou
Sast vidlice 4 a jedno z téchto delSich ramen
je opatfeno na svém volném konci ze strany
gepu 3 podélng orientovanym zkosenim 5.
Obé deldf ramena vidlic 4 jsou krat$i neZ pro-
stor mezi ob&ma ¢epy 3. Na stiedni ¢asti té&ch-
to dept 4 jsou neotoéné upevnéna Snekova
sementova kola 6 spoluzabirajici se Sneky 7
vytvotenymi na jedné &asti ovladacich hiide-

1o 8 opatfenych tiecimi spojkami 9 a pohd--
nénych v prevodovych skiini 10 elektromo-
tory 11 upevnénymi na zékladové desce 12
k nosnému rému 1. V pracovni poloze jsou
vidlice 4 otodeny aZ k dvojici pracovmich do-
razti 13, zatimco ve sklopené poloze jsou tyto
vidlice ototeny aZ k dvojici zékladnich do-
razti 14. Obé dvojice dorazli jsou pevné spo-
jeny s nosnym rémem 1. Celé zafizeni je
svym nosnym ramem 1 uchyceno na telesko-
pickém sloupu ovladatelném vlastnim zveda-
cim dstrojim. '

Vlastni funkce zafizeni podle vynalezu spo-
¢iva v tom, Ze nosny ram 1 se zafizenim na-
jede ve vertikdlnim sméru k paleté 15 ulo-
Yené ve stohovacim regélu. Vidlice 4 se pli-
sobenim elektromotor: 11 pres $nekovy pie--
vod otodi a¥% na pracovni dorazy 13 pod pa-
letu 15 s materislem. Paleta 15 se pfenese na
optimélni misto technologického pracovisté a
vidlice 4 se vytodi zp&t aZ po zékladni dora-
zy 14. Zatizeni se teleskopickym sloupem vy-
sune ve vertikdlnim sméru ani? je zapotiebi
horizontalni posuv. Tak je moZno zafizenim
podle vynélezu umistovat palety 15 s mate-
ridlem na pracovi$t® s malou manipulalni
plochou.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro prendfeni bi'emen, zejména
palet s podpérnymi noZkami, sestdvajici
z vidlic uspofddanych na nosném ramu za-
végeném na teleskopickém sloupu ovladatel-
ném vlastnim zvedacim ustrojim, vyznadujici
se tim, Ze tento jeho nosny rdm (1) skfifio-
vého tvaru je opatfen dvojici proti sob& na-
vzijem otoénych, uhlovymi pikami tvofe-

nych, vidlic (4) zavé$enych v nosném ramu (1)
svymi krat§imi, k sobé privrdcenymi, ra-
meny na vertikélng uspofadanych &epech (3)
s ozubenymi segmenty (6) zabirajicimi se Sne-~
ky (7) oviadatelnymi pies tfeci spojky (9) a
prevodové sk¥ind (10) samostatnymi elektro-
motory (11) upevnénymi na zékladové desce
(12) nosného ramu (1).
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