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Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimagé polohy a/nebo stavu

Oblast techniky

Vynalez se tyka viceotatkového mechanicko-elektronického snimade polohy

a/nebo stavu, u kterého jsou na nejméné jednom spoleéném hfideli uloZzena kbédova
ozubena kola a na nejméné jednom jiném spoleéném hfideli jsou ulozena pievodni
ozubena kola, opatifeného jednotlivymi snimaéi natoCeni a prostfedky pro pfevod

snimané oto¢né polohy a/nebo stavu na vystupni analogovy nebo binarni signal.

Soudasny stav techniky

Je znamy viceotackovy mechanicko-binarni snimaé polohy podle €s. patentu &.
292307, u kterého jsou na nejméné jednom spoleéném hfideli ulozena kédova ozube-
na kola a na nejméné jednom jiném spole¢ném hfideli jsou uloZzena prevodni ozubena
kola. Viceotackovy mechanicko-binarni snimaé polohy je opatien jednotlivymi snimadi
nato¢eni kédovych ozubenych kol a prostiedky pro pfevod snimané otoéné polohy na
vystupni analogovy nebo binarni signal. Na spoleéném prvnim hfideli jsou oto¢né ulo-
Zena kodova ozubena kola, z nichz kazdé je vytvofeno ze spodniho kotouce, stfedniho
kotouée a horniho kotoude. Na spoleéném druhém hfideli je uloZen stejny, nebo o
jedno mensi podet pfevodnich ozubenych kol. Kazdé pfevodni ozubené kolo je vytvo-
feno z horni ¢asti a ze spodni ¢asti. V zabéru je vZzdy ozubeni stfedniho kotouce kaz-
dého kdédového ozubeného kola s ozubenim spodni &asti odpovidajiciho pfevodniho
ozubeného kola. Ozubeni kazdého horniho kotouée kédového ozubeného kola je
v zabéru s ozubenim horni ¢asti odpovidajiciho prevodniho ozubeného kola. S jeho
ozubenim je téz v zabéru ozubeni spodniho kotoue nasledujiciho kédového ozube-
ného kola. Ozubeni spodniho kotou¢e kazdého kédového ozubeného kola je stan-
dardni se sudym poctem zubl. Stfedni kotoud kazdého kédového ozubeného kola je
vytvoien z valcové plochy a zubovych mezer. Ozubeni horniho kotouce kazdého ozu-
beného kola je vytvofeno ze sudého podtu zubovych dvojic, mezi nimiZ jsou zubové
dvojice nahrazeny mezerou. Ozubeni horni €asti kazdého pfevodniho ozubeného kola
je vytvoieno ze sudého poétu zubll. Ozubeni spodni &asti kazdého pievodniho ozu-
beného kola je vytvoieno z poloviéniho poétu zubl. Jednotlivé snimage natodeni jsou
vytvofeny z kodérli snimaéi natoceni a jim pfifazenych indikatorll natogeni. Kodéry
snimadl jsou upevnény na nékterém z kotoudt kédového ozubeného kola, s vyhodou
na stfednim kotouci. Mohou byt upevnény téZz na nékteré casti pfevodniho ozubené-
ho kola. Je znamé téZz alternativni provedeni, u kterého jsou kodéry jednotlivych sni-

macl natoeni umistény na jiném prvku spojeném mechanicky s kédovymi ozubenymi




koly nebo pievodnimi ozubenymi koly. Kodéry jednotlivych snimaél natoceni mohou
byt téZ umistény na jiném prvku, jehoz pohyb je odvozen od pohybu nékterého ze spo-
leCnych hfideli nebo od pohybu nékterého kédového ozubeného kola &i od pohybu
nektereho pfevodniho ozubeného kola. Jednotlivé kodéry snimaci natoceni s jimi pfi-
fazenymi indikatory nato€eni mohou byt téZ vytvofeny jako jeden kontaktni &i bezkon-
taktni snima¢. Jednotlivé snimage natoéeni mohou byt téZ umistény na jiném prvku,
jehoZz pohyb je odvozen od pohybu nékteré ze spoleénych hfideli, nebo na jiném prvku,
jehoz pohyb je odvozen od nékterého z ozubenych kol. V takovém pfipadé jsou kodéry
snimadu natogeni vytvofeny pravidelné se stfidajicimi napf. pdly magnetil, jejichZ stav
je vyhodnocovan vzdy pouze jednim snimacem.

Nevyhodou tohoto viceotaékového mechanicko-binarniho snimade polohy je, Ze
obsahuje vysoky poéet ozubenych kol. Nezbytné zubové vile mezi ozubenymi koly maiji
za nasledek zvySeni nepfesnosti, které nepfiznivé ovliviiuji koneény vysledek snimané

polohy. Nevyhodna je téZ znaéna pomérné znacéna délka tohoto snimace.

Podstata vynalezu

Tyto nedostatky odstrafiuje do zna¢né miry viceotackovy mechanicko-elektronicky
snimag polohy a/nebo stavu, u kterého jsou na nejméné jednom spoleéném hfideli
uloZena kddova ozubena kola, z nichz kazdé je Vytvofeno ze spodniho kotoude, stied-
niho kotou¢e a horniho kotoue. Na nejméné jednom druhém spoleéném hfideli je
uloZen stejny, nebo o jeden mensi pocet prevodnich ozubenych kol. Kazdé pfevodni
ozubené kolo je vytvofeno z horni &asti a ze spodni &asti. V zabéru je vzdy ozubeni
stfedniho kotou€e kazdého kodového ozubeneého kola s ozubenim spodni ¢asti odpo-
vidajiciho pfevodniho ozubeného kola. Ozubeni kazdého horniho kotouée kédového
ozubeného kola je v zabé&ru s ozubenim horni €asti odpovidajiciho pfevodniho ozu-
beného kola . S ozubenim horni &asti pfevodniho ozubeného kola je téz v zabéru
ozubeni spodniho kotoude nasledujiciho kddového ozubeného kola. Ozubeni horni
¢asti kazdého pievodniho ozubeného kola je vytvofeno ze sudého poétu zubi. Ozu-
beni spodni &asti kazdého pievodniho ozubeného kola je vytvoieno z poloviéniho po-
¢tu zubl. Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimaé polohy a/nebo stavu je opat-
fen jednotlivymi snimaci jejich nato€eni a prostfedky pro pfevod snimané oto¢né po-
lohy na vystupni analogovy nebo binarni signal. Podstata vynalezu spodiva v tom, ze
ozubeni spodniho kotoue kazdeho kédového ozubeného kola je standardni se sudym
poétem zubl. Vnéjsi povrch stiedniho kotouce kazdého kédového ozubeného kola
ma tvar valcové plochy, ve které je vytvofena pouze jedna zubova mezera. Na hornim
kotouédi kazdého kédového ozubeného kola je pouze jedna zubova dvojice. Jednotlivé




snimade nato8eni jsou vytvofeny z kodérl téchto snimacéll natoéeni a z jim pfifaze-
nych indikatorl natoéeni. Kazdé kédovaci ozubené kolo ma deset kédovacich poloh a
kazdy kodér ma deset uspofadanych poéld. V alternativnim provedeni mize byt poéet
kédovacich poloh a polet uspofadanych pélh odlisny od Cisla deset. Kodéry jednotli-
vych snimadu natogeni jsou uloZeny na nékterém z kotouéi kédového ozubeného kola.
V alternativnim provedeni jsou kodéry jednotlivych snimacl natoceni vytvofeny na sa-
mostatném kotoudi, ktery je souéasti kédového ozubeného kola nebo jsou uloZeny na
nékteré z ¢asti pfevodniho ozubeného kola. Kodéry jednotlivych snimaéi nato&eni mo-
hou byt umistény téZ na jiném prvku, mechanicky spojeném s nékterym z kddovych
ozubenych kol nebo na jiném prvku, mechanicky spojeném s nékterym z pfevodnich
ozubenych kol. Kodéry jednotlivych snimacl natoceni s jimi pfifazenymi indikatory na-
toeni mohou byt téZz vytvofeny jako jeden kontaktni &i bezkontaktni snimaé. Pocet
kédovacich poloh a poéet usporadanych poli mize byt i odlisny od éisla deset.
Vyhodou uspoiadani podle vynalezu je, Ze vyuziva zakladni mechanicky pfevod,
ktery se v dekadické formé& uziva pifedevSim u mechanickych a elektromechanickych
poditadel. Vyuziva se napfiklad u elektromérl, plynomérd, vodomér(, poéitadel, kroko-
mérQ, otaCkomérl, motohodin a u polohovych signaliza¢nich jednotek servopohont
armatur, kde pracuje jako snimaé polohy. Odstranuje nevyhody znamych snimagu.
Znamé snimace indikuji na jednu snimanou otacku pouze ¢tyfi indikaéni stavy. Sni-
mac podle vynalezu indikuje na jednu snimanou otacku deset stavl. Je tedy dva a pdl
nasobné presnéjsi. MlZe se vyuZivat souasné jako snima¢ polohy nebo i samostatné
jako snima& stavu. Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimaé polohy
s pfevodnikem zaijisti, pfi zméné polohy i pii souc¢asném vypadku napajeciho napéti
vzdy absolutni identifikaci polohy. Vysledkem je nasledny nezkresleny vystupni signal o
poloze snimace. Vystupni signal Ize nasledné zpracovat standardnimi postupy. Pomoci
jednotlivych snimacd natoceni kddovych ozubenych kol se vytvafi standardni n - bitovy
kéd, ktery je stabilni i pfi jeho zméné a to bez zavislosti na napajecim napéti. Vlastni
vyhodnoceni natoeni jednotlivych kédovych ozubenych kol, a tudiz i snimané polohy
se nasledné zpracuje v pievodniku. Ten je po ztraté napajeciho napéti vzdy aktivni po
jeho opétném pfipojeni. Pfevodnik svou funkci zabezpecuje informaci o skuteéné sni-
mané poloze ve formé vystupniho analogového nebo binarniho signalu, v zavislosti na
sméru to€eni pfi snimani, na navolené spodni a horni mezi pfi souasném zachovani
absolutni informace pfi piekroéeni spodni ¢i horni meze. Piesnéjsi snimani je zplsobe-
no tim, Ze na vn&jSim povrchu stiedniho kotouce kazdého kédoveho ozubeného kola je
pouze jedna zubova mezera a na hornim kotouci kazdého kédového ozubeného kola je
pouze jedna zubova dvojice. Toto uspoifadani muize byt pouZito jako viceotatkovy me-




chanicko-elektronicky snimaé stavu s vyhodnocovaéem. Vzhledem k tomu, Ze zafizeni
absolutné identifikuje stav i bez trvalého napajeni, Ize jej pouZit i po pfipojeni napéti a
vyhodnocovace pro snimani nebo odecet souasného stavu u zafizeni pracujici jako

pocitadla. To je napfiklad u elektromérli, vodomér( plynomérd a podobné.

Piehled obrazkl na vykrese

Vynalez bude blize objasnén pomoci vykres( na nichZ znazorfiuje obr. 1 me-
chanickou Gast viceota¢kového mechanicko-elektronického snimace
polohy a/nebo stavu v narysu, obr. 2 spodni kotou¢ prvniho kddového ozubeného kola
v pudorysu, obr. 3 horni kotou¢ prvniho kédového ozubeného kola v plidorysu, obr. 4
spodni &ast prvniho pfevodniho ozubeného kola v pidorysu, obr. 5 horni ¢ast prvniho
pfevodniho ozubeného kola v pldorysu, obr. 6 stfedni kotou¢ prvniho kédového ozu-
beného kola s kodéry a s pfifazenymi indikatory v ptdorysu, obr. 7 stfedni kotou¢ dru-
hého kédového ozubeného kola s kodéry a pfifazenymi indikatory v padorysu, obr. 8
stfedni kotoud tfetiho kdédového ozubeného kola s kodéry a pfifazenymi indikatory
v pudorysu, obr. 9 stfedni kotou¢ &étvrtého koédového ozubeného kola s kodéry a
piifazenymi indikatory v padorysu a obr. 10 stfedni kotou¢ patého kédoveho ozubené-
ho kola s kodérem a pfifazenymi indikatory v pldorysu, obr. 11 kédové ozubené kolo
s kodéry na samostatném kotougi.

Ptiklady provedeni vynalezu

Mechanicka &ast viceotaCkového mechanicko-elektronického snimaée polohy
a/nebo stavu je tvofena soustavou dvou typd ozubenych kol. Prvnim typem jsou kddo-
va ozubena kola 31 az 35. Kodova ozubena kola jsou opatiena dvoustavovymi kode-
ry snimae natoCeni. Dvoustavové snimace natoéeni jsou napi. uspofadané pdly
magnetl a Hallovy sondy. Druhym typem jsou pfevodni ozubena kola 41 az 45. Dvou-
stavové snimade nato¢eni jsou doplnény pfevodnikem 6. V piikladu konkrétniho pro-
vedeni (obr. 1) je pét kddovych ozubenych kol 31 az 35, otoéné ulozeno na spoleé-
ném prvnim hiideli 1. Pét prevodnich ozubenych kol 41 aZz 45 je oto&né uloZeno jen
na spoleéném druhém hfideli 2. Kazdé kédové ozubené kolo 31 az 35 je vytvoreno ze
tfi navzajem spojenych kotoucll. Kazdy spodni kotou€ 31.1 az 35.1 kazdého kdédového
ozubeného kola 31 aZz 35 je opatien standardnim ozubenim se sudym poctem zubu,
kterych je v piikladu konkrétniho provedeni (obr. 1 a obr.2) dvacet. Ozubeni kazdého
horniho kotouée 31.3 az 35.3 kazdého kédového ozubeného kola 31 az 35 je vytvofeno
ze zubovych dvojic (obr. 3). V pfikladu konkrétniho provedeni je jedna zubova dvojice.

V tomto konkrétnim uspofadani je pak vzdy zubova mezera mezi zubovou dvojici pri-




bé&zna pfes celou §ifi kédového ozubeného kola 31 az 35. Pribézna zubova mezera je
takova, ktera jde vzdy pfes v8echny tfi navzajem spojené funkéni kotouce pfislu$ného

ozubeneho kola 31 az 35. Kazdy stiedni kotou¢ 31.2 az 35.2 kazdého koédového ozu-

beného kola 31 az 35 ma tvar valcové plochy, ve které jsou vytvofeny zubové meze-

ry (obr. 6). V pfikladu konkrétniho provedeni je jedna zubova mezera. Na valcovych
plochach jsou vytvofeny dvoustavové kodéry 51.1 az @ snimacl natoceni. Prvni
kédové ozubené kolo 31 slouzi zaroveri jako nahonové kolo celého mechanismu. Kaz-
dé pievodni ozubené kolo 41 azZ 45 je vytvoieno ze dvou navzajem spojenych ¢asti.
Spodni ¢ast 41.1 az 45.1 (obr. 4) kazdého pievodniho ozubeného kola 41 az 45 ma
poloviéni poet zubll, nez jeho horni ¢ast 41.2 az 45.2 (obr. 5). V piikladném provedeni
ma kazda spodni ¢ast 41.1 aZ 45.1 (obr. 4) &tyfi zuby a kazda horni ast 41.2 a2 45.2
(obr. 5) ma osm zub(. V tomto usporadani je pak vzdy kazdy druhy zub pribézny pies
celou 8ifi kazdého pfevodniho ozubeného kola 41 aZ 45, to znamena vzdy pies obé
jeho navzajem spojené ¢asti.

Na mechanickou ¢ast viceotaékového mechanicko-elektronického snimade polo-
hy a/nebo stavu navazuje jeho elektronicka ¢ast, ktera zahrnuje jednotlivé snimace na-
toc¢eni. Jednotlivé snimace nato€eni jsou vytvoreny z péti kodéri 51.1 az 51.5 a jim pfi-
fazenych indikator(l 52.11 az 52.54 natodeni. Ke kazdému kodéru 51.1 az 51.5 jsou
piifazeny &tyfi indikatory 52.11 az 52.54. (obr. 6 az obr. 10).

K prvnimu kodéru 51.1 na stfednim kotoué&i 31.2 prvniho kédového ozubeného

kola 31 je pfifazen prvni az ¢tvrty indikator 52.11 aZ 52.14 prvniho kédového ozubené-
ho kola 31 (obr. 6). Ke druhému kodéru 51.2 na stfednim kotouéi 32.2 druhého kédo-

vého ozubeného kola 32 je pfifazen prvni az étvrty indikator 52.21 az 52.24 druhého

kédového ozubeného kola 32 (obr. 7). Ke tfetimu kodéru 51.3 na stfednim kotouéi 33.2
tfetiho kddového ozubeného kola 33 je pfifazen prvni az &tvrty indikator 52.31 az 52.34
tfretiho kodového ozubeného kola 33 (obr. 8). Ke &tvrtému kodéru 51.4 na stfednim
kotouci 34.2 &tvrtého koddoveho ozubeného kola 34 je pfifazen prvni az Ctvrty indikator
52.41 az 52.44 &tvrtého kddového ozubeného kola 34 (obr. 9). K patému kodeéru 51.5
na stfednim kotoudi 35.2 patého kdédového ozubeného kola 35 je pfifazen prvni az
Ctvrty indikator 52.51 aZ 52.54 patého kédového ozubeného kola 35 (obr. 10). Kodéry
51.1 az 51.5 jednotlivych snimaéli natoceni jsou v konkrétnim piikladu provedeni vy-

tvofeny na stfednim kotoudi 31.2 az 35.2 kazdého kédového ozubeného kola 31 az
35. Jsou to napfiklad uspofadané poly magnetu pro snimani pomoci Hallovy sondy.
Odpovidajici indikatory 52.11 aZ 52.54 natodeni jsou v tomto pfipadé umistény proti

odpovidajicimu stfednimu kotouéi 31.2 aZ 35.2 kazdého kédového ozubeného kola 31

az 35. Indikatory 52.11 az 52.54 natodeni jsou vytvofeny jako Hallovy sondy.




V alternativnim provedeni mohou byt kodéry 51.1 az 51.5 jednotlivych snimaél nato-
geni uloZeny téZ na kterémkoliv z kotoucu 31.1 az 35.3 kédového ozubeného kola 31
az 35. V dal$im alternativnim provedeni mohou byt umistény na dal$im samostatném
kotoudi, ktery je Casti kédoveho ozubeného kola 31.1 az 35.3 (obr. 11). Mohou byt téz
umistény na nékteré z ¢asti 41.1 az 45.2 pifevodniho ozubeného kola 41 az 45. Ko-
déry 51.1 az 51.5 jednotlivych snimaél natoéeni mohou byt umistény i na jiném prvku
spojeném mechanicky s kédovymi ozubenymi koly 31 az 35 nebo s prevodnimi ozu-
benymi koly 41 az 45. V dalSim alternativhim provedeni mohou byt kodéry 51.1 az 51.5
jednotlivych snimacl natoeni umistény i na jiném prvku, jehoz pohyb je odvozen od
pohybu néktereho ze spolecnych hfideli 1, 2 nebo od pohybu nékterého z ozubenych
kol 31 az 45. Kodéry jednotlivych snimacl nato¢eni mohou tvofit t€Z zuby jednotlivych
kotou¢l kédovych ozubenych kol 31 az 35, nebo zuby jednotlivych ¢asti pievodnich
ozubenych kol 41 az 45. Kodéry jednotlivych snimaci nato¢eni mohou tvofit dokonce
jiné kotouce d&i jiné prvky slouzici ke stejnému G€elu. Alternativni provedeni nejsou na
vykresech znazornéna. Je patrné, Ze viceotackovy mechanicko-elektronicky snimaé
polohy a/nebo stavu lze konstrukéné usporadat v rliznych provedenich. Napfiklad tak,
Ze se kodovymi ozubenymi koly mohou stati pfevodni ozubena kola. Jednotlivé kodé-

ry 51.1 az 51.5 snimadll natoceni s jimi pfifazenymi indikatory 52.11 az 52.54 nato¢eni

mohou byt téZ vytvoieny jako jeden kontaktni ¢i bezkontaktni snimag. Jednotlivé sni-
mace natoéeni mohou byt téZ umistény na jiném prvku, jehoz pohyb je odvozen od po-
hybu nékteré ze spole€nych hiideli 1, 2 nebo na jiném prvku, jehoz pohyb je odvozen
od nékterého z ozubenych kol 31 az 45. Po&et kédovych ozubenych kol 31 az 35 a od-
povidajicich pfevodnich ozubenych kol 31 az 35 mlze byt mensi nebo vétsi nez je
v piikladu konkrétniho provedeni. Tato alternativa neni na vykresech znazornéna.

Vystup kazdého indikatoru 52.11 az 52.54 je spojen s odpovidajicim vstupem

61.1 az 65.4 pifevodniku 6. Pfevodnik 6 slouZi pro Upravu sejmutych dvoustavovych
signalt na poZadovany vystupni analogovy nebo digitaini signal. V pfikladu konkrétné-
ho provedeni je ozubeni spodni &asti 41.1 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 v
zabéru s ozubenim stfedniho kotouée 31.2 prvniho kédového ozubeného kola 31.
Ozubeni horni ¢asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 je v zabéru
s ozubenim horniho kotouce 31.3 prvniho kédového ozubeného kola 31 a s ozubenim
spodniho kotouce 32.1 druhého koédového ozubeného kola 32. Ozubeni spodni &asti
42.1 druhého pievodniho ozubeného kola 42 je v zabéru s ozubenim stfedniho kotoude
32.2 druhého kdédového ozubeného kola 32. Ozubeni horni &asti 42.2 druhého prevod-
niho ozubeného kola 42 je v zabéru s ozubenim horniho kotoude 32.3 druhého kédo-

vého ozubeného kola 32 a s ozubenim spodniho kotouée 33.1 tfetiho kdédového ozu-




beného kola 33. Ozubeni spodni &asti 43.1 tfetiho prfevodniho ozubeného kola 43 je
v zabéru s ozubenim stfedniho kotou¢e 33.2 tfetiho kdédového ozubeného kola 33.
Ozubeni horni &asti 43.2 tfetiho pfevodniho ozubeného kola 43 je v zabé&ru s ozubenim
horniho kotouce 33.3 tfetiho kddového ozubeného kola 33 a s ozubenim spodniho
kotouce 34.1 &tvrtého kddového ozubeného kola 34. Ozubeni spodni ¢asti 44.1 &tvrté-
ho pievodniho ozubeného kola 44 je v zabéru s ozubenim stiedniho kotouée 34.2 &tvr-
teho koédového ozubeného kola 34. Ozubeni horni ¢asti 44.2 &tvrtého pievodniho
ozubeného kola 44 je v zabé&ru s ozubenim horniho kotouce 34.3 &tvrtého kodového
ozubeného kola 34 a s ozubenim spodniho kotouce 35.1 patého kédového ozubeného
kola 35. Ozubeni spodni &asti 45.1 patého pfevodniho ozubeného kola 45 je v zabéru
s ozubenim stfedniho kotouée 35.2 patého kdédového ozubeného kola 35. Ozubeni
horni &asti 45.2 patého pfevodniho ozubeného kola 45 je v zabéru s ozubenim horniho
kotoude 35.3 patého koédového ozubeného kola 35. Tak jsou navzajem sestavena a
sparovana vSechna pouzita kdodova ozubena kola 31 az 35 a pfevodni ozubena kola 41
az 45 viceotatkového mechanicko-elektronického snimade polohy a/nebo stavu. Stred-
ni kotou€ 31.2 az 35.2 kazdého kodoveho ozubeného kola 31 az 35 je doplnén bud
pfimo o dvoustavové snimade natoéeni nebo o kodér 51.1 az 51.5 tohoto snimace na-
to€eni, coz jsou napfiklad uspofadané pély permanentniho magnetu. Kazdy kodér
51.1 az 51.5 snimade natoeni spolupracuje s pfifazenymi indikatory 52.11 az 52.54

natoCeni. Tak se vytvareji dvoustavové signaly binarniho koédu, které pfichazeji na
vstupy 61.1 az 65,4 pievodniku 6, ve kterém se nasledné upravuji na vystupni analo-
govy nebo digitalni signal.

Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimac polohy a/nebo stavu pracuje takto.
Prvni kédové ozubené kolo 31 slouzi zaroven jako nahonové kolo celého mechanismu.
Plsobenim vnéjsiho nahonu se prvni kédové ozubené kolo 31 otaci tak, az dvojzub
horniho kotouée 31.3 prvniho kdédového ozubeného kola 31 zabere do zubu horni ¢asti
41.2 prvniho pievodniho ozubeného kola 41. To se s nim pootodi tak, ze nasledujici
prabézny zub pfes celou $ifi prvniho pfevodniho ozubeného kola 41.1, ktery probiha
pies obé& jeho navzajem spojené ¢asti 41.1 a 41.2 zapadne do pribézné zubové
mezery, ktera probiha pfes celou $ifi prvniho kddového ozubeného kola 31. To je
pres v8echny tfi navzajem spojené kotoude 31.1 az 31.3. Pfi pokradujicim pootoceni
zapadne nasledujici zub horni &asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 do
dlouhé mezery horniho kotouée 31.3 prvniho kédového ozubeného kola 31. Zaroven
dochazi k aretaci prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 valcovou plochou stfedniho
kotouce 31.2 prvniho kédového ozubeného kola 31. Tim postupné dochazi zaroveri ke

zméné vzajemného postaveni prvniho kodéru 51.1 snimade natoceni viéi indikatorim




52.11 az 52.14 natodeni prvniho kédového ozubeného kola 31. Soudasné dochazi i

ke zméné binarnich signali na odpovidajicich vstupech 61.1 az 61.4 pievodniku 6.
Nucenym otagenim prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 dojde zaroveri prostiednic-
tvim vzajemného zabéru zubl horni &asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 a
zub( spodniho kotou¢e 32.1 druhého kédového ozubeného kola 32 k pootodeni dru-
heého kodového ozubeného kola 32. Zaroven doslo ke zméné vzajemného postaveni

druhého kodéru 51.2 snimacde natoéeni vuéi indikatorim 52.21 az 52.24 natoéeni dru-

hého koédového ozubeného kola 32. Tim se zméni binarni signaly na vstupech 62.1 az
62.4 pievodniku 6. Pisobenim vnéj§iho nahonu se stale otaéi prvni kddové ozubené
kolo 31 az dvojzub jeho horniho kotoude 31.3 zabere do zubu horni ¢asti 41.2 prvniho
pfevodniho ozubeného kola 41. To se s nim opét pootoéi tak, Zze nasledujici prabézny
zub pies celou §ifi prvniho pfevodniho ozubeného kola 41, to je pfes obé jeho navza-
jem spojené ¢asti, zapadne do pribézné zubové mezery pfes celou $ifi prvniho kédo-
veho ozubeného kola 31. To je pfes vSechny tfi jeho navzajem spojené kotouce 31.1
az 31.3. Pfi pokra&ujicim pooto€eni zapadne nasledujici zub v horni &asti 41.2 prvniho
pfevodniho ozubeného kola 41 do dlouhé mezery horniho kotouée 31.3 prvniho kédo-
vého ozubeného kola 31. Zaroveri dochazi k aretaci prvniho ozubeného kola 41 valco-
vou plochou stfedniho kotouée 31.2 prvniho kddového ozubeného kola 31. Tim takeé
souéasné dochazi ke zméné vzajemneho postaveni prvniho kodéru $1.1 snimace nato-

¢eni vudi indikatordm 52.11 az 52.14 natoceni prvniho koédového ozubeného kola 31.

Tim dochazi i ke zméné binarnich signalG na vstupech 61.1 az 61.4 prevodniku 6. Nu-
cenym' otaéenim prvniho prevodniho ozubeného kola 41 doslo zaroveri prostrednictvim
vzajemného zabéru zubl horni ¢asti 41.2 prvniho pfevodniho ozubeného kola 41 a zu-
bl spodniho kotou¢e 32.1 druhého koédového ozubeného kola 32 k pooto&eni druhého
kddového ozubeného kola 32. Zaroven doSlo ke zméné vzajemného postaveni druhé-
ho kodéru 51.2 vi¢i indikatorim 52.21 az 52.24 druhého kodéru 51.2. Tim doslo i ke
zméné binarnich signall, které pfichazeji na vstupy 62.1 az 62.4 pfevodniku 6. Druhé

kédové ozubené kolo 32 se pootodilo tak, az dvojzub jeho horniho kotoue 32.3 zabral
do zubu horni ¢asti 42.2 druhého pfevodniho ozubeného kola 42. Druhé pfevodni ozu-
bené kolo 42 se pootoéi tak, Ze nasledujici pribézny zub pfes celou jeho $ifi, to je
pfes obé jeho navzajem spojené Casti 42.1 a 42.2 zapadne do priibézné zubové meze-
ry pfes celou §ifi druhého kédového ozubeného kola 32. To je pies jeho v8echny ftfi
navzajem spojené kotouce 32.1 az 32.3. Pfi pokradujicim pootoéeni zapadne nasleduji-
ci zub v horni ¢asti 42.2 druhého pfevodniho ozubeného kola 42 do dlouhé mezery
horniho kotouce 32.3 druhého kédového ozubeného kola 32. Soudasné dochazi k are-
taci druhého prevodniho ozubeného kola 42 valcovou plochou stfedniho kotouce 32.2




druhého kodového ozubeného kola 32. Tim také dochazi zarover ke zméné vzajem-
ného postaveni druhého kodéru 51.2 vi¢i indikatordm 52.21 az 52.24 nato¢eni druhé-

ho kodéru 51.2. Tim dochazi i ke zméné binarnich signali na vstupech 62.1 Z 62.4
pfevodniku 6. Nucenym otagenim druhého pfevodniho ozubeného kola 42 doslo zaro-
ven prostiednictvim vzajemného zabéru zubl horni ¢asti 41.2 prvniho pievodniho ozu-
beného kola 41 a zubli spodniho kotouce 32.1 druhého kddového ozubeného kola 32 k
pootodeni druhého kddového ozubeneho kola 32. Sou€asné doslo ke zméné vzajem-

ného postaveni tietiho kodéru 51.3 vi¢i indikatorlm 52.31 az 52.34 tretiho kédo-

vého ozubeného kola 33. Tim doslo i ke zméné binarniho signalu na vstupech 63.1 az
63.4 pfevodniku 6. DalSim otaenim prvniho koédového ozubeného kola 31 dochazi k
otaceni po cyklech pievodnich ozubenych kol 41 az 45 a tim i naslednému postupné-
mu otadeni kddovych ozubenych kol 31 az 35. To se nasledné nepfetrzité opakuje.
Tak se kodova ozubena kola 31 az 35 s kodéry 51.1 aZ 51.5 postupné otaceji a aretuji
proti viastnim indikatorim 52.11 az 52.54. Tim se vytvareji podle poétu pouzitych ké-
dovych ozubenych kol 31 az 35 zakladni dvoustavové signaly pro kédovani polohy po-
moci binarniho koédu ke zpracovani v pfevodniku 6 na poZzadovany vystupni analogovy
nebo digitaini signal. Smysl otaceni mlze byt kladny i zaporny. V takovém pfipadé vi-
ceotackovy mechanicko-elektronicky snima¢ pracuje jako indikator a/nebo snimac po-
lohy napfiklad u elektrickych servopohond armatur. U zafizeni pracujicich na principu
poéitadel jako jsou elektromeéry, plynoméry, vodoméry, a motohodiny, u kterych dochazi
z principu pfevazné k jednosmérnému chodu, Ize pouZit viceotakovy mechanicko-
elektronicky snima¢ stavu ke zjisténi, to je k ode¢tu soudasného stavu. To proto, Ze
binarni signaly ze vstupl 61.1 aZ 64.4 pfevodniku 6 samostatné vystupuji z indikatort
52.11 az 52.44 a lze je po pfipojeni pfevodniku 6, ktery je umistén alternativné i mimo

vlastni zafizeni, aktivovat a naitat jejich stav.

Primyslové vyuZiti

Vyndlezu se vyuZije pfedevsim v automatizaéni a regulaéni technice pfi snimani

polohy a/nebo stavu mechanismu, kde se vyZzaduje vystupni signal binarni nebo analo-

govy.
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PATENTOVE NAROKY

1. Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimac polohy a/nebo stavu, u kterého jsou
na nejméné jednom prvnim spoleéném hfideli ( 1 ) uloZzena kédova ozubena kola
(31-35), z nichZ kazde je vytvoifeno ze spodniho kotou€e (31.1 az 35.1), stfedniho
kotou€e (31.2 az 35.2) a horniho kotouce (31.3 az 35.3) a na nejméné jednom
druhém spole&ném hfideli (2) je uloZzen stejny, nebo o jeden mendi poet pfevod-
nich ozubenych kol ( 41 aZ 45), z nichZz kazdé je vytvofeno z horni ¢asti (41.2 az
45.2), a ze spodni &asti (41.1 az 45.1), pfiéemz v zabéru je vidy ozubeni stfed-
niho kotouce (31.2 az 35.2) kazdého kédového ozubeného kola (31 az 35)
s ozubenim spodni ¢asti (41.1 az 45.1) odpovidajiciho pfevodniho ozubeného kola
(41 az 45), ozubeni kazdého horniho kotouce (31.3 aZ 35.3) koédového ozubeného
kola (31 az 35) je v zabéru s ozubenim horni &asti (41.'2 az 45.2) odpovidajiciho
pievodniho ozubeného kola (41 az 45), s jehoz ozubenim je téZ v zab&ru ozubeni
spodniho kotouée (32.1 az 35.1) nasledujiciho kédového ozubeného kola (32 az
35) a ozubeni horni ¢asti (41.2 az 45.2) kazdého prevodniho ozubeného kola (41 az
45) je vytvofeno ze sudého poétu zubl a ozubeni spodni &asti (41.1 aZ 45.1) kaz-
dého prevodniho ozubeného kola (41 az 45) je vytvofeno z poloviéniho poétu zubl
a snimaé je opatien jednotlivymi snimadi jejich natodeni a prostfedky pro pievod
snimané ototné polohy na vystupni analogovy nebo binarni signal, vy -
znadujici se tim,zZeozubenispodniho kotoute (31.1 az 35.1) kaz-
dého kdédového ozubeného kola (31 az 35) je standardni se sudym poétem zubd,
vné&;jsi povrch stfedniho kotouée (31.2 az 35.2) kazdého kddového ozubeneho kola
(31 aZ 35) ma tvar valcové plochy, ve které je vytvofena pouze jedna zubova me-
zera, a na hornim kotouéi (31.3 aZ 35.3) kazdého kédového ozubeného kola (31

az 35) je pouze jedna zubova dvojice.

2. Viceotadkovy mechanicko-elektronicky snimaé polohy a/nebo stavu podie naroku 1
vyznatujici se tim,Ze jednotlivé snimaCe natoCeni jsou vytvo-
feny z kodérl (51.1 aZ 51.5) téchto snimacd natodeni a jim pfifazenych indikatord
(52.11 aZ 52.54) nato&eni, pii¢emz kazdé kédovaci ozubené kolo (31 az 35) ma
deset kodovacich poloh a kazdy kodér (51.1 az 51.5 ) ma deset uspofadanych polu.

3. Viceotadkovy mechanicko-elektronicky snimaé¢ a/nebo stavu podle naroku 1 a 2
vyznadujici se tim,zZe kodéry (51.1 aZ 51.5) jednotlivych sni-
madl natodeni jsou uloZzeny na nékterém z kotoudll (31.1 az 35.3) koédového ozu-
beného kola (31 az 35).
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. ViceotaCkovy mechanicko-elektronicky snimaé a/nebo stavu podle naroku 1 a 2
vyznacujici se tim,zZe Kkodéry (51.1 az 51.5) jednotlivych sni-
madél natoceni jsou vytvofeny na samostatném kotouci (7.1 az 7.5) , ktery je
soucasti kdbdového ozubeného kola (31 az 35).

. Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimaé¢ polohy a/nebo stavu podle naroku 1
az 4 vyznadujici se tim,Ze kodéry (61.1 az 51.5) jednotli-
vych snimacll nato€eni jsou uloZzeny na nékteré z ¢asti (41.1 az 45.2) prevodniho
ozubeneho kola (41 az 45).

. Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimaé& polohy a/nebo stavu podle naroku 1
az4 vyznadujici se tim,ze kodéry (51.1 az 51.5) jednotlivych
snimacl natoceni jsou umistény na jiném prvku, mechanicky spojeném s nékterym
z kbédovych ozubenych kol (31 az 35).

. Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimac¢ polohy a/nebo 'stavu podie naroku 1
az4 vyznadujici se tim,ze kodéry (51.1 az 51.5) jednotlivych
snimacl natoceni jsou umistény na jiném prvku, mechanicky spojeném s nékterym
spojeném s nékterym z pfevodnich ozubenych kol (41 az 45).

ViceotaCkovy mechanicko-elektronicky snima€ polohy a/nebo stavu podle naroku 1
az4 vyznadcdujici se tim, Ze Kkodéry(51.1 az 51.5) jednotli-
vych snimacl natoceni s jimi pfifazenymi indikatory (52.11 az 52.54) natogeni jsou
vytvofeny jako jeden kontakini &i bezkontaktni snimac.

Viceotackovy mechanicko-elektronicky snimaé polohy a/nebo stavu podle naroku 1
az4 vyznadujici se tim, Ze pocetkddovacich poloh a pocet
usporadanych péll je odlisny od &isla deset.




45

452

/=

35 35.3 51.5 35.2 35.1 52.51 34 343

R

_i:
&
-

45.1 m
|
T
|
T
{
|
|

Obr.1

:52°54. .
52.53
52.52
514 5244
52.43
#2 o
52.41
34.1
g
4 N33
65.2—" A~
65}// 513 5234
843~ |7 5232
gj-%z/ 52.31
. //
4=
3~
34 52.24
A= 52.23
4— 52.22
- 52.21
52.14
52.13
52.12
52.11




2/3: ‘ 31.1 2%y 0T

Obr.2

31.3

| 411

|
Obr.4

41.2

......
® e




/2

& 24
51.2

31.3+35.3 31.2+35.2

51.1+515

| \
31.1+351 ~ 71+75

Obr.11

62.3"% ..:: o, o0

52.22 52.2.30: 2 ) [ 1) ooc.
62.1 | f 62.4
52.21 " 52

(XX X3

00>
oe%e
*
sese
-




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

