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(57 Anotace:
Nastroj pro utahovani a uvolfovind spojovacich prvki (TC) se
zivitemn obsahuje alcspoi jednu jednotku (6) zvySujici kroulici
moment 7 pobonu (1), kierd je opatfena ozubenym pievodem
scstavajicim 2 centratniho ozubeného kola (8), planctového
orubencho kola (9), planctové klece (10), viitiniho prevodu
(11 a plagid (7) jednotky (6) zvysupici kroutici moment. Dale
obsahuje hnaci prvek (12) pro otifeni jedné casti ()
spojovaciho prvku (1'C) se zivitem, reakéné pisobici prvek
(13) pro zpétnou rcakei béhem otadeni ¢asti (P) spojovaciho
prvku(TC) se zlvitem hnacim prvkem (12) a piepinaé (S) pro
Zzménu mezi rezimem vysokych otdéek s malym krouticim
mometitem hnaciho prvku (12). pii némz2 je spojen plast (7)
jednotky (6) zvyiujici kroutici moment s hnacim prvkem (12)
a rcakéné pasobicim prvkem (13) pro jejich spoletné otaceni v
jednom sméru, a druhym rezimem s nizkou rychlosti avelkym
kmouticim momentem. PIASC (7) jednotky (6) zvy$ujici kroutici
moment a reak&né pasobici prvek (15) jsou edpojeny od
hnacibo prvku (12). Na plast (7) jednotky (6) zvy3ujici
koutici moment spolu s reakéné plscbicim prvkem (153)
pusobi kroutici moment v opaéném sméru, zatimeo nahnaci
prvek (12) pisobi kroutici moment v jednom sméru. Hnaci
prvek (12} se otaci v obou rezimech, zatimco reuk&né pasobici
prvek (15) s¢ oladi v jednom reZimu a reaguje v uvedeném
druhém rezimu.
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Naistroj zvy$ujici kroutici moment

Oblast techniky

Vynilez se tyka nastroje zvySujiciho kroutici moment pro utahovani a uvoliiovani spojovacich
prvki opatfenych zavitem.

Dosavadni stav techniky

Jakmile matice u utahovacich nastroji narazi na povrch piiruby je stupeil otoceni k jejimu utaZeni
velmi maly. Co si zékaznik na druhé strané pieje, je vysoka rychlost ota€eni, aby se matice mohla
zadroubovavat nebo vys$roubovavat velmi rychle.

Obvyklé narazové klice, které poskytuji vysokou rychlost zaSroubovavani a vySroubovaviani maji
tu nevvhodu, Ze nejson velmi pfesné a jsou velmi pomalé jakmile matice narazi na &elo pfiruby.
Momentové silové nastroje jsou piesné co do krouticiho momentu, ale relativné pomale pii
zagroubovavani a vy$roubovavani upeviiovacl. Pfesto jsou ale rychlejdi neZ narazové pistole
jakmile je matice za¥roubovana aZ na éelo pfiruby. Momentové silové nastroje maji obvykie
vzduchovy, elekiricky nebo hydraulicky motor. Ten otaéi pfevodem, ktery sniZuje rychlost, ale
zvy$uje relativné nizky vystupni moment motoru. Cim vy3si je moment, tim v&t3i je pfevodovy
pomér a pochopitelné tim pomalejéi je rychlost, se kterou se otaéi matice. Proto je b&iné mit
dvourychlostni mechanismy, jeden pro zajroubovdvani a vy$roubovdvani a jeden pro koneény
vy33i moment.

Je znamo, Ze zafroubovavani matice obvykle vyZaduje mensi kroutici moment nez vy$roubova-
vani matice z divodu, Ze pfi vy§roubovavini matice je zdvit zkorodovany. To znamend, Ze by
mohlo byt nutné zvysit kroutici moment vyvozovany vzduchovym motorem, pouZivanym pro
menst vzduchové kli¢e, malym prostfedkem zvy3ujicim kroutici moment, aby se zvysil kroutici
moment poskytovany motorem bez pfilisného sniZeni rychlosti pii za§roubovavéani a vysroubo-
vavani. U vétéiny ruénich momentovych silovych néstrojd, kde je plast motoru nezavisly na plas-
ti pfevodovky se stava dileZité, aby volnobéZny moment nepfekroéil ruéni momentovy odpor,
nebot’ by nebylo moZno drZet pladt motoru nastroje a zadal by se v ruce otadet.

Na trhu existuje mnoho motorem pohinénych nasobiéli momentu a nékteré z nich maji dvou-
rychlostni mechanismy, né¢které reagujf na hrot 3roubu, jiné jsou s reakéné pisobicim ramenem.
Viechny maji spoleéné to, Ze bez ohledu na to, jaky moment nebo rychlost se jimi pouZije, jejich
plast pfevodovky se otaéi v opatném sméru viidi vystupnimu hiideli. Zadny neposkytuje zasrou-
bovavaci nebo vysroubovavaci rychlost, kde se cely plast’ prevodovky spolu s vnitinim pfevodo-
vym souborem a vystupnim pohonem otédeji stejnou vysokou rychlosti ve stejném sméru.

Na trhu existuji také pfenosné proudem pchanéné nastroje, jak je to popsino v pateniu
US 2 569 244, kde tlak nastroje na utahova¢ zvySuje nebo sniZzuje vstup vzduchu, a tudiz moment
na vystupu. Na trhu ale neni 24dny nastroj, kde se tlak na utahova¢ méni podle otaceni plasté
pfevodovky, pfevodii pfevodovky a jejiho vystupniho hidele ve stejném sméru stejnou rychlosti
k pouZiti otacect sily na pifevody a vystupni hiidel v jednom sméru a soutasné opacéné otaleci sily
na plast’ pfevodovky. Na trhu existuji také prenosné proudem pohanéné néstroje, kde kroutici
moment motoru milZe byt sniZen k zvydeni rychlosti motoru, a tudiZ rychlosti nastroje.

Dvourychlostni mechanismus motorem pohanénych nasobidd momentu také obvykle pracuje
zptusobem, Ze jeden nebo nékolik planetovych pfevodovych stupiid je odpojeno, takZe funguji
pouze zbyvajici. To sniZuje pievodovy pomeér, aby se ziskala vy$%i rychlost a ni#§i kroutici
moment a tak, Ze jakmile se matice zastavi, viechny stupné planetového pfevodu zafnou byt
funkéni, aby se dosdhlo vyisiho krouticiho momentu pfi niZ8i rychlosti. P1ast chee piesto reago-
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vat v opaéném sméru ke sméru otddeni pfevodd v malém poméru a vysokém poméru. Jinymi
slovy, zatimco pohon a prevody dostavaji otaceci silu v jednom sméru, plast’ dostava stejnou
otaceci silu v opainém sméru. Problém s tim souvisejicim je to, ze pii vysoké rychlosti se pfevo-
dy a vystupni h¥idel toci tak rychle v plasti prevodovky, Ze téméf viechny otadejici se Casti vyza-
duji loZisky, coz ¢ini nastroj vétsi a tézsi.

Proto je ukolem pfedmétného vynalezu poskytnout nastroj zvysujici kroutici moment, ktery vylu-
¢uje nevyhodu znamého stavu techniky.

Podstata vynilezu

Uvedené nedostatky stavu techniky jsou odstranény nastrojem podle vynalezu, zvySujici kroutici
moment pro utahovani a uvoliiovani spojovacich prvk( se zavitem, jehoZ podstatou je to, Ze
obsahuje alespoi jednu jednotku zvySujici kroutici moment z pohonu, ktera je opatfena ozube-
nym prevodem sestavajicim z centralniho ozubeného kola, planetového ozubeného kola, planeto-
vé klece, vnitiniho prevodu a plasté jednotky zvy3ujici kroutici moment, dale obsahujici hnaci
prvek pro otaeni jedné ¢asti spojovaciho prvku se zavitem, reakéné piisobici prvek pro zpétnou
reakci béhem otageni ¢asti spojovaciho prvku se zdvitem hnacim prvkem a pfepinac pro zménu
mezi rezimem vysokych otaek s malym krouticim momentem hnaciho prvku, pfi némz je spojen
plast’ jednotky zvySujici kroutici moment s hnacim prvkem a reak&né pilsobicim prvkem pro
jejich spoleéné otaceni v jednom sméru, a druhym reZimem s nizkou rychlosti a velkym krouti-
cim momentem pii némz jsou plast’ jednotky zvyiujici kroutici moment a reakéné pisobici prvek
odpojeny od hnaciho prvku, pfi némz na plast jednotky zvySujici kroutici moment spolu
s reakéné pisobicim prvkem pusobi kroutici moment v opaéném sméru zatimco na hnaci prvek
pasobi kroutici moment v jednom sméru, pficemz hnaci prvek se otaci v obou rezimech zatimco
reakéné puscbici prvek se otaéi v jednom rezimu a reaguje v uvedeném druhém rezimu,

Dile je postatou to, Ze hnaci prvek je uspofadan jako pohanéci objimka k otaceni jednou &asti
spojovaciho prvku se zavitem, pii¢emz reakéné pusobici prvek je uspofadan jako ¢ast pro zabér
se sousednim objektem k vytvafeni reakce béhem otadeni jedné &asti spojovaciho prvku opatfe-
ného zivitem tak, Ze v druhém rezimu Cinnosti ¢ast tvorici pladt’ jednotky zvysujici kroutici
moment dostava ota¢eci silu spolu s Casti pro zab&r se sousednim objektem, zatimco pohanéei
objimka dostéava stejnou otaceci silu v opaéném sméru, jakoZz i to, Zze nastroj dale obsahuje ales-
poii jeden kryt pohonu spojeny s plastém jednotky zvySujici kroutici moment, pritemz kryt a
plast’ pohonu jsou vici sobé relativng otoéné.

Rovnéz je pak podstatou i to, Ze nastroj ddle obsahuje meziplast’ pohonu k poskytovani nejméné
tfi provoznich rychlosti véetné vysoké rychlosti s nizkym krouticim momentem v jednom reZimu,
pfi némz je mezipldst pohonu rotainé spojen s alespof krytem pohonu a neotoné spojen s plas-
tém jednotky zvySujici kroutici moment, stfedni rychlosti s vy$8im krouticim momentemn
v uvedeném jednom rezimu, pfi némz je meziplast pohonu rotaéné spojen s alespofi krytem
pohonu a rotaéné spojen s plastém jednotky zvy3ujici kroutici moment, a nizké rychlosti s nej-
vys§§im krouticim momentem v dal§im reZimu pfi pfepnuti nastroje z jednoho do druhého rezimu,
JakoZ i to, Ze plast’ jednotky zvysujici kroutici moment je vytvoien jake jeden celek s reakéné
plsobicim prvkem, nebo Ze plast jednotky zvysujici kroutici moment je spojen s reakéné piso-
bicim prvkem.

Také je podstatou to, ze nastroj dale obsahuje spojovaci prvek pro spojeni jedné &asti k druhé
¢asti spojovaciho prvku se zavitem a je uspofidan tak, Ze je integridlnim jednim kusem v jednom
rezimu ¢innosti a k rozpojeni obou &asti spojovaciho prvku se zavitem od sebe k uspofadani do
dvou kusd v druhém rezimu ¢innosti, nebo Ze pfepina¢ je <inny pohybem nastroje v axialnim
sméru spojovaciho prvku se zavitem.
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Pak je také podstatou to, ze zména z jedné na druhou rychlost je automaticka, jakoZ i to, Zze pohon
je uspofadan jako ruéni momentovy nastroj, nebo Ze pohon zahrnuje motor s krytem motoru.
V neposledni fadé je pak podstatou i to, Zze pohon zahrnuje motor s alespoit jednou jednotkou
zvysujici kroutici moment na vystupu z pohonu, nebo Ze alespoii jedna jednotka zvySujici krouti-
ci moment je uspofiddana pro omezeni vystupniho momentu z pohonu a Zze pohon zahmuje moto-
rem ovladany nastroj.

Piehled obrazki na vykresech

Prikladné provedeni nastroje zvysujiciho kroutici moment je zobrazen na pFiloZenych vykresech,
kde piredstavuje obr. 1a a 1b pohledy na nastroj zvy3ujici kroutici moment pro utahovani a uvol-
fiovani spojovacich prvki se zavitem podle jednoho provedeni pfedmétného vyndlezu, pfitemz
obr. la je pohled na nastroj v jednom reZzimu &innosti a obr. 1b je pohled na nastroj v druhém
rezimu Cinnosti, obr. 2a az 2c pohledy na nastroj zvy$ujici kroutici moment podle jiného prove-
deni ptedmétného vynalezu, v némzZ obr. 2a je pohled na nastroj v jednom rezimu Einnosti, obr.
2b je pohled na nastroj v druhém rezimu innosti a obr. 2¢ na konec nastroje, obr. 3 pohled na
nastroj zvy3ujici kroutici moment na utahovani a uvoliiovani spojovacich prvkid opatfenych
zavitem podle dalSiho provedeni predmétného vynalezu a obr. 4a a 4b pohledy na dali provedeni
nastroje zvysujiciho kroutici moment podle vynélezu ve dvou riznych rezimech &innosti.

Piiklady provedent vynalezu

Nastroj zvySujici kroutici moment pro utahovani a uvoliiovéani spojovacich prvkia TC se zavitem
ma pohon 1 jako celek. Pohon 1 miZe mit kryt 2 pohonu 1 a pohonny prostiedek 3. Pohon 1
miZe byt vytvofen jako motorovy hnaci prostiedek, pficemZ v tomto pfipadé, miize zahrnovat
motor. Také je moZné¢, aby byl pohon 1 vytvofen jako rucni hnaci prostfedek 1, napiiklad jako
momentovy kli¢. Pohon 1 vytvari kroutici moment, ktery je nutno pro &innost pfevadét. U prove-
deni znazornéného na obr. la, ib ma kryt 2 pohonu 1 rukojet’ 4, uréenou k tomu, aby ji drzel
pracovnik obsluhy, a opatfenou spinacim prostfedkem 5 pro pfepinani pohonu 1 mezi neprovozni
polohou a provozni polohou.

Nastroj zvysujici kroutici moment podle pfedmétného vynalezu ma dale nejméné jednu jednotku
6 zvysujici kroutici moment. Jednotka 6 zvysujic kroutici moment ma plast’ 7 a pfevodové pro-
sttedky ptipojené k pohonu 1. U provedeni znazornéného na obr. 1a, 1b zahrnuje pfevodovy pro-
stfedek centralni kolo 8 s hfideli, ktera tvofi vstupni prostfedek, planetova kola 9 a planetovou
klec 10. PIast 7 jednotky 6 zvy3ujici kroutici moment je opatfen vnitinim pfevodem 11, ktery
saha jenom pies podélnou ¢ast plasté 7.

Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle pfedmétného vynalezu ma dale hnaci prvek 12, ktery
vytvafi prvni vystupni prostfedek. Hnaci prostfedek 12 ma hnaci &ast 13, kterda maze byt vytvoie-
na napfiklad jako &tvercovy pohon, a zadni Cast 14, ktera je hnacim zplsobem spojena
s jednotkou 6 zvy3ujici kroutici moment, naptiklad propojujicimi spoji na pera a drazky. Spojeni
pohonu 1 s jednotkou 6 zvy3ujici kroutici moment a hnacim prvkem 12 zajidtuje pienos
momentu z pohonu 1 na hnaci prvek 12. Jednotka 6 zvySujici kroutici moment mizZe byt uspoia-
dana tak, aby poskytovala kazdé poZzadované zvyieni krouticiho momentu vytvofeného pohonem
1.

Nastroj zvySujici kroutici moment ma dale reakéné pusobici prvek 15, ktery vytvaii druhy
vystupni prostfedek. Reak&ng plisobici prvek 15 je opatfen prostiedkem 16 k propojeni s prvkem
reagujicim proti stacionarnimu objektu O, napfiklad reakéné plsobicimu ramenu, napfiklad spoji
na pera a drazky. Reakcéné pisobici prvek 15 je nerotaéné spojen s plastém 7 jednotky 6 zvySuji-
ciho kroutici moment. V provedeni zndzornéném na obr. la a 1b je reakéné pisobici prvek 15
vytvofen z jednoho kusu spoledné s plaStém 7 jednotky 6 zvy3ujici kroutici moment.
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Nastroj zvysujici kroutici moment ma dva rozdilné rezimy ¢innosti. V jednom rezimu ¢innosti,
kdy? je kroutici moment pfenasen z pohonu 1 pfes jednotku 6 zvySujici kroutici moment
k hnacimu prvku 12, poskytuje hnaci prvek 12 nizsi kroutici moment a vy3si rychlost otaceni. To
je vyhodné, kdyz je nutné otadet jednou &asti P spojovaciho prvku TC se zavitem, napiiklad
matici na druhém dilu spojovaciho prvku TC se zavitem, napiiklad $roubu, vysokou rychlosti
dokud matice nedosedne na podlozku nebo na ¢elo aplikace. V tomto rezimu Cinnosts se kroutici
moment pienasi z pohonu |1 ptes plast’ 7 jednotky 6 zvysujici kroutici moment, pfevody jednotky
6, druhy vystupni prostiedek nebo reakéné piasobici prvek 15 a prvni vystupni prostfedek nebo
hnaci prostfedek 12 tak, Ze se plast’ 7 jednotky 6 zvysSujici kroutici moment spolu s prvnim
vystupnim prostfedkem a druhym vystupnim prostiedkem otaceji ve stejném sméru a pfi stejném
krouticim momentu a rychlosti, jako vstupni prostiedek.

V jiném rezimu ¢innosti se kroutici moment pfenasi z pohonu | ptes jednotku 6 zvy3ujici kroutici
moment k hnacimu prvku 12 tak, Ze plast' 7 jednotky 6 zvySujiciho kroutici moment spolu
s druhym vystupnim prostfedkem nebo reakéné pisobicim prvkem 15 dostava otacejici silu
v jednom sméru, zatimco prvni vystupni prostfedek nebo hnaci prvek 12 dostava stejnou otaceci
silu v opadném sméru pii niZ3i rychlosti, ale vy3Sim krouticim momentu, nez vstupni prostfedek.

K pfepinani nastroje mezi témito dvéma rozlicnymi rezimy v provedeni znazornéném na obr. la,
1b je pfepina¢ S tvofen napiiklad tlaénymi prvky 17, vytvorenymi jako koliky a podobng. Kdyz
je matice usazena na podloZce, tlaéné prvky 17, které na obrazku la, znazorfiujicim jeden rezim
¢innosti, sahaji smérem ven za plast 7 jednotky 6 zvySujici kroutici moment, se zatladi
v axialnim sméru tak, jak je to znazornéno na obrazku 1b, a planetova klec 10, ktera byla diive
spojena s vnitinim pievodem 11 plasté 7 jednotky 6 zvy3ujici kroutici moment, se odpoji od
vnitiniho pirevodu 1! tak, Ze prvni vystupni prostfedek nebo hnaci prvek 12 a druhy vystupni
prostfedek nebo reakéné piisobici prvek 15 se mohou otacet v opaénych smérech, Je nutno tomu
rozumét tak, Ze jsou mozné rizné prostiedky pro pfepinani nastroje na zvyZovani krouticiho
momentu mezi dvéma riiznymi reZimy ¢innosti.

V souladu s pfedmétnym vynalezem jsou v nastroji zvySujicim kroutici moment plast’ 7 jednotky
6 zvysujici kroutici moment a kryt 2 pohonného prostiedku 3 navzijem funkéné spojeny.
Zejména se plast’ 7 jednotky 6 zvySujici kroutici moment mazZe otacet relativné k krytu 2 pohon-
ného prostfedku 3. K tomuto (Gicelu tak, jak je to znazormnéno na obr. la, 1b, ¢ast krytu 2 pohonné-
ho prostiedku 3, kterd miZe obsahovat dalsi prostfedek zvy3ujici kroutici moment, miZe sahat do
plasté 7 jednotky 6 zvysujici kroutici moment a byt v ném podepfena uloZzenim 18. S touto kons-
trukci se mize plast’ 7 jednotky 6 zvysujici kroutici moment volné otacet vici krytu 2 pohonného
prostiedku 3. Kryt 2 pohonného prostfedku 3 miaze byt vytvarovan jako uzavér, jako podpora,
jako ram atd. pro pohonny prostiedek 3. To mize byt také provedeno automatickym pfepnutim
jakmile pozadovany kroutici moment piekro¢i danou silu.

V jiném provedeni pfedmétného vynalezu, které je znazornéno na obr. 2a aZ 2c, je prvni vystupni
prostiedek vytvarovan jako pohanéci objimka 21, kterd ma ¢ast 22 s mnchodhelnikovym vnitf-
nim povrchem k zabéru s matici a &ast 23 s mnohothelnikovym vnéj$im tvarem. Druhy vystupni
prostiedek je také vytvarovan jako reakéné pisobici objimka majici ¢ast 24 s mnohouhelnikovym
tvarem pro zabirani s¢ sousednim objektem, napfiklad podiozkou 33 a éast 25 sotvorem
s vnitinim mnohouhelnikem, uspofadanou tak, aby spolupracovala s mnohothelnikovou casti 23
pohanéci objimky 21. Pohanéci objimka 21 ma pfijimaci otvor 26, ve kterém mize byt umistén
&tvercovy pohon 27 nastroje. Drazkovana ¢ast 28 nastroje je umisténa v adaptéru 29 s vnitfnim
drazkovanim, ktery je nerotadné spojen s reakéné plisobici objimkou.

Pohanéci objimka 21 je axialné pohybliva vici reakéné pisobici objimce. U jednoho rezimu &in-
nosti se ¢ast 23 pohanéci objimky 2} zapojuje do asti 25 reakdné plisobici objimky tak, Ze se
objimky stanou nerotaéné spojené navzijem tak, jak je to znazornéno na obr. 2a, a kroutici
moment pohonu 1 se pfenasi pfes jednotku 6 zvysujici kroutici moment do hnaci objimky 21 pfi
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stejné rychlosti a krouticim momentu, jako ma vstupni prostiedek. V tomto rezimu se prvni
vystupni prostiedek a druhy vystupni prostiedek otaceji.

Kdyz je tak, jak je to znazornéno na obr. 2b, pohanéci objimka 21 axiilné posunuta naptiklad tak,
Ze je jeji ¢ast 23 odpojena od &asti 25 reakéné plsobici objimky, pohanéci objimka 21 a reakéné
plsobici objimka jiz nejsou spolu neotoiné spojeny v druhém reZimu &innosti a otadeji se
v opaénych smérech stejnymi otaéecimi silami mensi rychlosti, ale vyS$8im krouticim momentem
nez vstupni prostfedek. V tomto rezimu se prvni vystupni prostiedek nebo pohanéci objimka 21
otaceji, zatimco druhy vystupni prostiedek nebo reakéné pisobici objimka reaguje.

V tomto provedeni se v jednom reZimu &innosti pladt 7 jednotky 6 zvy3ujici kroutici moment
spolu s pohanéci objimkou 21 a reakéné plsobici objimkou otaéeji ve stejném sméru a stejnou
rychlosti a krouticim momentem, jako vstupni prostfedek, pfiCemZ v druhém reZimu &innosti
plast’ 7 jednotky 6 zvysujici kroutici moment spolu s reakéné pisobici objimkou dostavaji otaceci
silu v jednom sméru, zatimco pohanéci objimka 21 dostava otaceci silu v opaéném sméru.

Je nutno pochopit, 2e v druhém reZimu mohou oba vystupni prostiedky, jak prvni vystupni pro-
stiedek, tak i druhy vystupni prostiedek, pisobit jako hnaci prostfedek nebo reakéné pisobici
prostiedek v opaénych smérem v zavislosti na pouZiti.

V provedeni znazornéném na obr. 3 je zn&zornéna matice 31, jako jedna &ast spojovaciho prvku
TC se zavitem, ktera se ma zaroubovavat nebo uvoliiovat, $roub 32 na kterém se ma matice 3|
zaSroubovavat nebo uvoliiovat a podlozka 33, jako druha &ast spojovaciho prvku TC se zavitem,
ktera ma radialné vnéjsi pfidrinou cast 34 a radialné€ vnitfni &ast 35, spojitelnou se Sroubem 32.
Spojovaci prvek C je proveden pro pfenaseni kroutictho momentu ve dvou reZimech Cinnosti.
Mohou byt vytvofeny napitklad jako spojujici koliky 36, které spojuji v otvorech 38 matice 31 a
podiozky 33, které jsou umistény v jedné ose.

V jednom rezimu Cinnosti koliky 36 neoton€ spojuji matici 3] s podloZkou 33 tak, Ze se otaeji
spoleéné stejnou rychlosti a krouticim momentem, jako vstupni prostfedek. Poté, co matice 31
dosedne na podlozku 33 a zvysi se kroutici moment, koliky 36 jsou dezintegrovany, naptiklad
pEestfihnuty, tak?e se matice 31 otaéi s vy§8im krouticim momentem a nizsi rychlosti, nez vstupni
prostiedek, zatimco podloZka 33 poskytuje reakci.

Je nutno pochopit, ze nejméné dva reZimy tak, jak jsou zde popsany, jsou pouze pfiklady. Lze
ptidat daldi rezimy k jednomu nebo druhému ztéchto rezimi a/nebo vstupnimu prostfedku
a/nebo vystupnim prostiedkim.

Zatimco vySe popsany nastroj zvySujici kroutici moment je dvourychlostni nastroj, pfedmétny
vynélez neni omezen na pouze dvé rychlosti, ale miZe mit vice rychlosti tak, jak je to znizornéno
napfiklad na obr. 4a, 4b. Napfiklad pohon provozné spojeny se vstupnim prostfedkem jednotky 6
zvysujici kroutici moment maGZe byt uspofadén jako meziplast’ 50 pohonného prostfedku 3 tak, ze
pohonny prostfedek 3 zahrnuje napfiklad kryt 2 pohonného prostfedku 3 a meziplast' 50 pohon-
ného prostiedku 3.

Kdyz jsou dv&, obvykle opadné, otadejicl se Casti doCasné spojeny v jednotce 6 zvysujici kroutici
moment nebo na jeho konci a meziplast’ 50 pohonné jednotky 3, ktery obsahuje nejméné jednu
jednotku 6 zvy$ujici kroutici moment, jako napiiklad stupeii s planetovou pfevodovkou, je spojen
s plastém 7 jednotky 6 zvySujici kroutici moment tak, aby se neotadel relativné vii¢i nému,

a) je otaceni plasté 7 jednotky 6 zvysujici kroutici moment spolu s prvnim a druhym vystupnim
prostiedkem provadéno rychlosti a krouticim momentem, jaky se odebira z ¢asti krytu 2 pohon-
ného prostiedku 3. KdyZ kroutici moment poZadovany k otadeni upeviiovace piekrodi kroutici
moment odvozeny z krytu 2 pohonné jednotky 3 a meziplast' 50 pohonného prostiedku 3 je
nerotaéné spojen s krytem 2 pohonného prostiedku 3 a
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b) rotacné spojen s plastém 7 jednotky 6 zvy3ujici kroutici moment, otaceni plasté 7 jednotky 6
zvyiujici kroutici moment spolu s prvnim a druhym vystupnim prostiedkem je pfi nizSi rychlosti,
ale vyssim krouticim momentu, nez jaky se odebira z krytu 2 pohonného prostiedku 3. KdyzZ je
tfeni pii otateni upeviiovade takové, Ze nastroj prepne z jednoho rezimu do druhého, kroutici
moment piisobici na upeviiovaé se jedenkrat zvétsi, zatimco rychlost otaceni se dale sniZi.

Na obr. 4a je meziplast 50 pohonného prostiedku 3 neotoén& spojen s plastém 7 jednotky 6 zvy-
Sujici kroutici moment, zatimco na obr. 4b je mezipla$t’ 50 pohonného prostiedku 3 neoto¢né
spojen s krytem 2 pohonného prostiedku 3.

Rozumi se, Ze kazdy z prvkil popsanych vyse nebo dvou nebo vice dohromady, muZe také nalézt
uzite¢né pouZiti v jinych typech konstrukci, ligicich se od typu popsanych vy3e.

Zatimco byl vynalez zobrazen a popsan tak, jak je zt&lesnén v jednotce 6 zvy3ujici kroutici
moment, pohan&ném motorem, neni umyslem omezit ho na zndzorméné podrobnosti, protoze se
daji provést riizné ipravy a konstruk&ni zmény aniz by doslo néjakym zplisobem k odchyleni se
od myslenky predmétneho vynalezu.

Bez dal3i analyzy popisuje vyie uvedené natolik plné myslenku pfedmétného vynalezu, Ze je
moZno ji snadno upravovat s pouZzitim soucasnych znalosti pro rizné aplikace bez vynechani
znakl, které z hlediska znamého stavu techniky po pravu pfedstavuji podstatné znaky obecnych
nebo konkrétnich feseni podle tohoto vynélezu.

PATENTOVE NAROKY

1. Nastroj zvysujici kroutici moment pro utahovani a uvolfiovani spojovacich prvka (TC) se
zdvitem, vyznaédujici se tim, Ze obsahuje alespoi jednu jednotku (6) zvy3ujici krou-
tici moment z pohonu (1), kterd je opatéena ozubenym pfevodem sestavajicim z centralniho ozu-
beného kola (8), planetového ozubeného kola (9), planetové klece (10), vnitiniho pfevodu (11) a
plasté (7) jednotky (6) zvy3ujici kroutici moment, dale obsahujici hnaci prvek (12) pro otaceni
jedné Casti (P) spojovaciho prvku (TC) se zavitem, reakéné€ piasobici prvek (15) pre zpétnou
reakci b&hem otaceni &asti (P) spojovactho prvku (TC) se zavitem hnacim prvkem (12) a prepi-
na¢ (S) pro zménu mezi rezimem vysokych otagek s malym krouticim momentem hnaciho prvku
(12), pii némz je spajen plast’ (7) jednotky (6) zvysujici kroutici moment s hnacim prvkem (12) a
reak&né pilisobicim prvkem (15) pro jejich spoleéné otaceni v jednom sméru, a druhym reZimem
s nizkou rychlosti a velkym krouticim momentem pfi némz jsou plast’ (7) jednotky (6) zvy3ujici
kroutici moment a reak&né pusobici prvek (15) odpojeny od hnaciho prvku (12), pfi némZ na
plast’ (7) jednotky (6) zvy3ujici kroutici moment spolu s reakéné piisobicim prvkem (15) plsobi
kroutici moment v opa¢ném sméru zatimco na hnaci prvek (12} pusobi kroutici moment
v jednom sméru, pfi¢emz hnaci prvek (12) se ota¢i v obou rezimech zatimco reakéné pisobici
prvek (15) se otadi v jednom rezimu a reaguje v uvedeném druhém reZimu,

2. Nastroj zvysujici kroutici moment podle naroku 1, vyznadujici se tim. Ze hnaci
prvek (12) je usporadén jako pohanéci objimka (21) k ota¢eni jednou &asti (P) spojovaciho prvku
(TC) se zavitem, p¥i¢emz reak&né phsobici prvek (15) je uspofadan jako Cast (24) pro zabér se
sousednim objektem k vytvareni reakce béhem otaceni jedné casti (P) spojovaciho prvku (TC)
opatfeného zavitem tak, ze v druhém rezimu &innosti ¢ast tvofici plast (7) jednotky (6) zvy3ujici
kroutici moment dostava otadeci silu spolu s &asti (24) pro zabér se sousednim objektem, zatimco
pohanéci objimka (21) dostava stejnou otageci silu v opaéném sméru.
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3. Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 2, vyznadujici se tim, Ze dile
obsahuje alespoii jeden kryt (2) pohonu (1) spojeny s plastém (7) jednotky (6) zvysujici kroutici
moment, pfi¢emz kryt (2) a plast (7) pohonu (1) jsou viiéi sobé relativné otoéné.

4. Nastroj zvySujici kroutici moment podle niroku 3, vyzmnadujici se tim, Ze dile
obsahuje meziplast (50) pohonu (1) k poskytovédni nejméné tfi provoznich rychlosti vEéetné vyso-
ké rychlosti s nizkym krouticim momentem v jednom reZimu, p¥i némz2 je meziplast (50) pohonu
(1) rota¢né spojen alespoii s krytem (2) pohonu (1) a neoto¢né spojen s plastém (7) jednotky (6)
zvysujici kroutici moment, stfedni rychlosti s vy38im krouticim momentem v uvedeném jednom
rezimu, pfi némz je meziplast' (50) pohonu (1) rotaéné spojen alespoii s krytem (2) pohonu (1) a
rotaéné spojen s plastém (7) jednotky (6) zvySujici kroutici moment, a nizké rychlosti s nejvys-
§im krouticim momentem v dalSim reZimu pfi pfepnuti nastroje z jednoho do druhého reZzimu.

5. Nastroj zvySujici kroutici moment podle niaroku 1, vyznadujici se tim, Ze pladt
(7) jednotky (6) zvySujici kroutici moment je vytvofen jako jeden celek sreakéné piasobicim
prvkem (15).

6. Nastroj zvySujici kroutici moment podle ndroku 1, vyznacdujici se tim, Ze plast
(7) jednotky (6) zvy3ujici kroutici moment je spojen s reakéné plisobicim prvkem (15).

7. Nastroj zvy8ujici kroutici moment podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze dile
obsahuje spojovaci prvek (C) pro spojeni jedné ¢asti (31) k druhé &asti (33) spojovaciho prvku
(TC) se zavitem a je uspofadan tak, Ze je integralnim jednim kusem v jednom reZimu &innosti a
k rozpojeni obou &asti (31) (33) spojovaciho prvku (TC) se zivitem do dvou kusii v druhém
rezimu Cinnosti.

8. Nastroj zvySujici kroutici moment podle naroku 7, vyznaéujici se tim, Ze piepi-

nag (S) je ¢inny pohybem néstroje v axidlnim sméru spojovaciho prvku (TC) se zivitem.

9. Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 4, vyznadujici se tim, Ze zména
z jedné na druhou provozni rychlost je automaticka.

10. Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze pohon
(1} je uspofadan jako ruéni momentovy nastroj.

11. Nastroj zvy3ujici kroutici moment podle naroku 1, vyznacdujici se tim, Ze pohon
(1) zahrnuje motor s krytem motoru.

12. Nastroj zvysujici kroutici moment podle naroku 1, vyznad&ujici se tim, Ze pohon
(1) zahmuje motor s alespofi jednou jednotkou (6) zvySujici kroutici moment na vystupu
z pohonu (1).

13. Nastroj zvysujici kroutici moment podle naroku 11, vyznaéujici se tim, Ze ales-
poii jedna jednotka (6) zvySujici kroutici moment je uspoiaddna pro omezeni vystupniho momen-
tu z pohonu (1).

14, Naistroj zvysujici kroutici moment podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze pohon
(1) zahrnuje motorem oviadany néstroj.

6 vykresi
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