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Przedmiotem wynalazku jest sposéb pomiaru
sily naprezajgcej strune i urzadzenie do stosowa-
nia tego sposobu, znajdujacy zastosowanie zwlasz-
cza przy kontroli produkcji sprezonych elementéw
prefabrykowanych lub naciggu przewodéw trak-
cyjnych i ciegien. Pod okre§leniem struny przy-
jeto wszelkie rodzaje ciegien, np. druty, liny,
sploty.

Znane sposoby pomiaru sily naprezajacej strune
np. z opisu patentowego radzieckiego nr 118164
oparte sa na zasadzie pomiaru wielkoSci strzaiki
ugiecia badanej struny podtrzymywanej przez opo-
ry urzadzenia, pod wplywem przylozonej prosto-
padle do niej okreSlonej sily lub pomiaru wiel-
ko$ci prostopadle przylozonej sily potrzebnej do
wychylenia struny do Zadanej wielko$ci “strzalki
ugiecia.

Znane rozwigzania oparte na podanych wyzej
zasadach maja ograniczony zakres dziatania. Wy-
chylajgc strune do Zadanej w_ar-toéci ugiecia w za-
leznosei od wielko$ci naciagniecia struny i jej ro-
dzaju potrzeba uzyé roinych wielkoéci sit np. w
przypadku struny o matej §rednicy potrzebna sila
moze byé tak mata, ze dokladno$¢ odczytu jej
wielko$ci moze byé niewystarczajaca, natomiast w
przypadku duzego naprezenia struny do jej wy-
chylenia potrzeba tak wielkiej sily, Ze moze na-
stapié zerwanie badanej struny co jest bardzo nie-
bezpieczne. Z konieczno$ci urzadzenia oparte na
tej zasadzie konstruowane sa dla okre$lonego celu
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np. pomiaru sil naciggu przewoddéw trakcyjnych
tramwajowych lub trolejbusowych 1lub drutéw
sprezajacych o okre§lonej §rednicy, nie maja wiec
mozliwosSci uniwersalnego zastosowania.

Urzadzenie oparte na zasadzie pomiaru wiel-
kosSci ugiecia pod wplywem dzialania stalej silty
wywolanej przez zwolniong sprezyge maja row-
niez podobng niedogodno$é. Réwnoczeénie utrud-
nione.jest prowadzenie kontroli dokladno$ci wska-
zan przyrzadu. W czasie uzytkowania sprezyna
ulega deformacji i przyrzad nalezy ponownie ce-
chowa¢ na napietej strunie.

Stwierdzono réwniez, ze prowadzenie pomiaréw
przyjmujac jako pierwszy pomiar, stan gdy struna
nie jest obcigzona zadng sila wychylajaca, obar-
czone jest bledem dokladnoSci uchwycenia tego
momentu. Struna posiada zwis pod ciezarem
wlasnym, a w przypadku liny lub splotu nastepu-
ja pewne przemieszczenia badanej struny na opo- -
rach podtrzymujgcych i wychylajacych, wplywa-
jace na dokladnos§¢ pomiaru.

Wskazane niedogodno$ci usuwa sposéb pomiaru
wedlug wynalazku oparty na'zasadzie pomiaru
roznicy ugieé¢ struny pod wplywem dzialania réz-
nych warto$ci sil przylozonych prostopadle do osi
struny. Sposéb ten eliminuje trudno$ci wynikaja-
ce przy okreS§laniu wyjSciowego stanu zerowego
i umozliwia przyjmowanie optymalnych warto$ci
przykladanych prostopadle sil, stosownie do ro-
dzaju struny i wielkoSci sily naprezajacej strune.
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Urzadzenie oparte na tym sposobie ma uniwer-
salne zastosowanie, umeozliwia prowadzenie pomia-
réw wielkoéci sity naprezajacej w dowolnych stru-

nach, a ponadto zwieksza dokladno§é¢ wskazan w -

poréwnaniu do znanych rozwiazan. Dokladnosé
wskazan urzadzenia wynosi okolo *19%. Réwno-
cze$nie uproszczona jest bardzo kontrola doklad-
nosci wskazah urzadzenia sprowadzajaca si¢ do
kontroli wskazan ;dynamometru stanowigcego wy-
posazenie urzadzenia.

" Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sig¢ z ra-
:my w ksztalcie trapezu z utwierdzonymi do jej
do’lne*j podstawy - dwiema oporami struny, oraz
ukladu S$Srubowego wywolujacego ugiecie struny
za poSrednictwem dynamometru i haka podchwy-
tujacego badang strune. Na gdérnej powierzchni
haka oparte jest ostrze czujnika zegarowego umo-
cowanego do ramy. W celu dokonania pomiaru
sily naprezajacej stirune urzadzeniem wedlug wy-
nalazku wywoluje sie ugiecie badanej struny roz-
nymi silami odczytujagc odpowiednie wielkosci
ugie¢ na czujniku i sit wywolujacych ugiecia na
dynamometrze. Z réinicy ugieé pod wplywem
przyrostu okreslonej sity oblicza si¢ sile napreza-
jaca strune. '

Urzadzenie do pomiaru sily naprezajacej strune
przedstawiono w przykladzie wykonania na rysun-
ku, gdzie fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku
bocznym, a fig. 2 przekrdj poprzeczny przez Sro-
dek urzagdzenia.

Urzadzenie sklada sie z ramy 1 wykonanej w
ksztalcie trapezu, dwéch opér struny 2 przytwier-
dzonych do dolnej podstawy ramy, haka 3 pod-
chwytujacego badang strune z gladka gérng po-
wierzchnig, na ktorej opiera sie ostrze czujnika
zegarowego 4 umocowanego przesuwnie, za pomo-
cg zacisku 14, do ramy. Hak 3 polgczony jest lgcz-
nikiem 5 z przegubem 6, laczacym w sposéb prze-
gubowy hak z dynamometrem 7. Sil¢ wywolujaca
ugiecie struny 13 nadaje uklad Srubowy. skladajg-
cy sie z nakretki 9 wraz z pokretlem, §ruby po-
ciaggowej 10 zakonczonej przegubem 11, tgczacym
S§rube z dynamometrem. Sruba pociggowa 10 ma
naciete na obu stronach rowki 8 w ktére wchodza
prowadnice umieszczone w otworze, czeSci gornej
ramy 1, dlatego podczas obrotu nakretki 9 powo-
dujgcej przesuw, §ruba pociggowa wraz z dyna-
mometrem nie moze sie przekrecaé wokoét osi. Na
§rubie 10 miedzy rama, a przegubem 11 naloZona
jest sprezyna 12. ‘

Pomiar za pomocg urzadzenia wedlug wyna-
lazku prowadzi sie w mnizej podany spos6b. Od-
krecajac pokretlo 9, sprezyna 12 odpycha dynamo-
metr wraz z hakiem 3 w dolne polozenie, mozna
wtedy swobodnie nalozy¢ aparat na strune 13 w
ten sposob, ze badana struna wchodzi w rowki
opér 2, a hak 3 podchwytuje ja od dotu. Odkre-
cajagc pokretlo 9 nakretka powoduje przesuwanie
sie Sruby pociggowej, a wraz ze §rubg przesuwa
sie do géry dynamometr wraz z przegubami, lacz-
nikiem i hakiem. Naprezona struna 13 opiera sié
o opory 2, a hak 3 wywotujgcy jej ugiecie w $rod-
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ku rozpietoSci miedzy oporami musi dzialaé
z pewns silg, ktérej wielko§¢ odczytuje sie na dy-
namometrze 7, za$ ugiecie struny odczytuje sie na
czujniku 4 okreflajgcym wielko$é wychylenia sie
haka w stosunku do statej ramy i opér. Czujnik 4
umocowany jest w zacisku 14, umozliwiajacym re-
gulacje wysokoéci zamocowania czujnika, w zalez-
noSci od Srednicy badanej struny lub splotu.
Pomiar za pomocg urzadzenia polega na okre§-
leniu przyrostu ugiecia struny pod wplywem przy-
rostu okre§lonej sily, ustalonej przy cechowaniu
urzadzenia. Jak wykazala praktyka, przyrost sily
na dynamometrze nalezy przyjaé w okre§lonych
granicach, z tym, ze jako wielko§¢ poczatkowsa nie

" nalezy przyjmowaé sily réwnej zerq, odczytanej

na dynamometrze, bo wéwczas odczyt ugiecia na
czujniku jest obarczony najwiekszym bledem. Naj-
korzystniej jest przyjaé jako wielko§é poczatkowa
sile wielkosci 10—60 kG, a jako warto§é korficowa
sile 40—200 kG, w zalezno$ci od wielko$ci sily na-
ciggu w strunie oraz $rednicy struny lub splotu.
Dokladno§é pomiaru wzrasta im wieksza jest roz-
nica pomiedzy wielkoScia poczatkowa i koncowa
sily nacisku na strune, oraz im wiekszy jest roz-
staw pomiedzy oporami w urzgdzeniu pomiaro-
wym.

Urzadzenie wedlug wynalazku cechuje sie od-
dzielnie dla kazdego rodzaju skali, naciagajac stru-
ne w maszynach do badania wytrzymatoSci na roz-
rywanie, znanymi wielkoS§ciami sit i mierzagc wiel-
ko$§¢ ugiet¢ struny pod wplywem przylozonej pro-
stopadle do struny ustalonej sily poczatkowej
i koncowej.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb pomiaru sily naprezajacej strune opar-
ty na zasadzie pomiaru wielko$ci ugiecia stru-
ny pod dzialaniem prostopadle przylozonej silty
wychylajacej, znamienny tym, ze sile napreza-
jaca strune oblicza si¢ na podstawie réznicy
ugieé struny pod wplywem Kkolejno dzialajg-
cych, prostopadle przylozonych réznych sit.

2. Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 1 skladajgce sie z ramy, dwéch opér
struny przytwierdzonych do dolnej podstawy
ramy oraz haka, znamienne tym, ze hak (3) po-
laczony jest z ukladem $ruby pociggowej (10),
wywolujacym ugiecie struny, poprzez lacznik
, (6) oraz dwa przeguby (6 i 11) miedzy ktérymi
znajduje si¢ dynamometr (7) do mierzenia
wielko$ci przylozonej sity.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
Ze na gornej powierzchni haka (3) oparte jest
ostrze czujnika (4) przymbcowanego przesuwnie
do ramy (1) urzadzenia, za pomocg zacisku (14).

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze Sruba pociggowa (10) posiada dwa wyciecia
rowkowe (8) biegngce wzdluz §ruby, w ktére to
wyciecia wchodzg dwie prowadnice znajdujace
sie¢ w wycieciu ramy.
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