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I napdjet jej spoledns s dalimi ¢idly po
jednom veden;. Impulsy vstupujici z vedeni
do ¢idla jsou vedeny do Citage, ktery je au-
tomaticky nulovap bo urcité dob& od skon-

vodu vyhodnocujicim tyzikdlni veli¢inu je
ha vedeni vysldna odpoved &idla. Adresova-
ni Cidel je provedeng dekodovanim sépie im-
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Vyndlez FeSi zapojeni elektrickych obvo-
dt &idla, prevddé&jiciho stav nebo zménu fy-
zikédlni veli€iny na dvouhodnotovy elektric-
ky signdl umoZiiujici zji§tovat stav jednotli-
vych ¢idel, nastavovat jejich rizné pracov-
ni stavy a napéjet je jedinym vedenim, ke
kterému jsou c¢idla pFipojena postupng za
sebou. Rizeni provozu na vedeni provadi fi-
dici Gstfedna formou vysildni impulsnich
signéldi na vedeni.

Doposud zndmé zplsoby zjiStovédni stavu
jednotlivych &idel vyZaduji bud vice rliz-
nych vedeni pro napédjeni idel a zjiSt&ni
jejich stavu, nebo vyuZivaji pro napdjeni i
pro zjisStovdni stavu jedno spoledné vedeni,
ale nefesi nastavovdni rliznych pracovnich
stavli ¢idel. Jsou zndmy i zphsoby zjistova-
ni stavl &idel jejich-p¥imou adresaci a od-
povédi cidel, které jsou v8ak nérofné na
obvodové FeSeni a zejména na dobu potfeb-
nou ke zjisténi stavu vSech Cidel, nebo vy-
uzivaji z ekonomického hlediska nevyhod-
né druhy vedeni {vysckofrekven&ni] nebo
prvky (induk&nosti). Déle jsou znémy sy-
stémy rozliSujici stav &idel adresovanim im-
pulsy s promé&nnou $itkou, kde v3ak spoje-
ni adresového vedeni s napdjecim p¥inasi ne-
vyhody z hlediska st¥idy na vedeni a tudiZ
trvalého poklesu vyuZitelného napédjeciho
napéti v misté p¥ipojeni ¢idla k vedeni. Jsou
zndmy i systémy vyuZivajici k adresaci a
rozliSeni €idel a jejich odpovédi frekvenéni
systémy, jeZ jsou vSak narocné na obvodové
FeSeni a zvlasté na kvalitu vedeni.

VySe uvedené nedostatky odstraiuje za-
pojeni elektrickych obvodl ¢idla plevddé-
jictho stav nebo zménu fyzikdlni veliiny
na dvouhodnotovy elektricky signdl podle
vynalezu, kde k vedeni je v. Cidle pfipojen
vstupni tvarovaci obvod, jehoZ vystup je
spojen se vstupem ¢itade impuls@t a se vstu-
pem ¢&asovaciho obvodu, pfiemZ vystup da-
covaciho obvodu je spojen s nulovacim vstu-
pem ¢&itale impuls, a kde vystupy cCitae
impulslt jsou pFipojeny jednak k adresova-
cimu dekodéru, jednak k povelovému deko-
déru, a vystup adresovaciho dekodéru je
pfipojen spolu s vystupem obvodu vyhodno-
cenl stavu nebo zmény fyzikdlni velifiny
k vysilali odpovédi, jehoZ vystup je spojen
s vedenim, a jednak pies zpoZdovaci obvod
k uvoliiovacimu vstupu povelového dekodé-
ru, jeho vystupy jsou spojeny se vstupy
akénich obvod ¢&idla, a didle je k vedeni
pres odd&lovaci obvod piipojen obvod aku-
mulace energie a napdje¢ obvodd d¢idla.

Zapojeni elektrickych obvodl &idla pie-
vadéjictho stav nebo zménu fyzikdlni veli¢i-
ny na dvouhodnotovy elektricky signél po-
dle vyndlezu, umoZiiuje pfedev§im p¥Fipojit
Fadu &idel na jedno spoletné vedeni a rozli-
it pfitom stav jednotlivého &idla, dédle po
tomto spoledném vedeni nastavovat rizné
pracovni stavy jednotlivych ¢idel a po stej-
ném vedeni i ¢idla napéjet. Daldi vyhodou
je moZnost vysoké rychlosti zjiStovani stavu
Cidel a moZnost pouZit ke spojeni &idel béz-
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nych druhd vedeni i p¥i velkém souhrnném
napdjecim proudu pfFipojenych ¢€idel.

Na pfipojenych vykresech znézoriuje
obr. 1 blokové schéma zpliscbu pFipojeni Ci-
del k vedeni a Pidici Gstfedn®&, obr. 2 pak
blokové schéma zapojeni elektrickych ob-
vodfi jednotlivého idla.

Na obr. 1 jsou &idla 3 pfipojena vedeni 2
k Fidici ustfedné 1 postupné za sebou a v
misté svého pFipojeni jsou napojena k ve-
deni 2 paralelné.

Na obr. 2 je znazorn&no blokové zapojeni
elektrickych obvodii jednotlivého ¢idla 3.
Ridici dstfedna 1 vysild do vedeni 2 série
Fidicich impuls®, které z vedeni 2 vstupuji
do vstupniho tvarovacitho obvodu 4. Z né&j
jsou impulsy vedeny na vstup ¢&itate 5 im-
pulsii, jehoZ nulovaci vstup je v dob& mezi
sériemi ¥idicich impulsii oteviran fasovacim
obvodem 6 tak, Ze po skonfeni posledniho
impulsu ze série impulsi je za dobu T1 od
posledniho impulsu ze série ¢ita¢ 5 impulsi
automaticky vynulovdn. Nulovaci vstup &i-
tate 5 impulsli je zablokovén kaZdym Fidi-
cim impulsem z vedeni 2 pFes Cfasovaci ob-
vod B, takZe pokud jsou na vedeni 2 ¥idici
impulsy p¥itomny, miZe je Citad 5 impulsi
gitat. Ridici impulsy tvorF Fidici dstFedna 1
kratkodobym pieruSenim napéjeni vedeni 2
a vybitim jeho kapacity.

Aby jednotliva ¢idla 3 nereagovala na své
vlastni odpovédi nebo odpovEdi ostatnich
¢idel 3, musi byt na strané fidici ustfedny
1 zajiSténo, Ze po zachyceni odpovédi -
stfedna 1 pfipoji na vedeni opé&t napédjeni.
Po krdtkou dobu trvani Fidiciho impulsu a
dobu odpovédi ¢idla 3, kdy je vedeni 2 bez
napdjeni, je napdjeni vlastnich obvodl C¢&i-
dla 3 oddéleno od vedeni 2 odd&lovacim ob-
vodem 13, ktery zamezuje vydej energie z
obvodu 15 akumulace energie zpé&t do ve-
deni, Vlastni napdjeni &idla 3 je zajiSténo v
této dob& z obvodu 15 akumulace energie
pfes napédjet 14 obvodll &idla. Po obnoveni
napéjeni vedeni 2 z Fidici dstfedny 1 se
energie obvodu 15 akumulace energie do-
plni.

Vystupy niz8ich N stupiid ¢itace 5 impul-
sl jsou vedeny do adresovaciho dekodéru 7.
je-li do adresovaciho dekodéru 7 pFivedeno
N vystupll Citate 5 impulsfi, je moZné na
jednom vedeni 2 rozliSit nejvyse 2V &idel 3.
V kaZdém ¢idle 3 na jednom vedeni 2 je
adresovacim dekodérem 7 dekddovan jiny
stav Citade 5 impulsd, to znamend, Ze vstu-
py obvod{ 10 a 11 pripojené na vystup ad-
resovaciho dekodéru 7 jsou v kKaZdém &idle
3 pripojeny na jiny vystup dakodéru 7. Tim
je zajiSténo rozliSeni &idel 3 na vedeni 2.

Vystup adresovaciho dekodéru 7 je veden
do vstupu obvodu 11 vysilafe odpovédi, kte-
ry za pfedpokladu, Ze obvod 12 vyhodnoce-
ni stavu nebo zmény fyzikdlni velidiny je
aktivni, vySle do vedeni 2 odpovédi ¢idla 3,
jejiZz forma mlZe byt riznd a zdvisi na kon-
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strukci vstupnich obvodf #idici tstfedny 1.
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Naptiklad ¢idlo 3 vySle proudovy impuls do
vedeni 2 a ¥Fidici dstfedna 1 po zachyceni
odpovédi dané vzrlistem napéti na vedeni 2
v misté ustfedny na definovanou hodnotu
pfipoji op&t na vedeni 2 napajeci napéti.
Timto zplisobem je zajiSténo, Ze pii vyslanf
série Fidicich impulst v podtu 2V z Fidici
ustfedny 1 miiZe v zédvislosti na stavu ob-
vodu 12 vyslat odpovéd vSech 2N &idel 3,
pfipojenych k vedeni 2.

Déale je na vystupy vysSich M stupiii ¢i-
tae 5 impulst pFipojen vstup povelového
dekodéru 8. JestliZe je potifebné provést
zménu pracovniho stavu nékterého ¢&idla 3,
vy3le fidici dstfedna 1 do vedeni 2 takovou
sérii Fidicich impulsl, aby bylo v urcteném
¢idle 3 dekédovano adresovacim dekodérem
7 mnoZstvi ¥idicich impulst odpovidajici na-
staveni adresovaciho dekodéru 7 a aby byl
naplnén ¢ita¢ 5 impulst tak, Ze povelovy
dekodér 8 miZe dekodovat prisluSny povel
a aktivovat akeni Cleny 9 &idla 3. Aby ne-

§

byla povelova ¢dst série Fidicich impulst
urCend konkrétnimu ¢idlu 3 vyhodnocena
téZ ostatnimi, je do vystupu adresovaciho
dekodéru 7 zapojen zpoZdovaci obvod 10,
ktery odblokuje povelovy dekodér 8 jen v
piipadé&, Ze po vyslani potfebného pottu Fi-
dicich impulst z ¥idici dstfedny 1 je série
impulsG preruSena na dobu T2, kterd musi
byt krat3i neZ doba T1, aby nedoslo k vynu-
lovéani ¢ita¢e 5 impulsli. V ostatnich &idlech
3 neni v dob& preruSeni série impulsfi na
dobu T2 vystup adresovaciho dekodéru 7
aktivni a tedy nemiZe byt odblokovan po-
velovy dekodér 8. Jsou-li na vstup povelové-
ho dekodéru 8 privedeny vystupy M vy3§ich
stupnil Citace impulsd 3, lze v kaZdém d&idle
3 ovladat aZ 2M rdéznych pracovnich stavi
pomoci ak¢énich obvodd 9 ¢idla 3.
Vynalez lze prakticky vyuZit v systémech
elektrické poZarni signalizace a zabezpeGo-
vaci techniky a v automatizatni technice.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni elektrickych ohvodlt pro vyhod-
noceni a nastaveni stavu €idel, prevadéjici-
ho stav nebo zménu fyzikédlni velifiny na
dvouhodnotovy elektricky signdl, vyznatené
tim, Ze k vedeni (2) je v &idle (3} pripojen
vstupni tvarovaci obvod (4}, jehoZ vystup
je spojen se vsiupem CitaCe (5) impulsl a
se vstupem Casovaciho obvodu (G), prfifemZ
vystup &fasovaciho obvodu (6) je spojen s
nulovacim vstupem ¢&itace (5) impulst, a
kde vystupy €itaCe (5} impulsii jsou p¥ipo-
jeny jednak k adresovacimu dekodéru (7},
jednak k povelovému dekodéru (8), a vy-

stup adresovaciho dekodéru (7) je pFipojen
spolu s vystupem obvedu {12} vyhodnoceni
stavu nebo zmény fyzikdini velifiny k vy-
stlaCi (11) odpovédi, jehoZ vystup je spo-
jen s vedenim (2}, jednak p¥es zpoZdovaci
obvod (10) k uvolilovacimu vstupu povelo-
vého dekodéru (8), jehoZ vystupy jsou spo-
jeny se vstupy akCnich obvodd (9) &idla
(3), a dale je k vedeni (2) pFes oddé&lova-
ci obvod (13) pfipojen obvod (15) akumu-
lace energie a napédje¢ (14) obvoda d&idla
(3).
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