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Lannanpoistolaite, joka on erityisesti tarkoitettu sikaloi-
den ja navetoiden yms. koneelliseen lannanpoistoon. Mainittu
laite on siniinsi tunnetulla tavalla sijoitettu sikalan tai
navetan lattiatason alapuolelle tehtyyn kaukaloon (1). Lan-
nanpoistolaite koostuu kaukalon pituussuuntaisesta lapajoh-
timesta (11), jonka yhteyteen on kiertyvisti kiinnitetty
lapoja (3) lannan poistamiseen lapajohtimen (11} kaukalon
(1) pituussuuntaisen, edestakaisin suuntautuvan liikkeen
aikana. Keksinnén mukainen lannanpoistolaite toimii siten,
ettd lapajohdin (11) on muodostettu kaksiosaiseksi siten,
ettd vastinpalkki (6) on sovitettu lukittumaan lapajohtimen
(11) yhteyteen joko toimilaitteen avautumisliikkeen tai
paluuliikkeen ajaksi. Tdélldin lapajohdin (11) siirtyy jak-
sottain toimilaitteen tydpituutta vastaavan matkan vastin-
palkin (6) mukana ja on paikallaan totmilaitteen lukitus-
suuntaan ndhden vastakkaisen liikkeen aikana. T&118in luki-
tuskohta seuraavan lukitussuuntaisen tydliikkeen aikana

on siirtynyt vastinpalkin (6) pituussuunnassa toimilaitteen
tydpituutta vastaavan matkan. Lukitussuunta pidetddn samana
koko kaukalon pituudella ja vastinpalkki on varustettu li-
sdksi elinilla (9, 7, 13) lukitussuunnan vaihtamiseksi vas-
tinpalkin (6) ja lapajohtimen (11) vililld lapajohtimen
liikkeen dariasenncissa.
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(57) Sammandrag’

Utgédslingsanldiggning speciellt avsedd f&r maskinell ut-
gbdsling i svinstallar och ladugdrdar eller dylikt. Nimnda
anliggning 4r pd 1 och f8r sig kdnt sdtt monterad under

i godselfdnnan (1) under golvytan i svinstallen eller ladu-
gadrden. Utgddslingsanléggning omfattar en till gddselsrdn-
nans (1) langdriktning sig strickande skrapbalk (11) med
vridbart fastsatta skrapor (3) i och f#r utgddsling under
skrapbalkens (11) { g8dselrdnnans (1) ldngdriktning fram

och &ter gldende rdrelsen. Utgédslingsanldggning enligt upp-

finningen arbetar sd, att skrapbalken (11) dr tviddelad si
att motbalken (6) Mr anordnad att lisa sig igen med skrap-
balken (11) antingen under dppnings- eller returrdrelsen.
Harvid forflyttas skrapbalken (11) turvis aggregatens
arbetsldingd motsvarande stricka med motbalken (6) och
forblir pd sin plats under i fdrhdllande till aggregatens
laslige motsatta rdrelsen. Hirvid har lisldget forflyttats
under ftljande i riktning mot 1&sléget glende arbetsrirelse
i motbalkens (6) léngdriktning en aggregatens arbetslingd
notsvarande stridcka. Lisriktning hdlles oférindrad under
fannans hela lingd och motbalken &r vidare forsedd med
anordningar (9, 7, 13) f&r ¥ndring av ldsriktningen mellan
notbalken (6) och skrapbalken (11) i andlagen av skrap-
valkens rorelse.
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Lannanpoistolaite

Keksint® kohdistuu patenttivaatimuksen 1 johdannossa
13hemmin midriteltyyn lannanpoistolaitteeseen, jota

kdytetddn navetoissa ja sikaloissa.

Tunnettua on sijoittaa navetan tai sikalan lattiata-
son alapuolelle esim. karsinoiden viereen karjasuojan
pituussuuntaisesti kaukalo, johon eldinten jatteet
joutuvat ja josta ne poistetaan tavallisimmin koneel-
lisella lannanpoistolaitteella. Tekniikan tason mu-
kaisissa laitteissa on kaukalon pituussuuntaisesti
joko kaukalon keskelle tai sen sivulle jédrjestetty
johdin, johon on kiinnitetty kiertyvdsti lapoja. La-
pajohteen kdyttd on tavallisimmin jdrjestetty tapah-
tumaan hydraulisesti hydraulisylinterilld kaukalon

paasta.

Erityisesti on tunnettu sellainen lannanpoistolaite,
jonka lapajohde on kaukalon pituussuuntainen palkki,
johon mainitut lavat on kiertyvdsti kiinnitetty maa-
rivilein. Kaukalon toiseen p&dhdn eli pé&dhdn, josta
lanta poistetaan navetasta tai sikalasta, on jarjes-
tetty hydraulisylinteri, joka liikuttaa lapajohdetta
kaukalon pituussuuntaisesti. T&ll6in lavat liikkues-
saan lapajohteen mukana kiertyvat sylinterin paluu-
liikkeen aikana ulospdin lapajohteesta ollen liikkeen
loppuosuudella 1l&hes johteen liikesuuntaa vastaan
kohtisuorassa, jolloin ne siirtdvdt lantaa eteenpdin
kaukalossa. Vastaavasti sylinterin ulospdin suuntau-
tuvan liikkeen aikana lavat kiertyvdt lapajohdetta
kohti ja siirtyvdt sen mukana sylinterin iskunpituu-
den verran takaisinpdin kaukalon pituussuunnassa

aloittaakseen uuden tydliikkeen. Laitteen epdkohtina
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voidaan mainita seuraavat seikat. Tarvitaan pitkdis-
kuinen tyO8sylinteri, kdytdnndssid n. 2 m iskulla va-
rustettu tyOsylinetri, silld lapojen kiertyminen tyd&-
asentoon vaatii tavallisimmin n. 1 m matkan eli n.
puolet sylinterin paluuliikkeestd. Mainitusta kierty-
mismatkasta on seurauksena se, etti lapoja on jédrjes-
tettdvd lapajohteeseen n. metrin vidlein, jotta lannan
poistuminen olisi jatkuvaa. Tdstd on seurauksena tie-
tysti se, ettd lannanpoistolaitteesta tulee raskas,
jolloin hydrauliikkalaitteelta vaaditaan suurta te-
hoa. Lisdksi lapojen ja kaukalon pohjan vidlille syn-
tyy kitkavoima, jota vastaan on tehtdvid tyStd. Lisd-
haittana voidaan mainita myds se, ettd useimpien na-
vettojen ja sikaloiden suunnittelussa ei aikaisemmin
pystytty ottamaan huomioon mainitun pitkdiskuisen sy-
linterin wvaatimaa tilaa kaukalon pddssd, jolloin
laitteiston asentaminen peruskorjauksen yhteydessd on
usein hyvin hankalaa.

Tunnetaan mySs lannanpoistolaitteita, joissa lapajoh-
de on ketju tai vaijeri, jolloin yksi tai useampia
lapoja on liitetty vaijeriin suorittamaan lannan
poistoa. Koska mainitut rakenteet eivit lihemmin 1lii-
ty tdmdn keksinndn piiriin, ei niiden rakennetta tis-
sd tarkemmin selosteta, vaan todetaan, ettd mainittu-
jen laitteiden epdkohdaksi on k&dytdnndssid havaittu
se, ettd terdsvaijerista tai -ketjusta tehty lapajoh-
de ei kestd kauan navetan tai sikalan vaikeissa
oloissa. Esim. ketju joutuu kdytdssi useiden liikku-
vien osiensa vuoksi alttiiksi suurille mekaanisille
rasituksille, joita vield lisidvit jitteiden joutumi-
nen kdytdn aikana liikkuvien osien viliin seki jat-
teiden aiheuttamat kemialliset rasitukset.
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Timin keksinnén tarkoituksena on poistaa tunnetun
tekniikan tason mukaisten ratkaisujen epdkohdat ja
samalla kohottaa alalla vallitsevaa tekniikan tasoa.
Nimi tarkoitusperdt saavutetaan toteuttamalla keksin-
nén mukainen lannanpoistolaite patenttivaatimusten
tunnusmerkkien mukaisesti. T&118in erityisesti juuri
jdykdlld lapajohteella varustetusta lannanpoistolait-
teesta saadaan rakenteeltaan kevyempi, koska tarvit-
tavien lapojen middrd vdhenee oleellisesti verrattuna
tunnetun tekniikan tason mukaiseen rakenteeseen. Kek-
sinndn mukaisella lannanpoistolaitteella voidaan toi-
minta toteuttaa sylinterilld, jonka iskunpituus on
huomattavasti lyhyempi kuin tunnetun tekniikan tason
mukaisen lannanpoistolaitteen. Kevedmpi rakenne ja
pienempi hydrauliikkapiiri tuovat tietysti mukanaan
sen edun, ettd pddomakustannus pienenee. Konstruktii-
visesti lannanpoistolaite voidaan tehdd matalaksi,

jolloin tyd- ja eldinturvallisuus lisdantyvat.

Keksinndn mukaiselle lannanpoistolaiitteelle on tun-
nusomaista se, mikd on esitetty oheisen patenttivaa-

timuksen tunnusmerkkiosassa.

Keksinndén idea on ldhemmin havainnollistettu seuraa-
vassa selityksessd esitetyn suoritusesimerkin avulla,
jolloin selityksessd viitataan liitteend oleviin pii-

rustuksiin, joissa

kuva 1 esittdi keksinndn mukaista lannanpoistolaitet-
ta perspektiivikuvantona sijoitettuna kauka-

loon,

kuva 2 esittdid pdidltd katsottuna lannanpoistolaitteen
kdyttdlaitteeseen kytkettdvdd vastinpalkkia,
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kuva 3 esittdd@ kuvan 2 mukaisen vastinpalkin yhtey-
teen liitettdvdd lapajohdinta ja

kuva 4 esittdd perspektiivikuvantona osittaisleik-
kauksena vastinpalkin ja lapajohteen kytkent&a
kdyton aikana (kohta A kuvassa 1).

Kuvassa 1 esitetty laitteisto on sijoitettu lannan-
poistokaukaloon 1, joka on sijoitettu navetan tai si-
kalan lattiatason 2 alapuolelle. Laitteisto on tar-
koitettu poistamaan eldinten j&tteet kaukalosta 1
nuolen N suunnassa, jolloin ne joutuvat lapojen 3
siirt@ménd poistokaukaloon 4, josta ne edelleen siir-

retddn sindnsd tunnetulla tavalla lantalaan.

Kuvassa 1 on vasemmalla esitetty laitteiston liit&ntd
hydrauliseen sylinteriin 5, jonka kdyttdlaitteistoa
ei ole l&dhemmin esitetty kuvassa. Hydraulisylinterin
midnndnpdd on liitetty vastinpalkkiin 6 pd&dhdn kiinni-
tetyn levyn 7 vdlitykselld pulttikiinnitykselld 8.
Kuvassa 2 tarkemmin esitetty vastinpalkki 6, jonka
pituus on n. puolet kaukalon 1 pituudesta, on poikki-
leikkaukseltaan sopivimmin U-palkki. Kaukalon 1 poh-
jaan on ankkuroitu kaukalon pituussuuntaisia johdin-
osia, jolloin vastaavasti palkkiin 6 on muodostettu
vastinosat. Johteet jddvédt alaspdin k#&nnetyn, U-muo-
toisen vastinpalkin 6 sisddn ja niiden teht&dvdni on
estdd vastinpalkin 6 kohoaminen kaukalon 1 pohjasta
sylinterin tydliikkeen aikana.

Kuvassa 2 esitetyn vastinpalkin yldpintaan palkin
kummankin pé&ddn l&heisyyteen on muodostettu aukot 9
sekd kiinnitetty palkin pituussuuntaa vastaan kohti-
suorat vastintangot 10, jotka on sijoitettu mddridva-

lein. Aukkojen 9 ja vastintankojen 10 paikat
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riippuvat hydraulisylinterin 5 iskunpituudesta sekd
myShemmin tarkemmin selvitettdvdn, lapajohteeseen 11
(kuva 3) sijoitetun 1lukittimen 12 paikasta. Vastin-
palkin 6 hydraulisylinterin kiinnityskohdan vastai-
seen pddhd&n on hitsattu levy 13 siten, ettd levyn
reunat ulottuvat hieman vastinpalkin 6 pystyreunojen

ulkopuolelle.

Kuvan 1 mukaisesti on lapajohdin 11 asetettu johdin-
palkin 6 pddlle samansuuntaisesti sen kanssa kaukalon
1l pituussuuntaisesti. Lapajohdin 11 on myds poikki-
leikkausmuodoltaan U-palkki, jolloin sen poikkileik-
kaus on suuruudeltaan siten valittu, ettd lapajohdin
11 paddsee liukumaan palkin 6 suhteen. Lapajohtimen 11
hydraulisylinterin 5 puoleiseen p&ddhdn on kiinnitetty
palkin pituussuuntaiset johteet 14 vaakasuoraan pal-
kin pystysivujen alareunaa vasten. Lapajohtimeen 11
on kiinnitetty sen pituussuunnassa mddrdvdlein pa-
reittain lapoja 3. Lavat 3 on sindnsd tunnetulla ta-
valla laakeroitu kiertyviksi kiinnityskohtansa ympi-
ri. Etummainen lapapari 3' on tédssd suoritusmuodossa
kiinnitetty U-palkkeihin 15, jotka on toisesta sivus-
taan kiinnitetty lapajohtimen 11 reunaan., T&lld ra-
kenteella saavutetaan se etu, ettd palkin 15 pituutta
muuttamalla voidaan tySliikkeen loppukohta asettaa
kunkin navetan tai sikalan rakenteen mukaiseksi. T&ma
on erityisen tdrkedd varsinkin asennettaessa keksin-
ndn mukaista laitetta vanhoihin rakennuksiin, joiden
mitat vaihtelevat huomattavasti. Lapajohtimen 11 yl&-
pintaan sylinterin puoleisen p#3#n lidheisyyteen on
muodostettu lukitinlaite 12, jonka rakennetta selvi-
tetddn tarkemmin myShemmdssd vaiheessa. Lapajohtimen
11 sivupinnoille on lisdksi hieman eteenpdin lukitin-
laitteesta 12 kiinnitetty lukitinruuvit 16, jotka on
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tarkoitettu laitteen kdytén yhteydessd ottamaan vas-
taan vastinpalkin 6 levyn 13 ulkoreunat. Té&llainen
jdrjestely on tarpeen silloin, kun 1lukitin 12 on
tyéntdnyt vastinpalkin 6 avulla 1lapajohtimen 11
kauimmaiseen asentoon, jolloin mainittujen osien 13
ja 16 avulla lapajohdin 11 saadaan mukaan vastinpal-

kin ja sylinterin paluuliikkeeseen.

Kuva 4 esittdd lapajohtimen 11 pidadtinlaitetta 12 yh-
teistoiminnassa vastinpalkin 6 kanssa. Pid&dtinlaite
12 on asennettu lapajohtimen 11 ylédpinnalle tehtyyn
aukkoon 20, jolloin aukon lapajohtimen pituussuuntai-
sille reunoille on kiinnitetty pystysuorat levyt 17,
joiden kautta levyjen vdliin on pultilla 18 pystyta-
sossa kiertyvadsti kiinnitetty tyo&nnin 19, joka ottaa
vastaan piddtinpalkin 6 piddtintangon 10 1liitté&en
osat 6 Jja 11 toistensa yhteyteen joko sylinterin
avautumis- tai paluuliikkeen aikana riippuen siitd,
onko kyseessd lapajohtimen 1liike poispdin hydrauli-

sylinteristd vai sen liike hydraulisylinteriin pdin.
Keksinnon mukainen laite toimii seuraavasti.

Toimintaa 1l&hdetddn kuvaamaan lannanpoistolaitteen
siitd asennosta, jossa lapajohdin 11 on saatettu &d&-
rimmdiseen asentoonsa nuolen N' suunnassa kuvassa 1.
Talloéin lannanpoistolaite on pisimmdssd asennossaan
ja ulommainen lapapari 3 (oikealla kuvassa 3) on kau-
kalon 1 hydraulisylinterin 5 vastaisessa pddssa. Tal-
16in hydraulisylinterin 5 viimeisimmdn avautumisliik-
keen aikana piddtinlaite 12 on ollut yhteistoiminnas-
sa piddtintangon 1l0a (kuva 2) kanssa, jolloin pida-
tinlaite on pidatintangon 1l0a oikealla puolella ku-
vassa 2. T&lloin lapajohdin 11 on siirtynyt nuolen N'
suunnassa ddriasentoonsa oikealle kuvassa 1.
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Sylinterin 5 mdnndn aloittaessa paluuliikkeensd siir-
tyy vastinpalkki 6 nuolen N suuntaan, jolloin ensim-
miisessd vaiheessa piddtinlaitteen tydntimen 19 pé&a
putoaa aukoon 9a kuvassa 2, jolloin ldhes samanaikai-
sesti vastinpalkin 6 levyn 13 ulkoreunat joutuvat
kosketuksiin lapajohtimen 11 lukitinruuvien 16 kans-
sa, jolloin lapajohdin 11 l&htee siirtymd&dn nuolen N
suuntaan vastinpalkin 6 mukana. Sylinterin 5 m&nnén
seuraavan avautumisliikkeen alussa, jolloin vastin-
palkki suorittaa liikettd nuolen N' suuntaan, pida-
tinlaitteen 12 tydéntimen pdd aukon 9a reunan 21 kier-
timdnd kiddntyy kuvan 3 mukaisesti oikealle. Téassa
vaiheessa siis sylinterin 5 md@nndn suorittaessa avau-
tumisliikettd lapajohdin 11 on paikallaan, koska pi-
didtinpalkin nuolen N' suuntaan tapahtuva liike on ir-
rottanut osat 13 ja 16 toistensa yhteydestd ja pida-
tinlaitteen 12 tydntimen 19 p&dd lepdd pidatinpalkin 6
yldpinnalla.

Aukko 9a toimii siis edelld kuvatulla tavalla luki-
tinlaitteen 12 toimintasuunnan vaihtajana, Jjolloin
saadaan aikaan tydntimen 19 kiertyminen 1lukitinlait-
teen 12 toiselle puolelle. Lukitinlaitteen toiminta-
suunnan vaihdosta on tietysti seurauksena se, ettd
lapajohdin ldhtee my6s liikkumaan vastakkaiseen suun-
taan suhteessa pid&dtinpalkkiin 6.

Mdnndn aloittaessa paluuliikkeen on vastintangon 1l0b
paikka vastinpalkin 6 pddlla valittu siten, ettd vas-
tintanko 10b ja oikealle suuntautuva piddtinlaitteen
12 ty6ntimen pd&d lukittuvat toistensa suhteen. Tal-
16in vastinpalkki 6 ja lapajohdin 11 liikkuvat nuolen
N suuntaan yhdessd sylinterin mdnndn paluuliikeen
matkan. T&lldin vastaavasti lapaparit 3 siirtavit

kaukalossa olevaa eldinten jdtettd vastaavan matkan
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nuolen N suuntaan. Sylinterin midnndn 5 seuraava avau-
tumisliike vapauttaa piddtinlaitteen 12 ja pid&dtin-
tangon 10b vdlisen lukituksen, jolloin vastinpalkki 6
liukuu sylinterin 5 m3nn3#n iskun pituutta vastaavan
matkan lapajohteen sisdlld aikaisemmin esitettyjen
johteiden ohjaamana. T&118in lapajohde on vastaavasti
paikallaan. Minndn paluuliike lukitsee jilleen seu-
raavan piddtintangon ja piddtinlaitteen 12 tyontimen
toistensa yhteyteen, josta lukittumisesta on vastaa-
vasti seurauksena lapajohteen minnin iskunpituutta
vastaava siirtymd@ nuolen N suuntaan.

Lapajohdin 11 siirtyy siis jaksottain nuolen N suun-
taan siirtdessddn eldinten j&tteitd kaukalon pohjalla
lapaparien 3 avulla. Jaksottainen siirtyminen tapah-
tuu aina sylinterin 5 mdnndn paluuliikeen aikana,
jolloin osat 6 ja 11 1lukittuvat toistensa suhteen.
Mdnndn avautumisliikkeen aikana lapajohde 11 on pai-
kallaan ja vastinpalkki 6 siirtyy sen suhteen nuolen
N' suuntaan ménndn tydiskun pituuden verran.

Lukitussuunnan vaihto sylinterin puoleisessa pddssd,
jolloin lapajohde 11 1lihtee jaksottain siirtymdan
kohti kaukalon 1 sylinterin vastaista pddtd, ja jol-
loin lavat 3 kiertyvit lapajohteen 11 sivuille, ta-
pahtuu siten, ettd suunnanvaihtoa edeltineen madnndn
paluuliikkeen aikana osien 6 ja 11 vilinen lukitus on
tapahtunut vastintangon 10c kohdalla, jolloin ty&nnin
19 on vastintangon 10c vasemmalla puolella kuvassa 2.
Tdll6in levyn 7 ja lapajohteen 11 pddtypinnan 23 vi-
linen etdisyys on valittu siten, etti lapajohteen 11
pysyessd paikallaan sylinterin avausliikeen alkuvai-
heessa vastinpalkki 6 p&disee siirtymi&n sen suhteen
nuolen N' suuntaan, jolloin lukitus osien 19 ja 1l0c

vdlilld vapautuu ja tydntimen 19 pda pddsee putoamaan
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aukkoon 9b. Tassd vaiheessa osat 7 ja 23 joutuvat
kosketuksiin toistensa kanssa ja johdin 11 1lé&htee
siirtymddn nuolen N' suuntaan yhdessd vastinpalkin 6
kanssa. Sylinterin seuraava paluuliike kiertaa tyon-
timen 19 vastakkaiselle puolelle aukon 9b reunaa 22
vasten, jolloin vastaavasti piddtinlaitteen 12 luki-
tussuunta muuttuu vastakkaiseksi. Seuraavan sylinte-
rin 5 minndn avautumisliikkeen alussa piddtinlaite 12
lukittuu piditintangon 10d kanssa, josta on seurauk-
sena lapajohteen 11 siirtyminen nuolen N' suuntaan
yhdessid vastinpalkin 6 kanssa. Vastaavasti mdnnédn pa-
luuliikkeen aikana lapajohdin 11 on paikallaan vas-

tinpalkin 6 siirtyessd@ sen suhteen nuolen N suuntaan.

Luonnollisesti on selvdd, ettd keksinndn suoritusmuo-
dot voivat vaihdella huomattavastikin keksinnén pe-
rusidean puitteissa, silld t&dssd esityksessd on ku-
vattu vain yksi keksinndn kdytdnndssd toimivaksi ha-
vaittu suoritusmuoto. Esim. osat 6 ja 11 voidaan si-
joittaa kaukalon 1 sivulle, jolloin vastaavasti kay-
tetdin koko kaukalon levyisid, mddrdvalein asennettu-
ja lapoja 3. Vastinpalkin 6 liike voidaan toteuttaa
myds muilla toimilaitteilla kuin hydraulisesti esim.
mekaanisesti. Lukituslaitteisto 10, 12 osien 6 ja 11

vdlilld voidaan mahdollisesti toteuttaa myds toisin.
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Patenttivaatimus: 74865

Lannanpoistolaite erityisesti sikaloiden ja navetoi-
den yms. koneelliseen lannanpoistoon, joka laite on
sijoitettu sikalan tai navetan lattiatason alapuolel-
le tehtyyn kaukaloon (1) sisdltden ainakin yhden,
kaukalon pituussuuntaiseen lapajohtimeen kiinnitetyn,
eldinjédtteiden poistoon mainitusta kaukalosta tarkoi-
tetun lavan (3), jota kdyttdm&in lapajohtimen v&li-
tykselld on kaukalon (1) jompaan Kkumpaan p&&hin jar-
jestetty lapajohdinta ja lapaa/lapoja (3) kaukalon
(1) pituussuuntaisesti liikuttava toimilaite esim.
hydraulisylinteri (5) kdyttdlaitteineen, jolloin toi-
milaitteen (5) yhteyteen on sovitettu kaukalon (1)
pituussuuntainen vastinpalkki (6), johon on muodos-
tettu elimet (10) vastinpalkin (6) lukitsemiseksi la-
pajohtimen (11) yhteyteen joko toimilaitteen (5)
avautumisliikkeen (N') tai paluuliikkeen (N) ajaksi
lapajohtimeen muodostetun piditinlaitteen (12) avul-
la, jolloin lapajohdin (1ll) siirtyy jaksottain toimi-
laitteen tydpituutta vastaavan matkan vastinpalkin
(6) mukana ja on paikallaan toimilaitteen (5) luki-
tussuuntaan ndhden vastakkaisen liikkeen aikana, jol-
loin lukituskohta seuraavan lukitussuuntaisen tyo-
liikkeen aikana on siirtynyt vastinpalkin pituussuun-
nassa toimilaitteen ty®pituutta vastaavan matkan
osien (6, 11) lukitussuunnan pysyessd samana koko
kaukalon pituudella vastinpalkin ollessa varustettu
elimilld (9, 7, 13) 1lukitussuunnan vaihtamiseksi
osien (6 ja 11) v&lilld lapajohtimen (11) liikkeen
ddriasennoissa, tunnettu siitd, ettd vas-
tinpalkin (6) pituus on olennaisesti pienempi kuin
kaukalon (1) pituus, esim. noin puolet siiti ja ettd
vastinpalkin (6) ja lapajohtimen (11) yhteispituus
laitteen avatussa asennossa vastaa kaukalon (1) pi-
tuutta.
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Patentkrav: 7 4 8 6 5

Utgdédslingsanliggning, s&drskilt avsedd for maskinell
utgddsling i svinstallar och ladugardar e.d., vilken
anordning &dr placerad i en utgddslingsrénna (1) under
svinstallens eller ladugdrdens golfplan och omfattar
minst en i rédnnans ldngdriktning forldpande skrapbalk
fistad, f6r utgddsling fran nédmnda rénna avsedd
skrapa (3), varvid en foéretrddesvis hydraulisk cylin-
der (5) med drivanordningar, som &r placerad vid ran-
nans ena eller andra &nde, dr anordnad att medelst en
skrapbalk bibringa skrapbalken/balkar (3) en i rdn-
nans ldngdriktning fdrlépande drivbalk (6), som upp-
visar anordningar (10) f8r att forregla drivbalken
(6) med skrapbalken (11) antingen under drivanord-
ningens (5) Oppningsldge (N') eller returrdrelse (N)
medelst ett i skrapbalken anordnat forreglingsdon
(12), varvid skrapbalken (11) forflyttas med driv-
balken (6) periodvis en strdcka som motsvarar driv-
anordningens arbetslingd och &r stationdr under driv-
balkens rdrelse i motsatt riktning, varvid forreg-
lingsstédllet under nédsta arbetsrdrelse i riktning med
forreglingen har fdrflyttats i drivbalkens léngdrikt-
ning en drivanordningens arbetsldngd motsvarande
strdcka, medan fdrreglingsriktningen av delarna (6,
11) forblir densamma for hela ldngden av rdnnan, var-
vid drivbalken &r forsedd med anordningar (9, 7, 13)
f5r omkastning av lasriktningen mellan delarna (6 och
11) i &ndl&dgen av skrapbalken, k @& n net e c k-

n ad dirav, att lingden av drivbalken (6) &r va-
sentligen mindre &n r&nnans (11) ldngd, fdretrddesvis
ungefdr hdlften ddrav och att drivbalkens (6) och
skrapbalkens (11) sammanlagda 1ldngd vid fullt ut-
skjuten skrapbalk motsvarar rdnnans (1) hela langd.
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