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Wynalazek niniejszy dotyczy urzgdzenia kon-
trolujgcego i nadzorujacego podnoszenie i wodo-
wanie statk6w, odbywajgce sie za pomocg po-
mostéw podnoszacych i opuszczajgcych oraz
hydraulicznych woézkéw pochylni lub tez za po-
mocg urzgdzen wyciagowych.

Znane sg urzadzenia podnoszace i opuszcza-
jace, na ktoérych umieszcza sie kadiub statku na
uprzednio przygotowane bloki stepkowe.

Przy zwiekszajacym sie podnoszeniu z wody
statek coraz mocniej obcigza te bloki. Azeby nie
zachodzily Zadne zwichrzenia i przegiecia ka-

*) Wiagciciel patentu o$wiadczyl, ze wsp6l-
twoércami wynalazku sg: inz. Fritz Berg i inz.
-Rolf Hoppe.

dluba statku, byly juz stosowane wézki pochyl-
ni, wyposazone w hydrauliczne cylindry. Za po-
mocg tych cylindréow, elementy blokéw stepko-
wych sg dociskane do kadiuba statku, co powo-
duje, ze przy wzajemnie powigzanych hydrauli-
cznych cylindrach, uzyskuje sie réwnomierny
rozklad obcigzen. Réwniez wiadome jest, zZe
ogélna liczba ustawianych pod statkiem wézkéw
pochylni, zostaje lgczona w trzy zespoly, tak
zwane punkty skupienia masy tak, ze caly ka-
dlub statku spoczywa na hydraulicznej podusz-
ce, skladajgcej sie z trzech czeSci. Pomimo tego
urzadzenia jest jednakze trudno, zwlaszcza pod
woda, tak ustawié¢ kadlug statku, za pomocy je-
dnego urzadzenia podnoszgcego lub ukladu wy-
ciggowego, azeby zachodzilo réwnomierne roz-
lozenie sil i nacisk6w pochodzacych od cigzaru
statku, oraz azeby mozna bylo unikngé nier6w-
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’nomiem-ege obciazeuia, & przez to- réwniez nie-
wlasciwego ustawienia kadiuba statku.

Zadanie wynalazku polega na usunieciu tych
wad, a mianowicie w taki sposéb, zZe te trzy
punkty skupienia masy zostaly umlercow-n
i poprzez gietkie przewody hydrauhcw ot za
pomocg kabli elektrycznych, zostah ‘polgczome:
z elektrycznymi zdalnymi nada]nilm;m i odisiow—
nikami ciénienia. Wskazania cisnienia W' tyele
trzech punktach skupienia masy, w celu dagp—
dnego ich obserwowania sa doprowadzaneﬂth
stanowiska obstugi.

Wedlug wymalazkir zadanie to zastale w tea.
sposéb rozwigzane,; e hydrauliczmre lubr elektry-
czne polaczenia pomiedzy hydraulicznymi ey—
lindrami i stanowiskiem obstugl udb!wru she
poprzez przyrzady kontroine. Taka kombinacja
przeznaczona do obstugiwania i nadzorowania
-procesu lokalizacji statku i rozlozenia cigzaru:
jego kadluba na wézkach pochylni umieszczona
jest w centralnym stanowisku obstugi. Ponad-
to w celu uniemozliwienia splatania si¢ hydra-
uhcznych przewodéw gietkich lub kabli elek-
trycznych, podczas podnoszenia lub wodowania
statku, przewidziany jest kratowy maszi, na
ktérym znajduje sie przesuwny woézek, ktéry
laczy razem przystkie przewody gigtkie lub ka-
ble elektryczne. Aby jednakie przewody gietkie
i kable podczas procesu roboczego byly -zawsze
naprezone, pomiedzy masztem kratowym i woz-
kiem przew1dziana jest przeciwwaga.

Na podstawie przykladu wykonania wynalaz-
ku zostanie dokladniej wyjaéniona jego isteta
na rysunkach, przy czym fig. 1 — pokazuje po-
przeczny przekréj urzadzenia podnoszgcego
i wodujgcego statek wraz z woézkami pochylni,
_masztem, kratowym i stanow1sk1em obstugi,
_a fig. 2 — rzut z gory urzadzenia podnoszacego
_i wodujgcego z polaczonymi w trzy zespoly
_punktami skupienia masy.

Kadlub 1 statku spoczywa na hbiokach stgp-
-kowych 2, ktére z kolei osadzone s3 na dfwiga-
‘rach 3. Dwa wézki 4 pachylni z hydrauliczymi
-eylindrami § podpierajg diZwigar 3 blakow
-stepkowych. Woézki 4 pochylni ustawione sq na
-podnoszonym pomo$cier 6. Przy urzgdzeniach
‘wyciggowych odpadaja pomasty podnaszone,

a wozki 4 pochylni toczg sie bezpoirednio po po-
-chylej plaszczyfnie, na kt6rg jest wciggany.
-z wody kadlug statiku. Hydrauliczne cylindry 5
- w6zk6w 4 pochylni, s3 wzajemnie powigzane za
- pomocy gietkich przewoddéw 10, w. trzy pundety
~skupienia masy 7, 8, 9. Od {ych irzech pundciéw

- pamoes przeciwwagi.

skupienia masy prowad z kolei przewody
gietkie lub kable elektryczne 11, 12, 13 do prze-
suwnego wézka 14. Wézek ten przesuwa sig¢ po
maszcie kratowym 15 poprzez liny 16 i krazki
Tlnerujqce 17 jest zaw1eszony i zré6wnowazony za
Do zdalnego wskaZnika
ciénienig, na stanowisku obstugi 18, prowadza
A(&ktryme polaczenia kablowe 21, z wigczony-
mi elektryeznymi zdalnymi nadajnikami cinie-
wia 19 i zdelymi odbiornikami ciénienia 20.

~Jezeli statek ma byé¢ podniesiony do géry, to

podnoszace cylindry 5 wozkéw 4, pochylni zo-
staja najpierw nastawione na. jednakowa wyso-
loké.. Qdbywa sie te zneglqawencze przed tym,
zanim pomost podnoszacy 6 wraz z wozkami ¢
pachylni, dfwigacami 3 i blokami st¢pkowymi,
zostamie zamurzony ‘do wody.

Po wplynieciu statku i pp jego wyréwnaniu
w stesunku do urzgdzenia, zostaja podniesione
do géry pomosty podnoszace lub przy urzgdze-
niach wyciggowych, zostaje wigczony naped po-
przeczny woézkéw 4 pochylni. Kiedy' tyiko przy
tym procesie podnoszenia dojdzie do zetknigcia
blok6w stepkowych 2 z kadlubem statku, zaczy-

.na wzrastaé ci$nienie w cylindrach hydraulicz-

nmych 5 wozltéw 4 pochylni. Za pomocg zdalnego

. wskazywania proees ten moze byé Sledzony ze

stanowiska obstugi 18. Jezeli ci§nienia trzech
punktéw skupienia masy staja sie¢ niejednako-
we, wéwczas mozna badZ za pomocg dopompo-
wywaniz skorygowat wskagzania poszezegélnych
punktdw skupienia masy 7, 8, 9, bqdZ tez za po-
macy ponownege opuszczenia i przesuniecia
statku przeprowadzi¢ korekte. W kazdym badz
razie, za pomocy: uraqdzema wedlug wynalazku,
odbywa sie stale kontrola co do réwnomiernosci

"i cipglofici: proeesu podnoszeniu statitu.

Nie ma przy tym zadnego znaczenia czy prze-
kazywanie ciSnienia z cylindréw. hydraulicz-
nych 5 wézkéw ¢ pochylni Iub z polaczenego ra-
zem zespolu — punktu skupienia masy — adby-
wa sie elektrycznie do przésuwnego wbézka 14,

‘za pomecy elektrycznych zdalmych nadajnikéw

cifndenia 19 i rdaltyych odbmmﬂvbw cisnienia. 20
oraz kabli elektryemych, czy tez za pomocy bez-
pasrednio hydraulieznie wyhcwuh przewo-

~déw. W przypadku elekirycznego przekazywania
.konieczne. jest

zapewnienie eodpowiednisgo
szczelnego na wode i ci$nienie, okapturzenia
sprzetu nadgjﬂikowego i elektrycanego. kabla
przekazirjacego.. Przekazywanie wskazakh z prze-

. suwnegp wazka I4 da mlnm:h edbiornileéw

cisnienia 20, najkorzystniej odbywa: sﬁ; w m-
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dym przypadku elektrycznie, chociaz i tu mo-
gq byé zastosowane przewody gietkie lub sztyw-
ne rury.

Zastrzezenia patentowe
!
1. Urzadzenie kontrolujace i nadzorujace pod-

noszenie i wodowanie statkéw, za pomoca
pomostéw podnoszonych lub urzadzen wycig~
gowych oraz hydraulicznych wézkéw pochyl-
ni, znamienne tym, ze zaopatrzone jest w
przewody gietkie lub elektryczne, zdalne na-
dajniki ci$nienia, kable i zdalne odbiorniki
cisnienia (11, 12, 13, 19, 20, 21), przekazujgce
ci$nienie panujace we wbudowanych do woéz-

kéw (4) cylindrach hydraulicznych (5), ktére
sg wzajemnie powigzane w zespoly punktéw
skupienia masy (7, 8, 9).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze w celu unikniecia splgtania sie polgczen
w postaci kabli eelktrycznych lub przewo-
déw gietkich, zaopatrzone jest w zréwno-
wazony ciezarowo przesuwny wozek (14), na-
prezajacy stale te kable lub przewody giet-
kie i umieszczony na kratowym maszcie (15)
lub urzadzeniu podobnym.

VEB Hydraulik Leipzig
Zastepca: mgr J6zef Kaminski
rzecznik patentowy
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