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statické fixacni Celisti (5). Lista (6) boc¢ni statické
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pro zapfeni plosného predmétu (2) jeho boéni
vertikalni sténou (4).
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Mechanicky ¢elistovy hranovy uchopovac pro uchopeni a premisténi horizontalné ulozeného
ploSného piredmétu

Oblast techniky

Primyslové skladatelné plastové ptepravky a manipulace s nimi, zejména jejich odebirani ze stohu.

Dosavadni stav techniky

Plastové skladaci ptepravky jsou hojné pouzivany jak v potravinaftstvi, tak v primyslu, kde slouzi
k pfevozu, naskladnéni ¢i vyskladnéni materialu. Nejcastéji jsou prepravky pouzivané k preprave
zeleniny, ovoce ¢i masa, své uplatnéni vSak najdou 1 naptiklad v automobilovém primyslu pro
prevoz soucastek. Prepravky jsou znovupouzitelné a skladatelné, tedy pokud je prepravka prazdna,
slozi se do podoby plosného predmétu s vyskou zpravidla do 5 cm. Takto slozené ptepravky jsou
stohovany na palety a pfevazeny k dalSimu pouziti. Stohy pfepravek je tieba pred dalsim pouzitim
rozebrat a bud’ opétovné slozit, roztfidit nebo umyt.

Prepravky naskladané na paleté se nyni rozdeluji a tfidi zpravidla ruéné na jednotlivé sloupce
malych prepravek a jednotlivé sloupce velkych prepravek, a navic se tfidi prepravky rliznych
vyrobcll. Roztfidéné prepravky se pak opét ruéné skladaji na dopravnik k dalSimu zpracovani,
ptipadné se rozttizené stohy prepravek rozebiraji rozebiracimi stroji, které jsou schopné rozebrat
pouze jeden druh a jednu velikost pfepravky. Pro zpracovani jednotlivych sloupcti malych nebo
velkych prepravek existuje snimaci stroj, ktery sejme vzdy jednu hodni prepravku ze sloupce a
umisti ji na dopravnik, nebo zveda cely sloupec prepravek a pousti na dopravnik vzdy jen jednu
spodni ptepravku.

Stroj, ktery dokaze zpracovat stoh namichanych malych a velkych ptepravek, nebo dokonce cely
stoh provazanych sloupcti namichanych malych a velkych prepravek, popisuje ceska patentova
ptihlaska PV 2020-701. jak se ovSem v praxi ukazalo, vedle stroje je neméné dllezité vynalézt
samotny uchopovac prepravek tak, aby byl univerzalni pro jakoukoli pfepravku nehledé na velikost
ani vyrobce.

Ze stavu techniky lze jmenovat napfiklad dokument US9498887BI, ktery popisuje upinac na
krabice, ktery vyuziva dvé Celisti stisknuté do uthlu 90° k tchopu dvou stran ptepravky. Uchop je
realizovan podtlakovymi prisavkami, ¢imz je limitovan pouze na hladké povrchy.

Dokument EP 3144255 B1 popisuje upina¢ na baliky napojh (six-packs) pro jejich odskladavani z
palety. Upina¢ obsahuje spodni plochu a pojistku, priéemz plocha ptichazi do kontaktu s delSim
bokem six-packu a pojistka ptitlaci protilehlou lahev smérem k plose. Cely upinac se poté polozi
plochou doli, tedy six-pack lezi na plose a je ptidrZzovan pojistkou. Opacnym zptisobem je pak six
pack opétovné postaven na nové misto urceni.

Dokument US 20200180875 Al popisuje upina¢ na krabice, ktery podobné jako dokument D1
vyuziva dvé Celisti stisknuté do thlu 90° k tichopu dvou stran krabice. Uchop je na rozdil od
dokumentu US9498887B 1realizovan tlakem, coz otevira prostor pochybam o funkcnosti takového
feSeni.

Dokument US 3517831 A popisuje zatizeni pro skladani a odskladavani palet, které mulze
disponovat riznymi ichopovymi mechanismy podle odskladavaného zbozi. Pfedev§im se jedna o
tichop podtlakovymi piisavkami nebo klestinami, napiiklad na hrdla lahvi. ReSeni podle
dokumentu US 3517831 A popisuje odebirani vzdy celé vrstvy zbozi najednou, shora.
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Podstata vynalezu

Byl vytvoren uchopovac ploSnych predméti s vyskou vyhodné od 2 cm, a naopak délkou a Sitkou
mezi 20 a 200 cm, které jsou zejména uloZeny na sobé ve stohu. Takové predméty neni mozné
podebrat zespodu jelikoz jsou zpravidla stohované pres stohovaci hrany a jediné volné a pristupné
stény z jednoho sméru jsou boéni sténa a horni sténa. Uchopovac je s vyhodou situovany na konci
ramene a pro rozebirani vice stohil plosnych predmétt vedle sebe, jsou uchopovace instalovany
vedle sebe, pripadné z vice stran stohu. Uchopovac chyta plosny predmét ptes dvé sousedni strany,
a to horni sténu a predni boéni sténu v jejich spoleéné hran& pomoci &elisti. Uchop je velice mélky,
a proto jsou cCelisti opatfeny uchopovacimi liStami dlouhymi alespoii polovinu kratsi strany
uchopovanych plo$nych predmétli a maximalni délce odpovidajici délce delsi strany plosného
predmétu, aby plosny predmét v Celisti udrzely.

Uchopovac¢ tedy disponuje dvéma celistmi, a to bocni statickou fixacni celisti s liStou a horni
pohyblivou ptitlaénou celisti s liStou. Boéni staticka fixacni elist pfi uchopu podpira plosny
predmét za vertikalni bocni stranu, ktera je velmi uzka. Oproti tomu, horni pohybliva pritlacna
Celist se Sikmé priblizuje k horizontalni sténé plosného télesa, jakmile se horni pohybliva pritlaéna
celist ptiblizi do kontaktu s horizontalni sténou plo$ného predmeétu, dojde k naklopeni, podepieni
a sevieni pfedmétu, ¢imZ je uchopen a je mozZné jej premistit.

Aby mohlo dojit k podepfeni a naklopeni plosného pfedmétu je plocha listy bocni statické fixacni
Celisti od vertikalni boc¢ni strany plo§ného predmétu sklonéna o thel a, ktery ¢ini 10 az 45 © a ve
spodnim okraji prechazi v naklapéci hranu, ptes kterou se plosny predmét vyklapi na kontaktni
plochu listy bocni statické fixacni celisti. Pfi tchopu plosného predmétu dochazi nejprve k
ptibliZeni listy boéni statické fixacni Eelisti v jeji naklapéci hrané k bocni vertikalni sténé plosného
pfedmétu, nasledné se na horni horizontalni sténu plosného predmétu priblizi horni pohybliva
ptitlacna celist pod thlem 3 svou liStou, jeji Sikmy pritlak u kraje plosného predmétu zpiisobi
zhoupnuti plo§ného predmétu v jeho bocni vertikalni sténé ptes hranu naklapéci liSty na kontaktni
plochu listy boéni statické fixacni celisti, ¢imz dojde k jejimu vyklonéni a vyklopeni ze stohu
plosnych predméth, diky ¢emuz je plosny predmét dobte podepien a uchopen a je mozné jej v
tomto stavu bezpecné ze stohu odebrat a premistit. Schéma naklopeni a tihel pritlaku je znazornén
na obr. 12 a 14. Naklonéni listy boéni statické fixacni Celisti se zde vyuZziva pro mirné zapteni
plosného télesa, ¢cimz dojde k pfesunu sil a sevieni plosného télesa Eelistmi nemusi byt na malém
prostoru hrany celého télesa tak silné a plosné téleso lze bezpecné premistit. Cely uchop se
odehrava s vyhodou na okrajovych 10 % délky plosného télesa, maximalné na okrajovych 20 %
délky plosného télesa.

Proces uchopeni

Lista horni pohyblivé pritlaéné Celisti se nad horizontalni sténou plosného predmétu prisouva ke
statické fixacni celisti smérem definovanym vektorem uchopovaciho pohybu v~ a do kontaktu s
horizontalni sténou plosného predmétu prichazi v definované vzdalenosti /> od hrany » plosného
predmétu, tedy jeho okraje, pfesné od jeho boéni vertikalni stény v bodé R pod definovanym thlem
B. Jakmile se lista horizontalni stény plosného pfredmétu v okraji pfedmétu dotkne a pokracovanim
uchopovaciho pohybu po vektoru v pod tthlem J ji pfitlacuje, plosny pfedmét se zacne sklapét na
naklonénou listu bocni vertikalni stény plosného pfedmétu, ¢imz se ¢asteéné podchyti zespodu a
fixuje se v uchopu obéma celistmi.

Cely uchop je pti pohledu z boku souhra naklonéné kontaktni liSty boéni statické fixaéni celisti,
plosného predmétu uréeného k uchopeni a listy horni pohyblivé pritlaéné Celisti, pficemz tyto tfi
komponenty vzajemné sviraji definované tihly, aby cely systém otevieni dobte fungoval a plosny
predmét byl stahovan smérem k bocni statické fixacni Celisti.

Okraj plo$ného predmétu, ptes ktery probiha uchop, je vymezen boéni vertikalni sténou plosného
pfedmétu a horizontalni plochou p poloZenou na horni horizontélni sténé plosného predmétu, ktera
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v pracovni pozici pritlaku, boéni vertikalni sténu plosného predmétu protina v bodé R hrany r
plosného predmétu a dale tato horizontalni plocha p prochazi kontaktni plochou listy bo¢ni statické
fixacni Celisti v bodé K. Nasledné dochazi k ptisunu.

Vektor pohybu v spolu s horizontalni plochou p a boc¢ni vertikalni sténou ploSného ptredmétu
vymezuje pritlaény trojuhelnik o strané /; a protilehlém tihlu . Délka />je vzdalenost listy horni
pohyblivé pritlacné Eelisti na horizontalni plose p v pracovni pozici ve fazi ptitlaku v bodé L od
bodu R na hrané r, tedy od okraje plosného predmétu, pricemz délka /> se béhem Sikmého pohybu
listy horni pohyblivé ptitlacné celisti smérem ke statické fixacni Celisti zmensuje aZ do pracovni
pozice uchopu. Naklonéna kontaktni lista bo¢ni statické fixacni Celisti spolu s horizontalni plochou
p a bocni vertikalni sténou plo$ného predmétu vymezuje naklapéci trojuhelnik o strané 1; a
protilehlém thlu a, pficemz strana l; prochéazi horizontalni plochou p.

Nezbytné a zasadni parametry pro kvalitni a pevny uchop jsou vzajemné proporce naklapéciho a
ptitlacného trojuhelniku, kdy délky /; < I, pticemz délka /> ¢ini maximalné 1/6 horizontalni délky
plosného ptedmétu, s vyhodou /; ¢ini maximalné 1/10 horizontalni délky plosného predmétu, a to
v pracovni pozici uchopu, tthly o a 8 jsou o vzdjemnych proporcich o < 3 < 85°%a=10az45°a
o+ B <1300

vvvvv

statické fixacni Celisti k bo¢ni vertikalni sténé plosného predmétu, o kterou se opte. Nasledné
dochazi k pohybu a ptitlaku listou horni pohyblivé pritlaéné celisti, ktera se pohybuje po vektoru
pod uhlem {3 viici vertikalni bocni sténé ploSného télesa smérem k boci fixacni celisti.

Cely proces uchopeni spociva v opteni bocni vertikalni stény plosného predmeétu o naklapéci hranu
listy bocni statické fixacni Celisti a jeji preklopeni pres hranu na kontaktni plochu listy boéni
statické fixacni Celisti a jeho soucasného prichyceni horni pohyblivou ptitlaénou celisti, jak je
znazornéno na obr. 15 a 16.

Ptfi nedodrzeni nastavenych parametri ptitlacného a naklapéciho trojuhelniku nedojde k pevnému
uchopeni plosného predmétu nebo k uchopeni nedojde viibec, Bud’ budou tihly a a §3 prili§ malé a
plosny ptfedmét po hrané r sklouzne dolii nebo bude-li ptitlak listy horni pohyblivé ptitlacné celisti
ptilis vzdalen od hrany r, ploSny pfedmét se sice naklopi, ale opacnym smérem, neZ je potfebné.
Jakmile se vychyli z plivodni pozice, jiZ jej neni mozZné strojove odebrat.

Lista horni pohyblivé pritlacné elisti se k horni horizontalni stén¢ plosného predmétu pohybuje
vektorem pohybu v~ a to pod thlem (3, kdy a < 3 < 85°.

S vyhodou jsou listy boci fixaéni Celisti a/nebo horni pohyblivé pritlacné celisti opatfeny
protiskluzovou tipravou.

Protiskluzova tiprava je s vyhodou vytvorena zdrsnénim povrchu list pomoci drazek ¢i vryptl nebo
opatfenim pruznym ¢i mékkym povlakem nebo jsou listy vyrobeny z pruznych materiald, jak jsou
plasty ¢i gumy.

Dale je s vyhodou lista horni pohyblivé pritlacné CEelisti opatfena zkosenim, pro zanofeni do
perforaci ¢i vybrani plosného ptedmétu pfi uchopovacim pohybu.

S vyhodou je staticka fixacni Eelist spojena s pohyblivou pfitlacnou Eelisti vodicim télesem, kterym
mize byt hiidel nebo kolejnice, priéemz vodici téleso vede pohyb pohyblivé pritlacné celisti a

reprezentuje tak vektor pohybu pftitlacné Eelisti.

SCHEMA celého procesu uchopeni pfi pohledu z boku
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Pritlak, obr. 12 a 14

Lista horni pohyblivé pritlaéné Celisti se nad horizontalni sténou plosného predmétu prisouva ke
statické fixacni celisti smérem definovanym vektorem uchopovaciho pohybu v a do kontaktu s
horizontalni sténou plosného predmétu prichazi v bodé L, definované vzdalenosti /> od bodu R na
hrané r plosného predmétu, tedy lista pohyblivé pritlacné Celisti dosahne kontaktu s horizontalni
sténou plosného predmétu ve vzdalenosti /> od okraje plosného predmétu.

Uchop, obr. 15a 16

Dale lista po kontaktu s horizontalni sténou plosného predmeétu pokracuje v Sikmém pohybu po
vektoru v~ pod thlem [, pritlacuje plosny ptedmét a plosny predmét se zacne sklapét na
naklonénou listu bo¢ni vertikalni stény plosného predmétu az dosahne naklopeni do thlu a, boc¢ni
sténou se plo$ny pfedmét opte o kontaktni plochu listy, tudiz hrana r se polozi na kontaktni plochu
listy, horni plocha plosného télesa se vykloni z horizontalni roviny p., ¢imz se ¢aste¢né podchyti
zespodu a fixuje se v ichopu obéma ¢elistmi. Bod L se na horizontale prisune smérem ke statické
tixacni Celisti.

Shrnuti:

Mechanicky celistovy hranovy uchopovacé slouzi pro uchopeni a pfemisténi horizontalné
ulozeného plosného predmeétu pres jeho hranu tvofenou sousedni horni horizontalni sténou a bocni
vertikalni sténou, které spolu sviraji tthel 90° + 5°, zejména desek a slozenych plastovych
prepravek.

Mechanicky celistovy hranovy uchopovac disponuje bocni statickou fixacni celisti s liStou o délce
alespon jedné poloviny kratsi strany plosného pfedmétu a maximalné o délce odpovidajici délce
delsi strany plo§ného predmétu a horni pohyblivou ptitlacnou cCelisti s listou o délce alespon jedné
poloviny kratsi strany plosného predmétu a maximalné o délce odpovidajici délce delsi strany
plosného predmétu, pri¢emz horni ptitlacna celist je po vektoru pohybu $ikmé pod uhlem B
prisouvatelna k bocni statické fixacni Celisti a liSta boéni statické fixacni celisti je opatfena
kontaktni plochou (9) pro zapteni plosného pfedmétu jeho bocni vertikalni sténou a kontaktni
plocha listy je sklonéna pod tihlem a a vespod prechazi v naklapéci hranu pro naklonéni plosného
télesa.

Kontaktni plocha listy boc¢ni statické fixacni Celisti s horizontalni plochou p, leZici na horni
horizontalni sténé plosného télesa, s vektorem pohybu horni pohyblivé pritlacné Eelisti a s bo¢ni
vertikalni sténou plosného télesa pii pohledu z boku tvoti dva pravothlé trojuhelniky, naklapéci
trojuhelnik, ktery vymezuje tihel a a ptitlaény trojuhelnik, ktery vymezuje thel p.

Naklapéci trojuhelnik je vymezen kontaktni plochou listy bo¢ni statické fixacni Celisti, vertikalni
boc¢ni sténou plosného télesa a horizontalni plochou p, priéemz kontaktni plocha listy bo¢ni statické
fixacni Celisti svira s vertikalni bo¢ni sténou plosného télesa uhel a, nad protilehlou stranou /;.
Strana /; je tvorena useckou KR, pti¢emz vrchol R pravého tihlu naklapéciho trojuthelniku lezi nad
preponou naklapéciho trojihelniku a zaroven na hrané r plochého pfedmétu a vrchol K lezi v
priseciku kontaktni plochy listy boéni statické fixaéni Eelisti a horizontalni plochy p.

Pritlacny trojuhelnik je vymezen vektorem pohybu horni pohyblivé pfitlacné celisti, vertikalni
boc¢ni sténou plosného télesa a horizontalni plochou p, pficemz vektor pohybu v~ horni pohyblivé
pfitlacné celisti svira s vertikalni bocni sténou plo$n¢ho télesa tihel B nad protilehlou stranou /;
tvofenou useckou RL, pficemz vrchol L je tvofen priise¢ikem horizontalni plochy p a vektoru
pohybu v~ horni pohyblivé pritlacné Celisti, ktery prochazi liStou horni pohyblivé pritlacné celisti.
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Strana /; ptitla¢ného trojuhelniku je vétsi nebo rovna strané /,, tedy /; < /> a strana /; (I2) ¢ini 1 az
10 cm. Uhel o ¢ini 10 az 45°, tedy: o = 10 az 45°. Uhel B je stejny nebo vétsi nez thel o a mensi
nez 85°, tedy a < 3 < 85°. soucet uhli (a) a (B) je mensi nebo rovno 130°, tedy a + § < 130°.

S vyhodou maji bocni staticka fixacni Celist a/nebo horni pohybliva pritlacna celist a jejich lista
stejnou délku.

S vyhodou je délka bo¢ni statické fixacni celisti a/nebo jeji listy 10 az 30 cm.
S vyhodou je délka horni pohyblivé pritlacné Celisti a/nebo listy je 10 az 30 cm.

S vyhodou lista bocni statické fixacni Celisti a lista horni pohyblivé ptitlacné Celisti maji stejnou
délku.

S vyhodou kontaktni plocha listy bo¢ni statické fixacni Celisti je opatfena vystupky ¢i ryhami.
S vyhodou naklapéci hrana je horizontalni v celé své délce.

S vyhodou je naklapéci hrana situovana v naklapécim kvadru, ktery je na bocni statické fixacni
celisti schodkové uloZen za listou a schodkové prechazi v kontaktni plochu.

Nebo je naklapéci hrana vyhodné tvofena okrajem kontaktni plochy listy bocni statické fixacni
celisti.

Objasnéni vvkresi

Obr. 1. Celistovy uchopovaé, pohled z boku

Obr. 2. Celistovy uchopovaé, pohled z boku zdola

Obr. 3. Celistovy uchopovaé, pohled z boku zeptedu

Obr. 4. Celistovy uchopovaé, pohled shora

Obr. 5. Celistovy uchopovaé, pohled z boku zezadu

Obr. 6.  Celistovy uchopovaé, pohled z boku zeptedu, véetné napojeni

Obr. 7. Celistovy uchopovaé, pohled z boku zezadu, véetné napojeni

Obr. 8.  Celistovy uchopovaé, pohled z boku, véetné napojeni

Obr. 9. Celistovy uchopovaé, pohled z boku, véetné napojeni

Obr. 10. Celistovy uchopovaé, pohled z boku zeptedu, véetné napojeni

Obr. 11. Celistovy uchopovaé, pohled zeptedu, véetné napojeni

Obr. 12. Naklapéci a pritlacny trojihelnik usazeny mezi celistmi uchopovace podle prikladu 1
Obr. 13. Celistovy uchopovaé, hladké pritlaéna &elist, pohled z boku, véetné napojeni

Obr. 14. Naklapéci a pritlacny trojihelnik usazeny mezi celistmi uchopovace podle ptikladu 2
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Obr. 15. Celistovy uchopovaé, pohled z boku, pohyb pitlaéné ¢elisti po vektoru pohybu smérem
ke statické celisti, kontakt listy ptitlacné Celisti s plosnym pfedmétem — deskou

Obr. 16. Celistovy uchopovaé, pohled z boku, pohyb pitlaéné ¢elisti po vektoru pohybu smérem

ke statické celisti, zanoteni zobacku listy ptitlacné Celisti do perforaci v ploSném predmétu —
sloZena prepravka

Priklady uskuteénéni vynalezu

Priklad 1 — sloZena ptepravka, o = 15°, p = 75°, obrazek 1

Mechanicky celistovy hranovy uchopovac 1 zobrazeny na obrazku 1 ma bocni statickou fixacni
Celist 5 o délce 25 cm s listou 6 o délce 25 cm. Lista 6 je s fixaéni Celisti 5 vyrobena z jednoho
kusu oceli. Lista 6 ma kontaktni plochu 9 orientovanou pod sklonem a = 15° viici vertikale, Sirokou
2 cm a opatfenou podélnymi drazkami hlubokymi 1 mm s rozestupem 2 mm. Kontaktni plocha 9
na své spodni strané prechazi v naklapéci hranu 10 listy 6. Bocni staticka fixacni celist 5 je nad
liStou 6 osazena dvéma rovnobéznymi hiidelemi, které pti pohledu shora jsou kolmé na kontaktni
plochu 9 statické fixacni Celisti. PodéIné osy hrideli sviraji s kontaktni plochou 9 tihel o + B = 90°
a reprezentuji smeér vektoru pohybu pohyblivé pritlaéné Celisti. Naklon vektoru pohybu viiéi bocni
vertikalni stran¢ 4 plosného télesa je B = 75°. Na htidelich je nasazena horni pohybliva ptitlacna
Celist 7 o délce 25 cm, ktera je pohanéna pistem a také disponuje lisStou 8 o délce 25 cm, pficemz
ptitlacna celist 7 1 lista 8 jsou vyrobeny z jednoho kusu oceli. Protoze je tento konkrétni uchopovac
1 uréeny pro uchopovani slozenych plastovych prepravek, které jsou riizné profilované, lista 8
disponuje ptichytnymi zobacky, jejichz kontaktni plocha je rovnobézna s kontaktni plochou 9 listy
6 fixacni Eelisti 5. Uchopovac 1 je ukazan na obrazku 1.

Uchopovaé 1 ma dvé pozice, mezi kterymi prechazi: klidova pozice, kdy nejblizsi hrany listy 6
fixacni celisti 5 a listy 8 pritlacné Celisti 7 jsou od sebe vzdaleny 3 cm a cely uchopovac 1 je
ptiblizen k poslednimu patru nastohovanych ptrepravek 2, kdy naklapéci hrana 10 listy 6 fixacni
Celisti 5 se dotyka boéni vertikalni stény 4 prepravky 2 a pritlacna Celist 7 je situovana nad horni
horizontalni sténou 3 prepravky 2. Poté prechazi uchopovac 1 do pracovni pozice, kdy se ptitlacna
celist 7 pohybuje diky pistu po hridelich smérem k fixaéni Celisti 5 a béhem své cesty narazi na
horni horizontalni sténu 3 ptepravky, do jejihoZ profilovani se pfitlacna celist 7 zanofi svymi
ptichytnymi zobacky. Tim, Ze pritlacna Eelist 7 tlaci na ptepravku 2 dochazi k naklopeni pfepravky
2 ptes naklapéci hranu 10 a pritlaceni prepravky 2 ke kontaktni plose 9 listy 6 fixacni Celisti 5. V
pracovni pozici je nejkratsi vzdalenost listy 6 fixacni Celisti 5 a listy 8 pritlacné ¢elisti 7 1,5 cm. V
této chvili je pfepravka 2 pevné uchycena v celistech a jeji volny okraj je naklonén smérem vzhtru,
¢imz se prepravka 2 podebere a zmenSuje paka plisobici na prepravku 2 a uchopovac 1 svirajici
prepravku 2 miZe byt presunut.

Priklad 2 — deska, a = 45°, = 79°, obrazek 2

Mechanicky celistovy hranovy uchopova¢ 1 ma bocni statickou fixacni Celist 5 o délce 10 cm s
listou 6 o délce 10 cm. Fixacni Celist 5 je vyrobena z jednoho kusu oceli, liSta 6 je vyrobena z
gumy, na fixacéni Celist 5 je nalepena a pojisténa Srouby. LiSta 6 ma kontaktni plochu 9 orientovanou
pod sklonem a = 45° viici vertikale, Sirokou 3 cm a opatfenou podélnymi vystupky vysokymi 1
mm s rozestupem | mm. Kontaktni plocha 9 je na své spodni strané opatfena schodovym
naklapécim kvadrem 14, ktery disponuje naklapéci hranou 10 listy 6. Boéni staticka fixacni celist
5 je nad listou 6 osazena dvéma rovnobéznymi kolejnicemi, které pfi pohledu shora jsou kolmé na
kontaktni plochu 9 statické fixaéni Celisti 5. Podélné osy kolejnic sviraji s kontaktni plochou 9 tthel
a + B = 129° a reprezentuji smér vektoru pohybu pohyblivé pritlacné celisti. Naklon vektoru
pohybu vici boéni vertikalni stran¢ 4 ploSného télesa je B = 79°. Na kolejnicich je nasazena horni
pohybliva ptitlacna celist 7 o délce 25 cm, ktera je pohanéna motorem a také disponuje listou 8 o
délce 10 cm, pticemz pritlacna Celist 7 je vyrobena z oceli a liSta 8 je vyrobena z plastu. Protoze je
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tento konkrétni uchopovac 1 urceny pro uchopovani dievénych desek o Sitce 120 cm a délce 80
cm, jejichz povrch je viceméné hladky, lista 8 je také hladka a pogumovana a jeji kontaktni plocha
svira s kontaktni plochou 9 listy 6 fixa¢ni Celisti 5 thel 80°. Takovy uchopovac 1 ukazuje obrazek
14.

Uchopovaé 1 ma dvé pozice, mezi kterymi prechazi: klidova pozice, kdy nejblizsi hrany listy 6
fixacni celisti 5 a listy 8 pfitlacné Celisti 7 jsou od sebe vzdaleny 5 cm a Ctyfi uchopovace 1
umisténé na jednom ovladacim ramenu v jedné horizontalni linii jsou pfibliZzeny z Sirsi strany k
poslednimu patru nastohovanych dievénych desek, kdy naklapéci hrany 10 listy 6 fixaéni celisti 5
vsech Ctyf uchopovaci 1 se dotykaji bocni vertikalni stény 4 horni desky a pritlaéné éelisti 7 vSech
¢tyt uchopovact 1 jsou situovany nad horni horizontalni sténou 3 desky. Poté ptechazi uchopovace
1 do pracovni pozice, kdy se pritlacné Eelisti 7 pohybuji diky motorim po kolejnicich smérem k
fixacnim CEelistem 5 a béhem své cesty narazi na horni horizontalni sténu 3 desky, na niZ se pfitlaci
svymi kontaktnimi plochami. Tim, Ze ptitlacné Celisti 7 tlaci na desku dochazi k naklopeni desky
pres naklapéci hrany 10 a ptitlaceni desky ke kontaktnim plocham 9 list 6 fixacnich celisti 5. V
pracovni pozici je nejkratsi vzdalenost liSty 6 fixacni Celisti 5 a liSty 8 pritlacné Celisti 7 3 cm. V
této chvili je deska pevné uchycena v Celistech a jeji volny okraj je naklonén smérem vzhliru, ¢imz
se deska podebere a zmensuje paka plisobici na desku a uchopovace 1 svirajici desku mohou byt
na rameni presunuty.

Primyslova vyuzitelnost

Rozebirani stohu plosnych ptedmétli, zejména desek a slozenych plastovych prepravek
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PATENTOVE NAROKY

1. Mechanicky ¢elistovy hranovy uchopovac (1) pro uchopeni a pfemisténi horizontalné
ulozeného plosného predmétu (2) pres jeho hranu tvotfenou sousedni horni horizontalni sténou (3)
a bocni vertikalni sténou (4), které spolu sviraji tthel 90° + 5°, zejména desek a sloZzenych
plastovych prepravek, vyznacujici se tim, Ze uchopovac (1) disponuje bo¢ni statickou fixacni
celisti (5) s listou (6) o délce alespon jedné poloviny kratsi strany ploSného predmétu (2) a
maximalné o délce odpovidajici délce delsi strany plosného predmétu (2) a horni pohyblivou
ptitlacnou celisti (7) s liStou (8) o délce alespon jedné poloviny kratsi strany plosného predmétu
(2) a maximalné o délce odpovidajici délce delsi strany plosného predmétu (2), ptiéemz horni
ptitlacna celist (7) je po vektoru (11) pohybu sikmé pod tihlem P pfisouvatelna k boc¢ni statické
fixacni celisti (5) a lista (6) bocni statické fixacni Celisti (5) je opatfena kontaktni plochou (9) pro
zapreni plosného predmétu (2) jeho bocni vertikalni sténou (4) a kontaktni plocha (9) listy (6) je
sklonéna pod tthlem o a vespod prechazi v naklapéci hranu (10) pro naklonéni plosného télesa (2)
ptri¢emz kontaktni plocha (9) listy (6) boéni statické fixacéni Eelisti (5) tvofi s horizontalni plochou
(p), lezici na horni horizontélni sténé (3) plosného télesa (2), s vektorem (11) pohybu horni
pohyblivé pritlacné Celisti (7) a s bocni vertikalni sténou (4) ploSného télesa (2) pii pohledu z boku
dva pravouhlé trojihelniky, naklapéci trojihelnik (12), ktery vymezuje tihel () a ptitlacny
trojuhelnik (13), ktery vymezuje tihel (),

naklapéci trojuhelnik (12) je vymezen kontaktni plochou (9) listy (6) bo¢ni statické fixacni Celisti
(5), vertikalni bocni sténou (4) plosného télesa (2) a horizontalni plochou (p), pricemz kontaktni
plocha (9) listy (6) bocni statické fixacni Celisti (5) svira s vertikalni bocni sténou (4) plosného
télesa (2) uhel (a), nad protilehlou stranou / ; (1)), ptiéemz strana / ; (1;) je tvofena useckou KR,
pti¢emz vrchol (R) pravého thlu naklapéciho trojuhelniku (12) leZi nad preponou naklapéciho
trojuhelniku (12) a zaroven na hrané (r) plochého ptedmétu a vrchol (K) lezi v pruseciku kontaktni
plochy (9) listy (6) bocni statické fixacni Eelisti (5) a horizontalni plochy (p),

ptitlacny trojuhelnik (13) je vymezen vektorem (11) pohybu horni pohyblivé pritlacné celisti (7),
vertikalni bo¢ni sténou (4) plosného télesa (2) a horizontalni plochou (p), pricemz vektor (11)
pohybu horni pohyblivé pritlacné Celisti (7) svira s vertikalni bo¢ni sténou (4) plosného télesa (2)
uhel (B) nad protilehlou stranou / ; tvofenou tseckou RL,

pti¢emz vrchol (L) je tvoren prisecikem horizontalni plochy (p) a vektoru (11) pohybu horni
pohyblivé pritlacné Celisti (7), ktery prochazi listou (8) horni pohyblivé ptitlacné celisti (7)
pti€emz strana / ;> (1) je vétSi nebo rovna strané / ; (1), tedy [ ; <1 >

strana / > (1) €ini 1 az 10 cm.

thel (a)Cini 10 az 45°, tedy: a = 10 az 45°

uhel (B) je stejny nebo vétsi nez tihel (a) a mensi nez 85°, tedy o < < 85°.

soucet thll () a (B) je mensi nez 130°, o + B < 130°.

2.  Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze kontaktni
plocha (9) listy (6) bocni statické fixaéni Celisti (5) je protiskluzova.

3. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze bo¢ni
staticka fixacni Celist (5) a listou (6) maji stejnou délku.

4. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, ze
délka bocni statické fixacni Celisti (5) a/nebo listy (6) je 10 az 30 cm.

5. Mechanicky celistovy hranovy uchopova¢ (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze horni
pohybliva pritlacna Celist (7) s lita (8) maji stejnou délku.

6. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1 nebo 4 ,vyznacujici se tim, ze
délka horni pohyblivé ptitlacné Celisti (7) a/nebo listy (8) je 10 az 30 cm.

7. Mechanicky Celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, ze lista (6)
bocni statické fixacni celisti (5) a lista (8) horni pohyblivé pritlacné celisti (7) maji stejnou délku.

-8 -
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8. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze kontaktni
plocha (9) listy (6) boc¢ni statické fixacni Celisti (5) je opatfena vystupky ¢i ryhami.

9. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze naklapéci
hrana (10) je horizontalni v celé své délce.

10. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze naklapéci
hrana (10) je situovana v naklapécim kvadru (14), ktery je na bocni statické fixaéni celisti (5)
schodkove uloZen za listou (6) a schodkové prechazi v kontaktni plochu (9).

11. Mechanicky celistovy hranovy uchopovac (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze naklapéci
hrana (10) je tvofena okrajem kontaktni plochy (9) listy (6) bocni statické fixacni Celisti (5).

15 vykresti

Seznam vztahovych znacek:

Uchopovac
Plosny pfedmét
Horni horizontalni sténa plosného predmétu 2
Boc¢ni vertikalni sténa plosného pfedmétu 2
bocni staticka fixacni Celist
lista boc¢ni statické fixacni Celisti 5
horni pohybliva ptitlacna celist
lista horni pohyblivé pritlacné celisti 7
kontaktni plocha liSty 6 bo¢ni statické fixacni celisti 5

10. naklapéci hrana listy 6

11. vektor pohybu horni pohyblivé ptitlacné celisti 7

12. naklapéci trojuhelnik

13. pfitlacny trojuhelnik

14. naklapéci kvadr

p horizontalni plocha lezici na horni horizontalni sténé 3 plosného télesa 2

a uhel, ktery svira kontaktni plocha 9 liSty 6 bocni statické fixacni Celisti 5 s vertikalni boc¢ni
sténou 4 plosného télesa 2

r hrana plosného pfedmétu mezi horni horizontalni sténou plosného predmétu a bo¢ni
vertikalni sténou plosného predmétu

R vrchol nad pteponou naklapéciho trojihelniku 12 a bod lezici na hrané r

K vrchol v priseciku kontaktni plochy 9 listy 6 bocni statické fixacni Celisti 5 a horizontalni
plochy p

L vrchol v priseciku horizontalni plochy p a vektoru 11 pohybu horni pohyblivé pritlacné
celisti 7

B uhel, ktery svira vektor 11 pohybu horni pohyblivé pritlacné Celisti 7 svira s vertikalni bo¢ni
sténou 4 plosného télesa 2

11 strana nad thlem a na naklapécim trojihelniku 12 tvorena tisec¢kou KR

12 strana nad tthlem P na pfitlacném trojihelniku 13 tvotena tseckou RL
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