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s MOTOR SUBMERSIBIL

{57) Rezumat:

Inventia se referd la un motor submersibil, destinat
actionarii unor subansambluri aflate sub apa. Motorul
conform inventiei este alcatuit dintr-un rotor (1) pus n
‘miscare de rotatie de o tija (2) vibrantd, care face corp
comun cu o camera {3) elastica, umplutd cu un lichid
(4), si care primeste impulsuri prin efect sonic, printr-un
tub (5) metalic, de la un vibrator electromagnetic (VE)
exterior, prinintermediul unui sistem bield-manivela
aleatuit din niste tije (8, 9) articulate, si al unei camere
(6) elastice, umpluta cu lichid (7).
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Motor submersibil

Inventia se referd la un motor electric submersibil neprotejat, destinat
actiondrii unor subansamble aflate sub apa.

In scopul actionarii unor subansamble, sunt cunoscute citeva solufii bazate pe
folosirea unor motoare electrice in constructie etansa (Submersible Pumping Sets -
prospect KSB — Klein Schanzlin & Becker Actiengesellschaft), unde o pompia
submersibild e actionatdi de un motor electric submersibil.

Solutiile tehnice de etansare folosite in cazul acestor doud subansamble
submersibile sunt complicate, costisitoare si in anumite cazuri nu prezintd siguranta
necesara.

Solutia, conform inventiei, elimind dezavantajele aritate prin aceea ca motorul
submersibil este alcatuit dintr-un vibromotor submersibil actionat pe cale sonicd de
un generator de vibratii exterior.

Solutia, conform inventiei, prezintd urmétoarele avantaje:

- este simpla;

- este sigurd;

- prezintd fiabilitate ridicata.

Se dia, in continuare, un exemplu de realizare a inventiei in legidturd cu
figurile 1 si 2, care reprezinta:

- figura 1, schema de principiu a vibromotorului si a instalatiei aferente de

actionare ;
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- figura 2, modelul dinamic al interactiunii dintre partea vibrantd si cea mobila.

Motorul submersibil, conform inventiei, este constituit in principal dintr-un rotor
1, realizat dintr-un material rezistent la umezeald §i coroziune, care este pus in
migcare de rotatie de o tijd vibrantd 2, care face corp comun cu o camerd elasticd
3,umplutd cu un lichid 4 §i care primeste vibratii prin efect sonic prin intermediul
unui tub metalic 5 de la o altd camera elasticai 6, umplutd cu acelasi lichid 7.

Camera 6 este adusi 1in migcare de vibratie prin intermediul unui sistem
bield-maniveld alcatuit din tijele articulate 8 si 9, de la un vibrator electromagnetic
exterior VE, utilizat in mod curent pentru actionarea maginii de ras electrice.
Vibratorul VE cuprinde o piesd electromagnetica fixd 10, montatd intr-un arbore fix
11, care se afla in echilibru prin intermediul a doud resoarte 12 si 12° si care are o
deplasare unghiulard sub actiunea unui electromagnet 13, alimentat 1in curent
alternativ.

Din punct de vedere dinamic, interacfiunea dintre partea vibrantd s§i cea
mobild se caracterizeazd cu ajutorul modelului dinamic ilustrat in figura 2, unde
simbolurile au urmitoarea semnificatie:

M, - masa pdrtii vibrante a statorului;

Mr - masa rotorului;

k - constanta sistemului elastic alcituit din doua parghii.

Forta rezultantd F, la suprafata de contact in punctul de impact P, are o
componentd normald F, si una tangentialda F, Componenta tangentiald reprezintid
forta de antrenare a partii mobile. Valoarea maximd a acesteia depinde de conditiile
de contact dintre partea mobild si cea vibrantd, fapt exprimat prin relatia:

Fimax = 8% | S
unde p reprezintd coeficientul cinetic de frecare de alunecare.

Imbunatatirea conditiei de contact se poate obtine prin placarea rotorului cu
un material corespunzator. Utilizarea unui strat superficial conduce la un coeficient de
frecare cinetica foarte bun si asigura prelungirea duratei de viatd a vibromotorului, in conditii
normale de functionare.

Cuplul si viteza vibromotorului descris pot fi majorate prin cresterea modulelor

vibrante ce intrd in componenta statorului.
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Revendicare

Motor submersibil neprotejat, realizat dupd solutia motorului sonic,
caracterizat prin aceea cid este alcdtuit dintr-un rotor (1), actionat de o parte vibrantd
(PV), care cuprinde o tiji metalicd (2), montati solidar cu o camerd elasticd (3),
umplutd cu un lichid (4) si care, prin intermediul unui tub metalic (5), primeste
impulsuri pe cale sonicd de la un generator de vibratii electromagnetic exterior (VE),
prin intermediul unui sistem biela — maniveld (8) si (9) si a unei camere elastice

(6) umpluta cu lichid (7).
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Figura 1



Figura 2
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