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ES 2 822049 T3

DESCRIPCION
Aparato de inspeccién de seguridad del cuerpo humano
ANTECEDENTES DE LA INVENCION
Campo de la técnica

[0001] Las realizaciones de la presente invencién generalmente se relacionan con el campo de la inspeccién de
seguridad del cuerpo humano, y en particular, a un aparato de inspeccién de seguridad del cuerpo humano que implica
una tecnologia de formacién de imagenes holograficas de onda milimétrica.

Descripcion de la técnica relacionada

[0002] La tecnologia de formacion de imagenes holograficas de ondas milimétricas activa es una de las tecnologias
de inspeccion de seguridad del cuerpo humano del tipo de formacion de imagenes mas ampliamente utilizadas. Un
aparato o sistema para la inspeccion de la seguridad del cuerpo humano que involucra la tecnologia de imagenes
hologréficas de ondas milimétricas utiliza principalmente dos modos de escaneo: uno es un modo de escaneo de
cilindro, en el que una matriz de transceptores de ondas milimétricas esta dispuesta verticalmente y esta configurada
para rotar horizontalmente durante el escaneo; el otro es un modo de barrido plano, en el que la matriz de transceptores
de ondas milimétricas esta dispuesta horizontalmente y configurada para trasladarse en una direccién vertical durante
el barrido. Actualmente, los productos de inspeccién de seguridad del cuerpo humano que utilizan los dos modos de
escaneo tienen un area ciega comun durante el escaneo de personas, es decir, no se puede obtener informacién
sobre la parte inferior de un pie o zapato de un humano inspeccionado.

[0003] El documento WO 2011/152891 describe un sistema de exploracion de pasajeros. El sistema de exploracion
de pasajeros incluye uno o mas sensores colocados en un area de exploracién de pasajeros a una altura configurada
para estar préxima a una o mas de una region abdominal, una regién de la ingle y una regién pélvica de la persona
ingresada. El sistema puede incluir de forma alternativa o adicional un sensor de deteccion de metales separado
configurado para detectar objetos conductores presentes en o en las proximidades de las extremidades inferiores de
la persona inspeccionada.

SUMARIO DE LA INVENCION

[0004] La presente invencion se ha realizado para superar o aliviar al menos uno de los anteriores y otros problemas
y desventajas en las técnicas anteriores.

[0005] Un objeto de la presente invencion es proporcionar un aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano,
que es capaz de eliminar la zona ciega de escaneado del aparato de escaneado de ondas milimétricas humana con
el fin de perfeccionar su funcion de inspeccién de seguridad.

[0006] Segun un aspecto de la presente descripcion, se proporciona un aparato de inspeccién de seguridad del cuerpo
humano de acuerdo con la reivindicacién 1.

[0007] En el aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano anterior, el detector de deteccion de metales
puede comprender un oscilador de alta frecuencia configurado para detectar el objeto extrafio metalico en la parte
inferior del zapato del ser humano inspeccionado detectando un cambio en un campo electromagnético.

[0008] En el aparato de inspeccidn de seguridad del cuerpo humano anterior, la base puede comprender una placa
superior en la que se proporciona una superficie de apoyo para indicar que el humano inspeccionado tiene que ponerse
de pie, y el oscilador de alta frecuencia puede comprender una bobina configurada para construir un campo
electromagnético de alta frecuencia alrededor del &rea de pie, y un circuito de deteccion configurado para detectar un
cambio en el campo electromagnético debido al objeto extrafio metalico en la parte inferior del zapato del humano
inspeccionado.

[0009] En el aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano anterior, el oscilador de alta frecuencia puede
estar situado debajo de la zona de pie, y al menos una porcién de la placa superior de la base dentro de la zona de
pie esta hecha de un material no metalico.

[0010] En el aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano anterior, un dispositivo de control puede estar
configurado ademas para controlar el transceptor de ondas milimétricas y el detector de deteccion de metales para
llevar a cabo las operaciones de inspeccién de seguridad correspondientes en diferentes periodos de tiempo.

[0011] El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano anterior puede comprender ademas un dispositivo
de visualizacién configurado para recibir y visualizar la imagen del holograma de ondas milimétricas y la informacién
de deteccién de metal.
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[0012] El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano anterior puede comprender ademas un dispositivo
de tratamiento de blindaje configurado para la fuente de alimentacion para el transceptor de ondas milimétricas y el
detector de deteccién de metales de un sistema de fuente de alimentacién, y para aislar y proteger el transceptor de
ondas milimétricas de ser interferido por el detector de deteccién de metales.

[0013] El aparato de inspeccién de seguridad del cuerpo humano anterior puede comprender ademas otro transceptor
de ondas milimétricas dispuesto opuesto al transceptor de ondas milimétricas, y los dos transceptores de ondas
milimétricas estan configurados para realizar un modo de exploraciéon vinculado como para obtener una imagen
holografica del humano inspeccionado.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

[0014] Las caracteristicas y ventajas de la presente descripcion se entenderan mas claramente con referencia a los
dibujos adjuntos, que son ejemplares y no deben interpretarse como limitativos de la presente divulgaciéon y en los
que:

La Fig. 1 es un diagrama de bloques que muestra esquematicamente una configuracién de un aparato de
inspeccion de seguridad del cuerpo humano segun una realizacion ejemplar de la presente divulgacién; y
La Fig. 2 es un diagrama de bloques que muestra esquematicamente una configuracién de un aparato de
inspeccion de seguridad del cuerpo humano segun otra realizacién ejemplar de la presente divulgacion.

DESCRIPCION DETALLADA DE REALIZACIONES PREFERIDAS DE LA INVENCION

[0015] Soluciones técnicas en las realizaciones de la presente divulgacion se describiran clara y completamente a
continuacion con referencia a los dibujos en los modos de realizacion de la presente descripcion. Sera obvio que las
realizaciones descritas son solo partes de las realizaciones de la presente divulgacion, pero no estan dirigidas a todas
las realizaciones. Cualquier otra realizacién, que se obtenga en base a las realizaciones descritas por el experto en la
técnica sin trabajo inventivo, cae dentro de los alcances de proteccién de la presente invencion.

[0016] Ademas, en la siguiente descripcidn detallada, para fines de explicacion, numerosos detalles especificos se
exponen en orden a proporcionar una comprension exhaustiva de las realizaciones descritas. Sin embargo, sera
evidente que se pueden poner en practica una o mas realizaciones sin estos detalles especificos. En otros casos, se
muestran esquematicamente estructuras y dispositivos bien conocidos para simplificar el dibujo.

[0017] De acuerdo con un concepto inventivo general de la presente divulgacion, se proporciona un aparato de
inspeccion de seguridad del cuerpo humano, que comprende un transceptor de ondas milimétricas configurado para
realizar una operacion de escaneado milimétricas en el cuerpo de un inspeccionado humano a fin de detectar si 0 no
el ser humano inspeccionado lleva contrabando y un detector de deteccion de metales configurado para detectar si
hay o no un objeto extrafio metalico en la parte inferior del zapato del ser humano inspeccionado.

[0018] De este modo, la zona ciega de exploracion presente en el aparato de exploracion humano de ondas
milimétricas de la técnica anterior puede ser remediada o se elimina mediante la incorporacién del metal de detector
de deteccién para detectar objetos metalicos en la parte inferior del zapato del humano inspeccionado en el aparato
de exploracién humano de ondas milimétricas.

[0019] La Fig. 1 muestra esquematicamente una configuracién de un aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo
humano 100 segun una realizacion ejemplar de la presente divulgacion. Se entendera que el aparato de inspeccion
de seguridad del cuerpo humano 100 puede disponerse en diversas ocasiones publicas para inspeccionar si un ser
humano 1 lleva o no contrabando.

[0020] En la realizacién mostrada en la Fig. 1, el aparato de inspeccion de seguridad de cuerpo humano 100
comprende una base o almohadilla de pie 2 en la que se pone de pie el humano inspeccionado 1, un transceptor de
ondas milimétricas 3 configurado para realizar una operacion de exploracién de ondas milimétricas en el cuerpo del
humano inspeccionado 1 de pie sobre la base 2, y un detector de deteccion de metales 4 dispuesto dentro de la base
2 y configurado para detectar si hay o no un objeto extrafio metalico en la parte inferior de un pie o zapato 11 del
humano inspeccionado 1.

[0021] En la presente descripcion, el modo de escaneo para el transceptor de ondas milimétricas no se limita, por
ejemplo, pueden ser utilizados un modo de escaneado cilindrico o un modo de exploracion por planos. En la presente
invencion, el transceptor de ondas milimétricas 3 se desliza 0 se mueve hacia arriba y hacia abajo (como se muestra
con la flecha) a lo largo de un riel guia 8 montado en un marco (no mostrado) del aparato de inspeccién de seguridad
del cuerpo humano 100, mientras emite ondas milimétricas al humano inspeccionado 1 de pie sobre la base 2 y
recibiendo sefnales de ondas milimétricas reflejadas. Un dispositivo de procesamiento de datos 6 del del aparato de
inspeccion de seguridad del cuerpo humano 100 esta configurado para recibir sefiales desde el transceptor de ondas
milimétricas 3 y reconstruir una imagen de holograma de ondas milimétricas del humano inspeccionado 1.
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[0022] La base 2 en la que se pone de pie el humano inspeccionado 1 tiene una placa superior, que esté provista de
un area de pie o huella (no mostrada) para indicar que el ser humano inspeccionado 1 debe estar de pie. El detector
de deteccion de metales 4 se proporciona dentro de la base 2 por debajo de la superficie de apoyo con el fin de
detectar si existe 0 no un objeto extrafio metélico en la parte inferior del pie o el zapato 11 del humano inspeccionado
1.

[0023] En un ejemplo, el detector de deteccién de metales 4 puede ser o comprender un oscilador de alta frecuencia
configurado para detectar el objeto extrafno metdlico en la parte inferior del zapato del humano inspeccionado 1
detectando un cambio en un campo electromagnético. Como se muestra en la Fig. 1, el oscilador 4 de alta frecuencia
puede comprender una bobina 41 configurada para construir un campo electromagnético de alta frecuencia alrededor
del area de pie, y un circuito de deteccion 42 configurado para detectar un cambio en el campo electromagnético
debido al objeto extrafio metalico en la parte inferior del zapato del humano inspeccionado 1. El campo
electromagnético de alta frecuencia se puede concentrar junto a la parte inferior del zapato del humano inspeccionado
1 lo mas posible mediante el disefio de la forma y disposiciéon de la bobina 41, controlando una corriente o voltaje
aplicado a la bobina 41, y similares, y la sensibilidad del oscilador de alta frecuencia puede ser ajustada cambiando el
disefo o configuracién interna del circuito de deteccion 42.

[0024] Al suministrar potencia al oscilador de alta frecuencia 4, la bobina 41 construird un campo electromagnético de
alta frecuencia estable dentro de un cierto rango por encima de la base 2; cuando se oculta contrabando metalico en
la parte inferior del zapato del humano inspeccionado 1, se producira un cambio en el campo electromagnético debido
al movimiento del humano inspeccionado 1 en la base 2, incluido el cambio en la frecuencia y/o amplitud de oscilacion.
Este cambio sera detectado por el circuito de deteccién 42 del oscilador de alta frecuencia, y el circuito de deteccion
42 puede emitir una senal indicativa de este cambio al dispositivo de procesamiento de datos 6, o puede emitir una
sefal de alarma detectada por metal comparando los cambios en la frecuencia y amplitud de oscilacién. Las
caracteristicas, como el tipo, tamafo y similares, del objeto metélico produciran diferentes influencias en la frecuencia
y amplitud del campo electromagnético construido por el oscilador de alta frecuencia 4, y un nivel peligroso del objeto
metalico en la parte inferior del zapato del ser humano inspeccionado 1 se puede determinar comparando la senal
detectada con una sefal predetectada de una muestra de metal. En un ejemplo, el objeto extrafio metalico en los
zapatos puede determinarse a través de una diferencia entre las sefiales sobre las superficies inferiores de zapatos
derechos e izquierdos del humano inspeccionado 1 detectada por el oscilador de alta frecuencia 4.

[0025] En la presente divulgacion, el oscilador 4 de alta frecuencia esta dispuesto dentro de la almohadilla para el pie
0 base 2y, por lo tanto, preferiblemente, la base 2, especialmente la placa superior de la base 2, estd hecha de un
material no metalico, como madera, plastico o similares, o al menos una porcién de la parte superior de placa dentro
de la zona de pie esta hecho de un material no metalico, reduciendo de este modo los efectos adversos sobre el
campo electromagnético de alta frecuencia generado por la bobina 41.

[0026] Como se muestra en la Fig. 1, el aparato de inspecciéon de seguridad del cuerpo humano 100 comprende
ademas un dispositivo 5 de control y un dispositivo 6 de procesamiento de datos. El dispositivo 5 de control esta
configurado para comunicarse con el transceptor 3 de ondas milimétricas y el detector 4 de detecciéon de metales para
controlarlos para realizar operaciones de inspeccién de seguridad en el ser humano inspeccionado 1. El dispositivo
de control 5 transmite una sefal a un dispositivo de activacion (no mostrado) del transceptor 3 de ondas milimétricas
para que el transceptor 3 de ondas milimétricas escanee el cuerpo del ser humano inspeccionado 1. El dispositivo de
procesamiento de datos 6 esta configurado para comunicarse con el transceptor de ondas milimétricas 3 y el detector
de deteccién de metales 4, para recibir y procesar las sefiales del transceptor de ondas milimétricas 3 con el fin de
reconstruir una imagen del holograma de ondas milimétricas del cuerpo del humano inspeccionado 1, y para recibir y
procesar las senales del detector de deteccién de metales 4 para obtener informacion de deteccion de metales sobre
el metal detectado en la parte inferior del zapato del humano inspeccionado. El aparato de inspeccién de seguridad
del cuerpo humano 100 puede comprender ademas un dispositivo de visualizacion 7 configurado para recibir sefiales
y visualizar la imagen del holograma de ondas milimétricas y la informacion de deteccioén de metal.

[0027] Aunque en el ejemplo mostrado en las figuras, el transceptor de ondas milimétricas 3, el detector de deteccion
de metales 4, el dispositivo de control 5, el dispositivo de procesamiento de datos 6 y similares estan en comunicacion
por cable uno con el otro, obviamente, pueden transmitir sefiales a través de comunicacién inalambrica, y la presente
divulgacioén no se limita a esto. Ademas, el dispositivo de control 5 y el dispositivo de procesamiento de datos 6 pueden
tener forma de microcontrolador, microprocesador o similar, o pueden estar integrados en un ordenador de
monitorizacion.

[0028] El dispositivo de control 5 esta configurado ademas para controlar el transceptor de ondas milimétricas 3 y el
detector de deteccion de metales 4 para realizar las operaciones de inspeccién de seguridad respectivas en el humano
inspeccionado 1 dentro de diferentes periodos de tiempo. Como ejemplo fuera del alcance de la invencién, el detector
de deteccion de metales 4 esta configurado para funcionar durante un periodo de tiempo en el que el aparato 100 no
realiza la operacién de exploracion de ondas milimétricas, durante un periodo de tiempo en el que el humano
inspeccionado se dirige hacia la base 2 o simplemente esta de pie sobre la base 2, o durante un periodo de tiempo en
el que el ser humano inspeccionado da la espalda y se aleja de la base 2, durante el cual el transceptor 3 de ondas
milimétricas no escanea el cuerpo. De esta manera, el detector de deteccion de metales 4 opera durante este periodo
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de tiempo para detectar si hay o no un objeto metalico en el pie o zapato 11 del ser humano inspeccionado 1, y asi se
evita que se vea afectado por varios materiales metalicos en el transceptor de ondas milimétricas 3 y su movimiento
alrededor de la bobina, por ejemplo, se puede evitar la influencia adversa en la frecuencia y amplitud del campo
electromagnético de alta frecuencia construido por el oscilador de alta frecuencia, evitando asi la desinformacion del
metal.

[0029] En la presente invencidn, el dispositivo de control 5 esta configurado para controlar el detector de deteccion de
metales 4 para estar siempre en un estado de funcionamiento, cuando el humano inspeccionado 1 esta siendo
inspeccionado por la inspeccion de seguridad del cuerpo humano aparato 100, y para controlar el transceptor 3 de
ondas milimétricas para escanear al humano inspeccionado 1 solo cuando el humano inspeccionado 1 esta parado
en la base; mientras tanto, el dispositivo de procesamiento de datos 6 esta configurado para procesar sefales
obtenidas durante un periodo de tiempo en el que el transceptor de ondas milimétricas 3 no escanea para obtener la
informacién de deteccién de metal, eliminando asi una alarma de error, que puede ser causada por el transceptor de
ondas milimétricas 3, en términos de secuencia de tiempo. Se entendera que el dispositivo 6 de procesamiento de
datos puede configurarse ademas para filtrar el ruido de fondo, de modo que se evite que el detector 4 de deteccidn
de metales se vea afectado negativamente por objetos metalicos en el entorno circundante y sus movimientos.

[0030] En un ejemplo del aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano 100, tanto el transceptor de ondas
milimétricas 3 y el detector 4 de la deteccién de metales puede ser alimentado por el mismo sistema de fuente de
alimentacion (no mostrado), que incluso suministra energia a otros dispositivos en el aparato 100, tal como el
dispositivo de control 5, el dispositivo de procesamiento de datos 6, el dispositivo de visualizacion 7, el dispositivo de
accionamiento y similares. En tal caso, se proporciona un dispositivo de tratamiento de proteccion para la fuente de
alimentacion del aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano 100, para aislar y proteger los instrumentos
de precision, como el detector de deteccion de metales del transceptor de ondas milimétricas para que no sean
interferidos por la fuente de alimentacién. Por ejemplo, se pueden proporcionar medidas antiinterferentes en cables,
por ejemplo, filtro de suministro de energia, blindaje de cable o similar, para procesamiento, como blindaje, filirado o
similares, circuitos, suministro de energia y sefnales del detector de deteccion de metales o el oscilador de alta
frecuencia 4.

[0031] Sélo un transceptor de ondas milimétricas 3 se proporciona en la realizacion mostrada en la Fig. 1. en la
realizacién, el transceptor de ondas milimétricas 3 realiza una operacién de exploracién vertical en combinacién con
una operacion de exploracion circunferencial del humano inspeccionado 1; o, el transceptor 3 de ondas milimétricas
solo realiza una operacion de escaneo vertical para escanear la parte posterior del humano inspeccionado 1 después
de escanear el lado frontal del humano inspeccionado 1 y el humano inspeccionado 1 da la espalda. Durante el
movimiento de retroceso del ser humano inspeccionado 1, el oscilador 4 de alta frecuencia también funciona para
detectar si el movimiento de retroceso del ser humano inspeccionado 1 dara como resultado un cambio en el campo
electromagnético, identificando asi el objeto extraifio metalico.

[0032] La Fig. 2 muestra una realizacion de un aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano alternativo
100'. La realizacién mostrada en la Fig. 2 es diferente de la Fig. 1 en que se proporcionan dos transceptores de ondas
milimétricas 3, 3', que estan dispuestos uno frente al otro y se mueven o se deslizan a lo largo de los respectivos
carriles guia 8, 8' en direcciones opuestas. para escanear al ser humano inspeccionado 1 de forma vinculada y obtener
una imagen hologréfica del humano inspeccionado.

[0033] Como se describio anteriormente, en el aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano de acuerdo
con las realizaciones de la presente descripcion, el detector de deteccién de metales para detectar objetos metalicos
en la parte inferior de los pies o zapatos del humano inspeccionado se incorpora en el aparato de inspeccion de
humano de ondas milimétricas, de modo que el area ciega de escaneo que se produce en el aparato de escaneo
humano de ondas milimétricas de la técnica anterior pueda remediarse o eliminarse, permitiendo asi una inspeccion
de seguridad completa del cuerpo humano y mejorando la seguridad.
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100), que comprende:

una base (2) sobre la que se encuentra un humano inspeccionado (1);

un transceptor de ondas milimétricas (3) configurado para realizar una operacién de exploracién de ondas
milimétricas en el cuerpo del humano inspeccionado (1) de pie sobre la base (2) para detectar si el humano
inspeccionado (1) lleva contrabando y emitir una primera senal, el transceptor de ondas milimétricas (3) esta
configurado ademas para deslizarse 0 moverse hacia arriba y hacia abajo a lo largo de un riel guia (8)
montado en un marco del aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100), mientras emite ondas
milimétricas al humano inspeccionado (1) de pie sobre la base (2) y recibiendo sefiales reflejadas de ondas
milimétricas;

un detector de deteccion de metales (4) dispuesto dentro de la base (2) y configurado para detectar si hay o
no un objeto extrafio metalico en la parte inferior de un zapato (11) del humano inspeccionado (1) y emitir una
segunda sefal;

un dispositivo de control (5) configurado para comunicarse con el transceptor de ondas milimétricas (3) y el
detector de deteccion de metales (4) para controlarlos para realizar operaciones de inspeccion de seguridad
en el ser humano inspeccionado (1); y

un dispositivo de procesamiento de datos (6) configurado para comunicarse con el transceptor de ondas
milimétricas (3) y el detector de deteccion de metales (4), para recibir y procesar la primera sefal a fin de
reconstruir una imagen de holograma de ondas milimétricas del cuerpo de el humano inspeccionado (1), y
recibir y procesar la segunda sefial para obtener informacion de deteccion de metales sobre un metal
detectado en la parte inferior del zapato (11) del humano inspeccionado (1), caracterizado porque

el dispositivo de control (5) es configurado ademas para controlar el detector de deteccion de metales (4)
para que esté siempre en un estado de funcionamiento cuando el aparato de inspeccion de seguridad del
cuerpo humano (100) esté inspeccionando al humano inspeccionado (1), y para controlar el transceptor de
ondas milimétricas (3) para escanear al humano inspeccionado (1) solo cuando el humano inspeccionado
esta parado en la base (2), y

el dispositivo de procesamiento de datos (6) esta configurado para procesar una sefial obtenida durante un
periodo de tiempo donde el transceptor de ondas milimétricas (3) no escanea para obtener el informacion de
deteccion de metales.

2. El aparato de inspeccién de seguridad del cuerpo humano (100) segun la reivindicacion 1, en el que el detector de
deteccion de metales (4) comprende un oscilador de alta frecuencia configurado para detectar el objeto extrafo
metalico en la parte inferior del zapato (11) del humano inspeccionado (1) detectando un cambio en un campo
electromagnético.

3. El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100) de acuerdo con la reivindicacién 2, en el que

la base (2) comprende una placa superior en la que se proporciona un area de pie para indicar al ser humano
inspeccionado (1) que debe ponerse de pie, y

el oscilador de alta frecuencia comprende:

una bobina (41) configurada para construir un campo electromagnético de alta frecuencia alrededor del area
de pie; y

un circuito de deteccion (42) configurado para detectar un cambio en el campo electromagnético debido al
objeto extrafio metalico en la parte inferior del zapato (11) del humano inspeccionado (1).

4. El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100) de acuerdo con la reivindicacién 3, en el que el
oscilador de alta frecuencia se coloca debajo del area de pie, y al menos una parte de la placa superior de la base (2)
dentro del area de pie esta hecha de un material no metalico.

5. El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100) segun la reivindicacion 1, que comprende ademas:
un dispositivo de visualizacién (7) configurado para recibir y visualizar la imagen del holograma de ondas milimétricas
y la informacion de detecciéon de metal.

6. El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, que
comprende ademas un dispositivo de tratamiento de blindaje configurado para suministrar energia tanto al transceptor
de ondas milimétricas (3) como al detector de deteccidn de metales (4) de una fuente de sistema de suministro, y para
aislar y proteger el transceptor de ondas milimétricas (3) de ser interferido por el detector de deteccion de metales (4).

7. El aparato de inspeccion de seguridad del cuerpo humano (100) segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, que
comprende ademas otro transceptor de ondas milimétricas (3') dispuesto frente al transceptor de ondas milimétricas
(3), y dos transceptores de ondas milimétricas estan configurados para realizar un escaneo vinculado a fin de obtener
una imagen hologréafica del humano inspeccionado (1).

8. El aparato de inspeccién de seguridad del cuerpo humano (100) de acuerdo con la reivindicaciéon 6, que comprende
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ademas otro transceptor de ondas milimétricas (3') dispuesto frente al transceptor de ondas milimétricas (3), y los dos
transceptores de ondas milimétricas estan configurados para realizar un escaneo vinculado para obtener una imagen
holografica del humano inspeccionado (1).
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