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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第１区分
【発行日】平成29年7月13日(2017.7.13)

【公表番号】特表2016-530507(P2016-530507A)
【公表日】平成28年9月29日(2016.9.29)
【年通号数】公開・登録公報2016-057
【出願番号】特願2016-528551(P2016-528551)
【国際特許分類】
   Ｇ０１Ｎ  35/04     (2006.01)
   Ｇ０１Ｎ  35/02     (2006.01)
   Ｂ２５Ｊ  13/08     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０１Ｎ   35/04     　　　Ｇ
   Ｇ０１Ｎ   35/02     　　　Ｇ
   Ｂ２５Ｊ   13/08     　　　Ａ

【手続補正書】
【提出日】平成29年5月30日(2017.5.30)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　グリッパ装置（３）を用いるサンプル管（５）の自動化された取り扱いのための方法で
あって、前記サンプル管（５）が、分析すべき液体で満たされており、前記方法が、
　－　空間における前記サンプル管（５）の位置を判定するステップと、
　－　前記グリッパ装置（３）により前記サンプル管（５）を所定の位置に把持すること
により、前記判定された位置に応じて前記サンプル管（５）を取り扱うステップと
を含む、方法。
【請求項２】
　前記サンプル管（５）を取り扱う前記ステップ中、前記サンプル管（５）が、その所在
に関して変更され、その目的のために好ましくは持ち上げられることを特徴とする、請求
項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記取り扱いのステップ中、第１の型の保持装置（６）に保持されたサンプル管（５）
が第２の型の保持装置（６）に移送される再配列が行われることを特徴とする、請求項１
または２に記載の方法。
【請求項４】
　前記サンプル管（５）の前記位置を判定する前記ステップ中、前記サンプル管（５）の
中心点または大きさが１次元、２次元、もしくは３次元に関して判定されることを特徴と
する、請求項１から３のいずれか一項に記載の方法。
【請求項５】
　前記サンプル管（５）の前記位置を判定する前記ステップ中、前記サンプル管（５）の
アライメント、例えば前記アライメントを示す軸がさらに判定されることを特徴とする、
請求項１から４のいずれか一項に記載の方法。
【請求項６】
　前記サンプル管（５）を取り扱う前記ステップが、さらに、前記サンプル管（５）の前
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記アライメントに応じて行われることを特徴とする、請求項５に記載の方法。
【請求項７】
　前記サンプル管（５）の前記位置を判定する前記ステップが、ステレオカメラ（１）ま
たは３Ｄカメラ（１）を使用して行われることを特徴とする、請求項１から６のいずれか
一項に記載の方法。
【請求項８】
　前記位置を判定する前記ステップが、さらに、好ましくは２Ｄカメラでありより好まし
くは前記グリッパ装置（３）上に組み付けられたさらなるカメラ（２）を使用して行われ
ることを特徴とする、請求項７に記載の方法。
【請求項９】
　好ましくは、前記位置を判定する前記ステップも行う手段と同じ手段（１、２）を使用
して行われ、より好ましくは、その後にサンプル管（５）が前記グリッパ装置（３）によ
り自由位置に定置される、サンプル管（５）のための保持装置（６）内の前記自由位置を
確認するためのステップを特徴とする、請求項１から８のいずれか一項に記載の方法。
【請求項１０】
　自由位置を確認するための前記ステップ中に、画像データベース、すなわち、好ましく
は目標座標を確定するための画像データベースが使用されることを特徴とする、請求項９
に記載の方法。
【請求項１１】
　好ましくは、前記位置を判定するための前記ステップも行う手段と同じ手段（１、２）
を使用して行われ、さらに好ましくは、損傷が確認されたかどうかに応じて前記サンプル
管（５）および／または関連する保持器を取り扱う前記ステップが行われる、前記サンプ
ル管（５）の損傷を確認するためのステップを特徴とする、請求項１から１０のいずれか
一項に記載の方法。
【請求項１２】
　先にサンプル管（５）が持ち上げられた位置に前記サンプル管（５）を定置するための
ステップを特徴とする、請求項１から１１のいずれか一項に記載の方法。
【請求項１３】
　サンプル管（５）を取り扱うためのデバイスであって、
　－　グリッパ装置（３）、
　－　画像収集装置（１、２）、および、
　－　前記画像収集装置（１、２）によって生成された信号に応じて前記グリッパ装置（
３）を制御するための制御装置、を備え、
　前記制御装置が、処理手段および記憶手段を備え、前記記憶手段に命令が記憶され、前
記処理手段によって前記命令が実行された場合に請求項１から１２のいずれか一項に記載
の方法が行われる、デバイス。
【請求項１４】
　前記画像収集装置（１、２）が、好ましくは空間内に固定して配置されるステレオカメ
ラ（１）または３Ｄカメラ（１）を含み、前記画像収集装置（１、２）が、好ましくは、
前記グリッパ装置（３）に配置されかつ前記グリッパ装置（３）とともに移動される２Ｄ
カメラをさらに含む、請求項１３に記載のデバイス。
【請求項１５】
　前記グリッパ装置（３）が、ＸＹ位置決め装置（４）によって移動可能である、請求項
１３または１４に記載のデバイス。
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