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com a secgdo transversal geral em forma de U (1) solidério co
(10) montado com possibilidade de deslocamento sobre uns
com a porta (3).

actuados por motor.

A presente invencdo refere-se 2 um sistema motriz para accionamento de portas que incorpora um perfil

m um dos guiamentos da porta (3), em cujo

interior sdo dispostos meios de transmissio (7 - 8) que relacionam um elemento motor (5) com um patim

guiamentos fixados no perfil (1). O patim

possui um espigdo de impulso (27) que actua sobre um mecanismo (28) receptor de movimento, solidario

O campo de utilizagdo da invencdo € o da construgdo de portas com dispositivos de abertura e fecho
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DESCRICAOQO

“SISTEMA MOTRIZ PARA ACCIONAMENTO
DE PORTAS”

OBJECTO DA INVENCAO

A presente memoria descritiva refere-se, como o seu titulo indica, a um
sistema motriz para portas, do tipo empregado para deslocar portas montadas

-com possibilidade de deslocamento linear sobre guiamentos fixos.

ANTECEDENTES DA INVENCAOQ

Uma das problematicas mais importantes que existem no momento
actual na motorizacdo de portas centra-se concretamente nas portas de
ciAmaras frigorificas, visto que, por motivos de seguranga, muito embora a
porta possa ser deslocada por meio de um sistema motriz, € obrigatdrio que
também se possa abrir e fechar manualmente impedindo desta maneira que,
se houver uma avaria no sistema motriz ou um corte no fornecimento de
energia eléctrica, possa ficar encerrado no interior da camara frigorifica
qualquer operario ou que a cdmara fique aberta até o sistema motriz entrar
novamente em funcionamento.

Actualmente conhecem-se diversos sistemas motrizes que se destinam
a realizar o deslocamento de portas de correr que sdo constituidos
basicamente por um elemento motor que acciona um elemento de
transmissdo flexivel guiados sobre um pinhdo ou um tambor accionador ou
sobre um pinhdo ou um tambor accionado, fixando-se um ponto determinado
deste elemento flexivel de transmissdo na extremidade superior de tal
maneira que, quando o elemento motor entra em funcionamento, o elemento
de transmissdo realiza o arrastamento da porta obrigando-a a deslocar-se num

ou noutro sentido sobre os guiamentos da mesma.



Da patente americana US3172651, é conhecido um mecanismo de
comando de portas em que numa mesma calha se situam roletes de
sustentacdo da porta e mecanismos de tracgdo da mesma por meio de um
elemento de ligagdo rigida entre a porta e uma corrente de elos, passivel de
ser accionada por um dispositivo motorizado.

De uma outra patente americana US4475312, ¢ conhecido uma
estrutura guia/comando de portas, incluindo a respectiva porta,j_constituido

“por uma corrente sem fim, acoplada & porta de forma definitiva, quando todo
o conjunto esta montado, uma vez que também esta estrutura apresenta um
sistema unico de calhas, para a trac¢do e suspensio da porta.

Portanto, nos sistemas conhecidos, a porta e o elemento de transmissao
do movimento encontram-se solidamente fixados entre si, pelo que o
deslocamento de um deles provoca obrigatoriamente o deslocamento
do outro.

Estes sistemas motrizes incorporam meios de apoio e translagdo do
elemento de transmissdo, sendo um dos apoios encarregado de estabelecer o
tensionamento do elemento de transmissdo, pelo que € habitual que, em
alguns casos, este elemento fique submetido a uma tensao muito elevada, o
que obriga o motor a trabalhar em condigdes desfavoraveis e, noutros casos,
que o elemento de transmissdo fique demasiado frouxo e possa sair dos
pinhdes ou dos tambores de guiamento.

Outro problema apresentado posto por estes sistemas motrizes de
portas € o facto de que, dada a relagdo permanente entre a porta e o elemento
de transmissdo de movimento, para abrir ou fechar a porta manualmente, ¢
necessario realizar um esfor¢co suficientemente elevado para vencer a
resisténcia que oferece a propria porta, que inclui o sistema motriz de
accionamento e as diferentes partes moveis.

Alguns sistemas conhecidos resolvem este problema mediante a incor-



poracio de um elemento do tipo de embraiagem que permite desligar o
elemento motor dos meios de transmissdo, o que encarece consideravelmente
o sistema motriz e resolve o problema somente de forma parcial ja que os

meios de transmissdo vao-se deslocando solidariamente com a porta.

DESCRICAO DA INVENCAQ

Para resolver os problemas expostos, idealizou-se o sistema motriz
‘para acclonamento de portas, objecto da presente invengdo qL-lde apresenta
uma série de particularidades construtivas que simplificam consideravelmen-
te a montagem das portas e permitem a desligagdo ou independéncia
total entre a porta e os meios de transmissdo do movimento, de tal modo
que para deslocar manualmente a porta se tem de realizar um esforco
consideravelmente menor do que € necessario nos sistemas anteriormente
conhecidos.

O sistema motriz a que se refere o presente pedido de patente apresenta
um perfil com a sec¢do transversal em “U” que se fixa sobre um dos
guiamentos de deslocamento da porta e se coloca paralelamente a direccio de
movimento da porta, alojando-se no interior do referido perfil os meios de
transmissdo do movimento que relacionam o eixo de um elemento motor
montado exteriormente sobre este perfil com um espigdo de impulso da
porta que fica saliente na zona inferior do perfil através da parte lateral
aberta do mesmo.

O espigdo de impulso ¢ solidario com um patim montado com
liberdade de deslocamento sobre uns guiamentos anti-fricgdo fixados no
perfil e o referido patim possui em cada uma das suas extremidades
diferentes meios para fixar as extremidades do elemento de transmissdo
flexivel, pelo que se pode utilizar o referido patim independentemente do

facto de o elemento de transmissdo ser composto por uma corrente ou por



uma correia denteada.

O elemento de transmissdo, que é fechado por meio do patim, € guiado
por uma roda de coroa accionadora montada no eixo do motor e por meio de
uma roda de coroa accionada que se pode deslocar pelo interior do perfil
mediante um elemento flexivel de transmissdo para se conseguir um
funcionamento 6ptimo do elemento motor.

As extremidades deste perfil que aloja no seu interior os elementos de
'_transmisséo, sdo fechados por meio de correspondentes tampas, ficando
alojados no interior do perfil todos os elementos mdveis de transmissdo de
movimento, excepto o espigdo de impulso que emerge na zona inferior do
perfil e se pode deslocar -longitudinalmente num e noutro sentido para actuar
sobre um mecanismo receptor do movimento solidario com a porta.

O mecanismo receptor do rriovimento, solidédrio com a porta, inclui um
rolo giratério cujo eixo se situa na direcgdo de deslocamento da porta e que
possui colinear e lateralmente dois pernos de dimensdes diferentes sobre os
quais pode actuar o espigdo de impulso deslocavel para realizar a abertura ou
o fecho da porta.

Sobre o eixo do rolo actua uma mola de tor¢do que tende a manter os
referidos pernos com 0s seus eixos orientados verticalmente para a zona
superior posicionando-os na trajectdria do espigdo de impulso.

O perno anterior tem umas dimensdes adequadas para se colocar nas
trajectorias do espigdo de impulso independentemente da posi¢do da porta,
enquanto o perno posterior € escamotedvel e tem uma altura e didmetro
menor do que o anterior.

Este sistema motriz foi idealizado tendo em conta que as portas de
correr destinadas a camaras frigorificas descrevem um movimento linear, a
uma altura constante, excepto quando atingem a posicdo de fechadas,

momento em que a porta descreve um movimento simultaneo de descida e de



aproximacdo da cAmara para que as juntas periféricas da porta actuem sobre
a parede da cimara; tendo em conta esta particularidade das portas de
camaras frigorificas, o perno posterior escamotedvel possui uma altura
adequada para que, quando a porta se encontra desencravada da posigéo de
fecho, isto &, em qualquer ponto da trajectdria excepto quando esta fechada,
este perno escamoteavel interfira com a trajectdria do espigdo de impulso e
para que, quando a porta alcanga a posicdo de fecho, isto €, uma posi¢do
ligeiramente mais baixa, o perno escamoteéavel fique por baixo da trajectoria
do espigdo de impulso.

Portanto, partindo de uma posi¢@o intermédia da porta e deslocando-se
o espigdo de impulso até a posi¢do de fecho, este contactard com o perno
escamotedvel arrastando a porta até a referida posigdo de fecho e, quando a
porta tiver efectuado a descida no ponto de fecho, o espigdo de impulso
passara por cima do perno escamotedvel ficando totalmente libertado do
mecanismo receptor de movimento solidario com a porta.

Se se realizar a abertura manual da porta, nenhum dos dois citados
permos contactard com o espigdo de impulso por este se encontrar numa
posi¢do mais atrasada.

Se a abertura se faz por meio do dispositivo motriz, o espigdo de
impulso passara por cima do ‘perno escamotedvel por este se encontrar mais
baixo e contactara com o perno anterior realizando o deslocamento da porta
ou o0 seu arrastamento linear.

O rolo do mecanismo receptor do movimento incorpora lateralmente,
além disso, uma alavanca de accionamento manual que permite vencer a
mola colocando os pernos anterior e posterior em posi¢do horizontal, o que
permite que, se houver uma avaria, no sistema de transmissio do movimento
quando a porta se encontra na posi¢do aberta, o rolo possa rodar colocando

os pernos horizontalmente e realizar posteriormente o fecho manual da porta



sem que nenhum dos dois pernos contacte com o espigéo de impulso.
Previu-se que o perno escamoteavel tenha o lado posterior chanfrado
para que, se€ se realizar a abertura manual da porta e posteriormente se
accionar o equipamento motriz, quando o espigdo de impulso actua contra a
face chanfrada do perno escamotedvel, este recolha, ficando o espigéo de
impulso entdo entre os dois pernos para realizar entdo o arrastamento

automatico da porta.

DESCRICAQ DOS DESENHOS

Para completar a presente descri¢do e com o objectivo de ajudar a uma
melhor compreensdo das caracteristicas da invencdo, a presente memoria
descritiva € acompanhada, como parte integrante da mesma, por um
conjunto de desenhos em que, com caracter ilustrativo e ndo limitativo,

se representa o seguinte:

A Fig. 1 - mostra uma vista esquematica em al¢ado do sistema motriz
para portas, em que se secciona verticalmente o perfil que
aloja no seu interior os meios transmissores do movimento,
as tampas das extremidades do mesmo e em que se eliminou

a zona inferior da porta;

A Fig. 2 - mostra um pormenor em al¢cado de uma das extremidades do
perfil, em corte por um plano vertical, em que se pode apre-
ciar o elemento motor ¢ a montagem do tambor accionador

do elemento flexivel;

A Fig. 3 - mostra uma vista em al¢ado da extremidade oposta do pérﬁl,

em que se cortou verticalmente o préprio perfil, a tampa cor-



respondente e em que se podem apreciar 0s meios tensores

do elemento de transmissao;

A Fig. 4 - mostra um corte normal do perfil numa zona intermédia em
que se podem observar os meios de guiamento do patim, a
montagem da roda de coroa actuada e os meios de suporte

do perfil que actuam sobre a zona superior do mesmo;

A Fig. 5 - mostra uma vista em algado do patim, no qual se encontra
fixado numa das faces laterais o elemento flexivel da trans-
missdo, no caso desta figura constituido por uma correia

denteada;

A Fig. 6 - mostra uma vista em planta do patim, em que se pode obser-
var, fixada numa das suas superficies laterais, a extremidade
de um elemento de transmissdo constituido no caso desta fi-

gura por uma corrente de elos;

A Fig. 7 - mostra uma vista em perspectiva do mecanismo receptor do
movimento, €m que se cortou o suporte que O une a zona

superior da porta.

REALIZACAO PREFERENCIAL DA INVENCAO

Como se pode observar nas figuras referenciadas, o sistema motriz
para portas independentemente da calha de guiamento, apoio e deslizamento
das portas, incorpora um perfil (1) que, mediante um suporte superior (2), é
fixado na parede ou no proprio guiamento superior da porta (3), ficando o

perfil (1) imobilizado por cima da porta (3) e totalmente independente da



mesma.

A porta (3) é montada de maneira convencional sobre uns gulamentos
fixados por meio dos suportes (4) que permitem o deslocamento linear da
porta (3) de maneira a ficar numa posi¢do de abertura ou de fecho.

Sobre o perfil (1) e na sua zona posterior, é colocado um elemento
motor (5) cujo eixo (6) atravessa o perfil (1), fixando-se nele um pinhdo
accionador (7) sobre o qual se monta uma corrente (8) que é__;_ guiada na
‘extremidade oposta do perfil (1) por um pinhdo accionado (9), fe;chando-se a
corrente (8) por meio de um patim (10).

O pinhdo accionador (7) ¢ colocado entre duas pecas laterais (11) cada
uma das quais possui trés orificios em que se alojam respectivamente um
passador (12), o eixo motriz (6) e dois espigdes (13) que sdo salientes
lateralmente de uma parte (14) pertencente a tampa (15) encarregada de
fechar a parte lateral correspondente do perfil (1).

Esta tampa (15), que € igual a da extremidade oposta, possui varias
porcdes (16) e (17) que sdo introduzidas no perfil, para realizar a montagem
das mesmas sobre as extremidades do perfil (1). “

O pinhédo accionado (9) é montado entre duas pegas laterais (18), cada
uma das quais possui trés orificios, em que se alojam respectivamente um
passador (19), o eixo (20) do pinhdo (9) € um perno (21) que possui um
orificio roscado sobre o qual actua um parafuso tensor (20) que emerge para
0 exterior através de um orificio praticado frontalmente na porgdo (14)
da tampa (15); o accionamento deste parafuso, num ou no outro sentido,
provoca o deslocamento das pegas (18) e consequentemente do pinhdo
accionado (9), o que se traduz por uma maior ou uma menor tensdo
da corrente (8). |

O elemento de transmissd@o, neste caso constituido pela corrente (8),

pode também ser constituido por uma correia denteada (22), caso em que 0s



pinhdes (7 e 9) sdo substituidos pelos correspondentes tambores

O patim (10) € montado, com possibilidade de deslocamento, sobre uns
guiamentos anti-fricgdo (23) que sdo montados em frente um do outro sobre
correspondentes rebaixos longitudinais praticados na superficie interna do
perfil (1), possuindo o mencionado patim em cada uma das suas
extremidades umas pequenas sapatas (24) dotadas com um orificio que passa
de lado a lado (25) que permitem a fixagdo das extremidades do elemento
flexivel de transmissdo no caso de este ser constituido por umarcadeia (8);
-além disso, o patim (10), em cada uma das suas extremidades, possui
umas sedes (26) aptas para receber no seu interior as extremidades do
elemento flexivel de transmissdo quando este for uma correia denteada (22),
imobilizando-se as extremidades desta no interior das sedes (26) mediante
um prisioneiro.

Na sua parte inferior, o patim (10) possui um espigdo de impulso (27)
que emerge na zona inferior do perfil (1) que se encarrega de actuar sobre um
mecanismo (28) receptor do movimento que € solidario com a porta (3),
podendo o patim (10) e, consequentemente, também o espigdo (27) deslocar-
se longitudinalmente em relagdo ao perfil (1), quando o motor (5) entra em
funcionamento.

A fim de impedir que o elemento de transmissdo sobrecarregue o
motor (5) com trabalho, espééialmente quando € formado por uma corrente
(8), previu-se que o perfil (1) possua no seu interior, na sua metade superior,
uns rebaixos em que se alojam as extremidades de uma placa anti-friccdo
(29) sobre a qual descansa o ramal superior do citado elemento de
transmissao.

Para delimitar o percurso do espigdo de impulso (27) sobre os
guiamentos exteriores (30) do perfil (1), na posicdo pretendida fixam-se

unsdetectores (31) que realizam a paragem do motor (5) quando detectam a
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passagem dum iman (32) montado nuns rebaixos praticados nas faces late-
rais do patim (10).

Isto permite delimitar de maneira muito simples o percurso do espigdo
de impulso (27), bastando para isso deslocar os detectores (31) nos
guiamentos (30) e fixa-los na posicdo pretendida.

O mecanismo (28) receptor do movimento, que se faz solidario com a
porta (3), inclui um rolo rotativo (33) cujo eixo (34) coincide com a direcgdo

"de deslocamento da porta, emergindo lateralmente do referido rblo (33) um
perno posterior escamoteavel (35) e um perno anterior (36) de maiores
dimensdes que o perno (35).

Sobre o eixo (34) do rolo (33), actua uma mola de tor¢do que -tende a
provocar a rotagdo do rolo (33) de tal maneira que os pernos (35 € 36) sejam
orientados na vertical para a zona superior, ficando os pernos nesta posigao a
servir como fim de curso que realiza o perno (36) contra o proprio suporte
(37) do mecanismo.

Este rolo (33) possui lateralmente uma alavanca (38) de accionamento
manual que permite, vencendo a forca da mola, posicionar os pernos
(35 e 36) para a zona frontal, isto é, horizontalmente.

Dado que, como ja se mencionou anteriormente, a porta se desloca a
uma altura constante, excepto quando se encontra na posicdo de fechada, em
que fica colocada a uma altura menor, o perno (36) apresenta uma altura
suficiente paré interferir com a trajectéria do espigdo de impulso (27)
independentemente da posi¢do da porta (3) sempre e quando este perno (36)
fique colocado verticalmente, quer dizer, sem se actuar manualmente sobre a
alavanca (38); no entanto, o perno escamoteavel (35) possui uma altura
suficiente para interferir com a trajectéria do espigdo de impulso (27) sempre
€ quando a porta nédo se encontrar na posigdo de fechada; quando a porta se

encontra nesta posig@o de fechada e devido a descida da porta, o perno (35)
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sai da trajectoria do espigdo de impulso (27) ficando por baixo do mesmo.

Esta disposi¢cdo dos elementos permite que, encontrando-se a porta (3)
na posicdo de fechada e o espigdo (27) na posicdo mais atrasada possivel,
quando o motor entrar em funcionamento para realizar a abertura da porta, 0
espigdo de impulso (27) passe por cima do perno (35) sem lhe tocar e actue
posteriormente contra o perno (36) realizando o desencravamento da porta e
o arrastamento da mesma até & posi¢do de abertura; quando se realiza a

"inversdo do sentido de rotagdo do motor, o espigdo de impulsb (27) actua
sobre o perno escamoteavel (35) levando a porta para a posi¢do de fechada;
quando a porta atinge esta posi¢do de fechada, o perno (35) desce devido a
descida da porta para a posi¢do de fechada, permitindo que o espigdo de
impulso (27) passe por cima do perno (35) para alcancar a posi¢do mais
atrasada possivel, ficando o sistema transmissor de movimento da porta,
totalmente desvinculado.

Previu-se que o perno escamoteavel (35) apresente na superficie lateral
posterior um chanfro (39) a fim de que, se a porta se encontrar numa posig@o
intermédia depois de ter sido aberta manualmente e o espigdo de impulso
(27) se encontrar na posi¢do extrema de fecho, se se accionar o equipamento
motriz para realizar a abertura da porta, quando o espigdo (27) contactar com
o chanfro (29) do perno (35), provoque a descida do mesmo acoplando-se o
mencionado espigdo (27) ao mecanismo (28) receptor de movimento.

Finalmente, hd que referir que a rotagdo do rolo (33) por meio do
accionamento manual da alavanca (38) permite retirar os pernos (35 € 36) da
trajectdria do espigdo de impulso (27) e portanto permite o deslocamento
manual da porta no sentido de abertura ou de fecho, independentemente da
posicdo em que se encontra o espigdo de impulso (27). |

Nzo se considera necessario fazer a presente descricdo mais extensa

para que qualquer perito no assunto compreenda o alcance da invengao € as



vantagens que derivam da mesma.

Os termos com que se redigiu a presente memoria descritiva devem ser
sempre tomados no sentido amplo e ndo limitativo.

Os materiais, forma, tamanho e disposi¢do dos elementos serdo
susceptiveis de variacdo sempre e quando isso ndo pressuponha uma
alteracdo das caracteristicas essenciais da inveng¢do, como sdo reivindicadas

seguidamente.

Lisboa, 23 de Abril de 1998
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REIVINDICACOES

1°. - Sistema motriz para accionamento de portas (3), do tipo dos
empregados para deslocar portas (3) com possibilidade de deslocag@o linear
sobre uns guiamentos fixos, constituido por um perfil (1) de sec¢éo recta em
cujo interior se colocam uns meios de transmissio e de tensio relacionados
com um elemento motor (5), com possibilidade de deslocamento linear sobre
'uns guiamentos fixados no perfll (1), caracterizado por incorporaf num patim
(10) um espigdo de impulso (27) que sobressai através da superficie lateral
aberta do perfil (1) para actuar sobre um mecanismo receptor de movimento

(28) solidario com a porta.

2°. - Sistema de acordo com a reivindicag¢do anterior, caracterizado
pelo facto de o espigdo de impulso (27) ser independente do mecanismo

receptor de movimento.

3°. - Sistema de acordo com as reivindicagOes anteriores, caracterizado
pelo facto de preferencialmente se fixar o motor (5) com o seu eixo vertical
sobre o exterior do perfil (1) geralmente em forma de “U” e se introduzir o

seu eixo (6) transversalmente € no interior do referido perfil (1).

4°. - Sistema de acordo com as reivindicagdes anteriores, caracterizado

por poder ser aplicado junto as calhas guias das portas.

5°. - Sistema de acordo com as reivindicagdes anteriores, caracterizado
pelo facto de o patim (10) possuir, em cada uma das suas extremidades, uma
pequena sapata (24) com um orificio transversal (25) apto para receber um

passador (19) e uma sede (26) com um prisioneiro, permitindo o primeiro a



fixacdo dos extremos do elemento de transmissdo quando este € uma corrente

e o segundo quando o elemento de transmissdo é uma correia denteada.

6°. - Sistema de acordo com as reivindicacdes anteriores, caracterizado
pelo facto de o patim (10) possuir em cada uma das suas superficies laterais
‘em frente do perfil (1) um rebaixo em que se aloja um iman (32).
_ 7°. - Sistema de acordo com as reivindica¢des anteriores, é:alracterizado
pelo facto de os dois lados do perfil (1) possuirem nas suas extremidades
um rebaixo longitudinal nas quais se fixam guiamentos anti-friccédo
adequados em frente um do outro, sobre os quais se desloca

longitudinalmente o patim (10).

8°. - Sistema de acordo com as reivindicagdes anteriores, caracterizado
pelo facto de o deslocamento do patim (10) no interior do perfil (1) ser
delimitado por uns detectores (31) que se imobilizam sobre uns guiamentos
longitudinais definidos na parte lateral exterior do perfil (1) e sdo accionados

pelos imanes (32) incluidos no patim (10).

9°. - Sistema de acordo com as reivindicagdes anteriores, caracterizado
pelo facto de o mecanismo receptor do movimento (28), soliddrio com a
porta (3), incluir um rolo rotativo (33) cujo eixo (34) coincide com a direcgdo
de deslocamento da porta, emergindo lateralmente do mencionado rolo (33)
um perno escamoteavel (35) sobre o qual actua o espigdo de impulso (27)
quando desloca a porta para a posi¢do de fechada e um perno (36) de maiores
dimensdes, sobre o qual actua o espigdo de impulso (27) quando desloca a

porta para a posi¢do de abertura.



10°. - Sistema de acordo com as reivindicagdes anteriores, caracteriza-
do pelo facto de sobre o eixo do rolo (34), actuar uma mola de torgdo que
tende a posicionar verticalmente os pernos do rolo (35 e 36) em frente do

espigdo de impulso (27).

11°. - Sistema de acordo com as reivindicac¢des anteriores, caracteriza-
do pelo facto de a rotagdo do rolo (33) por acgdo da mola, ser delimitada por

‘um fim de curso conformado pelo proprio suporte do rolo (37).

12°. - Sistema de acordo com as reivindicacdes anteriores, caracteriza-
do pelo facto de o rolo (33) possuir lateralmente uma alavanca de
accionamento manual (38) que permite fazer rodar o rolo (33), vencendo a
pressdo da mola, com o fim de variar a orientagdo dos pernos (35 € 36) da

posigdo vertical para horizontal.

13°. - Sistema de acordo com as reivindicacOes anteriores, caracteriza-
do pelo facto de o perno escamoteavel (35) possuir a face posterior lateral

chanfrada (39).

Lisboa, 23 de Abril de 1998
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