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(54) Bezpievodové hydraulické vyvaZevaci zatizeni

Vynalez se tykd bezplevodového hydrau-
lického wvyvaZovaciho zafizeni s regulova-
nym konstantnim tlakem pracovniho média,
zejména pro vertikdln€ pohyblivé strojni
gasti &islicové fizenych obrdbécich stroji a
obrabécich center.

P¥i vertikdlnich posuvech strojnich &asti
obréb&cich stroji napfiklad vieteniki, je
nutné vyvaZovat znatné hmoty. NeEktere
konstrukce Fe3i tuto problematiku pouZitim
protizavazi, jiné hydraulicky s pouZitim me-
chanického pfevodu sily pomoci Fetézu ne-
bo lana, vedeného pfes kladky a paky. Vli-
vem pruZnosti lan, vilf v prevodech, ne-
rovnomérnosti chodu pfi- odvalovédni Fetézu
a prenasenim otfest dochdzi k rozkmitani
vyvaZovaci soustavy, coZ zhorSuje podmin-
ky souvislého Fizeni této nejvice gravitaci
zatéZované osy. Néasledn& pak vznika roz-
kmitdni celé soustavy nadhonu svislého po-
suvu, které je sledovdno ndhonovym servo-
zatizenim a dochazi k tlakové resonanci,
rozkolisani tlaku v hydraulickych obvodech
a tim zplsobené trhavosti a nerovinomér-
nosti pohybu.

Dalsi nevyhoda dosavadnich vyvaZova-
cich zarizeni spofivad v tom, Ze vyvaZovacl
zalizeni jsou oddélena a umisténa v urcité
vzddlenosti od vyvaZovanych strojnich uzld,
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s nimiZ majl mit témér souCasny koordino-
vany pohyb. Pohybova reakce na elektricky
fizeny ndhon kuliCkovym Sroubem s mini-
malnim momentem setrvacnosti je u téchto
zafizeni opoZdéna a jejich citlivost se dale
sniZuje v pFevodech a pofetném odporu
tésnicich hydraulickych prvki. Hydraulicka
vyvaZovaci zafizeni pak byvaji umisténa ve
stojanech, kde jsou zdrojem Skodlivého
tepla. Nevyhodou je i jeho sloZitost jak v
poctu vlastnich soutasti -tak i zavést a
upevnéni. .
VySe uvedené nedostatky odstrafiuje v
podstatné mife bezpievodové hydraulické
vyvaZovaci zafizeni podle vyndlezu, jehoZ
podstata spo¢iva v tom, Ze ho tvoii paralel-
ni posilova¢ servomechanického nahonu
posuvu, sestdvajici z hydraulického vilce,
ktery je na jedné strand uzavien a na dru-
hé strané opatfen tésnénym vodicim pou-
zdrem, kterym proch&zi plunZrovy pist, je-
hoZ volny konec je v pFimém bezpfevodo-
vém styku s vyvaZovanou C4asti, pritem?Z
hydraulicky valec je napojen na tlakovy
zdroj pracovniho meédia s regulaCnim ven-
tilem doddvaného mnoZstvi, zarfazenym do
hydraulického okruhu spolu s redukénim
ventilem vyvazZovaciho a¢inku a pojistnym
ventilem. Hydraulicky valec mé& pracovni
pracovnil prostor vétsiho priméru neZ je



primér plunZrového pistu a vnitini otvor
vodiciho pouzdra, jehoZ primér odpovidd
priméru plunZrového pistu, je opatfen je-
dingm tlakovym t&snicim prvkem.

Bezpievodové hydraulické vyvaZovaci za-
fizeni podle vyndlezu mé malou setrvacnost
hmot a ve spojitosti s bezpfevodovym pie-
ncsem sily pi¥iznivé dynamické vlastnosti
pro okamZité sledovéni elektromechanicke-
ho ndhonu posuvu a jeho Fizeni. PlunZroveé
provedeni umoZituje pouZiti minimélniho
mnoZstvi t8smicich prvki a nevyZaduje
piesnou rovnobéznost hydraulického vdlce
a pohyblivého Sroubu. Vzhledem k nenaroc-
nosti technologie a malému poctu soucdsti
je vysoce ekonomické.

Ptikladné provedeni bezvietenového hy-
draulického vyvaZovaciho zafizeni podle vy-
paiezu je schematicky zndzornéno na pfilo-
Zeném vykrese.

Na stojanu 5 stroje je uloZen vertikdini
elektromechanicky ndhon vieteniku, tvofe-
ny regulacénim stejnosmérnym elektromoto-
rem 4, na ktery je napojen pohybovy Sroub
1, uloZeny v loZiskovych blocich 2 a opa-
tfeny popiipadé elektromagnetickou hbrz-
dou 3. Kulitkova matice § pohybového Srou-
bu 1 je spojena s vietenikem, ktery v popi-
sovaném piipad® piedstavuje vyvaZovanou
¢ast 14. Rovnob&Zné s podélnou osou pohy-
bového 3Zroubu je v jeho t&sné blizkosti
zabudovdno vlastni vyvaZovaci zafizeni, vy-
tvorené jako posilova¢ servomechanického
ndhonu posuvuy, sestavajici z hydraulického
valce 7 a punZrového pistu 13. Pracovni
prostor 21 hydraulickélio valce 7 je na jed-
né strané uzavien a na protilehlé strané
je. opatien vodicim pouzdrem 8. drZenym za-
vérnym Sroubem 10, kterymi prochazi
plunZrovy pist 13. Primér pracovniho pro-
storu 21, ktery neni nijak dodate¢né opra-
covan, je vitsi, neZ je vnéjsi primér plunz-
rového pistu 13, coZ umoZiiuje snadnou
monta? bez ndroku na absolutni rovnobéz-
nost osy hydraulického vélce 7 s podéinou
osou pohybového Sroubu 1. PlunZrovy pist
13 je veden pouze vodicim pouzdrem 8 s
minimalnim odporem, protofe je pouZito
jediného tlakového tésniciho prvku 9 na-
pfikilad manZety. Zavérny 3roub 10 je opa-
tfen stéracim krouZkem 12. Pripadny pro-
sak je odvadén vedenim 11 do odpadu. Vol-
ny konec plunZrevého pistu 13 se opird o

nastavec vyvazZované casti 14. PlunZrovy
pist 13 je vytvoren tak, aby bylo dosaZeno
minimalni hmotnosti. Hydraulicky vélec 7
je trvale napojen na privod 18 pracovniho
media od tlakového zdroje 15, opatleného
regulaénim ventilem 16 doddvaného mnoZ-
stvi v zavislosti na velikosti posuvu. Sefi-
Zeni vyvaZovaciho G&inku se provadi re-
dukénim ventilem 17, zafazenym do hydra-
ulického okruhu spolu s pojistnym venti-
lem 18, ktery jednak jistl soustavu proti
pfetiZeni, jednak umoZzZiluje zpétny pritok
pracovniho média z hydraulického véalce 7.
Pro zlepSeni dynamiky soustavy a Kkryti
spotfebnich Spidek je hydraulicky okruh
napojen na akumuldtor 28 pracovniho mé-
dia. -

Za klidu, kdy elektromotor 4 udrZuje ce
lou soustavu ve staciondrni poloze statickym
momentem a dicim systémem, pridemZ
soustava muZe byt jeSt€ zabrzdéna elektro-
magnetickou brzdou 3, je v hydraulickém
valci udrZovédn tlak sefizeny pomoci re-
duk¢niho ventilu 17. Ztrdtové mnoZstvi ole-

- je neustdle dopiiiuje zdroj 18, automaticky

nastaveny na minimdini dodavku, odpovi-
dajici Fidicimu mnoZstvi regula¢nich venti-

1, prosaku a net8snostem. Zapnuti jakéko-

liv velikosti posuvu, vCetné& rychloposuvu
je ihned sledovdno vyvaZovacim zafizenim,
které zejména v ddsledku bezprostiedni bliz-
kosti, minimalni hmotnosti pohyblivych prv-
ki a bezpfevodovym pfenosem sily reagu-
je faddové v milisekundach.

Néarazové vyS8i spotfebu nejdrive Kkryje
akumulator pfivodem 18 primo do hydrau-
lického vélce 7. Soufasné reaguje regulatni
ventil 16, ktery nastavi tlakovy zdroj 1% na
dodavku, odpovidajici plnéni hydraulického
vélce 7 podle velikosti posuvu, ktery se mi-
Ze v prib&hu plynule i stupiiovité ménit za
staie konstantniho tlaku ve vyvaZovdni a v
celé hydraulické soustavé. PIi reversaci po-
suvit se uvede v Cinnost pojistny ventil 18,
ktery umozni priitck vytlatovaného média
do nadrZe. Akumuldtor 20 souCasné zastdva
funkci tlumice raza.

Nenérocnost technologie a maly pocet
soucasti a jednoduchost vyvaZovaciho zaii-
zeni podle vyndiezu znamend velky pFinos
pro vyrobu i montdZ modernich strojd tfeti
generace.

PREDMET VYNALEZU

1. Bezpfevodové hydraulické vyvaZovaci
zabizeni se regulovanym konstantnim
tlakem pracovniho média, vyznadujici se
tim, e ho tvofi paralelni posilovac ser-
vomechanického ndhonu posuvu, sesté-
vajici z hydraulického vdlce (7), ktery
je na jedné strané uzavien a na druhé
strané opatien tésnénym vodicim pouzd-
rem (8), kterym prochazi plunZrovy
pist (13), jehoZ volny konec je v pfii-

mém bezplevodovém styku s vyvaZova-
nou &4asti (14), pricemZ hydraulicky va-
lec [7) je napojen na tlakovy zdroj (15}
pracovniho média s regulatnim venti-
lem (18) dodavaného mnoZstvi, zatraze-
nym do hydraulického okruhu spolu s
redukénim ventilem (17) vyvaZovaciho
ufinku a pojistnym ventilem (18).

2. Bezprevodové hydraulické vyvaZovaci
zalFizeni podle bodu 1, vyznaclujicl se



tim, Ze hydraulicky vdlec (7) ma pra- hoZ pramér odpovidd praméru plunzro-
covni prostor (21) vétSiho priméru neZ vého pistu {13}, je opatfen jedinym tla-
je prémdr plunZrového pistu (13) a Ze kovym tésnicim prvkem (9].

vnit¥ni otvor vodiciho pouzdra (8], je-

1 vykres_
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