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(54) Mobelantrieb zum Antreiben eines bewegbaren Mobelteils

(67) Moébelantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren

Médbelteils (101), umfassend:

- wenigstens einen Elektromotor (2),

- wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwei
Endlagen hin und her bewegbaren, Aktuator (3)
zur Kraftausibung auf das anzutreibende
Mobelteil (101), und

- ein zwischen Elektromotor (2) und Aktuator (3)
geschaltetes Getriebe (4),

wobei der wenigstens eine Elektromotor (2) einen

maximalen Durchmesser von weniger als 18 mm,

vorzugsweise weniger als 16 mm, aufweist.

Fig. 3
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Zusammenfassung

M&belantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren Mb&belteils

(101),

umfassend:

wenigstens einen Elektromotor (2),

wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwei Endlagen
hin und her bewegbaren, Aktuator (3) zur Kraftausilbung
auf das anzutreibende M&belteil (101), und

ein zwischen Elektromotor (2) und Aktuator (3)

geschaltetes Getriebe (4),

wobel der wenigstens eine Elektromotor (2) einen maximalen

Durchmesser von weniger als 18 mm, vorzugswelise weniger als

16 mm,

aufweist.

(Fig. 3)
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Die Erfindung betrifft einen M&belantrieb zum Antreiben eines
bewegbaren M&belteils umfassend wenigstens einen Elektromotor,
wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwei Endlagen hin und
her bewegbaren, Aktuator zur Kraftausiibung auf das anzutreibende
MObelteil, und ein zwischen Elektromotor und Aktuator
geschaltetes Getriebe sowie ein M&bel umfassend wenigstens ein
bewegbares Mobelteil, vorzugsweise in Form einer nach oben

Offenbaren Klappe, und wenigstens einen solchen M&belantrieb.

Solche M&belantriebe mit Elektromotoren sind bereits aus dem
Stand der Technik bekannt. Sie ermdglichen beispielsweise das
automatische Offnen eines Mdbelteils. Typischerweise kommen
hierbei Servo-Motoren zum Einsatz. Diese Mdbelantriebe weisen
dabei eine relativ grofle Bauform auf und sind im Falle wvon

Klappenbeschldgen von auflen auf die Klappenbeschldge aufgesetzt.

Dadurch entstehen einerseits ein grofier Platzbedarf und

andererseits ein optisch nicht ansprechendes Gesamtbild.

Aufgabe der Erfindung ist es, einen gegeniiber dem Stand der
Technik verbesserten Mdbelantrieb sowie ein Mdbel mit einem

solchen verbesserten Mobelantrieb anzugeben.

Diese Aufgabe wird geldst durch die Merkmale der unabhdngigen

Anspriche 1 und 17.

Erfindungsgemdfd ist demnach vorgesehen, dass der wenigstens eine
Elektromotor einen maximalen Durchmesser von weniger als 18 mm,

vorzugsweise weniger als 16 mm, aufweist.

Dadurch ist es mdglich einen M&belantrieb mit einem geringen
Platzbedarf bereitzustellen. Insbesondere ist es mdglich, einen
solchen M&belantrieb versteckt in einer Wand eines Mobels
anzuordnen, wodurch sich ein optisch ansprechendes Gesamtbild

eines M&bels ergibt.
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Bei einem erfindungsgemédfien M&bel ist wenigstens ein solcher
M&belantrieb vorgesehen, wobei das Mdbelteil iiber den wenigstens

einen Mobelantrieb am M&bel bewegbar gelagert ist.

Weitere vorteilhafte Ausfilhrungsformen der Erfindung werden in

den abhdngigen Anspriichen definiert.

Bevorzugt kann vorgesehen sein, dass der wenigstens eine
Elektromotor als Auflenldufermotor oder als Scheibenldufermotor

ausgebildet ist.

Durch die Verwendung dieser Motortypen kann die Reduzierung der

Baugrdfle eines Elektromotors einfach erreicht werden.

Es kann auch vorgesehen sein, dass zwischen dem wenigstens einen
Elektromotor und dem Getriebe ein Planetengetriebe

zwischengeschaltet ist.

Dadurch kann eine Drehzahl des Elektromotors an den Jjeweiligen

M&belantrieb angepasst werden.

Bevorzugt kann dabei vorgesehen sein, dass das Planetengetriebe
im Wesentlichen eine bauliche Einheit mit dem wenigstens einen

Elektromotor bildet.

Weiters kann bevorzugt vorgesehen sein, dass das Planetengetriebe
einen maximalen Durchmesser von weniger als 18 mm, vorzugsweise

weniger als 16 mm, aufweist.

Schlussendlich kann besonders bevorzugt sein, dass ein maximaler

Durchmesser des Planetengetriebes im Wesentlichen dem maximalen

Durchmesser des wenigstens einen Elektromotors entspricht.
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Dadurch kann sichergestellt werden, dass das Planetengetriebe den
Platzbedarf des Mdbelantriebs nicht erhdéht und dass eine
kleinstmdgliche BaugrdfRe von Elektromotor und Planetengetriebe

erreicht werden kann.

In einem Ausfiihrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass

der Mobelantrieb wenigstens ein Gehduse umfasst.

Das Gehduse kann einerseits zum Schutz des M&belantriebs und
andererseits zur Anordnung von Komponenten des Mobelantriebs

dienen.

Es kann vorgesehen sein, dass das Gehduse wenigstens eine
Ausnehmung zur Aufnahme des wenigstens einen Elektromotors

aufweist.

Somit kann der Elektromotor einfach gelagert werden.

Bevorzugt kann vorgesehen sein, dass das Gehduse eine maximale
Breite von weniger als 18 mm, vorzugsweise weniger als 16 mm,

aufweist.

Besonders bevorzugt kann vorgesehen sein, dass der maximale
Durchmesser des wenigstens einen Elektromotors im Wesentlichen

der maximalen Breite des Gehduses entspricht.

Somit kann sichergestellt werden, dass der Elektromotor keinen
grdfleren Platzbedarf als das Gehduse hat. Somit kann auch der

gesamte Platzbedarf des M&belantriebs geringgehalten werden.

Es hat sich als vorteilhaft erwiesen, wenn der Mdbelantrieb
wenigstens eine Lagervorrichtung, iber welche der wenigstens
eine Elektromotor im und/oder am Gehduse gelagert ist, wobei die
wenigstens eine Lagervorrichtung wenigstens ein Dampfungselement

aus einem schallddmpfenden Material umfasst, aufweist.
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Dadurch k&nnen iibermé&fRige akustische Belastungen im Betrieb des
Elektromotors vermieden werden. Insbesondere kann so eine

Mobelwand oder ein M&bel nicht als Resonanzkdrper dienen.

Es kann vorgesehen sein, dass das Getriebe wenigstens ein
Kronenradgetriebe, Kegelradgetriebe und/oder Schneckengetriebe

aufweist.

Somit kann eine Drehbewegung des Elektromotors entsprechend

umgesetzt werden.

In einem Ausfiihrungsbeispiel kann vorgesehen sein, dass das
Getriebe zwischen 3 und 9, vorzugsweise 6, Getriebestufen

umfasst.

Bevorzugt kann wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung vorgesehen
sein, mit welcher das Getriebe mit dem wenigstens einen Aktuator
verbunden ist, vorzugsweise wobei die Ubertragungsvorrichtung

wenigstens einen Hebel umfasst.

Es kann weiters vorgesehen sein, dass der wenigstens eine
Elektromotor und das Getriebe in einem ersten Gehduse und der
Aktuator an einem zweiten, baulich vom ersten Gehduse getrennten
Gehduse angeordnet ist, vorzugsweise wobel die beiden Gehduse in
einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in einer gemeinsamen

Ebene iibereinander angeordnet sind.
Dadurch kann der M&belantrieb mdglichst platzsparend ausgebildet
sein. Insbesondere kann der Mobelantrieb dadurch auch einfach in

einer Wand eines Mobels angeordnet werden.

Es kann vorteilhafterweise auch denkbar sein, dass
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- wenigstens eine Hebelanordnung vorgesehen ist, liber welche
der Aktuator schwenkbar mit dem Gehduse verbunden ist,
und/oder

- wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher vorgesehen ist,
mit welchem eine Kraft zur Kompensation der Gewichtskraft
des anzutreibenden Mobelteils, auf den Aktuator ausiibbar
ist, und/oder

- der Aktuator in einer ersten Endlage im Wesentlichen

vollstdndig im Geh&use angeordnet ist.

Hinsichtlich eines erfindungsgemédfien M&bels kann vorgesehen
sein, dass das M&bel wenigstens eine Wand umfasst, wobei das
Gehduse des wenigstens einen Mobelantriebs im Wesentlichen

vollstdndig in eine Ausnehmung in der Wand eingesetzt ist.

Somit l&sst sich ein M&bel platzsparend und optisch ansprechend

umsetzen.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung werden anhand
der Figurenbeschreibung unter Bezugnahme auf die Zeichnungen im

Folgenden ndher erldutert. Darin zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Mdbels,

Fig. 2 eine schematische Darstellung eines MObels in einer
teilweisen Explosionsdarstellung,

Fig. 3 eine schematische Seitenansicht eines M&belantriebs,

Fig. 4a eine schematische Darstellung eines Teils eines
Mobelantriebs,

Fig. 4b eine Explosionsdarstellung der Fig. 4a, und

Fig. 5 eine schematische Schnittdarstellung eines Teils eines

MObelantriebs.

Die Figur 1 zeigt eine schematische Darstellung eines Mbbels
100. Das Mobel umfasst dabei einen Korpus bestehend aus zwei

MObelwdnden 102, einer Rickwand 103, einem Unterboden 105 und
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einem Oberboden 104. Zudem ist ein bewegbares Mdbelteil 101
erkennbar, welches um eine horizontale Achse H verschwenkbar mit

dem Mobelkorpus iliber Mobelantriebe 1, la verbunden ist.

Die Figur 2 zeigt das Md&bel aus Figur 1 in einer teilweisen

Explosionsdarstellung.

Es sind ein erstes Gehduse 5a und ein zweites Gehduse b5b eines
M&belantriebs 1 ersichtlich, wobei die Gehduse 5a, 5b bevorzugt
eine maximale Breite B von weniger als 18 mm, vorzugsweilse

weniger als 16 mm, aufweisen.

Im Gehduse 5b, welches in der Fig. 2 nur schematisch dargestellt
ist, ist ein Elektromotor 2 angeordnet. Am Gehduse 5a ist
insbesondere der Aktuator 3, welcher mit dem Mdbelteil 101

verbunden oder verbindbar ist, schwenkbar angeordnet.

Es miissen nicht alle MSbelantriebe 1 mit einer elektromotorischen
Antriebseinheit ausgestattet sein. Im dargestellten Fall weist
nur einer der MObelantriebe 1 eine elektromotorische

Antriebseinheit auf.

Es sind alternative Ausgestaltungen eines MObels denkbar, bei

denen die erfindungsgemédfien Mdbelantriebe 1 zum Einsatz kommen.

Die Figur 3 zeigt eine schematische Seitenansicht eines
M&belantriebs 1. Das Gehduse 5 gliedert sich in ein erstes
Gehduse 5a und ein zweites Gehduse 5b, wobel Teile der Geh&use
5a, 5b nicht dargestellt sind, um den Mobelantrieb 1 besser

darstellen zu konnen.

Der MObelantrieb 1 weist dabei wenigstens einen Elektromotor 2,

wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwei Endlagen hin und

her bewegbaren, Aktuator 3 zur Kraftausiibung auf das
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anzutreibende Mobelteil 101, und ein zwischen Elektromotor 2 und

Aktuator 3 geschaltetes Getriebe 4.

Zwischen dem Getriebe 4 und dem Elektromotor 2 ist weiters ein
Planetengetriebe Z2a geschaltet. Es ist erkennbar, dass
Elektromotor 2 und Planetengetriebe 2a im Wesentlichen eine
bauliche Einheit bilden und einen gleichen Durchmesser

aufweisen.

Der Elektromotor 2 und das Getriebe 4 kdnnen wie im dargestellten
Fall in einem zweiten Gehduse 5b und der Aktuator 3 an einem
ersten, baulich vom zweiten Gehduse 5b getrennten Gehduse 5a
angeordnet sein, vorzugsweise wobei die beiden Gehduse 5a, 5b in
einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in einer gemeinsamen

Ebene iibereinander angeordnet sind.

Es ist wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung 7 vorgesehen, mit
welcher das Getriebe 4 mit dem Aktuator 3 verbunden ist, wobei

die Ubertragungsvorrichtung 7 wenigstens einen Hebel 7a umfasst.

Es sind auch alternative Ausgestaltungen der
Ubertragungsvorrichtung 7 denkbar. Insbesondere ist die
Ubertragungsvorrichtung 7 iiber ein Unrund 10 an das Getriebe 4

gekoppelt.

Es ist wenigstens eine Hebelanordnung 8 vorgesehen, iiber welche
der Aktuator 3 schwenkbar mit dem Gehduse 5a verbunden ist. Im
konkreten Fall bildet die Hebelanordnung 8 eine 7-Gelenk-—

Anordnung aus.

Es ist wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher 9 vorgesehen,
mit welchem eine Kraft zur Kompensation der Gewichtskraft des
anzutreibenden Moébelteils 101, auf den Aktuator 3 ausiibbar ist.
Der mechanische Kraftspeicher 9 kann eine oder mehrere

Druckfedern 9a aufweisen.
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zur Ubertragung einer im mechanischen Kraftspeicher 9
gespeicherten Kraft auf den Aktuator 3 kann ein

Kraftiibertragungshebel 9b vorgesehen sein.

Weiterhin kann eine Krafteinstellvorrichtung 9c¢ vorgesehen sein,
die bevorzugt von einer Stirnseite des ersten Gehduses bSa aus
betdtigbar ist, und mit welcher eine Federvorspannung der Federn

9¢c einstellbar ist.

Der Aktuator 3 ist in einer ersten Endlage, welcher einer
Schliefistellung des M&belteils 101 entspricht, im Wesentlichen

vollstdndig im ersten Gehduse bSa angeordnet.

Das Getriebe 4 umfasst mehrere Getriebestufen, in welche auch
eine Uberlast— und/oder eine Freilaufkupplung integriert sein
kann. Die Getriebestufen kdénnen durch Zahnridder 4a

unterschiedlicher Grofie realisiert werden.

In diesem Ausfihrungsbeispiel ist der Elektromotor 2 unter
Zwischenschaltung des Planetengetriebes 2a iiber ein
Kronenradgetriebe 4b mit dem Getriebe verbunden. Es ist aber
auch jede andere geeignete Verbindung denkbar, beispielsweise

iber ein Kegelrad- oder Schneckengetriebe.

Die Figur 4a zeigt eine schematische Darstellung eines Teils
eines M&belantriebs 1, die Figur 4b eine Explosionsdarstellung

der Figur 4a.

Es ist erkennbar, dass das Getriebe 4 an dem Gehduse 5Db
abgeordnet ist. Dadurch l8sst sich eine mdglichst platzsparende

Bauform des MoObelantriebs 1 erreichen.

Es ist weiters eine Ausnehmung 5c im Geh&duse 5b ersichtlich, in

welcher der Elektromotor 2 gelagert ist.
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Wie auch die Schnittdarstellung in der Figur 5 verdeutlicht, ist
es durch diese Anordnung und die Abmessungen des Elektromotors

méglich, einen schmalen M&belantrieb zu realisieren.

Es ist insbesondere erkennbar, dass der maximale Durchmesser D
des Elektromotors 2 im Wesentlichen der maximalen Breite B des

zweiten Gehduses 5b entspricht.

In den alternativen Ausfiihrungsbeispielen gemdR den Figuren 4a
bis 5 ist kein Planetengetriebe 2a zwischen Elektromotor 2 und

Getriebe 4 zwischengeschalten.

Bezugszeichenliste:
1 Mo&belantrieb
2 Elektromotor
2a Planetengetriebe
3 Aktuator
4 Getriebe
da Zahnrader
4b Kronenradgetriebe
5 Gehduse
5a erstes Gehduse
5b zweites Gehduse
6 Lagervorrichtung
7 Ubertragungsvorrichtung
Ta Hebel
8 Hebelanordnung
9 Kraftspeicher
%a Feder
9b Kraftibertragungshebel

9¢c Krafteinstellvorrichtung

10 Unrund
100 Mobel
101 Bewegbares Mb&belteil
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10

102 Moébelwand

102a Ausnehmung

103 Riickwand
104 Oberboden
105 Unterboden
B Breite

H Horizontale Achse

Innsbruck, am 09. September 2022
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Patentanspriiche

M&belantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren Mb&belteils

(101), umfassend:

- wenigstens einen Elektromotor (2),

- wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwei Endlagen
hin und her bewegbaren, Aktuator (3) zur Kraftausilbung
auf das anzutreibende M&belteil (101), und

- ein zwischen Elektromotor (2) und Aktuator (3)
geschaltetes Getriebe (4),

dadurch gekennzeichnet, dass der wenigstens eine

Elektromotor (2) einen maximalen Durchmesser von weniger als

18 mm, vorzugswelise weniger als 16 mm, aufweist.

M&belantrieb nach Anspruch 1, wobei der wenigstens eine
Elektromotor (2) als Auflenldufermotor oder als

Scheibenldufermotor ausgebildet ist.

Mdbelantrieb nach einem der Anspriiche 1 oder 2, wobei
zwischen dem wenigstens einen Elektromotor (2) und dem
Getriebe (4) ein Planetengetriebe (2a) zwischengeschaltet

ist.

M&belantrieb nach Anspruch 3, wobei das Planetengetriebe
(2a) im Wesentlichen eine bauliche Einheit mit dem

wenigstens einen Elektromotor (2) bildet.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 3 oder 4, wobei das
Planetengetriebe (2a) einen maximalen Durchmesser wvon

weniger als 18 mm, vorzugsweise weniger als 16 mm, aufweist.

Mdbelantrieb nach einem der Anspriiche 3 bis 5, wobei ein
maximaler Durchmesser des Planetengetriebes (2a) im
Wesentlichen dem maximalen Durchmesser des wenigstens einen

Elektromotors (2) entspricht.
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M&belantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 6, wobei der

M&belantrieb (1) wenigstens ein Gehduse (5) umfasst.

M&belantrieb nach Anspruch 7, wobei das Geh&use (5)
wenigstens eine Ausnehmung (5c) zur Aufnahme des wenigstens

einen Elektromotors (2) aufweist.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 7 oder 8, wobei das
Gehduse (5) eine maximale Breite von weniger als 18 mm,

vorzugsweise weniger als 16 mm, aufweist.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 7 bis 92, wobei der
maximale Durchmesser des wenigstens einen Elektromotors (2)
im Wesentlichen der maximalen Breite des Gehduses (5)

entspricht.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 7 bis 10, wobei der
M&belantrieb (1) wenigstens eine Lagervorrichtung (6), iber
welche der wenigstens eine Elektromotor (2) im und/oder am
Gehduse (5) gelagert ist, wobei die wenigstens eine
Lagervorrichtung (6) wenigstens ein Dampfungselement aus

einem schallddmpfenden Material umfasst, aufweist.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 11, wobei das
Getriebe (4) wenigstens ein Kronenradgetriebe,

Kegelradgetriebe und/oder Schneckengetriebe aufweist.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 12, wobei das
Getriebe (4) zwischen 3 und 9, vorzugsweise 6,

Getriebestufen umfasst.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 13, wobei
wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung (7) vorgesehen ist,

mit welcher das Getriebe (4) mit dem wenigstens einen
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Aktuator (3) verbunden ist, vorzugsweise wobei die
Ubertragungsvorrichtung (7) wenigstens einen Hebel (7a),
eine Verzahnung und ein damit zusammenwirkendes Element

und/oder einen Riemen umfasst.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 14, wobeil der
wenigstens eine Elektromotor (2) und das Getriebe (4) in
einem ersten Gehduse (5a) und der Aktuator (3) an einem
zweiten, baulich vom ersten Gehduse (5a) getrennten Gehduse
(5b) angeordnet ist, vorzugsweise wobeili die beiden Gehduse
(5a, 5b) in einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in

einer gemeinsamen Ebene iibereinander angeordnet sind.

M&belantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 15, wobei

- wenigstens eine Hebelanordnung (8) vorgesehen ist, {liber
welche der Aktuator (3) schwenkbar mit dem Gehduse (5)
verbunden ist, und/oder

— wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher (9) vorgesehen
ist, mit welchem eine Kraft zur Kompensation der
Gewichtskraft des anzutreibenden Mdbelteils (101), auf den
Aktuator (3) ausilibbar ist, und/oder

— der Aktuator (3) in einer ersten Endlage im Wesentlichen

vollstdndig im Gehduse (5) angeordnet ist.

M&bel (100), vorzugsweise Oberschrank, umfassend wenigstens
ein bewegbares Mobelteil (101), vorzugswelse in Form einer
nach oben &ffenbaren Klappe, und wenigstens einen
M&belantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobel das Mo&belteil (101) {iber den wenigstens einen

M&belantrieb (1) am M&bel (100) bewegbar gelagert ist.
Mdbel nach Anspruch 17, wobei das Mdbel (100) wenigstens

eine Wand (102) umfasst, wobei das Gehduse (5) des

wenigstens einen Mobelantriebs (1) im Wesentlichen
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vollstdndig in eine Ausnehmung (102a) in der Wand (102)

eingesetzt ist.

Innsbruck, am 09. September 2022
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Fig. 1

Fig. 2 .
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Fig. 3
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//

'@

19/23



091698 24/eh

Gednderte Patentanspriche

Mobelantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren Mdbelteils

(101), umfassend:

- wenigstens einen Elektromotor (2),

- wenigstens einen, vorzugswelse zwischen zwei Endlagen
hin und her bewegbaren, Aktuator (3) zur Kraftausibung
auf das anzutreibende Mobelteil (101), und

- ein zwischen Elektromotor (2) und Aktuator (3)
geschaltetes Getriebe (4),

wobel der wenigstens eine Elektromotor (2) einen maximalen

Durchmesser von weniger als 18 mm, vorzugswelise weniger als

16 mm, aufweist, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen dem

wenigstens einen Elektromotor (2) und dem Getriebe (4) ein

Planetengetriebe (2a) zwischengeschaltet ist.

Mobelantrieb nach Anspruch 1, wobei der wenigstens eine
Elektromotor (2) als AuBenlaufermotor oder als

Scheibenlaufermotor ausgebildet ist.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 1 oder 2, wobei das
Planetengetriebe (2a) im Wesentlichen eine bauliche Einheit

mit dem wenigstens einen Elektromotor (2) bildet.

Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 3, wobei das
Planetengetriebe (2a) einen maximalen Durchmesser von

weniger als 18 mm, vorzugswelise weniger als 16 mm, aufweist.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 4, wobei ein
maximaler Durchmesser des Planetengetriebes (2a) im
Wesentlichen dem maximalen Durchmesser des wenigstens einen

Elektromotors (2) entspricht.

Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 5, wobei der

Mobelantrieb (1) wenigstens ein Gehduse (5) umfasst.
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Mobelantrieb nach Anspruch 6, wobei das Gehause (5)
wenigstens eine Ausnehmung (5c) zur Aufnahme des wenigstens

einen Elektromotors (2) aufweist.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 6 oder 7, wobei das
Gehduse (5) eine maximale Breite von weniger als 18 mm,

vorzugswelse weniger als 16 mm, aufweist.

Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 6 bis 8, wobei der
maximale Durchmesser des wenigstens einen Elektromotors (2)
im Wesentlichen der maximalen Breite des Gehauses (5)

entspricht.

Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 6 bis 9, wobei der
Mobelantrieb (1) wenigstens eine Lagervorrichtung, {lber
welche der wenigstens eine Elektromotor (2) im und/oder am
Gehause (b5) gelagert ist, wobei die wenigstens eine
Lagervorrichtung wenigstens ein Dampfungselement aus einem

schalldampfenden Material umfasst, aufweist.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 10, wobei das
Getriebe (4) wenigstens ein Kronenradgetriebe,

Kegelradgetriebe und/oder Schneckengetriebe aufweist.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 11, wobei das
Getriebe (4) zwischen 3 und 9, vorzugsweise 6,

Getriebestufen umfasst.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 12, wobei
wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung vorgesehen ist, mit
welcher das Getriebe (4) mit dem wenigstens einen Aktuator
(3) verbunden ist, vorzugsweise wobeil die

Ubertragungsvorrichtung wenigstens einen Hebel (7a), eine
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Verzahnung und ein damit zusammenwirkendes Element und/oder

einen Riemen umfasst.

Mobelantrieb nach einem der Anspriiche 1 bis 13, wobei der
wenigstens eine Elektromotor (2) und das Getriebe (4) in
einem ersten Gehause (ba) und der Aktuator (3) an einem
zweiten, baulich vom ersten Gehduse (ba) getrennten Geh&duse
(bb) angeordnet ist, vorzugsweise wobei die beiden Gehiuse
(ba, 5b) in einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in

einer gemeinsamen Ebene iUbereinander angeordnet sind.

Mobelantrieb nach einem der Anspriche 1 bis 14, wobeil

- wenigstens eine Hebelanordnung (8) vorgesehen ist, iber
welche der Aktuator (3) schwenkbar mit dem Gehaduse (b5)
verbunden ist, und/oder

- wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher (9) vorgesehen
ist, mit welchem eine Kraft zur Kompensation der
Gewichtskraft des anzutreibenden Mobelteils (101), auf den
Aktuator (3) ausibbar ist, und/oder

- der Aktuator (3) in einer ersten Endlage im Wesentlichen

vollstandig im Gehause (5) angeordnet ist.

Mobel (100), vorzugsweise Oberschrank, umfassend wenigstens
ein bewegbares Mobelteil (101), vorzugsweise in Form einer
nach oben offenbaren Klappe, und wenigstens einen
Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobel das Mobelteil (101) iUber den wenigstens einen

Mobelantrieb (1) am Mobel (100) bewegbar gelagert ist.

Mobel nach Anspruch 16, wobei das Mobel (100) wenigstens
eine Wand (102) umfasst, wobeil das Gehause (5) des
wenigstens einen Mobelantriebs (1) im Wesentlichen
vollstandig in eine Ausnehmung (102a) in der Wand (102)

eingesetzt ist.
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