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(57) upinaci zafizeni dvojic rotainich
obrobkid je urdeno pro automaticky obslu-~
hované specidlni strgje a automatlckc
vyrobni linky a umoznuge souCasn? obrd-
ben1 dvojic rotucnlch obrobkli z néxoli-

xa stran. Uplnac1 zatizeni jsou zapolo-
hovdna na otoéndm stole a jsou vybavena
ovipojovaclm ventilem s kontartnls ven-
tilem pFfipojovanym alternativné ke kon-
taktnimu ventilu umisténému v presurnd
¢dsti uloZend na vedeni upravensm na
pevnd Cdsti otofndho stolu. XaZd? upi-
naci misto je vybaveno polohovacimi
kostkami, ve kterych je upravena dvojice
proti sobd orientovanych vrtaclcn _pouzder.
Polohov301 kostka v nornim uplnaclm mig~
té je uloZena na nosném tdlese, ve kterdim
Je vytvoren prichozi otvor nagogeny na
otvor vrtaciho pouzdra uloZeného v pPfi-
*ehle strane polohova01 kostky ve spod-
nim upinacim mist&é. Otvor slouzi Jednak
oro pruchod naetroje, Jednak pro odvod
t¥isek a chladici kapaliny.

dvojic rotadnich obrobkt
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Vynalez se tyka upinaciho zarfrizeni dvojic rotadnich
corobkt se dvéma upinacimi misty upravenymi v rozdilné hori-
zentalni a vertikalni roviné, zejména pro specialni obrabéci
stroje s otolnym stolem a automatické vyrobni linky osazené

otolnymi manipulatory.

OGbrab2ni rotadnich obrobki se aZz dosud provadi vétdinou
jednotlivé na %onveninich obrabécich strojich rizného prove=
deni nebo na specialnich strojich, Jsou znadmy i stroje na
socudasné obrab3ni dvou nebo vice obrobki, které vSak jsou
pfevainé obsluhovany ruéné, U stroji zarfazenych do linek,
kde je ruini obsluha vyloucena, je pak pouZiti stroju pro
oordbéni vice nez jednoho obrobku souclasné omezeno tim, Ze
s ohledem na mezioperaéni dopravu soucasti je nutno konstru-
ovat upinade umoiﬁujici upnuti v roviné shodné s rovinou do-

Pravy.

Vy3e uvedené nedostatky odstraﬁuje upinaci zafizeni dvo-
jic rotaénich obrobkh podle vynalezu, jehoz podstata spodiva
v tom, 2e télesa upinacich zarizeni, zapolohovand na pohybliveé
Casti otolného stolu, jsou vybavena pFipojovacim ventilem a
dvéma vy3kové presazenymi upinacimi misty. Pfipojovaci ventil
je opatien objimkou a odpruZzenym kontaktnim ventilem, ktery
je v alternativnim styku s cdpovidajicim odpruzenym kontakt-
nim ventilem uloZenym ve valcovém pfechodu hydraulicky
ovladané pitesuvné casti, ulozZené ve vedeni konzoly., V kazidénm
z upinacich mist jsou upraveny-polohovaci kostky s proti
sob& orientovanymi dveojicemi vrtacich pouzder, z nichZ jedna,
nachazejici se v hornim upinacim misté, je uloZena na nosném
tdtese a je opatiena priGchozim, postupné se zuzujicim otvo-
rem, napojenym na otvor vrtaciho pouzdra uloZeného v pFi=-

lehlé strané polohovaci kostky ve spodnim upinacim misté,
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Upinaci zarizeni dvojic rotadénich obrobkﬁ,brovedené podle
vynalezu,je jednoduché a snadno prestavitelné pfi zmé&né upina-
cich rozméru obrobkli podobného charakteru, Hlavni vyhodou je
umoznéni narGstu produkce. Aplikace samoéinného oplachovaciho
zafFizeni umoiﬁuje pouzit otoéného manipulatoru, co2 znamena
daldi Usporu pracovnich sil a ptispévek k FreSeni bezpecinosti

a hygieny prace.,

Prikladné provedeni upinaciho zarizeni dvojic rotainich
oorobkl je schematicky znazornéno na pifiloZenych vykresech,
kde na obr. 1 je celkové uspoiraddani upinaciho zafizeni v néa-
rysném rezu, obr., 2 pifedstavuje totéZ zarizeni v pldorysném
pohledu, na obr. 3 je upinaci Ustroji a na obr. 4 pFedpoloho~-
vact a klinovaci uUstroji{ v fezu a obr. 5 a 6 plredstavuji
usporaddani pirivodu oplachovaci kapaliny.

Na pohyblivé Casti 6 otoiného stolu 7 je zapolohoviano a
upevnéno téleso 8 upinaciho zafizeni, na jehoz zadkladni desce
9 jsou upevnény polochovaci kostka 10, dorazovad kostka 11 a
klinovaci valec 12, Na vyvySeném nosném télese 13 je v zrcadlo~
vém uspoiddédni umisténa dal3i polohovaci kostka 10 spolu s
dal3i dorazovou kostkou 11 a dalsim klinovacim valcem 12,

V télese 8 upinaciho zafizeni jsou umistény dvé dvojice upi-
naciech valch 17. Upinaci pisty 18 dvojice upinacich valci 17
spodniho upinaciho mista 2 jsou opatifeny upinacimi pistnicemi
19, které maji navzajem opalny smysl Sroubovice vodicich dra-
sek 20, do nich: zapadaji konce vodicich Sroubl 12. Vodici
dratky 20 zajistuji pozadovanou polohu oto&nych upinek 23
upinacich p%stnic 19 p#i uvolnéni s ohledem na vkladani ob~-
robkd 1 do upinaciho zafizeni. Dvojice upinacich valcli 17
horniho upinaciho mista 3 je opatfena prodlouienymi upinacimi
pistnicemi 24, FeSenymi obdobné jako upinaci pistnice 19 upi=-
nacich valcd 17 ve spodnim upinacim misté 2. Polohovact
kostky 10 jsou opatfeny vodorovnymi a seSikmenymi zakladovymi
Listami 25 a dvéma svislymi polohovacimi Listami 26. Opérna
plocha 27 polohovacich kostek 10, pFivrdcend ke stfedu otol-
ného stolu 7 je ur&ena pro osazen@ugﬁ obrobku 1 pii jeho
polohovani, V ose vodorovnych vrtanych otvori v obrobku 1
jsou na polohovacich kostkédch 10 umisténa vrtaci pouzdra 30,
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“tera slouzi & zavedeni nezakreslenych vodorovnych pracov-
nich nastrojlu. Téleso B upinaciho zafizeni je v prostoru mezi
prodlouzenymi upinacini pistnicemi 24 opatfeno prichozim
otvorem 31 pro levy voderovny pracovni niastroj a pro usmér-
-néni odchodu tiisek a chladici kapaliny. X predpolohovanj
obrotkd 1 slouzi odpruienyﬁdoraz 33 opatfeny pruZinou 32 a
umistény v dorazové kostce 11, jehoZ krajni poloha je vymezena
nakruZzker 34. K samosvornému zaklinovdni obrobku 1 slouzi
tlinovaci valce 12, jejichZ plovouci pist 35 je suvni uloZen
na klinovaci pistnici 36, opatfené na jednom konci nadkruzkem
34, na druhém konci klinem 38, jehoZ klinovad plocha 34 je v
alternativnim styku se zaoblenim 3% odpruZeného dorazu 33,

Na strané polohovaci kostky 1C je odpruzeny doraz 33 opatren
xuzelovyn sraZenim 40 pro snadnéjsi vkladani obrobku 1. HNa
zakladni desce 9 spodniho upinaciho mista 2 jsou dale umisté-
ny dva navadé&ci Cepy 41, které slouZ2i k zavedeni nezakreste-
ného svislého vrtaciho vedeni a op2rny doraz 42 pro zajisténi
jeho horizontalni stability. K samolinnému oplachovédni upi-
nacich a polochovacich prvkld upinaie slouZzi oplachovaci potru=
bi 43, napojené na pfipojovaci ventil 45, jehoZ presuvnd gast
46 je pevné& spojena s pistnici 47 pFesouvaciho valce 43,
ktery je umistén na konzole 49 podstavce 50 otoiného stolu

7. Pfesuvnad Zast 46, zavedenad ve vedeni 51, je opatiena val-
covym prechodem 52, jenz je v alternativnim styku s valcovyn
otvorem 29 objimky 44 pfivodu. 0b& stykové casti pfipojova~
cihc ventilu 45 jsou opatfeny odpruZenymi kontaktnimi ventily
14, jejichZz Zela 15 slouZi k uzavirdni toku oplachovaci ka-
paliny, zatimco draZkovani 16 slouzi k jejimu propojeni.
Presuvna cast 46 je dale opatfena naraikovou tydi 4, jejiz
narazky 5 slouzi & ovladani koncovych spinaédd 35 oplachovani,
kontrolujicich spojeni, resp. rozpojeni objimky 44 privodu

a pfesuvné &asti 46 pfipojovaciho ventflu 45. S pevnym roz-
vodnym potrudim 53 opLachovaci.kapaLiny je presuvna Cast 46
spojena hadici 54, nebo jinym pruznym prvkem. Postupnou
funkci upinacich valed 17 a ktinovacich valeld 12 zaji%%uje

nenaznaceny oddélovaci ventil, zarazeny do tlakového obvodu.

Mezakresleny otocny manipulator vioZzi obrobky 1 na
zadkladové Listy 25 polohovacich kostek 180 v obou upinacich
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mistech 2, 3, piri¢emi odpruzen? dorazy 33 piritlaci obrobky 1
jejich osazenim 2& na opérné plochy 27 polohovacich kostek 10.
Z nenaznaceného stfedového rozvodu se tlakové medium dostane
nad upinaci pisty 18 upinacich valcd 17, jejichi vertikalni
pohyb se pfenese na Sroubovity pohybo upinacich pistnic 19, 24
a jejich otoénych upinek 23, které svymi upinacimi plochami
21 dosednou na obrobek 1. Tlakové medium se vpusti do prostoru
klinovacich valcu 12, na stran® odvracené od dorazovych kostek
11. Silou, ktera je umérnd prGfezu klinovaci pistnice 36, je
pFitLaEeh klin 38 na zaobleni 39 odpruZeného dorazu 33, ktery
pusobi na obrobek 1 n&kolikanadsobné vét$i silou se samosvor-
nym uéinkem. Sésleduje pootofeni pohyblivé fasti 6 otolného
stolu 7 o 180°, ¢imz se dvojice obrobkd 1 dostane do pracov-
niho prostoru., Po skonéeni pracovnich operaci se pohybliva
tast 6 otofného stolu 7 otoli opét o 180° 3 dvojice opraco-
vanych obrobkd 1 se dostane do vyménné polohy. Tlakové medium
se privede jednak pod upinaci pisty 18 upinacich valci 17,
jednak do prostoru klinovacich valch 12, nachazejicich se
bliZe dorazovym kostkam 11. Vertikadlni pohyb upinacich pistd
18 /upinacich valcl 17/ se upinacimi pistnicemi 19, 24 pfe~
nese na otolné upinky 23, které zaujmou pootolenou uvolnénou
polohu, Soucasné& plovouci pist 35 pFi svém zpé&tném pohybu
zachyti za nakruZek 34 klinovaci pistnice 36, kterd tak silou,
Gmérnou plode mezikruzi plovouciho pistu 35, nasobencu jeho
razovym G&inkem, vysune klin 38 ze zaklinovaného spojeni s
odpruZenym dorazem 33 a tim se uvolni obrobky 1. Nezakresleny
otoény manipulator vyjme obrobky 1 z upinalie a je dan impuls

k funkci oplachovaciho zatizeni, Tlakové medium se piivede

na funkéni stranu pPfesouvaciho valce 48, jehoZ pistnice 47
zasune valcovy prechod 52 pfesuvné Easti 46 pripojovaciho
ventilu 45 do valcového otvoru 29 objimky 44 pfivodu. Ke kon=-
ci pracovniho zdvihu pistnice iz‘pfesouvaciho valce 48 dojde

k vzdjemnému odtladeni odpruzenych kontaktnich ventild 14 a

k propojeni toku oplachovaci kapaliny jejich draZkovénim 16.
Jedna z narazek 5 sepne jeden z koncovych spinadl 35, ktery
béhem oplachovani blokuje otadleni pohyblivé ¢asti 6 otoiného
stolu 7. Po skonteni oplachovani se tlakové medium piivede

na uvolnovaci stranu pfesouvaciho valce 48, jehoZ pistnice
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47 vysune valccvy cfechod 52 pfesuvné Casti 46 pripojovaciho
ventilu 45 z vilcoveho otvoru 29 objimky 44 privodu, ¢imz

dojde % uzavfieni tcku oplachovaci kapaliny. balsi narazka 5
sepne dal3i koncovy spinaé¢ 55 a po naloZeni dalSich neopra-

covanych obrobkd 1 se cyklus opakuje.

pRepwMET vynNrLE ZuU

Upinaci zatizeni dvojic rotaénich obrobk( se dvéma upi-
nacimi misty upravenymi v rozdilné horizontalni a vertikalni
roviné, zejména pro specialni obrdbéci stroje s otoénym sto=-
Lem a automatické vyrobni linky osazené oto&nymi manipulatory,
vyznafujici se tim, 2e télesa /8/ upinacich zafizeni, zapo-
lohovanad na pchyblivé casti /6/ otoéného stolu /7/, jsou vy=-
bavena piripojovacim ventilem./45/ a dvéma vy3kové presazenymi
upinacimi misty /2, 3/, pifiemZz piipojovaci ventil /45/ je
opatifen objimkou /44/ a odpruienym kontaktnim ventilem /14/,
ktery je v alternativnim styku s odpovidajicim odpruZenym
kontaktnim ventilem /14/ uloZenym ve valcovém prechodu /52/
hydraulicky ovladané pfesuvné Casti /46/, uloiené ve vedeni
/51/ konzoly /49/, zatimco v kaZdém 2z upinacich mist /72, 3/
jsou upraveny polochovaci kostky /1G/ s proti sobé orientova=-
nymi dvojicemi vrtacich pouzder /30/, z nichZ jedna, nacha-
zejici se v hornim upinacim misté /3/, je uloZena na nosném
té&lese /13/ a je opatiena prichozim, postupnd se zuzujicim
otvorem /31/, napojenym na otvor vrtaciho pouzdra /301 ulo-
2eného v pirilehlé strané polohovaci kostky 710/ ve spodnim
upinacim misté /2/,

6 vykrest
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OBR. 6
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