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Uktad nastawczy sygnatu sterujacego

Przedmiotem wynalazku - jest uktad nastawczy sygnatu sterujacego stuzacy do regulacji wielkosci tego
sygnatu w systemach automatyki zwtaszcza do sterowania obrotami silnikéw -napedu gtéwnego statku. Uktad
ten umozliwia zmiane sygnatu sterujacego wedtug dowolnie ustawionégo programu przy skokowym lub ciagtym
ruchu nastawnika bez potrzeby dokonywania korekcji.

Znane dotychczas uktady nastawcze nie spetniaja wymogu ruchu ciagtego nastawnika pozwalajac jedynie
na nastawy skokowe, ktére wymagaja stosowania dodatkowej korekcji. Nastawianie zadanych obrotéw przy
uzyciu tych uktadow powoduje znaczne absorbowanie uwagi obstugujacego a ponadto ze wzgledu na brak
mozliwosci ptynnego przejscia na inng wielkos¢ obrotéw wptywa ujemnie na trwatos$¢ silnika.

Istota wynalazku jest uktad nastawczy sygnatu sterujacego stuzacy do regulacji wielkosci tego sygpa#u
w systemach automatyki zwtaszcza do sterowania obrotami silnikéw napedu gtéwnego statku, zawierajacy uktad
wejsciowy 2zwiazany z dZzwignia nastawnika oraz nadazny uktad wyjsciowy, ktérego krzywka pozostaje
w kontakcie z zadajnikiem sygnatu. Uktad wejsciowy zawiera jeden. ze znanych taricuchéw kinematycznych
ztozony przyktadowo z k6t zebatych umozliwiajacy zmiane ruchu dzwigni nastawnika na ruchy w przeciwnych
kierunkach dwdch obrotowych ramion z osadzonymi na nich tacznikami, ktére pozostaja w kontakcie
z krzywkowa tarcza uktadu nadaznego osadzong na watku zwigzanym poprzez przektadnige $limakowa
z silnikiem elektrycznym potaczonym za posrednictwem zespotu przekaznikéw czasowych z tgcznikami
osadzonymi na ramionach uktadu wejéciowego itacznikami osadzonymi nieruchomo wsp6tpracujacymi
2 krzywka uktadu nadaznego oraz z przetacznikiem wsp6tpracujacym z d2wignia nastawnika przy czym tarcza
sterujaca nadaznego uktadu wejsciowego pozostaje w kontakcie z nadajnikiem sygnatu, za posrednictwem jednej
ze swoich krzywek. .

Tak zestawiony uktad nastawczy przy zachowaniu prostoty wykonania pozwala na precyzyjne nastawienie
zadanych wartosci na przyktad obrotéw silnika bez potrzeby dokonywania dodatkowej korekty ico z tym sie
wigze bez dodatkowego absorbowania uwagi obstugujacego. Uktad pozwala na przejmowanie wielkosci.nastawy
sygnatu sterujacego przy zmianie kierunku pracy silnika gtéwnego statku to znaczy przy zmianie z obrotéw
prawych na obroty lewe przy hamowaniu rozpedzonego statku iruchu statku w przeciwnym kierunku.
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Umozliwia wiec zmiane obrotéw silnika bez redukcji sygnatu sterujacego do zera. Dodatkowq zaletg uktadu jest
mozliwos$é ptynnej zmiany obrotéw co ma bezposredni wptyw na trwatos¢ silnika.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktorym przedstawiono
schemat kinematyczno-blokowy. _

Naped od dzwigni 1 nastawnika ukfadu wejSciowego przenoszony jest poprzez koto zebate 2 na ramie 3
oraz poprzez koto posrednie 4 na ramie 5. Na koricach tych ramion osadzone sq zespoty tacznikéw 6 i7
pozostajace w kontakcie z krzywkowa tarcza sterujaca 8 nadaznego uktadu wyijsciowego. Dodatkowy zesp6t
krzywek 9 tarczy sterujacej 8 kontaktuje sie z zespotem tacznikéw 10 osadzonych nieruchomo. Zespoty
~ tacznikéw 6, 7 i 10 potaczone s elektrycznie z zespotem przekaZznikéw 11 zawierajacym przekazniki czasowe
skad impulsy po przetworzeniu sa przekazywane dalej do silnika elektrycznego 12 napedzajacego poprzez
przektadnie $limakowa 13 tarcze sterujaca 8. Ruch dZwigni 1 nastawnika powoduje ruch ramion 3 i5
w przeciwnych kierunkach oraz zataczenie zespotéw tacznikéw 6 i 7 przez wzniosy krzywek tarczy sterujacej 8.
Zespoty tacznikéw 6 i 7 wiaczaja silnik elektryczny 12 w kierunku okreslonym przez kierunek przemieszczania
dzwigni 1 nastawnika przy uZyciu przetacznika 14 za posrednictwem zespotu przekaznikéw 11. Dalsze
sterowanie programem pracy silnika elektrycznego.-12 a wiec szybkoscig jego ruchu oraz dtugoscia i czestotliwos-
cig przerw w pracy odbywa sig przez zataczanie zespotem krzywek 8 tacznikéw zespotu 10 od ktérych impulsy
po zmodyfikowaniu przez przekazniki czasowe zespotu przekaznikéw 11 docieraja do silnika elektrycznego 12.
Przestawienie dZwigni 1 nastawnika z jednego kierunku ruchu na przeciwny przez punkt wyjsciowy powoduje
przestawienie zespotéw tacznikéw 6 i7 w przeciwnych kierunkach przy czym zespoty te zastepuja sie
w dziataniu na silnik elektryczny 12 poprzez przetaczenie przetacznika 14. Krzywka 15 zamocowana na tarczy
sterujacej 8 oddziatuje na zadajnik sygnatu 16, ktory przekazuje impulsy do zespotu wykonawczego.

Oczywiscie przez zmiane kombinacji krzywek, rozmieszczenia tacznikéw oraz nastaw6éw przekaznikéw
czasowych mozna ustali¢ dowolnie programy pracy silnika elektrycznego 12 i tym samym uzyskiwa¢ zadane
transformacje sygnatu sterujacego w zaleznosci od potrzeb.

Zastrzezenie patentowe

Uktad nastawczy sygnatu sterujacego stuzacy do regulacji wielkosci tego sygnatu w systemach automatyki
zwtaszcza do sterowania obrotami silnikdw napedu gt6wnego statku, znamienny tym, Ze wchodzacy
w jego sktad uktad wejsciowy zawiera jeden ze znanych taricuchéw kinematycznych ztozony przyktadowo
z k6t zebatych, umozliwiajacy zamiang ruchu dZwigni nastawnika (1) na ruchy w przeciwnych kierunkach
dwéch ramion (3) i (5) z osadzonymi na nich zespotami tacznikéw (6) i(7), ktére pozostaja w kontakcie
z krzywkami tarczy sterujacej (8) uktadu nadainego osadzonej na watku zwiazanym poprzez przektadnie
§limakowg (13) zsilnikiem elektrycznym (12) potaczonym za posrednictwem zespotu przekaznikéw (11)
z zespotami tacznikéw (6) i (7) osadzonymi na dzwigniach (3) i (5) uktadu wyjsciowego i zespotem tacznikow
(10) osadzonym nieruchomo wsp6tpracujacymi z zespotem krzywek (9) zwiazanym z tarcza sterujaca (8)
nadgznego uktadu wyjéciowego oraz z przetacznikiem (14) wspétpracujacym z dzwignia nastawnika (1) przy
czym krzywka (15) zwigzana z tarczg sterujaca (8) uktadu wyjsciowego pozostaje w kontakcie z zadajnikiem
sygnatu (16).
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