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ReZeni se tyké zalfizeni pro aretaci
v¥etena obrébsciho stroje, zejména klasi-
ského automatického soustruhu programovsd
¥izeného, kde se polohuje vietenoc o malou
thlovou vzddlenost. Ulelem je zajistit
bezpednou a spolehlivou aretaci vi¥etena i
p¥L malém pootoleni do piesné polohy.
Zatizeni, sestavajici z aretadniho kotou-
de a aretadniho trnu m4 na t3lese aretad-
niho trnu upevndn &ep s vykywvnd uloZenou
dvouramennou pékou. Jedno jeji rameno je
spojeno 8 praZinou, plsobici ve smdru,
souhlasném se smyslem otddeni aretadniho
kotoule. Druhé rameno, bliZdi k aretadni-
mu kotoudi, méd na konei blokovaci zub,
pridemZ v levé krajni poloze druhého ra-
mena Jje dvouramenn Eéka opiena o osa~
zeni t3lesa aretadniho trau. V této polo-
ze je vychjlena z kolmé polohy druhym ra-
menem proti sméru otéddeni aretadniho ko~
toude. Podle jiného provedeni mé blokova-
c¢i zub dvouramenné pﬁky men3i rozméry,
nefli zub aretaliniho tranu.
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Vyndlez se tykd zabizeni pro aretaci v¥etena obrdb&ciho
gtroje, zejméng klasického k¥ ivkového automatického soustruhu,
kde je nutno polohovat vieteno o malou dhlovou vzddlenost.

Polohovdni v¥etena se u klasickyeh k¥ivkovych automatickych
soustruhtt provddi budto sloZitym mechanickym zatizenim nebo pre-
va¥nd samostatnym motorem, ktery neumoZnuje p¥esné pootodeni
vietena o poZadovanou Ghlovou vzddlenost bez pouziti dalsiho
blokovaciho i aretadniho prvku. Tim byvd aretadni kotoul, pevné
spojeny s vietenem, do jehoZ drdZky zapadne zub aretafniho trnu.
Uvolnovaci pohyb aretadniho trnu smérem ven z drdZky a aretadéni
pohyb zpét do drdzky se déji plynule bez prodlevy obvykle elektro-
hydraulicky. Aretadni kotoud mivd nékolik drdZek podle pociu
pozadovanych poloh v¥etena, nejdastéji dvé aZ t¥i. Soulasné
s vysouvdnim aretadniho trnu ven z drdZky se zalne pootacet
aretadni kotoud s vietenem, takZe aretalni trn p¥i zpétném po-
hybu do drdfky narazi na povrch aretadniho kotouce, ktery se ddle
0tddi se vietenem tak dlouho, neZli zub aretadniho trnu zapadne
do nejbliZsi drdZky. Tim je aretace v¥etena provedena. PotiZz
vznikd tehdy, je-li nutno polohovat vreteno o malou thlovou
vzddlenost, tak¥e prislusnd drdZka musi byt v tésné blizkosti
vychozi drdZky. V tom pripadd je nebezpedi, Ze aretadni kotoud
prejede drdZkou polohu, v niZ méd byt aretovdn; zub aretadéniho
trnu pak narazi na povrch aretadniho kotoude za drdZkou a po-
lohovédni vretena se neuskutedni., Jako jedna z moZnosti, jak
zabrénit prejeti aretadniho kotoude, se jevi pozddjSi zaddtek
pootdéeni vietena., PFitom v3ak je nebezpedi zapadnuti zubu
aretaéniho trnu do téZe drdZky, tak¥e se poZadované polohovdni
v¥etena opét neuskutedni.
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Aretadni systémy v¥etena, zndmé u k¥ivkovych automatickych
soustruhti, se zdokonaluji zafizenim podle vyndlezu, u néhoZ je
ne t&lese aretadniho trnu upevnén Cep s vykyvné uloZenou dvou-
remennou pdkou, jejiZ jedno rameno na strané depu, odvricené od
aretadniho kotoude, je spojeno s pruzinou, pisobici ve sméru,
souhlasném se smyslem otddeni aretadniho kotoule a jejiZ druhé
rameno na strané Cepu, pFivrdcené k aretadnimu kotoudi, méd na
konci blokovaci zub, pridemZ v levé krajni poloze druhého rame-
ne, omezené osazenim télesa aretadniho trnu je dvouramennd pdka
vychylena z kolmé polohy druhym ramenem proti sméru otddeni
aretadniho kotoude. Podle jiného provedeni md blokovaci zub
dvouremenné pdky men3i rozméry, neZli zub aretafniho trnu.

Zat¥izeni podle vyndlezu umo¥nuje oproti dosavadnimu stavu
pootddet vieteno k¥ivkového automatického soustruhu o nepatrné
vzddlenosti, $im¥ se v prexi rozdi¥uji obrdbéci moZnosti siroje.
Refeni podle vyndlezu funguje naprosto bezpelné a pIitom je
jednoduché a levné. ‘

P¥iklad provedeni vyndlezu je zndzornén na priloZeném vykre-
su, ktery predstavuje aretadni kotoud vietena s aretadnim trnem
v S4stedném Yezu. |

Aretadni kotoud 6, sklinovany s vietemem 9, mé na obvodu
dvé blizko sebe umistdné drdzky 10, 11. Nad nim je v otvoru
pevné &4sti 12 nezndzornéného obrébéciho stroje uloZen vertikdlné
pohyblivé aretadni trn 1, opat¥eny na dolnim konci zubem 2,
odpovidajicim svym profilem profilu drdZek 10, 11. Na télese
aretadniho trnu 1 je upraven v radidlnim sméru dep 3, na n¥mZ je
vykyvné uloZena dvouramennd péka J. Jeji horni remeno je na
konci spojeno s taZnou pruzinou 7, uloZenou v otvoru télesa
aretadniho trnu 1 a pevné Cdsti 12 obrédbdciho stroje vpravo od
dvouramenné péky 3, jejizdolni rameno je vytvoXeno jako bloko-
vaci zub 4.

W

V¥eteno 9 s aretainim kotoudem 6 se otdli ve smyslu hodino-
vych rudidek. Aretadni trn 1 je zndzornén na vykresu v okamZiku
po vyjeti z drdzky 10 do horni polohy, kdy se plsobenim taZné
pruziny T vyklonila dvouramennd pdka 3 hornim ramenem doprava a
soudasnd se vychylil doleva blokovaci zub 4 z polohy osové sou-
hlasné s polohou zubu 2. V této poloze je dvouramennd pdka 3
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opiena o osazeni 8 télesa aretaéniho trnu 1 a vychylena z kolmé
polohy dolnim ramenem proti sméru otddeni aretadniho kotoude 6.
Vreteno 9 s aretadnim kotoucem 6 je v dobé vyjiZdéni aretadniho
trnu 1 nashoru a zpétném pohybu dold s vyhodou zabrzdénoc. Po
dosaZeni horni polohy, zndzornéné na vykresu, se bude aretadni
trn 1 pohybovat smérem dold, aZ narazi blokovacim zubem 4 na
plosku 13 povrchu aretadniho kotoude 6 mezi obéme drdZkami 10, 11.
V tomto okamZiku se podle programu zacne otdcet vreteno § s are-
taénim kotoudem 6 ve smyslu hodinovych rudicek, dokud nezapadne
“ blokovaci zub 4 a zub 2 do drdZky 11. Tim se dostane horni ra-
meno dvouramenné pdky 3 proti tahu pruZiny 7 do levé krajni
polohy.

Tim, Ze se pFi vyjeti aretacdniho trnu 1 do horni polohy
vychyli blokovaci zub 4 z puvodni polohy, je zabrédnéno p¥i zpét-
ném pohybu jeho aretaci do vychozi drdzky 10. Zdroven je takto
zajiSténa bezpednd aretace do dal3i drd¥ky 11 p¥i pootodeni
aretaéniho kotouce 6. '

PREDMET VYINLALEZU

1o Zatizeni pro aretaci vietena obrdbéciho stroje, zejména
vretena automatického soustruhu po provedeném polohovdni,
sestdvajici z aretadniho kotoule, pevnd spojeného s vie-
tenem, opat¥eného drdZkami pro zub aretadniho prostiedku,
unist&ného na pevné dsti obrdbéciho stroje pohyblivé ve
sméru kolmém k ose vietena, vyznadené tim, Ze na t8lese
aretaéniho trnu (1) je upevnén &ep (5) s vykyvn& uloZenou
dvouramennou pdkou (3), jejiZ jedno rameno na strand epu (5),
odvrdcené od aretadniho kotoude (6),.je spojeno s pruZinou (7)

a jejiz druhé rameno na strané depu (5), pirivrd-
cené k aretadnimu kotoudi (6), méd na konci blokovaci zub (4),
. pPilem¥ v levé krajni poloze druhého ramena, omezené ogaze-
nim (8) télesa aretadniho trnu (1), je dvouramennd pdka (3)
vychylena z kolmé polohy druhym ramenem proti sméru otddeni
aretaéniho kotoude (6).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze blokovaci zub (4)
dvouramenné pdky (3) md mensi rozméry, nezli zub (2) are-

taéniho trnu (1).
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